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INTRODUCAO

1.0 Introducao
1.1 Vista Geral

A Série EH de atuadores electro-
hidraulicos auténomos da Rotork inclui
um modulo de controlo integrado, uma
unidade hidraulica, e a unidade de
alimentagio consiste em motor, bomba
hidraulica e reservatério. Atuadores EH
estdo disponiveis em dupla agdo ou
retorno por mola tanto para aplicagoes
quarto de volta como linear.

Podem ser configurados para montagem
em qualquer posicao, incluindo montagem
remota do modulo de controle ou unidade
de alimentagao. Requisitos de torque até
600,000 Nm (5.3 milhdes de in-Ibs) e forga
axial até 5,500,000 N (1,2 milhdes de Ibs)
podem ser atendidos.

Toda parte eletronica tem involucro com
protegao a prova de tempo ou de explosao.
Outras cararteristicas incluem controle
manual local, indicacdo via contactos secos
e sinal 4-20 mA; ou opcional com control
digital via Modbus, Foundation Fieldbus,
Profibus, DeviceNet ou Rotork Pakscan
sistemas de comunicagao. A Série EH pode
ser fornecida para operagao com

1.2 Vista Geral do
Funcionamento: Configurcdo
Retorno por Mola

A alimentagdo hidraulica é fornecida
através de uma combinagio de
bomba/motor para acionar o atuator em
uma dire¢do. A energia da mola
proporciona forga para acionar o atuator
na outra diregio.

O controlador usa um potenciometro e
um transdutor de pressao para monitorar

constantemente a posigao da valvula e
pressao . O sistema fornece o torque de
assentamento da valvula e também detecta
obstrugoes na valvula. O motor ira ligar
parare-carregar o sistema se a pressao cair
abaixo de um valor pré configuravel . EH
unidades podem ser configuradas para
parar com base na pressaso ou nos limites
de posicao. O ajuste da velocidade de
deslocagio do curso da mola é fornecido
como funcionalidade padrdo. O controlo
da velocidade do curso hidraulico é
possivel através da instalagio de um
acumulador opcional ou através da
utilizagao do temporizador do interruptor.
E utilizado um comutador de pressio para
manter a pressao correcta noacumulador.

Para posicionar as unidades, é adicionado
um solendide adicional para encaminhar o
fornecimento hidraulico através de um
orificio mais pequeno. Isto permite que a
velocidade do actuador diminua quando se
aproxima da posicao requerida, resultando
numa melhor precisao de posicionamento.

Existe também uma solenoide para
direcionar a saida da bomba para o
reservatorio. Isto permite que o motor se
manter ligado, inves de rapidamente ligar e
desligar, enquanto a diregao do atuador é
frequentimente mudada em pequenas
gradagdes inerente a sistemas de
posicionamento.

Existe como opcional uma bomba
hidraulica manual. Pode ser usada para
acionar manualmente a valvula durante a
perda de alimentagdo elétrica ou
instalagio.

O funcionamento local ou remoto é
fornecido como padrao. O actuador pode
ser aberto e fechado localmente ou aceitar
inUmeros comandos remotos.

1.3 Vista Geral do
Funcionamento: Configurcdo
Dupla Acao

A poténcia hidraulica para definer o curso
aberto ou fechado do actuador é fornecida
por uma combinagio de bomba/motor. E
utilizada uma valvula de controlo
direccional de quatro vias e de 2 posi¢oes
para controlar a direcgao. As vélvulas de
retencdo operadas por piloto duplo
bloqueiam o atuador na posigao correcta
no fim do curso.

O controlador utiliza um potenciémetro
interno ou transmissor de posi¢ao externo
e transdutor de pressao para monitorizar
continuamente a posigao da valvula e a
pressdo hidraulica. O sistema permite o

Atuador da Série EH
Tipico - Retorno por Mola

assentamento binario da valvula e também
detecta obstrugdes na valvula. O motor
ligar-se-a para recarregar o sistema se a
pressao cair para um valor inferior ao valor
pré-definido configuravel. As unidades EH
poderao ser configuradas para pararem
com base na pressao ou nos limites de
posigao.

Para posicionar as unidades, é adicionado
um solendide adicional para encaminhar o
fornecimento hidraulico através de um
orificio mais pequeno. Isto permite que a
velocidade do actuador diminua a medida
que se aproxima da respectiva posi¢do
requerida, resultando numa melhor
precisdo de posicionamento.

A menos que a unidade EH esteja equipada
com um acumulador, o actuador ira falhar
“no estado actual" na perda de poténcia
eléctrica. As unidades equipadas com um
acumulador provido de seguranga contra
falhas utilizam um solendide
continuamente alimentado por corrente
para reter a pressaio do acumulador
armazenada.Aquando da perda de energia
eléctrica, a pressao do acumulador ira
falhar e colocar o actuador numa posi¢ao
pré-configurada — quer totalmente aberta
quer totalmente fechada.

Existe como opcional uma bomba
hidraulica manual . Pode ser usada para
acionar manualmente a valvula durante a
perda de alimentagao elétrica ou
instalagao.

O funcionamento local ou remoto é
fornecido como padrao. O actuador pode
ser aberto e fechado localmente ou aceitar
inUmeros comandos remotos.
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2.0 Higiene e Seguranca

2.1 InstalacdoA instalacdo deve ser
executada conforme referido neste manual
e também de acordo dom quaisquer
normas relevantes ou coédigos de pratica.
Dado que muitos actuadores EH incluem
funcionalidades que nio sio abordadas
neste manual genérico, consulte sempre
outra documentagao especifica, incluindo
as instrugdes de funcionamento, esquema
hidraulico (HS) e diagrama eléctrico (WD).
Se a wunidade tiver uma placa de
identificagdo a indicar que é adequada para
instalagdo numa atmosfera potencialmente
explosiva (area perigosa), nao deve ser
instalada numa area perigosa que nao seja
adequada para os grupos de gas e classe de
temperatura definidos na placa de
identificagdo.

Para o Reino Unido: Electricidade nos
Regulamentos de Trabalho de 1989 e a
orientagdo dada na edi¢do aplicavel dos
Regulamentos de Ligagoes Eléctricas |EE
devem ser aplicados. Além disso, o
utilizador deve possuir plena consciéncia
dos seus deveres ao abrigo da Lei de
Higiene e Seguranca noTrabalho de 1974.

Para os E.U.A. Aplica-se o NFPA70,
National Electrical Code ® (Codigo
Eléctrico Nacional).

Nao deve ser realizada qualquer inspecgao
ou reparagdo excepto se estiver em
conformidade com os requisitos da
certificagio da area perigosa especifica.
Sob circunsténcia alguma deve ser realizada
qualquer modificagdo ou alteragao na
unidade, dado que isto podera invalidar as
condigdes sob as quais a sua certificagao foi
concedida.

O acesso aos condutores eléctricos
carregados é proibido na area perigosa,
salvo se o fizer ao abrigo de uma licenga de
trabalho especial. Caso contrario, toda a
poténcia eléctrica deve ser isolada e a
unidade deve ser movida para uma darea
livre de perigo para proceder aos trabalhos
de reparagao ou inspecgao.

Apenas as pessoas competentes em
virtude da sua formagdo ou experiéncia
devem estar autorizadas a instalar, manter
e reparar estas unidades. O utilizador e as
pessoas que trabalham neste equipamento
devem estar familiarizados com as suas

responsabilidades ao abrigo de quaisquer
provisoes relacionadas com a higiene e
seguran¢a do seu local de trabalho. Os
técnicos de assisténcia qualificados estdo
disponiveis para auxiliar ou realizar os
trabalhos de preparagao para
funcionamento e manutencio. Caso
possua quaisquer questdes ou
preocupagoes relativamente a instalagao,
preparagao para funcionamento,
manutencao ou funcionamento, contacte o
seu escritorio Rotork local para obter
assisténcia.

2.2 Materiais do Invélucro

O moddulo de controlo do actuador EH é
fabricado em liga de aluminio com
parafusos de ago-carbono.

O utilizador tem de assegurar que o
ambiente de funcionamento e quaisquer
materiais em redor da unidade nao causam
uma redugdo no seu usO seguro ou na
protecgdo por esta concedida. Sempre que
apropriado, o utilizador tem de assegurar
que a unidade se encontra adequadamente
protegida contra o seu ambiente de
funcionamento.

Caso sejam necessarias mais informagdes
e orientagdo relacionadas com o uso
seguro do Actuador da Gama EH, estas
serao fornecidas mediante pedido.

23 Entradas dos Cabos

Apenas poderiao ser utilizados redutores
de entrada a prova de explosao, bucins ou
condutas certificados se a unidade estiver
instalada numa drea perigosa.

Remova quaisquer tampdes de transito.
Faga corresponder as entradas de cabos
apropriadas ao tipo e dimensao do cabo.
Certifique-se de que os adaptadores
roscados, os bucins de cabos ou as
condutas estao apertados e totalmente
estanques. Nas areas livres de perigo, vede
as entradas de cabos nao utilizadas com um
tampao de ago ou latdo. Nas areas
perigosas tem de ser usado um tampao de
bloqueio roscado apropriadamente
certificado.

Nas unidades de involucros EEXde, as
ligagdes a corrente eléctrica e aos
terminais de controlo tém de ser
efectuadas através do uso de tabuladores
circulares 160292 do tipo AMP para

terminais de poténcia e de ligagdo a terrae
tabuladores circulares 34148 do tipo AMP
para os terminais de controlo.

Consulte o diagrama eléctrico aplicavel
para identificar as fungdes dos terminais.
Verifique se a tensdo de fornecimento e a
pressao de trabalho hidraulica
correspondem as marcadas na placa de
identificagao.

2.4 Manutencio

Um programa de manutengao detalhado é
importante para manter o funcionamento
adequado. A manutengao periddica deve
ser realizada conforme referido na Secgao
6.

2.5 Certificados para Areas
Classificadas

Nota: Consulte a placa de identificagdo da

unidade para obter os seus dados especificos.

2.6 Precaucées com o Sistema
Hidraulico

Os actuadores EH utilizam fluido

hidraulico. Consulte a especificagao

aplicavel para o tipo necessario.

Use sempre oculos de protecgio e
vestuario de protecgao apropriado,
incluindo luvas quando estiver a trabalhar
com fluido hidraulico. Remova também
quaisquer joias ou outros objectos que
possam ser condutores de electricidade.

Antes de realizar quaisquer trabalhos de
manutengdo, certifique-se de que a
corrente eléctrica para o actuador é
removida e que a pressao do sistema
hidraulico é libertada.

O fluido hidraulico € um material perigoso.
Consulte a ficha de dados de seguranga do
material (MSDS) para obter informagio
detalhada sobre higiene e seguranga. Os
fluidos devem estar em recipientes
apropriados e eliminados em
conformidade com os regulamentos
aplicaveis.

O fluido hidraulico é um agente irritante da
pele e,quando pressurizado, pode penetrar
na pele, entrar na corrente sanguinea e
causar lesGes graves ou levar a morte.
Nunca utilize qualquer parte do corpo
para verificar fugas hidraulicas.




INSTALACAO

3.0 Instalacdo

3.1 Montagem naValvula
Recomenda-se que antes de elevar o
actuador para instalagdio numa valvula
sejam tomadas medidas de precaugao para
verificar a posigao da valvula e orientar o
actuador em conformidade.

Os actuadores Rotork tém de ser
instalados nas valvulas na orientagio
correcta. Ver o desenho de instalagio
especifico para o trabalho.

AVISO: Nio eleve a combinagdo do
actuador/valvula através do actuador. Eleve
sempre o conjunto combinado através da
valvula.

3.2  Ajustar os Fechos de
Deslocagdao

Quando o actuador tiver sido aparafusado
no flange da vélvula ou adaptador e as
chaves tiverem sido inseridas,a posicao dos
parafusos de fecho deve ser verificada de
modo a garantir a total abertura ou fecho
davilvula.

Se as posigoes finais pré-definidas nio
forem adequadas, os parafusos de fecho
poderdo ser ajustados ao desapertar
primeiramente a porca e ao apertar ou
desapertar os parafusos até obter-se a
posicdo pretendida. Defina o curso do
encosto para for a do parafuso de fecho ao
ajustar e, de seguida, retorne para verificar
a posigao. Quando a posigao correcta for
obtida,reaperte a porca.

Determinadas valvulas contém os seus
proprios fechos.Nestes casos,recomenda-
se que as posigoes do parafuso de fecho do
actuador coincidam com as posi¢oes de
fecho da valvula.

3.3 Fluido Hidraulico

Os actuadores EH sio fornecidos sem o
fluido hidraulico e tém de ser abastecidos
antes do funcionamento.Ver Sec¢io 7.2.

Se o actuador estiver equipado com um
acumulador tem de ser drenado para o
reservatorio antes de adicionar o dleo.
Com a mola, ou para os actuadores de
efeito duplo o pistao, totalmente estendida,
abasteca o reservatdrio até
aproximadamente 50 mm abaixo do tipo.
Defina o curso do actuador duas vezes e
verifique novamente o nivel do
reservatério. Adicione Oleo consoante
necessario. Consulte a Secgdo 7.2 para
obter informagao sobre a especificagao do
Sleo.

3.4 Conexdes Elétricas

Consulte sempre o diagrama eléctrico
especifico do trabalho para as instrugdes
de ligagao.

Remova os quatro parafusos que seguram
a tampa da caixa do terminal para expor o
tampao do terminal. Dever-se-a usar de
cautela para evitar danos na junta circular.

Sao fornecidas,no minimo, trés entradas de
conduta NPT de 2” para a poténcia e as
ligagoes de comunicagao do cliente.

Remova a tampa do terminal, no interior
do compartimento do terminal, para expor
os terminais |,2,3 e solo.

A conexao para alimentagao monofasica,
deve ser realizada entre os terminais
le3.

A conexao para alimentagao trifasica deve
ser nos terminais 1,2 and 3.A ligagao
apropriada pode ser verificada olhando
para o ventilador da bomba/motor em
operagdo. Este deve girar no sentido
horario. Se girar no sentido anti-horario,
troque a ligagao dos terminais | e 2. A
bomba ndo ird carregar o sistema se a
ligagao dos terminais estiver incorreta.

24VDC deve ser ligado com positivo no
terminal 3 e negativo no terminal |.

Um diagrama eléctrico é fornecido com
cada actuador e esta disponivel na Rotork
Fluid Systems mediante pedido.

3.5 Acumuladores de Poténcia

Algumas configuragdes dos actuadores da
Gama EH encontram-se equipadas com
acumuladores hidraulicos para armazenar
energia para definir o curso do actuador.

Os acumuladores tém de ser pré-
carregados com nitrogénio seco antes do
funcionamento.Ver AnexoA.




FUNCIONAMENTO

4.0 Funcionamento

4.1 Pressdo do Sistema

A pressiao de fornecimento hidraulica é
indicada por um manémetro no colector.A
bomba funcionara automaticamente

conforme necessario de modo a manter a
pressio adequada do sistema. Para os
actuadores com acumuladores, o motor é
controlado por um comutador de pressao
interno ou externo.

4.2 Seleccdo Local/Remota
A selec¢io do controlo Local/Remoto é
efectuada através da parte superior de dois
comutadores rotativos localizados na
parte lateral do médulo de controlo.

Rodado totalmente no sentido anti-
horario encontra-se a posigao do controlo
Remoto. Rodado totalmente no sentido
horario encontra-se a posigao do controlo
Local. A posicao de rotagio média é
auténoma, proibindo o controlo local ou
remoto do actuador. O fecho tem de ser
libertado durante a rotagao do selector.

Quando a origem de entrada do sinal de
controlo é alterada no curso de
deslocagdao, o actuador parara na sua
posigdo actual até que seja recebido um
novo comando.

4.3 Funcionamento Local

O comutador selector Local/Remoto tem
de estar na posigao Local para operar
manualmente o actuador. O comutador
selector Abrir/Fechar é desactivado
quando o comutador selector
Local/Remoto estiver definido para
funcionamento Remoto.

4.3.1 SeleccaoAbrir/Fechar

A seleccio Abrir/Fechar é efectuada
através da parte inferior de dois
comutadores rotativos na parte lateral do
modulo de controlo.

Rode o botio a partir da posicao do
detentor central, no sentido anti-horario
para abrir e no sentido horario para fechar.
Este contacto pode ser definido quer
como momentineo quer como por
pressao através da definigdo da
configuragdo. Consulte a Secgao 5.2.5 “cL.
A direccdo da deslocagio podera ser
invertida durante o curso.

4.3.2 Indicador daPosicdo Local
Aindicagao da posigao local esta disponivel
através de um visor LCD iluminado visivel
através de uma janela na parte superior da
tampa do médulo de controlo.

O visor também ¢ utilizado para a
configuragao do controlador e indicagdo
de falhas. Consulte a Secgio 4.8.

4.3.3 Activacdo Manual
Hidraulica

Uma activagdo opcional manualmente
operada esta disponivel para operar o
actuador no caso de uma perda de
fornecimento eléctrico para a
bomba/motor. Quando fornecida, uma
bomba com um punho mével encontra-se
localizada na unidade de poténcia ou junto
desta.

Continua na pdgina seguinte
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Na maioria dos casos,uma alavanca de duas
posicdes na parte lateral do colector
selecciona a direcgao da deslocagao.Alguns
actuadores especiais possuem uma
valvula(s) de esferas para controlar o

funcionamento da bomba manual.

Consulte o esquema hidraulico especifico
do trabalho para obter informagoes sobre
o funcionamento.

4.4 Funcionamento Remoto

O comutador selector Local/Remoto tem
de estar na posicdo Remoto para o
funcionamento do controlo remoto do

actuador. O comutador selector
Abrir/Fechar é desactivado quando o
selector Local/Remoto estiver definido
para funcionamento Remoto.

4.4.1 Sinais de Controlo RemotoO
actuador poderd ser operado com uma
tensdo externa. Consulte o diagrama
eléctrico especifico do trabalho para obter
informagdo detalhada sobre a ligagdo.

4.4.2 Sinal ESD

Uma entrada digital ESD dedicada é
fornecida com todos os actuadores
padrio. O actuador podera ser
configurado para Falha em Posicao, Falha
Fechado ou Falha Aberto. O sinal ESD
também pode ser configurado para activar
manualmente o comando de Paragem
Local.

As unidades de efeito duplo sem um
acumulador opcional requerem poténcia
eléctrica para o motor de modo a definir o
curso do actuador paraa posigao ESD.

O actuador retornara a sua forma de
controlo anterior quando o sinal ESD for
removido.

O cédigo operacional “Ed” é exibido
quando um sinal ESD estiver presente.

Consulte o diagrama eléctrico para os
terminais de entrada. Consulte a Secgao
5.2.4 para obter informagdes sobre as
configuragdes.

4.4.3 Curso Parcial

Uma entrada de Curso Parcial dedicada é
fornecida como funcionalidade padrao
para aplicagoes de Abrir/Fechar. O seu
objectivo é verificar o funcionamento da
valvula e do actuador sem efeito
significativo no fluxo da valvula.

O Curso Parcial é iniciado quando a
entrada digital do Curso Parcial é activado
(duragdao minima de 300 m necessaria). O
actuador sera comandado para deslocar-se
para uma posigdo definida pelo utilizador
(90% pre-definido) e, de seguida, retornar
para a sua posigao totalmente aberta ou
fechada conforme especificado na
definicdo "PP". Sdo efectuadas algumas
verificagbes de modo a assegurar que o
actuador se move do seu limite num
determinado periodo pré-definido e
também que alcanga uma posicao definida
num determinado periodo de tempo pré-
definido.

E gerada uma falha se o curso parcial nio
for bem sucedido. Durante um curso
parcial, quaisquer outros sinais terdao
precedéncia de modo a que a fungao de
curso parcial n3o interfira com o
funcionamento normal. O cddigo
operacional “PS” indica que um sinal de
curso parcial esta presente.

Consulte o diagrama eléctrico para os
terminais de entrada. Consulte a Seccdo
5.2.5 para obter informagoes sobre as
configuragoes.

4.4.4 ControloAnalégico

A maioria dos actuadores pode ser
configurada para serem posicionados de
modo a corresponder ao sinal analdgico
exigido. Pode ser uma gama de corrente 0-
20mA ou uma gama de tensio 0-10V,
configuravel como definigdo de software.
Consulte o diagrama eléctrico para os
terminais de entrada. Os valores
seleccionaveis de banda lenta, area morta e
histerese serao utilizados para determinar
a proximidade da posi¢ao do actuador que
deve corresponder ao necessario.

Consulte a Secgdo 5.2.4 para obter
informagoes sobre as configuragoes.

4.4.5 Opcoesdo SistemaBus
Como funcionalidade opcional,as unidades
EH podem ser equipadas com um cartao
de comunicagao bus para o funcionamento
remoto por qualquer um dos seguintes
sistemas: Rotork Pakscan, Modbus,
DeviceNet, Profibus ou Foundation
Fieldbus.A unidade pode ser encomendada
através de uma das opgbes de cartdes
anteriores ou pode ser adicionada
posteriormente.

Ao configurar o actuador para Controlo
de Opgdes, o cartio de rede posicionara o
actuador através de sinais digitais
transmitidos para o controlador e
informara os valores da posigao através da
rede.

Consulte o diagrama eléctrico para os
terminais de entrada. Consulte a Seccdo
5.2.4 para obter informagdes sobre as
configuracées. E necessaria uma
configuragao adicional através do sistema
debusaplicavel.
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4.5 Fins de curso

Quando equipados, os fins de curso
abertos e fechados sao pré-definidos na
fabrica para corresponder aos fechos de
deslocacdo mecanicas do actuador. As
posicdes pré-definidas devem ser
verificadas de modo a assegurar a total
abertura e fecho da valvula.

Caso seja necessario efectuar um ajuste,
tém de ser definidas manualmente e
acedidas através da remogdo da tampa do
moédulo de controlo. O fim de curso
superior € o fim de curso aberto, o inferior
¢é ofim de curso fechado.

O ajuste do came do fim de curso ¢
efectuado por rotagio de pressio em
qualquer direc¢do. Os cames sio
carregados com a compressao da mola e
sao mantidos na devida posigao através dos
centros conicos.

Os limites de posi¢do Aberta e Fechada
também devem ser definidos através da
configuragao do controlador. Consulte a
Seccdaon 5.2.3.

ABERTA
FECHPaDA

4.5.1 Ajustedo ComutadorAberto
Mova a valvula/actuador para a posi¢ao
totalmente aberta. Localize o came do
comutador apropriado. Puxe o came para
baixo e rode-o no sentido anti-horario até
que o comutador funcione e liberte o
came. O comutador estd agora
configurado.

4.5.2 Ajuste do Comutador
Fechado
Mova a valvula/actuador para a posi¢ao
totalmente fechada. Localize o came do
comutador apropriado. Eleve e rode o
came no sentido anti-horario até que o
comutador funcione e liberte o came. O
comutador esta agora configurado.

4.5.3 Opgdo Quatro SPDT
Consulte o DOCI613.

4.6 Controlo daVelocidade

O controlo da velocidade é¢ uma
funcionalidade padrao apenas no curso da
mola dos actuadores de retorno por mola.
Para o curso hidraulico dos actuadores de
retorno por mola e para os actuadores de
efeito duplo, requerer a adi¢do de um
acumulador de armazenamento de
poténcia hidraulica é uma opgiao
disponivel.

Tipicamente, as valvulas de controlo de
velocidade estao localizadas no colector
hidraulico. Consulte o esquema hidraulico
para obter informagdes sobre o ajuste.

4.6.1 Ajuste do Retorno por Mola

(SemAcumulador)
Apenas o tempo do curso para o curso da
mola é ajustavel. Este é ajustado com a
vélvula de agulha marcada como Recolher
no colector hidraulico. Desaparafuse a
porca e rode a valvula de agulha no sentido
horario para diminuir o tempo do curso ou
no sentido anti-horario para aumentar o
tempo do curso.

A velocidade do curso hidraulico nao é
ajustavel através do controlo de velocidade
Alargar.Isto deve-se a natureza das bombas
de deslocamento fixo. O controlo de
velocidade Alargar deve estar totalmente
definido para o sentido anti-horario.

4.6.2 Ajuste do Retorno por Mola

(Acumulador Equipado)
O Controlo de Velocidade do curso da
mola é ajustado conforme referido na
Secgdo 4.7.1.0 curso hidraulico é ajustado
através da valvula de agulha Alargar.
Desaparafuse a porca e rode a valvula de
no sentido horario para diminuir o tempo
do curso ou no sentido anti-horario para
aumentar o tempo do curso.

4.6.3 Unidades de Retorno por
Mola para Aplicacdes de
Posicionamento

As unidades de posicionamento terdo um
controlo de velocidade adicional marcadas
com Recolher Lentamente. Este é utilizado
para abrandar o curso da mola a medida
que o actuador se aproxima da sua posigao
requerida. Este sera definido na fabrica
para maximizar a precisio do
posicionamento e ndo devera necessitar de
ajuste.

4.6.4 Ajuste do Efeito Duplo
(Acumulador Equipado)

O controlo de velocidade das unidades de

efeito duplo ndo é possivel, excepto se for

fornecido um acumulador hidraulico.

O controlo de velocidade marcado com
NV-EXT e NV-RET é utilizado para ajustar
o tempo do cursor. Desaparafuse a porca e
rode a valvula apropriada no sentido
horario para diminuir e no sentido anti-
horario paraaumentar.

4.6.5 Ajuste do Efeito Duplo
(SemAcumulador)

O controlo de velocidade nao esta

disponivel nas unidades de efeito duplo

sem um acumulador. Isto deve-se a

natureza das bombas de deslocamento

fixo.

Continua na pdgina seguinte




FUNCIONAMENTO

4.8

O LCD exibe trés

Visor Digital
categorias

de

informagao: Normal — A Pressio e a

Posicao

sio indicadas,

Operacionais e Modo de Configuragao.

Secgdo 5.3 para os codigos operacionais.

Secgdo 5.3.1 para os codigos de Falhas.

4.8.3

Modo de Configuracao

Consulte a Secgdo 5.2 para obter

informagdes sobre os codigos de
Configuragao.

Cédigos

%

OPEN

Limite de Posicao
[ E— | < Alcancada
-,
= ‘-' = '-: <«+— Pressao
-
- - L) 2
‘ ‘ <«+— Posicio
I I

500 PSI ou 50 Bar*
25% Aberto

1200 PSI ou 120 Bar*
Totalmente Aberto (100%)

1400 PSI ou 140 Bar*
Totalmente Fechado (0%)

* Unidades conforme determinado na Secgdo 5.2.9 “nP”.

4.8.1 Visor Normal
Pisca para indicar a
recepgdo dosinal R —p | §
7
-‘
‘-
Receptor R ——> @
4.8.2 Codigos Operacionais
Consulte:

@

Simbolo da
Presenca de Falha

—_—
O visor alterna entre a

pressdo/posicao e o codigo ‘ ' 4 gédigo. |
de falhas é exibido de peraciona
(Falha)

segundo a segundo.

4— i 1)
‘ ' ‘-‘ « Codigo de Falha
‘-' ‘ (Pressao Excessiva)
I (| <«  Indicado no Modo de Configuragio

<4— Modo de Configuragao

<4—— Valor configurado




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.0 Configuracido

O actuador da Gama EH Rotork permite a
configuragdo sem que seja necessario
remover quaisquer tampas.A configuragao
dos limites de pressio e outras
configuragdes sio efectuadas através do
uso da Ferramenta de Configuragio de
Infravermelhos. A Ferramenta de
Configuragao ¢é certificada e
intrinsecamente segura para permitir a
configuragdo em areas perigosas.

Todas as definicoes da configuragao sao
armazenadas em memoria nao-volatil no
actuador. A Ferramenta de Configuragiao
permite visualizar todas as fungdes do
actuador através da janela de visualizagdo
na parte superior da tampa do médulo de
controlo. A medida que cada funcio é
visualizada, a sua definicdo pode ser
verificada e, se necessario, alterada dentro
dos parametros dessa fungao.

5.1 Ferramenta de Configuracio
Uma Ferramenta de Configuragao Remota
portatil é fornecida para aceder ao
controlador para a configuragio ou
diagnéstico.A Ferramenta de Configuragao
é transmitida ao actuador através de
impulsos de infravermelhos. Como tal, tem
de ser orientada de modo a que o
transmissor IR na extremidade do remoto
aponte directamente para a janela de
visualizagdo do visor a partir de uma
distancia nao superiora 0,5 metros.

5.1.1 Bateria

A Ferramenta de Configuragao Remota é
accionada por uma bateria de 9 volts. O
estado da bateria pode ser verificado ao
visualizar o transmissor de infravermelhos
na extremidade do remoto. A luz do
transmissor de infravermelhos deve estar
brevemente visivel quando for pressionado
qualquer botdo. Caso seja necessario
substituir a bateria, tera de fazé-lo numa
area segura. O acesso a bateria é efectuado
através da remogao da tampa traseira.

De modo a manter a certificacdo da area
perigosa, instale apenas tipos de bateria
Duracell MN1604 ou Rayovac Alkaline
Maximum NoAL-9V.Reinstale a tampa
assegurando que o LED vermelho fica
virado para a janela do transmissor na
tampa.

5.1.2 Especificagdo da Ferramenta de Configuragdio Remota
Involucro:  IP67

Certificagio: EExiallICT4
FM,INT SAFE,Classe 1&1 | Div | GruposA,B,C,D,E,F G, T4A
CSA EXia,Classel, | | Divl GruposA,B,C,D

\
5.2 Alterar Defini¢oes da Configuracdo

Coloque o selector Local/Remoto para Autéonomo antes de efectuar a configuragio. As
definigdes sdo editadas através do uso da Ferramenta de Configuragio Remota.Veja a tabela
abaixo sobre como utilizar o remoto para navegar através de varios menus e alterar as definigoes.
Os valores alterados tém de ser inseridos pressionando a tecla Aceitar. A indicagdo da
configuragao pisca para confirmar a nova configuragao.

Fonte de
Alimentagdao:  Bateria de 9V (fornecida e equipada)

Gama
operacional: 0,5 metros a partir da janela de visualizagdo

=- <4— MODO

< VALOR DA ~
CONFIGURACAO

FUNCIONAMENTO DA FERRAMENTA DE CONFIGURACAO REMOTA
TECLA INSTRUCAO

Exibir a fungao seguinte.

Exibir a fungio anterior.

Diminuir/alterar o valor da fungao exibida ou a configuragao da opgao.
Aumentar/alterar o valor da fungao exibida ou a configuragiao da opgao.
Aceitar o valor exibido ou a configuragdo da opgao.

Actuador aberto. Nao funcional.

Actuador fechado. Nao funcional.

Hulg+ 13 «

Nota: Ao pressionar conjuntamente as teclas Seguinte e Anterior, o visor retorna para o
modo de indicagao da posigao.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.1 Estrutura do Menu de Configuracao

Devido a sua sofisticagdo e versatilidade, o controlador EH possui necessariamente muitas definigdes configuraveis. A maioria das defini¢es é pré-
configurada aquando do envio da fabrica. Embora a Secgao 5 aborde todas as defini¢oes de configuragao disponiveis, durante a preparagao para o
funcionamento ou aquando da instalagao na valvula,geralmente apenas restam as seguintes tarefas:

|. Verificar a posigdo apropriada dos fechos mecénicos de acordo

coma Seccdo 3.2 Visor Operacional

2. Configurar as definigées Aberto e Fechado de acordo com a o (Actuador no modo Autonomo)

Sec¢ao 5.2.3.

3. Verificar a definigdo apropriada dos fins de curso de acordo com
aSeccio4.5.

Ecra da Palavra-chave
Nota: Dado que muitos actuadores EH incluem funcionalidades

o o Nota: Dado que muitos actuadores EH incluem
que nao sao abordadas neste manual genérico, consulte sempre : '_= funcionalidades que ndo sio abordadas neste manual
outra documentagao especifica, incluindo as instrugdes de

genérico, consulte sempre outra documentagao especifica,
funcionamento, esquema hidraulico (HS) e diagrama eléctrico incluindo as instrugdes de funcionamento, esquema

Sair da Configuragao

(WD). Cruzamento
(Ver 5.2.2)
[ il [ i i [ [
1 I 0 (i) -0 1 0
| g — [ I I [ It o -
N | o [ | I - 1 [
I I I I I
Configuragao Controlo Remoto Funcdes JngptZ|'::~Z:§t%:~ Egﬁ:g};’ dg°r Ecris de Ajuda Actuator
(Ver 523) (Ver 524) (Ver 525) (ver 5.2.6) (Ver 5.2.7) (Ver 528) (Ver 5.2.9
AC rS cL o] dL HI As defini¢bes no
Fechar Acgio Selecgio Remota Configurar Local Temﬁ\a%:'\ilggdor Exigéncia Baixa Marcas de Limite | menu Actu.ador
estdo relacionadas
AO P PP )d dH H2 com a configuragio
Abrir Acgao Prigrr;i‘g:gle P. Pos. do Curso Dir Temporizador Exigéncia Alta Controlo Local do proprio actuador
e nido com as
variaveis
PC EA PS I jc oP (CL) H3 operacionais. Dado
Fechar Pressio Accio ESD P. Limite do Curso Tem;c'fr';;dor CPT Fechado Sinais do Remoto |  nio ser necessario
efectuar a
PO EO _ HL [e) oP (OP) H4 configuragdo destas
Abrir Pressio Activacio Manter Limite arar CPT Aberto Retorno Digital defini¢Ses por parte
Manual ESD L. Temporizador g A
do utilizador, este
LC Et PH IS LP H5 menu esta “oculto”
_ . Pressionar Intervalo do : Anci arcas d para ajudar a evitar
Limite Fechado Tipo ESD Histerese Temporizador Baixa Poténcia glontroloel alteracdes
acidentais. Para
LO FA LH Jn PE Hé aceder a estes ecris,
Abrir Limite Accio da Falha Limitar Histerese TEumne:?or:f:g%;teom Palasg;;E%:Lave Ci?:g?cflgdoor o menu Actuador
tem de ser
Sair da Configuragao db Pc rd H7 primeiramente
A ; Temporizador Retomar activado ao
Area morta Pres. Meio Fechada e,ﬁ’] aZI0 Pré-configuragdes Marcas de Erro | pressionar
conjuntamente as
) HS Eo Tem c{Eizador CF H8 teclas Abrir e Fechar
Histerese Pres. Meio Aberta eﬁ1 535) Confirmar Falhas Marcas de Erro 2 durante
aproximadamente
SL Sair da Configuragao Sair da Configuragdo Sair da Configuracao H9 dois segundos
Banda lenta Marcas de Erro 3| enquanto o ecrd da
Palavra-chave estiver
activado. O menu
BomFl’)g em Lo l}'c?do Actuador estara
Funcionamento Controlador entio disponivel a
. . partir de
Sair da Configuragao E l;'Bd Cruzamento.Ver
g%satecr)nags listagem dos ecras

disponiveis na pagina
seguinte.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.1 Estrutura do Menu (continuagio)

Actuador S PH rL
(Ver 5.2.9) Sol. | Config Cal Alta Pressio Local Remotos
At S2 St Ld
Tipo de Actuador Sol. 2 Config Tempo de Perda Cor LED
AF S3 Ar nP
Acumulador Sol. 3 Config Fundccl)opr\\glrjnn?hto Pressao Max.
Ad S4 AC o3d
Dir.Actuador Sol. 4 Config Carga do Acum. pré_cog%;u?.;gg,es
PL AP LY y
Cal Baixa Pressio Pré-carga do Acum, Pre-cc;%rrl]fé%lijcraagao

Sair da Configuragao
5.2.2 Menu Cruzamento

VISOR DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito) DESCRlCAO

Inserir Palavra-chave para Permitir a Edi¢do.
-, T

|- l- ™ = Palavra-chave Avangar para palavra-chave configurada. (O ecra inicial exibido no lado esquerdo é

pré-definido de fabrica).As barras de indicagdo do Modo de Edigdo surgirdo para
indicar a palavra-chave correcta.

Assim que a palavra-chave for aceite, se pressionar conjuntamente os botoes Abrir e
Fechar, o Menu de Configuragao do Actuador ficara disponivel.

'- ‘- '-‘ Seleccionar Menu a Aceder
' '- ' ' '=Conﬁguragio
- -
'-
= ‘@ = Controlo Remoto
o
-
=- = = = Fungdes
=- =Temporizador

de Interrupgao

= Definicao do
Controlador

= Ecras de Ajuda

= Actuador




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.3 Menu de Configuracgdo

VISOR

DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito)

ol

| =Limite
- -
-

=-' = Pressao

= Abrir no Limite

= Abrir na Pressao

ini
1)) = 1000 PsI
ou 100 BAR
-,
ini
1)) = 1000 PsI
ou 100 BAR

-‘ 88% da deslocacao
-‘ = do potenciémetro
(120°)

22% da deslocacao
' e’ = do potenciémetro

(120°)

DESCRICAO

Definir a Ac¢do para Fechar
CL — O actuador para nos Limites da Posicao Fechada (definicao LC).

CP — O actuador desloca-se para os Limites de Posicao Fechada e continua a funcionar
até o Limite da Pressdo ser alcangado (definicao PC).

Definir a Acgdo para Abrir
OL — O actuador para nos Limites da Posigao Aberta (definicao LO).

OP — O actuador desloca-se para o Limite de Posigao Aberto e continua a funcionar
até o Limite da Pressdo ser alcangado (definigao PC).

Definir Ponto de Fecho de Alta Pressido — Direc¢do Fechar

Define a pressao do sistema que fecha a bomba/motor.

No funcionamento correcto, a pressdo aumentara para este maximo no fim do curso.

Se esta pressao for alcangada no médio curso, indicara uma obstrugdo da valvula ou outro
problema e sinaliza uma “OP”, alarme de pressao excessiva.

A gama de ajuste é 0-99.As unidades sao lidas em PSI ou BAR conforme definido na
Secgao 5.2.9“nP”.

Definir Ponto de Fecho de Alta Pressiao — Direccdo Abrir

Define a pressao do sistema que fecha a bomba/motor

No funcionamento correcto, a pressao aumentara para este maximo no fim do curso.
Se esta pressao for alcangada no médio curso, indicara uma obstrugao da valvula ou
outro problema e sinaliza uma “OP”, alarme de pressiao excessiva.

A gama de ajuste é 0-99.As unidades sao lidas em PSI ou BAR conforme definido na
Sec¢io 5.2.9 “nP”.

Definir o Limite da Posicdo Fechada

Certifique-se de que os fechos mecanicos do actuador estdo correctamente definidos.
Utilize os controlos locais para mover o actuador para a posi¢ao totalmente fechada contra
o fecho mecanico e afastar o fecho aproximadamente 2%.

O valor exibido no visor é a posigao real, nao o ponto definido.

Definir o Limite da Posicio Aberta

Certifique-se de que os fechos mecanicos do actuador estio correctamente definidos.
Utilize os controlos locais para mover o actuador para a posigao totalmente aberta contra
o fecho mecanico e afastar o fecho aproximadamente 2%.

O valor exibido no visor é a posigdo real, ndo o ponto definido.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.4 Menu do Controlo Remoto

VISOR DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito) DESCRlCAO
Definir Tipo de Controlo Remoto
- ‘e ‘e = Sem Controlo Remoto . .
( 0 ' " Controlo remoto nio disponivel
-’ -
'-
'- '- = Controlo Remoto O actuador respondera aos sinais provenientes das Entradas Digitais do Remoto.
-
I "- = Controlo de Opgdes | O actuador respondera aos sinais provenientes de qualquer cartio de rede ligado ao
-’ conector de 48 vias.
_ Controlo de Ses . . . ~ .
' "- = com Activacio pe O actuador respondera aos sinais provenientes de qualquer cartdo de rede ligado ao
' 'an s conector de 48 vias e a activagao manual ESD com condutores fisicos.
Manual ESD
I
'-' I = Controlo Analdgico O actuador movera uma posigio correspondente ao sinal analégico requerido
conforme definido no menu de Definicao do Controlador.Ver secgio 5.2.7.
'-' Definir a Prioridade do Sinal do Controlo Remoto

= Prioridade Fechar

Define a prioridade de intervengao no caso de as duas entradas Abrir e Fechar
forem simultaneamente activadas.

= Prioridade Abrir

= Manter Posicio

- - - Definir a Ac¢do a Tomar para um Sinal ESD
|- |-| |- = Abrir Todas as
'- ' ' '- Valvulas Solendide E — Accido idéntica a definida para Acgdo de Falha em “FA”.
= = Fecha C — Move-se electricamente para a posigao Fechar.
-, O — Move-se electricamente para a posi¢ao Abrir.
' ‘ = Abrir .
' ' IP — Manter posigao.

= Manter Posicao

Definir Activacdo Manual do Fecho Local

- ' ' '- _ Nao Activar
'- '.' '_" ~ Manualmente Determine se um sinal ESD activara manualmente um comando de fecho local.

= Activar Manualmente

'- [ -' '-‘ Definir o Tipo de Solenéide ESD

-

G 10_) = Normalmente N | b . s Ealh
Aberto ormalmente aberto ndo tem Seguranga contra Falhas.

(]

Normamente fechado tem Seguranga contra Falhas.

= Normalmente
Fechado

Continua na pdgina seguinte
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.4 Menu do Controlo Remoto (continuagio)

VISOR DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito) DESCRlCAO

Definir a Acgdo de Falha para a Perda do Sinal Analégico

= Sem Alarme Determine a acgao a tomar mediante o valor minimo calibrado < '2 aquando da detecgao

I
' da perda de sinal.

“OF” Qualquer sinal < ao valor minimo é tratado como valor minimo. Sem indicagao de

|-| =Alarme qualquer falha. (por ex.: se a gama do sinal for 4-20mA com 4mA definido para Fechar;
o actuador posicionar-se-a em Fechar se o sinal cair para um valor inferior a 2mA.)
-,
=-= =- = Alarme com ESD “A” Para de mover-se. E indicada a falha “dN”.
-

“AE” E indicada a falha “dN”. Execute a accdo ESD conforme determinado na Sec¢io 5.2.3 “EA”.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.4 Menu do Controlo Remoto (continuagio)

O:s valores seleccionaveis de banda lenta, area morta e histerese sio utilizados para determinar a proximidade da posigdo do actuador que deve
corresponder ao sinal necessario. As definicdes de calibragio apropriadas proporcionam um posicionamento preciso, evitam que o sistema oscile
e reduzem o niimero de arranques da bomba/motor. E necessério algum entendimento sobre os parimetros de funcionamento para definir de
modo optimizado a Area morta “db”. Histerese “HS” e Banda lenta “SL”.A tabela abaixo apresentada mostra como as definigdes da banda lenta,
area morta e histerese afectam o controlo do actuador.

Uma Banda lenta de 8%, area morta de 5% e histerese de 2% sao indicadas com uma posigao requerida de 50%. Se efectuar o arranque do actuador a
40%, o controlador ird comanda-lo para mover-se para a posigao aberta até que alcance 42% (Banda Lenta Requerida). Mover-se-a entdo na posicao
aberta mais lentamente até que alcance 47% (Area Morta-Histerese) Requerida)). Os tempos de resposta do movimento/solendide no sistema
poderido fazer com que o actuador continue a mover-se ap6s o comando de fecho tiver sido emitido conforme indicado pela“Posi¢do Fechada Real” a
48%.0O movimento nao é novamente comandado até que a posigao medida saia dos valores da area morta em qualquer dos lados da posigao requerida.
Se a area morta fosse inferior, seria possivel que a posigao de fecho real saisse do outro lado da area morta, em cujo caso o actuador seria comandado
para mover-se na direcgao contraria de modo a cumprir os requisitos. Isto resultaria na oscilagao a medida que o actuador oscilasse em redor do ponto
Requerido.Ao aumentar a drea morta e ao aumentar também a quantidade de histerese, a posigao requerida real pode ser cumprida sem que ocorra
oscilagdo.Fora da Banda lenta (<42% e >58%) deve ocorrer o funcionamento rapido normal.

Direccio Inicial de Deslocaggo —— >

ABRANDAR
42%

\

ARRANCAR
45%

v

Posicao Fechada Real

PARAR POSICAO PARAR
ABERTURA Y REQUERIDA FECHO ARRANCAR ABRANDAR
47%  48% 50% 53% 55% 58%

2 v v v

<> DU

Histerese (2%)
A

Histerese (2%)

Y " Ll Y ~ >
Area morta (5%) Area morta (5%)
< A
- gl Y el
Banda lenta (8%) Banda lenta (8%)
Exemplo do Controlo do Posicionamento utilizando a Banda lenta (8%), a Area Morta (5%) e a Histerese (2%)
VISOR | DEFINICAO (pré-configuracio a negrito) DESCRICAO

=1%

=0.5%

=5%

=5 Segundos

Definir o Ajuste da Area Morta da Posicio

A area morta do sinal analdgico € ajustavel ao longo de uma gama de 0,1% a 9,9% de deslocagao.
Os ajustes sao efectuados em incrementos/decrementos de 0, 1%.

Definir o Ajuste da Histerese da Posicdo

A histerese do sinal analdgico é ajustavel ao longo de uma gama de 0,1% a 9,9% de deslocagao.
Os ajustes sao efectuados em incrementos/decrementos de 0, 1%.

Definir o Ajuste da Banda de Modo Lento

Defina a distancia da posigdo requerida a qual a velocidade de deslocagio do actuador
entrara no Modo Lento. Este ajuste permite efectuar um posicionamento preciso.
A definigao é ajustavel desde 1% até 99%.

Definir o Tempo de Funcionamento da Bomba/Motor

Esta fungio é apenas aplicavel a actuadores que n3o se encontram equipados com

acumuladores. O seu objectivo é reduzir o nimero de arranques da bomba/motor.

Defina o tempo para a bomba/motor funcionar apos alcangar a posigao requerida.

Esta defini¢ao € (til para diminuir os arranques do motor durante o funcionamento da modulagao.
A definicao é ajustavel de | a 60 segundos.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.5 Menu Fun¢oes

VISOR

DEFIN |CAO(pré-conﬂguragéo a negrito)

= Puxar para Funcionar

= == = = Mantido
-,
‘-: = = = 90% Aberto

-,

([
-" = Abrir Limite
ol

' = Fechar Limite

- -
-,

n_

" = Nao Manter o Limite
-’
KWK )

== ' = Manter Limite
N

Il Vo jges
'—' ' ou 10 BAR
(ot
- =0.5%
.
(NN
|-| |-| = Desligado
= = 100 PSI
ou |0 BAR
(NN
|-| |-| = Desligado
= = 100 PSI
ou |0 BAR

DESCRICAO

Configurar o Comutador do Controlo Local

No modo Puxar para Funcionar, a deslocagao do actuador parara quando o comutador for solto.
No modo Mantido, assim que a deslocagao ¢ iniciada, o actuador funcionara até alcangar os
Limites de Fecho conforme definido em “LO” e “LC” — mesmo no caso de o comutador ser solto.
Definir a Posicao do Curso Parcial

Defina a quantidade do curso a executar quando comandado para Curso Parcial.

A gama de ajuste é 0% a 90%.

Definir o Limite do Curso Parcial

Indique o Limite a partir do qual o Curso Parcial sera iniciado.

Configurar a Manutengdo do Limite

Quando a fungao Manter Limite estiver Activa:

I. De modo a manter os Limites de Pressao conforme definidos em “PO” e “PC”, a
bomba/motor funcionara se a queda de pressao for superior a pressao definida em “PH”.

2. De modo a manter os Limites de Posigdo conforme definidos em “LO” e “LC”,a
bomba/motor funcionara se o actuador se mover fora do limite numa quantidade superior a
definida em “LH".

Definir a Histerese para Manter a Pressio

Define a quantidade de histerese de pressao a ser usada quando a opgao Manter Limite estiver Activa.
A gama de ajuste é 1-99.As unidades sao lidas em PSI / BAR conforme definido na Secgao 5.2.9 “nP”.

Definir a Histerese para o Limite de Pressido

Define a quantidade de histerese de pressao a ser usada quando a opgao Manter Limite
estiver Activa. A gama de ajuste é 1-99.

Definir a Pressdo do Curso Meio-Fechado

Defina a pressao maxima esperada no médio curso na direcgao Fechar. Se a pressao exceder
esta quantidade durante o curso Fechar, € indicada uma falha “OP”.

Se o valor estiver definido para “00”,a definicdo Pressao Desligada configurada em “PC” é
utilizada por defeito. As unidades sao lidas em PSI / BAR conforme definido na Secgao 5.2.9 “nP”.

Definir a Pressdo do Curso Meio-Aberto

Defina a pressio maxima esperada no médio curso na direcgdo Abrir. Se a pressdo exceder
esta quantidade durante o curso Abrir, é indicada uma falha “OP”.

Se o valor estiver definido para “00”,a definicdo Pressao Desligada configurada em “PO” é
utilizada por defeito. As unidades sao lidas em PSI / BAR conforme definido na Secgao 5.2.9 “nP”.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.6 Menu do Temporizador do Interruptor

VISOR

DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito)

7 '-

|- =Temporizador
- Desligado
-, G

=Temporizador Ligado

= Iniciar Abertura

-
il
' = Iniciar Fecho
- -
i
) =25%
i
) =25%
-,
(N
LI~ =100ms
-,
RN =10S
i
LA =s00ms
'_' _' ou 5 Segundos

= 25 Segundos
ou 2.5 Segundos

e

[} |- = Sem Activacio
- Manual

-,

= = = = = Activagao

-’ Manual ESD

DESCRICAO
Definir Activar Temporizador do Interruptor
Activa o Temporizador do Interruptor

Quando activado, a acgao arrancar/parar bomba/motor ¢ afectada pelas definigoes
abaixo indicadas. O objectivo do Temporizador do Interruptor € evitar o “golpe de ariete”.

Definir a Direc¢do de Arranque do Temporizador do Interruptor

Define a direcgao na qual a Fungdo do Interruptor comegara.

Definir a Posicdo Fechar do Temporizador do Interruptor

Se a defini¢ao for “Jd” acima é “CL”, defina a posigao na qual a fungdo do Interruptor comegara
na direcgao Fechar.

Se a defini¢ao for “Jd” acima é “OP”, defina a posigdo na qual a fungdo do Interruptor terminara
na direcgao Fechar.

A posigao podera ser definida para qualquer local entre os limites Abrir e Fechar conforme
definido na Secgao 5.2.3.

Definir a Posicdo Abrir do Temporizador do Interruptor

Se a defini¢ao for “Jd” acima é “CL”, defina a posigao na qual a fungdo do Interruptor terminara
na direcgao Abrir.

Se a defini¢ao for “Jd” acima é “OP”, defina a posigdo na qual a fungdo do Interruptor comegara
na direcgao Abrir.

A posigao podera ser definida para qualquer local entre os limites Abrir e Fechar conforme
definido na Secgao 5.2.3.

Definir Intervalo do Temporizador do Interruptor

Defina o intervalo do Temporizador do Interruptor entre as paragens/arranques da
bomba/motor para 1,0 segundos ou 10mS.

Definir o Temporizador do Interruptor em Funcionamento

Defina o Temporizador do Interruptor em Funcionamento A gama de ajuste é -99.
Unidades conforme definidas em *JS” acima.

Definir o Temporizador do Interruptor Fora de Funcionamento

Defina o Temporizador do Interruptor Fora de Funcionamento A gama de ajuste & [-99.
Unidades conforme definidas em *JS” acima.

Configurar a Activacdo Manual ESD do Temporizador do Interruptor
Determine se um sinal ESD deve activar manualmente o Temporizador do Interruptor.

Um sinal ESD ira activar manualmente o Temporizador do Interruptor independentemente
da defini¢ao presente, se a acgao ESD conforme definida na Secgao 5.2.4 “ER” for “E”.




CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.7 Menu de Definicio do Controlador

VISOR

DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito)

0
e = 14% da gama
i s

completa

K/

‘-: = =91% da gama
completa

'-

' ' = Defina a

‘e 'a»  corrente Fechar

(Pré-configuragao

é 4mA)
-,
= ==-' = Defina a

corrente Abrir
(Pré-configuragao

€ 20mA)
-,
@ = Desligado —
] i
'-' ' Poténcia Total

= Baixa Poténcia

= Baixa Poténcia Extra

= = Palavra-chave
i

= = Palavra-chave
1

DESCRICAO

Calibrar o Sinal Requerido para Fechar

Para calibrar, aplique o sinal requerido para Fechar para o actuador e seleccione Aceitar.

Calibrar o Sinal Requerido para Abrir

Para calibrar, aplique o sinal requerido para Abrir para o actuador e seleccione Aceitar.

Defina o Limite da Corrente de Saida CPT para Fechar

Posicione o actuador no limite Fechar.

Ligue um medidor aos terminais de saida CPT (consulte o diagrama eléctrico aplicavel)
para medir a saida.

Utilize as teclas +/- para ajustar a corrente de saida desejada e seleccione Aceitar.

E realizada uma escala linear para as posi¢oes entre os limites de Abrir e Fechar.

Defina o Limite da Corrente de Saida CPT para Abrir

Posicione o actuador no limite Abrir.

Ligue um medidor aos terminais de saida CPT (consulte o diagrama eléctrico aplicavel)
para medir a saida.

Utilize as teclas +/- para ajustar a corrente de saida desejada e seleccione Aceitar.

E realizada uma escala linear para as posi¢oes entre os limites de Abrir e Fechar.

Definir o Modo de Baixa Poténcia
Estio disponiveis duas opgoes para reduzir o consumo de energia.

No modo de Baixa Poténcia, a luz traseira é desligada salvo se existir movimento ou estiver
a ser efectuada calibragio.

No modo de Baixa Poténcia Extra, a luz traseira é desligada, salvo se existir movimento ou
estiver a ser efectuada calibracdo; o relé do monitor é invertido; e o CPT é desactivado.

Definir Nova Palavra-chave

Insira uma nova Palavra-chave que sera necessaria para editar as definigoes. Os digitos
hexadecimais de 00 a FF sao utilizados. Um valor cifrado é apresentado se a palavra-chave
correcta ainda ndo tiver sido inserida e aceite.

Retomar as Pré-configurac¢des de Fabrica

Escolha a palavra-chave seguindo imediatamente a palavra-chave configurada e seleccione
Aceitar.
As pré-configuragdes de fabrica podem ser redefinidas.Ver Secgao 5.2.9 “Sd”.
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.7 Menu de Defini¢do do Controlador (continuagao)

VISOR DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito) DESCRlCAO

'- '- ‘- '- Visualizar / Confirmar Falha Multipla

] |- '— '- = EEPROM

- ‘e 'am'  Falha da Soma Visualizar actuais codigos de falha. Sdo exibidas multiplas falhas, com base na prioridade,
w» e de Controlo desde a mais elevada a mais baixa.Ao aceitar uma falha ira elimina-la do visor e a falha
‘-' '- = Falha do seguinte, se existente, serd apresentada.
' -' Curso Parcial

= Pressao Excessiva

= Falha da Direcgao

= Subpressao

= Perda no Modo Lento

= Perda

= Falha da Carga do
Acumulador

= Falha de Pré-carga
do Acumulador

= Erro de Hardware
Anterior Registado
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.8 Menu dos Ecris de Ajuda

Abrir

Limite

Fechar
Limite

Pressdo Aberta
Alcancada

Pressdo Fechada
Alcangada

Modo Local
Seleccionado

HI

I Marcas de Limite I

Solendide Acumulador
#1 Sob Pressao
] _I
Solendide
Fecho
#2 I
- Visor Operacionaly Hé
l‘| (Actuador no modo Remoto) . Saidas do Controlador
- Solendide Abertura
- #3
=
Solendide Bomba
#4
Manter Falha do Falha da Pressdo
limite fechado Sistema do Transdutor
I
Mant EEPROM Falha da
Ji a: erb " Soma de Posi¢do do
fmite aberto Controlo H 7 Transdutor
. Marcas de Erro | Falha do
Movimento Falha Controlador
Fechado Electroénica Solendide
Movimento Falha dos Falha da Poténcia
Aberto Controlos Locais Hidraulica

Funcionamento
Manual

Nao Foi Possivel
Carregar o Acumulador

Perda do Sinal
Analdgico Requerido

Fecho
local

I w2 |

Modo Remoto Controlos Locais

Seleccionado

Abrir Local Local Manual
Remoto I: Remoto 2:
Abrir ESD
]

Remoto I:
Fechar

H3

. Sinais do Remoto
Remoto |:
Manter
Remoto I: Remoto 2:
ESD Abrir

Curso P/ Remoto -
Comando Local
]
Comutador de I

Pressées do
H4

Acumulador
Retorno Digital

Estado
Hidraulico

L ]
Falha do Controlador
Solendide

Temporizador do
Int. Iniciado

| I:'
I H5
Marcas do Controlo l

Temporizador do Int.a Aguardar
o Primeiro Movimento

Temporizador do
Int. Inibido

Local
Equipado

Local
Fechar

Remoto 2:
Manter

Remoto 2:
Fechar

Saida do
Relé da
Falha

Saida do
Relé do
Monitor

Obstrugdo a Meio
da Deslocagio

Funcionamento
na Direcgio
Incorrecta

Nao Foi Possivel
Alcangar a Pressio

Falha do
Curso Parcial

—
I H8 I
l Marcas de Erro 2 I

Actuador com Perda
no Modo Lento

Actuador
com Perda

Falha de Pré-carga
do Acumulador

Falha da
Verificagdo
da Posigao

Definigdo
de Limites

Comando
Fechar

Comando

ESD

Redefinir
Temporizador
de Alarme
Redefinir
Apagio

L

I H9

I Marcas de Erro 3

Comando Sem Movimento
Abrir Esperado
]
Desenergizar
HA ™
Logica do Controlador lf - -
Inibir
Comando Comando
Parar Tudo Modo Lento
Falha do
Interruptor

Erro Electrénico
Anterior

| I:'
I HB
I Estado do Sistema I

Erro de
Definigago RAM

Redefinir Clr. Erro de Leitura
Principal da Tabela
Sair da Ajuda
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.9 Menu do Actuador

VISOR DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito) DESCRlCAO

Definir o Tipo de Actuador

‘- = = Isolamento d

-' Retorno por Mola Defina o tipo de servigo para o qual o actuador esta configurado.

2
-' '- = Retorno por mola
-' Modulagao

Esta definicao tem de estar em conformidade com o modo como o actuador esta instalado.
O simples facto de alterar a defini¢do nao permitira que o actuador desempenhe um
servico além daquele para o qual foi instalado.

= = Isolamento de
Efeito Duplo

-,
-' '-' = Modulagio d
'-" ! Efeito Duplo
-
‘- ‘- = Actuador de
-‘ ! Seguranca
'-' '- ™ '- Acumulador Equipado
- -
(] | =SemAcumulador ) ) . ) ) )
- Indique se um acumulador esta ou nao equipado. Se um acumulador estiver equipado, a
- e bomba/motor funcionara conforme necessario para manter a pressao independente dos
' ' = Acumulador sinais de controlo.
N
'-' ' ' '- Definir a Direc¢do da Falha do Actuador
s = Normalment
‘ -' '- - Fe(;l;‘r::omen € Indique a direcgao da falha dos actuadores para a unidade com retorno por mola ou para
- '- as unidades de efeito duplo com um acumulador com seguranga contra falhas equipado.
I = Normalmente
e’  Aberto
'- [ ™ '- Configurar Solendéide #1
-
=N 1
-‘ ' '- orma A saida do solendide pode ser invertida a partir da configuragao pré-definida. A definicao
'- pré-configurada depende do tipo de actuador.Ver a tabela de referéncia do Anexo B.
] = Invertido
'- -' -' '- Configurar Solendéide #2
-, G
1) 11_) =Normal , .. ) i ) . ) .
-’ 'an ) A saida do solendide pode ser invertida a partir da configuragao pré-definida. A definicao
'- pré-configurada depende do tipo de actuador.Ver a tabela de referéncia do Anexo B.
] = Invertido
'- -' -' '- Configurar Solenéide #3
-, T
(I} 10_) =Normal , .. ) i ) . ) -
-’ -’ ) A saida do solendide pode ser invertida a partir da configuragao pré-definida. A definicao
'- pré-configurada depende do tipo de actuador.Ver a tabela de referéncia do Anexo B.
] = Invertido

Continua na pdgina seguinte
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.9 Menu do Actuador (continuagio)

VISOR

DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito)

.

N

(0 "- = Normal
L

= = = Invertido

! "- =5 Segundos

! "- =5 Segundos

= | Minuto

|
| = Desligado

= Sem Controlo
Local Remoto

= Local Remoto
Controlo Equipado

|- =Verde

'- ':' =Vermelho

DESCRICAO

Configurar Solendide #4

A saida do solendide pode ser invertida a partir da configuragao pré-definida. A definicao
pré-configurada depende do tipo de actuador.Ver a tabela de referéncia do Anexo B.

Calibrar o Sinal de Baixa Pressio

Para calibrar, aplique a definicao de pressao mais baixa (4mA ou 0,5V) para o actuador
e pressione Aceitar no comando remoto, independentemente da leitura no visor.

Calibrar o Sinal de Alta Pressiao

Para calibrar, aplique a definicao de pressao mais alta (20mA ou 4,5V) para o actuador
e pressione Aceitar no comando remoto, independentemente da leitura no visor.

Definir o Temporizador de Perda
Indique o tempo maximo para o movimento do actuador para >0,15% da deslocagio do

sensor da posigao total. Se este tempo de deslocagao for excedido, € indicada uma falha.
A gama de ajuste é 1-99 segundos.

Definer o Tempo de Funcionamento do Acumulador
Defina o tempo para a bomba/motor funcionar apds o comutador de pressio ter sido accionado.

A fungao é proporcionar a histerese para reduzir os arranques da bomba/motor.
A gama de ajuste é 1-60 segundos.

Definir o Tempo Maximo de Carga do Acumulador
Defina o tempo maximo para a bomba/motor funcionar antes de ser indicada uma falha.

Esta fungao é desactivada quando o actuador estiver em movimento.
A gama de ajuste é 1-99.As unidades s3o os minutos. 99 = ilimitado.

Definir o Tempo Minimo de Carga do Acumulador
Insira o tempo minimo que o acumulador deve demorar a carregar. Isto permite que a

perda de pré-carga seja detectada — ¢ indicada uma falha.
A gama de ajuste é 0-60.A fungao é desactivada com a definigao de “00”.

Definir a Activacdao do Controlo Local Remoto

Indique se o Controlo Local Remoto esta equipado. Quando estiver activado, os sinais
remotos com condutores fisicos activardo manualmente todos os outros controlos.

Definir a Cor do Indicador LED Fechado

Define a cor utilizada para indicar que o limite fechado foi alcangado.
A outra cor indicara que o limite aberto foi alcangado.
Uma luz amarela indica o curso médio e nao pode ser reconfigurada.
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.2.9 Menu do Actuador (continuagio)

VISOR DEF|N|CAO (pré-configuragio a negrito) DESCRlCAO

Determinar as Unidades de Pressao
__J

= 3,000 PSI Defina o visor para um valor para indicar 3.000 psi. Esta definicao permite que a pressao
seja exibida em BAR ou noutras unidades. (por ex.: 21=210 bar)

Guardar as Defini¢cdes Actuais como Pré-configuracdao de Fabrica Configurada

= Palavra-chave Para definer, escolha a Palavra-chave seguindo imediatamente a Palavra-chave pré-definida
e seleccione Aceitar. A fungdo “rd” pode ser posteriormente utilizada para retornar todas
as definigbes para a sua pré-definigao.Ver Secgao 5.2.7 para‘“‘rd”.

Retornar todas as Defini¢des para a Pré-configuracio Genérica

= Palavra-chave Para definer, escolha a Palavra-chave seguindo imediatamente a Palavra-chave pré-definida
e seleccione Aceitar. Quaisquer alteragoes efectuadas as defini¢oes serao perdidas.
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.3  Codigos Operacionais
Diversos eventos operacionais sao indicados no conjunto de caracteres superior no visor.

VISOR DESCRICAO

N O sinal de pressao é > do que o valor maximo (por ex.: > 3.000 psi ou falha do sensor).
L

0 (I Substitui a indicagdo do valor da pressao — nao é apresentado em alternativa.

N O actuador esta no modo de bomba manual.

[ Exibe alternativas entre o cédigo e o valor da pressao.

'- I Um comando ESD foi recebido e esta a ser accionado.

K

'- '-' Exibe alternativas entre o cédigo e o valor da pressao.

'- '-| O actuador detectou uma falha operacional.

I

0 ' [ Exibe alternativas entre os cédigos de indicagdo de falha/codigo de falha e os valores da pressao/posigao.
'-' '- O actuador esta a executar uma sequéncia de curso parcial.

N

0 - Exibe alternativas entre o cédigo e o valor da pressao.

5.3.1 Indica¢iodeFalha

No caso de uma falha,sera exibido um cédigo de tipo de falha no conjunto de caracteres inferior no visor.A tabela seguinte contém descriges de codigos
e o estado do relé. O relé do Monitor ¢ energizado se a unidade estiver disponivel para funcionamento remoto. E desenergizado quando a unidade tiver
sido colocada no modo de controlo Local ou através de determinadas condigoes de falha. O relé de Falha é normalmente desenergizado e é energizado
para indicar a presenga de uma falha. Se existirem mdltiplos erros,a prioridade mais elevada sera exibida.As defini¢Ses da falha sao listadas por ordem de
prioridade.“CF” no menu indica que a falha é passivel de ser eliminada através da opgao de menu Confirmar Falhas. Consulte a Secgao 5.2.7.

VISOR NOME DA FALHA DESCRICAO RELE DO | RELE DA
MONITOR |  FALHA

Perda de Energia Eléctrica Perda de Energia Eléctrica no sistema electronico.. Desligado Desligado

Erro da soma de controlo detectado nos dados EEPROM.

'- '- Eliminada aquando da redefinigio ou “CF”.

'- |- Erro EEPROM Desligado Ligado
- - Eliminada aquando da redefini¢ao ou “CF”.

' '-' Falha detectada no hardware electrénico.

-, Hardware Fault Desligado Ligado
(NN Eliminada aquando da redefini¢do ou “CF”.

Mais do que um comutador por botio seleccionado (por ex.: Local e

‘ '- Remoto ou Abrir e Fechar simultaneamente) Desligado
' ' Falha dos Controlos Locais (Assume o Ligado
- = Eliminada apenas quando a falha é corrigida. fecho local)

d ilizad d falh i hidraulico foi .
Falha da Unidade de Um comutador utilizado para detectar falhas no sistema hidraulico foi aberto

Poténcia Hidraulica Ligado Ligado

Eliminada quando todos os contactos do comutador estiverem fechados.
Uma saida do solenodide possui circuito aberto ou possui sobrecarga

' quando energizada.
- - Falha SOICo’r?;rolado Ligado Ligado
' " olenoide Eliminada quando a falha tiver sido reparada ou o sinal do controlador

tiver sido removido.
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CONFIGURACAO DO CONTROLADOR

5.3.1 Indicagdo de Falha (continuagao)

VISOR NOME DA FALHA DESCRICAO RELE DO | RELE DA
MONITOR | FALHA

Entrada do sensor de posicdo <5% ou >95% da deslocagdo total. Indica que o

Sensor entrou em curto-circuito ou possui um circuito aberto. O movimento
Falha do Sensor de Posi¢ao | ¢ inibido. Desligado Ligado

Eliminada quando a entrada do sensor é >5% e <95%.

Entrada do sensor de pressio <!/2 do valor de calibragdo minimo ou >95% da

deslocagdo total. Indica que o sensor entrou em curto-circuito ou possui um ) )
Falha do Sensor de Pressio | circuito aberto.O movimento ¢é inibido. Desligado Ligado

Eliminada quando a entrada do sensor é >'2 e <95%.

O acumulador nao alcangou a Pressao Maxima dentro do Tempo de Carga do

Acumulador. A bomba/motor para até que um novo comando para mover

seja recebido.

Acgdo determinada através das defini¢des para a pressao max.“PO” e “PC” Ligado Ligado
(Secgao 5.2.3) e tempo de carga “AC” (Secgao 5.2.9).

Eliminada quando o acumulador alcangar a pressao ou “CF”.

Falha da Carga
do Acumulador

A pressao do cilindro no médio curso foi medida para ser > ao valor da

Pressao Desligada. O movimento do actuador ¢ inibido na direcgao em que se

deslocava. Acgio determinada através das definicoes “PO” e “PC” (Secgdo 5.2.3). Ligado Ligado
Eliminada quando o acumulador alcangar a pressao ou “CF”.

Pressio Excessiva a
Meio da Deslocagao

O actuador falhou na resposta a um commando de alteragdo da direcgdo. O
Funcionamento na movimento do actuador ¢ inibido até que seja recebido um novo comando.

. "~ X . Ligado Ligado
Direccao Incorrecta Eliminada quando é detectado movimento na direcgao correcta ou “CF”. & &

Foi detectado um erro de perda a passar um limite (isto &, ndo foi possivel

alcangar o valor da Pressao Desligada). O movimento do actuador ¢ inibido

até que seja recebido um novo comando.Acgdo determinada através das Ligado Ligado
definigdes “PO” e “PC” (Secgdo 5.2.3). Eliminada quando é detectado

movimento, o valor da Pressdo Desligada ¢ alcangado ou “CF”.

Sob Pressiao no
Fim da Deslocagao

Foi detectado um erro de perda no Modo Lento. O movimento do actuador é
inibido até que seja recebido um novo comando.Acgao determinada através
Perda no Modo Lento das definicdes “PO” e “PC". Ligado Ligado
Eliminada quando é detectado movimento, o valor da Pressdo Desligada é
alcangado ou “CF”.

Nao foi detectado qualquer movimento no médio curso para mais do que um
Tempo de Perda ou o Tempo de Carga do Acumulador passou o valor

'- 0 definido. © movimento do actuador ¢ inibido até que seja recebido um novo . .
- ‘en Perda Ligado Ligado
o |- comando.
Acgdo determinada através das definigdes “St” e “AC” (Secgao 5.2.9).
Eliminada quando é detectado movimento ou “CF”.
- e Foi iniciada uma sequéncia de curso parcial mas nao foi concluida. ) )
'-' '- Curso Parcial Sem Sucesso | Eliminada quando um curso parcial tiver sido concluido com sucesso. Ligado Ligado
.
- O sinal analégico requerido ¢ inferior a /2 do valor minimo calibrado.Acgao
-" | Perda do Sinal Requerido dc?te.rmlnada através <.1a deﬂnlgag FA” (Secgao 5.2.4). - Ligado Ligado
|-| | ' Eliminada quando o sinal requerido for > /2 do valor minimo.
- - O acumulador carregou demasiado rapido, indicando uma falha da pré-carga de
‘-‘ |-| Falha de Pré-carga nitrogénio. Licad Licad
(]! do Acumulador Eliminada quando o tempo de carga exceder o valor minimo definido ou “CF”. gaco 'gace
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ARMAZENAMENTO E MANUTENCAO

6.0 Armazenamento e

Manutencao
Os actuadores Rotork foram concebidos

para funcionar durante longos periodos nas
condigdes mais adversas. Contudo, uma
abordagem preventive durante o
armazenamento e manutengao ajuda a evitar
periodos de imobilizagio dispendiosos e
reduz o custo de propriedade.

6.1 Armazenamento
De modo a garantir que o actuador

permanece em condiges de funcionamento
apropriadas, cumpra as recomendagoes
listadas de seguida para a inspecgao,
protecgdo e lubrificagdo do actuador.

6.1.1  Certifique-se de que o actuador
esta limpo e seco antes de armazena-lo.

6.1.2  Mantenha-o fora do alcance da luz
solar directa de modo a evitar a exposicao
atmosférica prematura.

6.1.3  Verifique a embalagem de modo a
garantir que o equipamento se encontra
protegido contra agua e condensagao.

6.14  Certifique-se de que a unidade esta
armazenada numa area controlada a nivel de
temperatura com base na especificagio de
temperatura da unidade.

6.1.5  Ligue quaisquer portas hidraulicas
ou entradas eléctricas.

6.1.6  Abasteca o reservatorio com o
dleo hidraulico apropriado para proteger o
interior contra corrosao.

6.1.7 Inspeccione visualmente o
equipamento periodicamente para identificar
qualquer potencial corrosdo. Proceda as
reparagoes necessarias.

6.2 Manutencio Geral
Todos os trabalhos de manutengio e

inspeccdo tém de estar em conformidade
com as regras e regulamentos do pais da
instalagio final.

6.2.1 A cada3 meses

6.2.1.1 Execute o curso parcial da unidade,
sempre que necessario.

6.2.1.2 Verifique o visor quanto a falhas.
Repare-as consoante necessario.

6.2.1.3 Verifique o nivel e o estado do 6leo
(por ex.:presenga de agua). Mude-o se estiver
contaminado.

6.2.1.4 Inspeccione visualmente eventuais
fugas de oleo ou corrosio. Repare-as
consoante necessario.

6.2.1.5 Verifique eventual hardware ou
acessorios soltos. Aperte-os consoante
necessario.

6.2.1.6 Inspeccione a pintura quanto a
danos. Para garantir uma protecgdo continua
contra corrosio, retoque-a consoante
necessario de acordo com a especificagdo
aplicavel para pintura.

6.2.2 A cadaé meses
Nos climas com grandes oscilagdes e

temperatura entre as estagdes, podera ser

necessario mudar o 6leo a cada seis meses.
6.2.3 Todos os anos

6.2.3.1 Remova quaisquer residuos que se
tenham acumulado na unidade.

6.2.3.2 Mude o 6leo hidraulico. Certifique-
se de que cumpre a especificagao aplicavel.

6.2.32 Verifique a pressio de pré-carga
apropriada do acumulador. Proceda a recarga
consoante necessario. Consulte o AnexoA.

6233 Limpe o elemento do filtro do
colector. Substitua quaisquer elementos do
filtro externo instalados.

6.234 \Verifique o funcionamento da
activagao manual, se proporcionada.

6.2.3.5 Defina o curso do actuador para as
posicdes aberto e fechado. Verifique o visor
quanto a qualquer indicagao de falha.

6.3 Verificar o Funcionamento
Certifique-se de que o actuador opera

correctamente a valvula dentro do tempo de
ciclo requerido. O actuador deve efectuar
um ciclo diversas vezes com todos os
controlos existentes (por ex. controlo
remoto, controlo local e activagao manual).

6.4 Substituicio do Vedante do
Cilindro

Caso se torne necessario substituir os
vedantes do cilindro hidraulico, consulte o
Manual de instalagdo e Manutengao para o
motor primario fornecido (por ex.. gama

GH).

6.5 Fusiveis

Um fusivel protector localizado no interior
do moédulo de controlo. Este é acedido
através da remogao da tampa do médulo de
controlo e estd localizado no PCB de
poténcia por baixo do visor LCD. Consulte a
tabela abaixo para obter informagao sobre o
valor de substituigao apropriado.

REFERENCIA DA ESPECIFICACAO DO FUSIVEL

TRIFASICO 50 HZ
TRIFASICO 50 HZ
TRIFASICO 60 HZ
TRIFASICO 60 HZ

TENSOES DA POTENCIA DE ENTRADA

190, 200, 220, 240 VAC

380,400,415, 440, 480, 500, 525, 550, 660, 690 VAC
200, 208, 220, 230, 240 VAC

380, 400, 440, 460, 480, 575, 600, 660, 690 VAC

MONOFASICO 50 HZ 110, I15VAC

MONOFASICO 50 HZ 220,230,240 VAC

MONOFASICO 60 HZ 110, I15VAC

MONOFASICO 60 HZ 208, 220, 230, 240 VAC
24VDC

CODIGO DE PEDIDO BUSSMAN

TDCI1-250mA
TDCI1-150mA
TDCI 1-250mA
TDCII-150mA
TDCI [-500mA
TDCI1-250mA
TDCI1-500mA
TDCI1-250mA
TDCII-5A
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ESPECIFICACOES DA MASSA DE LUBRIFICACAO

7.0 Especificacdes da Massa de Lubrificacdo e do Oleo Hidraulico

7.1 Especificacdo da Massa Lubrificante

A seguinte massa lubrificante é utilizada pela Rotork Fluid Systems e é recomendada para qualquer relubrificagdo:

Fabricante:

Nome comercial:

Cor:

Tipo de sabao:

Tipo de oleo:

Consisténcia (GRAU NLGI)--ASTM D217:
Penetragdo trabalhada a 25°C-ASTM D217:
Ponto de gota - ASTM D2265:

Viscosidade de base oleosa a 40°C-ASTM D445:

Viscosidade de base oleosa a 100°C-ASTM D445:

Mobil
Mobiltemp 78
Cinzento/preto
Inorganico
Mineral

|

295/325 dmm
260°C

485 cSt

32 cSt

Nota: Esta é a especificagdo standard da massa lubrificante para os actuadores da Gama EH Rotork. Se tiver sido especificada elou fornecida uma

massa lubrificante alternativa, foi notada na documentagdo especifica do trabalho e esta disponivel mediante pedido.

7.2 Especificagio do Oleo Hidraulico

O seguinte 6leo hidraulico é utilizado pela Rotork Fluid Systems e é recomendada para qualquer relubrificagao:

Fabricante:

Nome comerecial:
Viscosidade a 40°C:
Viscosidade a 100°C:

Indice de viscosidade ASTM:
Grau ISO:

Ponto de fluidez:

Peso especifico a 15°C:

Mobil
DTE I3M
32 cSt
6.1 cSt
141
32
-45°C
0.874 kg/dm’

Nota: Esta é a especificac@o standard do oleo hidraulico para os actuadores da Gama EH (-20°C a -40°C) da Rotork. Se tiver sido
especificado e/ou fornecido um éleo alternativo, foi notado na documentagdo especifica
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LISTA DE DESENHOS / PECAS

Actuador de Efeito Duplo
Tipico da Gama EH

ITEM DESCRICAO

O desenho acima é uma apresentagao geral de um actuador de quarto de
volta tipico da Gama EH. A colocagio real do conjunto da

| Estrutura Central do Actuador

2 Cilindro Hidraulico bomba/motor/reservatoério e do médulo de controlo depende de diversas

3 + Reservatério da Mola (se aplicavel) variaveis, incluindo o tamanho do actuador, quer o actuador esteja
configurado para aplicagdes horizontais ou verticais na valvula e varios

4 Motor requisitos especificos da aplicagdo, tais como montagem remota do

5 Bomba modulo de controlo.

6 Activagio Manual (opcional) Os desenhos certificados para as configuragdes fornecedias sio

7 Reservatério Hidraulico fornecidos com a documentagio especifica do trabalho, incluindo um
diagrama eléctrico e um esquema hidraulico.

8 Médulo de Controlo

9 Colector Hidraulico

10 Compartimento do Terminal
I Janela de Visualizagao Digital
12 Comutador Local/Remoto

13 Comutador Abrir / Fechar

% Nao Indicado
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APENDICE A PRE-CARGA EREMOCAO DO ACUMULADOR

1.0

2.0

2.1

22

23

2.4

25

2.6

2.7

Introduction

Este documento realga os procedimentos para pré-carregar
o acumulador, verificar a pressao de pré-carga e remover o
acumulador.

E necessario um conjunto de carga conforme abaixo indicado.
Os componentes necessarios estao prontamente disponiveis
a partir de fornecedores industriais ou o conjunto esta
disponivel para aquisicao na Rotork Fluid Systems. Solicite o
nimero de pega 90-183 da Rotork (tubo flexivel ndo
incluido).

Um gas inerte, tal como o nitrogénio,Também sera necessario
paraapré-carga.

ITEM DESCRICAO
| Manémetro de Pressio
2 Bucha do Gas/Punho em T
3 Valvula de Purga
4 Vilvula de Gas
5% Conector Giratério
6k Tube Flexivel
7 Adaptador

% Apenas necessario para a pré-carga
e ndo para a verificagdo ou remogio
do acumulador.

Pré-carga doAcumulador
Remova a tampa da valvula do gas.

No conjunto de carga, rode a bucha (2) e o punho “T”
totalmente no sentido anti-horario e anexe a bucha no
acumulador

Certifique-se de que a valvula de purga (3) se encontra bem
apertada.

Anexe o Conector Giratério (5) a vélvula de gas (4) do
conjunto de carga e aperte para |-2 Nm/ [0-15in Ibs.

Rode o punho em*“T” (2) totalmente no sentido horario. Esta
accaoabriraavilvula

Abra a valvula da garrafa de nitrogénio e encha
LENTAMENTE o acumulador. Desligue o fornecimento de
nitrogénio quando o manémetro indicar 110% do nivel de
pré-carga desejado.

Deixe a pré-carga assentar durante 10 a |5 de modo a
permitir que a temperatura do gas estabilize.Abra lentamente
a valvula de purga (3) até que a pressio desejada seja
alcangada.Feche bema valvula de purga (3).

2.8 Quando a pré-carga estiver concluida, rode o punho “T” (2)
totalmente no sentido anti-horario e, de seguida, abra a
valvula de purga (3) para soltar o gas residual.

29 Utilize uma chave de caixa para evitar que o conjunto da
valvula de gas rode e remova o conjunto de carga do
acumulador.

2.10  Instale novamentea tampa da valvula.

3.0 Verificagdo da Pré-carga

3.1 Utilize a valvula apropriada no sistema hidraulico para
descarregar 6leo do acumulador.

32 Remova a tampa protectora e o vedante secundario do
acumulador.
33 Rode o punho em “T” (2) totalmente no sentido anti-

horario. Anexe o conjunto de carga ao parafusar a bucha
do gas a haste da valvula do acumulador. Aperte para 1-2
Nm/ 10-15inIbs.

34 Feche a valvula de purga (3).

35 Rode o punho em “T” (2) no sentido horario para soltar a
pré-carga do acumulador para o mandémetro para
verificar a pressdo.

3.6 Quando a verificagdo da pré-carga estiver concluida, rode
o punho “T” (2) totalmente no sentido anti-horario e, de
seguida,abraavalvula de purga (3).

37 Utilize uma chave de caixa para evitar que o conjunto da
valvula de gis rode e remova o conjunto de carga do
acumulador.

38 Substitua a tampa da valvula do gas.

4.0 Remocio doAcumulador

4.1 Anexe o conjunto de carga e siga os passos 3.2 até 3.5.

4.2 Abra a valvula de purga (3) até que toda a pré-carga do gas

seja solta do acumulador.

4.3 Remova o conjunto de carga. O acumulador pode agora s
er removido em seguranga do sistema.
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APENDICE B sAiDAs DO CONTROLADOR (NAO INVERTIDAS)

Actuador Acum Saida Nome Paragem | Paragem Rapido Lento
Total Abrir Fechar Abrir Fechar
Sol #1 Abrir Ligado-U | Ligado-U | Ligado-U | Ligado-U Ligado-U
Sol #2 Lento Fechar X X X X v
Nio Sol #3 Fechar v v v X v
Sol #4 Nao Utilizado X X X X X
Modulacao de Bomba Disligado |Disligado-R Ligado Ligado-R N/A Ligado-R
Retorno por Mola Sol #l Abrir X X v X X
Sol #2 Lento Fechar X X X X v
Sim Sol #3 Fechar v v v X v
Sol #4 Nao Utilizado X X X X X
Bomba Disligado Ligado-A | Ligado-A | Ligado-A Ligado-A
Sol #1 Nao Utilizado X X X X
Sol #2 Nao Utilizado X X X X
Nio Sol #3 Fechar v v v X
Sol #4 Nao Utilizado X X X X
Isolamento do Bomba Disligado | Disligado | Disligado | Disligado N/A
Retorno por Mola Sol #l Abrir X X v X
Sol #2 Nao Utilizado X X X X
Sim Sol #3 Fechar v v v X
Sol #4 Nao Utilizado X X X X
Bomba Disligado Ligado-A | Ligado-A | Ligado-A
Sol #1 Lento X X X X v v
Sol #2 Direcgao Disligado-B | Dislagdo-B v X v X
Nao Sol #3 Derivagao Ligado-U | Ligado-U |Disligado-U | Disligado-U | Disligado-U | Disligado-U
Sol #4 Nao Utilizado X X X X X X
Modulagio de Bomba Disligado Ligado-R Ligado Ligado Ligado Ligado
Efeito Duplo Sol #l Lento X X X X v v
Sol #2 Direcgao Disligado-B | Disligado-B v X v X
Sim Sol #3 Paragem v v X X X X
Sol #4 Nao Utilizado X X X X X X
Bomba Disligado | Ligado-A | Ligado-A | Ligado-A | Ligado-A | Ligado-A
Sol #1 Nao Utilizado X X X X
Sol #2 Direcgao Disligado-B | Disligado-B v X
Nio Sol #3 Nao Utilizado X X X X
Sol #4 Nao Utilizado X X X X
Isolamento de Bomba Disligado | Disligado Ligado Ligado N/A
Efeito Duplo Sol #l Néo Utilizado X X X X
Sol #2 Direcgao Disligado-B | Disligado-B v X
Sims Sol #3 Paragem 4 4 X X
Sol #4 Nao Utilizado X X X X
Bomba Disligado | Ligado-A | Ligado-A | Ligado-A
TECLA
ENERGIZADO
V" Energizado LEDS DE INDICAGAO
X Desenergizado BOMBA / MOTOR
Desligado-U A bomba tem de funcionar durante 0,5 segundos antes de desenergizar.
Ligado-U  Tem de estar ligado excepto se a bomba tiver sido desligada durante mais de 5 segundos. .
Ligado-R  Permitido o funcionamento.
Ligado-A  Controlado pelo comutador de pressiao do acumulador: SOL 3 . . SOL 4
Desligado-B  Desligado apos atraso para evitar a fuga de pressdo aquando da paragem. SOL | . . SOL 2
| @ @ | Nonror
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APENDICE C PECAS SOBRESSELENTES RECOMENDADAS

PECAS SOBRESSELENTES RECOMENDADAS
NUMERO DA PEGA DESCRIGAO QTD. < 10 UNIDADES QTD.> 10 UNIDADES
WH 384 Conjunto de Indutor de Splendde de 24VDC | |
96-197 Contactor do motor (apenas motores CA) | 2
96-198 Contactor do motor (apenas motores CC) | 2
WCH 469 Placa de Circuito Impresso do Controlador Princpal - |
46025 Placa de Circuito Impresso de Poténcia CA - |
46557 Placa de Circuito Impresso de Poténcia CC - |
WPH1297 Kit de Vedantes do Controlador | 2
CONTACTO ROTORK* Motor Eléctrico - |
CONTACTO ROTORK* Kit de Vedantes do Cilindro Hidraulco | 2

*O motor Eléctrico e o cilindro hidraulico variam consoante o modelo e a aplicagio.
Contacte a Rotork Fluid Systems com o niimero de série da unidade.

Page | of |



rotori

Uma listagem completa das nossas vendas
mundiais e rede de servicos encontra-se
disponivel no nosso site.

Quartel General

Rotork plc
tel +44 (0) 1225 733200
fax +44 (0) 1225 333467

email mail @rotork.com

Fluid Systems

Atuadores Hidraulicos e Pneumaticos e Sistemas de Controle

Controls

Atuadores Elétricos e Sistemas de Controle

Gears

Operadores Manuais

Site Services

Projetos, Servicos e Readaptagdes

Como parte de um processo de desenvolvimento continuo do produto, a Rotork reserva-se o direito de emendar e alterar as especificacdes em aviso

WWW_ roto r k - c O l I l prévio. Os dados publicados poderao estar sujeitos a alteracao. Para a mais recente versao lancada, visite o nosso site em wwuw.rotork.com.

0 nome Rotork ¢ uma marca comercial registada. A Rotork reconhece todas as marcas comerciais registadas
Publicado e produzido no Reino Unido pela Rotork Controls Limited. RFSMEH0710
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