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CE GUIDE CONTIENT DES INFORMATIONS DE SECURITE EN RAISON DES GRANDES DIFFERENCES DANS LA

IMPORTANTES. ASSUREZ-VOUS DE L’AVOIR LU NUMEROTATION DES BORNES DES MOTORISATIONS
ET COMPRIS DANS SON INTEGRALITE AVANT DE ET DES ACTIONNEURS, LE CABLAGE REEL DE CET
PROCEDER A L'INSTALLATION, L'ACTIONNEMENT ET APPAREIL DOIT CORRESPONDRE AU DOCUMENT

LA MAINTENANCE DE VOTRE EQUIPEMENT. FOURNI AVEC L'UNITE.
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1. Introduction

Ce manuel concerne la gamme de motorisations
quart de tour pour vannes de contréle (CVQ).

Modeles : CVQ 1200 et CVQ 2400
Veuillez vous référer au document PUB042-001 de Rotork
pour les spécifications détaillées.

Combinant le succes historique de Rotork et
une technologie innovante, le CVQ offre une
méthode fiable et réactive d'automatisation de
vannes de contréle sans la complexité ni le colt
de I'alimentation pneumatique. Grace a une
attention accrue sur les colts de production et
I'efficacité, le contréle précis des variables du
processus est essentiel.

Avec une résolution supérieure a 0,1 % et la capacité a
éliminer le dépassement de position, la gamme CVA de
Rotork aide a maximiser la qualité du produit et la capacité
de l'usine.

Les motorisations de la gamme CVA sont autonomes,
congues et fabriquées spécifiquement pour le fonctionnement
électrique a distance continu des vannes de controle.

La motorisation comprend :
e Moteur électrique a CC sans balai

e  Réducteur de vitesse avec arbre de sortie a secteur

e Contréleur de moteur avec limitation de vitesse, course
et couple

e Commandes logiques électroniques et dispositifs de
surveillance logés dans un boftier étanche a double
étanchéité

e  (Certification pour zone dangereuse répondant aux
exigences internationales et nationales

Tous les réglages de couple et de position ainsi que la
configuration de la motorisation sont effectués grace a
un dispositif sans fil Bluetooth®, généralement un PDA
(non fourni).

Le logiciel Enlight PC sans fil Bluetooth peut étre téléchargé
gratuitement sur le site : www.rotork.com.
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2. Informations générales

Ce guide a été produit pour permettre a un
utilisateur final compétent d'installer, de faire
fonctionner et d'inspecter les motorisations
Rotork pour vannes de controle.

L'installation électrique, I'entretien et I'utilisation de ces
motorisations devraient étre effectués conformément aux
Dispositions et a la Législation Nationales liées a ['utilisation
en toute sécurité de cet équipement applicable au site
d'installation.

Pour le Royaume Uni : Les reglementations relatives a
I'électricité sur le lieu de travail de 1989 et la directive donnée
dans I'édition applicable des réglementations du cablage IEE
doivent étre appliquées.

Pour les Etats Unis : le code national de |'électricité NFPA70
s'applique.

L'installation mécanique doit étre effectuée comme

décrit dans ce manuel et en conformité avec le code de
bonnes pratiques applicable. Si la plaque signalétique

de la motorisation indique qu’elle est adaptée pour une
utilisation dans des atmosphéres potentiellement explosives
(zones dangereuses) alors la motorisation est adaptée pour
une utilisation en zone 1 et 2 (ou division 1 et 2) de la
classification des zones dangereuses, tel qu’indiqué sur la
plaque signalétique de la motorisation.

Tout équipement connecté a la motorisation devrait étre
d’une certification pour zone dangereuse équivalente (ou
supérieure). L'installation, I'entretien et I'utilisation de la
motorisation installée dans une zone dangereuse doivent étre
effectués par une personne compétente et en conformité
avec tous les codes de bonnes pratiques pertinents pour la
certification de la zone dangereuse spécifique.

Toute inspection ou réparation des motorisations certifiées
en zones dangereuses ne devrait pas étre effectuée a moins
gu’elle ne se conforme aux dispositions et a la |égislation liées
a la zone dangereuse spécifique.

L'interface a sécurité intrinséque ne peut pas étre réparée par
I'utilisateur.

Seules les pieces de rechange approuvées par Rotork
devraient étre utilisées. Aucune modification ou altération ne
devrait étre effectuée sur la motorisation, car ceci pourrait
annuler les conditions sous lesquelles sa certification a été
accordée.

L'acces aux conducteurs électriques sous tension est interdit
dans une zone dangereuse a moins que ce soit effectué avec
une autorisation spéciale, autrement toute alimentation devra
étre isolée et la motorisation déplacée vers une zone non
dangereuse pour sa réparation ou son inspection.

Seules les personnes compétentes en vertu de leur formation
ou expérience devraient étre autorisées a installer, entretenir
et réparer les motorisations Rotork. La tache entreprise

doit étre effectuée en conformité avec les instructions de

ce manuel. L'utilisateur et ces personnes travaillant sur cet
équipement devrait connaitre leurs responsabilités sous
toutes dispositions liées a la santé et la sécurité sur leur lieu
de travail.

2.1 Matériaux du boitier

Les boftiers de la gamme Rotork de motorisations pour
vannes de controle sont fabriqués a partir d'alliage
d’aluminium avec des fixations en acier inoxydable et un
écran en polycarbonate. Le bouton de commande locale et le
bouton de commande manuelle (si incluse) sont fabriqués a
partir d'un mélange de polycarbonate/plastique PBT. Il existe
un risque de charge électrostatique associé a ces composants
et par conséquent ils ne doivent étre nettoyés qu'avec un
chiffon humide.

L'utilisateur doit s'assurer que I'environnement de travail

et tous matériaux environnant la motorisation ne peuvent
pas réduire la sécurité d'utilisation de la motorisation ou le
niveau de protection fourni par la motorisation. Lorsque cela
est approprié, l'utilisateur doit s'assurer que la motorisation
est convenablement protégée de son environnement de
fonctionnement.

Si des informations supplémentaires et directives liées a
I'utilisation en toute sécurité de la gamme de motorisations
pour vannes de contréle Rotork sont requises, elles vous
seront fournies sur demande.
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3. Certifications pour zones dangereuses

Veuillez vous référer a la plaque signalétique de la motorisation pour les détails

spécifiques des certifications.
La CVQ est construite conformément aux normes suivantes:

Europe — Zones dangereuses ATEX (2014/34/EU) Il 2GD
ou 1l 2 (1) GD (lorsque I'option a sécurité intrinséque est

incluse)

Ex db h 1IB T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex db h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (pour I'option a sécurité intrinséque)

Ex h [ia IlIC Da] tb I1IC T120 °C Db (pour l'option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11 (pour l'option a sécurité intrinseque)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 et

EN 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db h 1IC T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex db h [ia Ga] IIC T4 Gb (pour I'option a sécurité intrinséque)

Ex h [ia lIC Da] tb IIC T120 °C Db (pour I'option a sécurité intrinseéque)
EN 60079-11 (pour I'option a sécurité intrinseque)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 et

EN 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb h 11B T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex dbeb h IIB T4 Gb, Ex h tb [IIC T120 °C Db

Ex dbeb h [ia [IB Ga] IIB T4 Gb (pour I'option a sécurité intrinséque)

Ex h [ia IlIC Da] tb I1IC T120 °C Db (pour l'option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11 (pour I'option a sécurité intrinseque)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7,

EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 et EN 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb h 11IC T4 Gb, Ex h tb 11IC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (pour I'option a sécurité intrinséque)
Ex h [ia IlIC Da] tb I1IC T120 °C Db (pour l'option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11 (pour 'option & sécurité intrinseque)

EN60079-0, EN60079-1 et EN60079-7,

EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 et EN 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Canada - Zones dangereuses

CSA antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes C & D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes B, C & D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA protection contre les flammes et la poussiére,
Classe Il, Div 1, Groupes E, F & G, T4

Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Lorsqu’une interface a sécurité intrinseque optionnelle est incluse :
Appareils associés, Classe |, Div 1, Groupes A, B, C et D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

* En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

International — Zones dangereuses IECEx

Ex db IIB T4 Gb, Ex tb 11IC T120°C Db

Ex db [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (pour l'option a sécurité intrinseque)

Ex [ia IlIC Da] tb lIC T120 °C Db (pour I'option a sécurité intrinséque)
IEC 60079-11 (pour I'option a sécurité intrinséque)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37 et

IEC 60079-31

Températures ambiantes :
-20 & +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex db IIC T4 Gb, Ex tb I1IC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (pour 'option a sécurité intrinseque)

Ex [ia IIC Da] tb IlIC T120 °C Db (pour I'option a sécurité intrinséque)
IEC 60079-11 (pour I'option a sécurité intrinséque)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37 et

IEC 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIB T4 Gb, Ex tb 111IC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (pour l'option a sécurité intrinséque)
Ex [ia IlIC Da] tb lIC T120 °C Db (pour I'option a sécurité intrinséque)
IEC 60079-11 (pour I'option a sécurité intrinséque)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
et IEC 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex dbeb IIC T4 Gb, Ex tb 111IC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (pour I'option a sécurité intrinséque)

Ex [ia I1IC Da] tb 1IC T120 °C Db (pour I'option a sécurité intrinséque)
IEC 60079-11 (pour I'option a sécurité intrinséque)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
et IEC 60079-31

Températures ambiantes :
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Etats-Unis — Zones dangereuses

Antidéflagrant FM/CSAus, Classe I, Div 1, Groupes C et D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
* En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Antidéflagrant FM/CSAus, Classe |, Div 1, Groupes B, Cet D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
* En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Antidéflagrant (poussiére) FM/CSAus, Classe Il, Div 1,
Groupes E, Fet G, T4

Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

* En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Lorsqu'une interface a sécurité intrinseque optionnelle est incluse :
Appareils associés, Classe I, Div 1, Groupes A, B, C et D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

* En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
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3. Certifications pour zones dangereuses

Parameétres des entités maximums

Bornes 1,2,3 Bornes 6,7,8

Ui 30V Ci: 0,12 pF Uo: 0 Ui 30V Ci: 0,12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 loo 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 700 mW Po: 0 Pi: 700 mW Po: 0

Ui - Tension maximale (pic CA ou CC) pouvant étre
appliquée aux bornes de la motorisation et
conformément aux instructions fournies sans invalider
le type de protection

aux bornes de la motorisation et conformément aux
instructions fournies sans invalider le type de protection

de raccordement

Pi - Puissance maximale pouvant étre appliquée aux
bornes de la motorisation et conformément aux
instructions fournies sans invalider le type de protection

Ci - Capacité interne équivalente maximale du circuit
i - Courant maximal (pic CA ou CC) pouvant étre appliqué  considérée comme apparaissant aux bornes

Li - Inductance interne équivalente maximale du circuit
considérée comme apparaissant au niveau des dispositifs

Uo - Tension maximale (pic CA ou CC) pouvant apparaitre
aux bornes de la motorisation et conformément aux
instructions fournies pour toute tension appliquée jusqu'a
la tension maximale

lo - Courant maximal (pic CA ou CC) dans un appareil
pouvant étre prélevé des dispositifs de raccordement de
la motorisation

Po - Puissance électrique maximale pouvant étre prélevée
des bornes de la motorisation

Conditions spéciales pour une utilisation sare (Motorisations certifiées ATEX/IECEx/FM/cCSAus)

1. Les dimensions essentielles des passages de flammes sont :

Passage de flammes Espace Maximum Longueur Minimum
(mm) (mm)

Boitier Electrique/Capot supérieur 0,15 25,00

Boitier EIectrique/Bornier 0,15 25,00

Boftier des Contacts Electriques/Capot du bornier 0,15 26,00

Boitier Electrique/Douille de la commande manuelle (si incluse) -0,005 28,00

Arbre de la commande manuelle / Boitier électrique (ou douille si incluse) 0,15 25,00

Arbre de sortie/Douille de I'arbre de sortie 0,15 25,00

Douille d'arbre de Sortie/BBoitier électrique -0,005 25,00

Remarques : Le Signe Négatif dénote un ajustement avec serrage.

2. ll existe un risque de charge électrostatique associé a la manipulation du bouton et de I'ensemble du volant de manceuvre manuel.
Ces éléments doivent étre nettoyés uniquement avec un chiffon humide.

3. Lorsque l'interface a sécurité intrinséque optionnelle est incluse, les bornes 3 et 6 servent a la connexion des cables blindés uniquement.
Ces points de connexion ne sont pas isolés du boftier de montage et ne sont pas conformes aux exigences de rigidité diélectrique de la
norme CSA/EN/IEC/UL 60079-11. Cela devrait étre pris en compte dans le cadre du code de bonnes pratiques applicable.

4, Stockage

41 Réception / Inspection

Vérifiez avec soin les dommages dus au transport. Tout
dommage au niveau du carton de transport est généralement
une bonne indication qu’il a été manipulé brutalement.
Signalez immédiatement tout dommage au transporteur et a
votre distributeur CVA local.

Déballez le produit et le paquet d’informations en prenant
soin de conserver le carton de transport et tout matériau
d’emballage s'il fallait le retourner a I'expéditeur. Vérifiez que
les éléments sur la liste d’emballage ou le bon de livraison
sont conformes a votre propre documentation.

4.2 Stockage

Si votre motorisation ne peut pas étre installée
immédiatement, stockez-la dans un endroit sec jusqu’a ce
gue vous soyez prét a connecter les cables entrants.

Si la motorisation doit étre installée, mais ne peut étre cablée,
il est recommandé que tous les bouchons d’entrées de cables
en plastique soient remplacés par des bouchons en métal
avec PTFE.

CVQ Instructions d’installation et de maintenance

La double étanchéité Rotork permet de préserver les
composants électriques internes, s'ils ne sont pas modifiés.
Il n‘est pas nécessaire de retirer les capots du compartiment
électrique pour mettre en service la motorisation CVQ.

Rotork décline toute responsabilité pour les détériorations
causées sur le site aprés le retrait des capots. Toutes les
motorisations Rotork ont été entierement testées avant de
quitter I'usine pour offrir des années de fonctionnement
sans probléme dans la mesure ou elles sont correctement
installées, mises en service et étanchéifiées.

4.3 Etiquette d'identification

.WWW rotorlecomJ

Serial number
Wiring diagram
Actuator type CVQs

Output max.

Conduit Thread

Actuator supply

WU ®
Unit weight

Year of manufacture 202004
. ]

Rated current
[ ] 'c";’n‘?ié‘,‘;” 153247 \IADE IN ENGLAND 165742-1 @




5. Santé et Sécurité

/\ ATTENTION :

Avant d'installer la motorisation, assurez-vous qu’elle est
adaptée pour l'application prévue. Si vous n'étes pas sdr que
I'équipement est approprié pour votre installation, consultez
Rotork avant I'installation.

& ATTENTION : RISQUE D’ELECTROCUTION

L'installation et la réparation doivent étre effectuées
uniquement par du personnel qualifié.

A ATTENTION : DECHARGE ELECTROSTATIQUE

Cet équipement loge des dispositifs a sensibilité statique.
Pour protéger les composants internes ne touchez jamais
les circuits imprimés sans utiliser les procédures de contréle
électrostatique (ESD).

& ATTENTION : TEMPERATURE DE SURFACE

Dans des conditions normales de fonctionnement, la
température du cablage de la motorisation a I'intérieur du
bofltier de raccordement peut atteindre 66 °C dans une
température ambiante de 60 °C. Des mesures doivent étre
prises pour s'assurer qu’un cablage et des connecteurs
associés adéquats sont utilisés pendant l'installation.
L'installateur/I'utilisateur doit s'assurer que la température de
surface de la motorisation nest pas influencée par des effets
externes de chauffage et de refroidissement (par exemple :
température du processus).

A ATTENTION : ALTITUDE DE FONCTIONNEMENT

L'installation doit étre effectuée a une altitude inférieure a
2000 m, tel que défini par la norme IEC/CSA 61010-1.

/\ ATTENTION : MATERIAUX DU BOITIER

Les moules des motorisations CVA sont fabriqués a partir
d‘alliage d'aluminium et de fixations en acier inoxydable.
L'utilisateur doit s'assurer que I'environnement de travail et
tous matériaux environnant la motorisation ne peuvent pas
réduire la sécurité d'utilisation de la motorisation ou le niveau
de protection fourni par la motorisation.

Lorsque cela est approprié, I'utilisateur doit s'assurer que
la motorisation est convenablement protégée de son
environnement de fonctionnement.

A ATTENTION : FONCTIONNEMENT MANUEL

Lorsque les motorisations sont équipées d’'un volant
optionnel, veuillez noter qu‘aucun dispositif de levier
supplémentaire tel qu’une clé ne doit étre utilisé sur le
volant afin de développer une force plus importante lors de
la fermeture ou de I'ouverture de la vanne. Cela pourrait
endommager la vanne et/ou la motorisation ou entrainer le
blocage de la vanne sur son siége/siége arriére.

/\ ATTENTION : POIDS DE L'UNITE

Le poids de la motorisation est indiqué sur la plaque
signalétique. Des précautions doivent étre prises pour
transporter, déplacer ou soulever la motorisation en toute
sécurité. Veuillez vous référer a la section 7.3 pour les
instructions de levage détaillées.

A ATTENTION : BLOC D’ALIMENTATION DE RESERVE

Lorsque les motorisations sont équipées du bloc
d‘alimentation de réserve, veuillez noter que I'arbre de
sortie de la motorisation peut se déplacer apres retrait de
I'alimentation électrique.

Déplacez le sélecteur sur STOP pour empécher tout
mouvement électrique non souhaité. La motorisation CVA
et en particulier le bloc d’alimentation de réserve ne
contiennent aucun composant réparable par l'utilisateur et
le couvercle supérieur doit étre retiré uniquement par un
personnel qualifié.

Uniquement pour les motorisations équipées du bloc
d‘alimentation a sécurité intégrée de réserve.

Le bloc d'alimentation de réserve monté dans le carter
d’engrenage contient des supercondensateurs. N'essayez pas
de retirer les fixations entre la motorisation et la vanne ou le
capot supérieur lorsque la LED de la motorisation est allumée.

Les supercondensateurs peuvent prendre jusqu’a 30 minutes
pour se décharger apres le retrait de 'alimentation et le
voyant LED reste allumé pendant ce temps.

Il n‘est pas nécessaire de retirer le capot supérieur pendant la
mise en service et les réglages normausx.

Les supercondensateurs contiennent des matériaux toxiques/
irritants. Si le capot supérieur doit étre retiré pour une raison
quelconque, assurez-vous que les supercondensateurs sont
complétement déchargés et que la zone est suffisamment
ventilée avant de retirer le capot supérieur et laissez les
vapeurs se disperser avant d'accéder au carter.

Utilisez des protections adaptées pour vos mains/yeux et
inspectez les supercondensateurs pour détecter toute trace
de fuite de liquide ou de gel avant de les manipuler.

Lorsque vous travaillez avec des condensateurs, assurez-vous
de la bonne ventilation, protégez vos mains et vos yeux de
tout contact en utilisant des gants Néopréne ou Butyl et des
lunettes de sécurité. Lavez vos mains apres manipulation des
cellules endommagées.

Eliminez le bloc d’alimentation de réserve conformément aux
réglementations fédérales, nationales et locales.

Une fiche technique des matériaux est disponible aupres de
Rotork sur simple demande.
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6. Fonctionnement de votre motorisation

Les instructions suivantes doivent étre suivies et intégrées
dans votre programme de sécurité lors de I'installation et
I'utilisation des produits Rotork.

e Lisez et conservez toutes les instructions avant d’installer,
utiliser et mettre en service ce produit.

e Sivous ne comprenez pas une des instructions contactez
Rotork pour obtenir des explications.

e Suivez toutes les alertes, précautions et instructions
indiquées et fournies avec le produit.

e Informez et éduquez le personnel pour la bonne
installation, I'utilisation et le bon entretien du produit.

Installez I'équipement tel que spécifié dans les
instructions d’installation de Rotork et conformément
aux codes de pratique locaux et nationaux. Connectez
tous les produits aux bonnes sources électriques.

e Pour garantir une bonne performance, utilisez
uniguement du personnel qualifié pour installer, utiliser,
mettre a jour et entretenir l'unité.

e Lorsque des pieces de rechange sont nécessaires,
assurez-vous que le technicien d’entretien qualifié utilise
uniquement des piéces de rechange spécifiées par Rotork.

e Toute substitution invalidera toute certification de zone
dangereuse et peut entrainer des incendies, électrocutions
et autres dangers, ainsi qu’un fonctionnement incorrect.

e Laissez tous les couvercles de protection des produits en
place (excepté lors de I'installation ou de I'entretien par
du personnel qualifié) pour empécher toute électrocution,
blessure du personnel ou endommagement de
I'équipement.

e Lutilisation de la motorisation d’une maniere
inappropriée peut étre nuisible ou endommager |'unité ou
I'équipement environnant.

A ATTENTION : FONCTIONNEMENT MANUEL

Lorsque les motorisations sont équipées d’un mécanisme
d’entrainement manuel, aucun dispositif de levier
supplémentaire tel qu’une clé ne doit étre appliqué au volant
pour développer une force plus importante a I'ouverture ou
a la fermeture de la vanne, car cela pourrait endommager la
vanne et/ou la motorisation. Cela pourrait aussi entrainer le
blocage de la vanne sur son siége ou son siege arriére.

Déplacez le sélecteur sur STOP avant d'essayer d'actionner la
motorisation manuellement.

REMARQUE : LA COMMANDE MANUELLE A UN SYSTEME
D’EMBRAYAGE GLISSANT.

LE BOUTON DE COMMANDE GLISSERA LORSQUE LE
COUPLE MAXIMUM D’ENTREE AURA ETE DEPASSE.

Localisez le mécanisme d’entrainement manuel en dessous du
carter d'engrenage de la motorisation. Le carter tourne sur un
pivot a ressort.

Déplacez le mécanisme de 90 degrés du carter de la
motorisation et maintenez-le en place. Tournez le volant
pour déplacer la sortie de la motorisation vers la position
souhaitée.

Relachez le mécanisme pour revenir a I'entralnement
par moteur.

/\ ATTENTION : FONCTIONNEMENT ELECTRIQUE

Vérifier que la tension de I'alimentation électrique est
conforme a celle indiquée sur la plague d’identification
de la motorisation.

Ne pas mettre I'alimentation électrique sous tension tant que
vous n‘avez pas vérifié que la motorisation est connectée
correctement.

CVQ Instructions d’installation et de maintenance




6. Fonctionnement de votre motorisation

6.1 Commandes locales

La motorisation est équipée d'un sélecteur a trois positions
situé sur le capot supérieur. Le sélecteur dispose d'un loquet
de verrouillage pour pouvoir le cadenasser dans I'une ou
I'autre des positions. Une LED trois états est située au centre
du sélecteur. Veuillez vous référer au tableau 1 pour plus de
détails sur les indications de la LED.

La LED a trois couleurs : ROUGE, VERT ou BLEU.

La LED peut étre allumée en continu ou clignoter en fonction
du statut de la motorisation.

Stop

Avec le sélecteur en position "STOP" aucune opération
électrique n'est possible.

Run

Avec le sélecteur en position "RUN" la motorisation répondra
aux ordres de la commande a distance. Lors des procédures
de mise en service ou de diagnostic utilisant des dispositifs
sans fil Bluetooth PC, la motorisation ne doit pas étre
actionnée a distance.

Remarque : Lorsque “STOP” ou “RUN" est sélectionné le
sélecteur tournera entre les deux positions sans avoir a
relacher le loquet de verrouillage. Il est aussi possible de
verrouiller le sélecteur en position "RUN" ou "STOP".

Test

Avec le sélecteur en position "TEST" une routine d'AutoTest
sera initiée si la fonction est active.

Il sagit d’'une méthode rapide pour tester la capacité de

la motorisation a controler sa sortie indépendamment du
systéme de commande externe. La motorisation effectuera
une série d'étapes et de cycles de routine en fonction de la
derniere position demandée. Pas plus de +/- 4 % du dernier
point de consigne.

Le test mesurera les parametres suivants :

e Temps mort

e Temps de réponse

e Temps de réglage

e Poussée/Couple moyen dans chaque direction de la course
e Vitesse de course complete

e Friction de la vanne

La LED sur le sélecteur va clignoter rapidement pendant dix
secondes.

Vert clignotant - Tous les parameétres dans des limites
acceptables.

Rouge clignotant - Un ou plusieurs parameétres hors des
limites acceptables.

Fig 6.2

Fig 6.3

Fig 6.4

rotorie




6. Fonctionnement de votre motorisation

Indication de la Etat de la motorisation Mode de fonctionnement
LED
‘ Vert Fixe - Aucun défaut RUN ou Test
Remarque - Le fonctionnement

électrique n'est pas possible
lorsque le RPP est en charge.

4
\

Vert - Clignotement lent

- Autotest en cours ou charge du
bloc d'alimentation de réserve (RPP)
(si inclus)

|
\‘
/-

]

[

\
7/

.
.

Vert - Clignotement rapide
Autotest effectué avec succes

sees

Bleu - Clignotement rapide
S Initialisation de la connexion
: Bluetooth
| RUN
N\ | 7
\, /
“"' Bleu - Clignotement lent
e ] N Communication Bluetooth Active
N\ : /7
N am/ Vert/Bleu - Clignotement
--.—- intermittent N ED T
SN Communication Bluetooth active
1 Pas de défaut
g Rouge/Bleu - Clignotement
intermittent rapide
R Initialisation de la connexion
: Bluetooth
N : , Stop
Y 4 Rouge/Bleu - Clignotement
“"' intermittent lent
2N Communication Bluetooth active
! Défaut trouvé ou Stop sélectionné
‘ Rouge fixe RUN/Test/Stop
Défaut majeur détecté
1
\\ ] ,/
. __ Rouge Clignotant s
Stop sélectionné ou défaut mineur el
7/ N
70 détecté
1
\\ | /, li I a
__‘__ g ignotement Intermittent RUN/Test/Stop
. A& ouge/Vert

\
7/

Coupure de Courant et UPS actifs

Tableau 1

Remarque : Clignotement lent = 0,5Hz
Clignotement rapide = 1,0Hz
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6. Fonctionnement de votre motorisation

6.2 Blocd'alimentation de réserve - (optionnel)

La motorisation peut étre montée avec un bloc d‘alimentation
de réserve optionnel comprenant des supercondensateurs
pour permettre a la motorisation d‘aller a une position
prédéterminée en cas de coupure de courant.

Au démarrage, les supercondensateurs nécessitent une
période de charge pendant laquelle le fonctionnement
électrique de la motorisation est inhibé. Ce processus peut
prendre jusqu’a deux minutes.

REMARQUE : Le fonctionnement électrique est inhibé et
la LED clignotera pendant la période de charge.

En cas de perte de I'alimentation, la motorisation
exécutera sa fonction de sécurité prédéfinie. La LED
reste allumée jusqu’a ce que I'énergie stockée dans les
condensateurs soit épuisée.

/N /\ ATTENTION

Lorsque les motorisations sont équipées d'un bloc
d’alimentation de réserve, veuillez noter que I'arbre
de sortie pourrait se déplacer aprés le retrait de
I'alimentation électrique.

Déplacez le sélecteur en position "STOP" pour empécher
tout mouvement électrique non souhaité avant
d'effectuer I'entretien ou le retrait de I'unité de la vanne.

Aprés avoir débranché I'alimentation électrique de

la motorisation, attendez que la LED sur le capot
supérieur s'éteigne avant de retirer la motorisation de
la vanne. N'essayez jamais de retirer la motorisation ou
de régler le raccordement entre I'arbre de sortie de la
motorisation et la tige de la vanne lorsque la LED sur le
capot supérieur est allumée.

Le carter principal de la CVA et en particulier le bloc
d’alimentation ne contiennent pas de composants
réparables par l'utilisateur et le capot supérieur doit étre
retiré par un personnel qualifié uniquement.

NE RETIREZ PAS LES CAPOTS POUR ACCEDER AUX
COMPARTIMENTS ELECTRIQUES LORSQUE LA LED SITUEE
SUR LE SELECTEUR EST ALLUMEE.

rotori




7. Guide d'installation et de réglage

71 Mise en service

La gamme de motorisations CVA de Rotork permet une
mise en service simple, sCre, rapide et non intrusive grace a
I'utilisation d‘un PC sans fil Bluetooth. Le réglage de la limite
de la motorisation peut étre effectué en utilisant le dispositif
de réglage automatique.

Outils et équipements requis
PC équipés du Bluetooth. Pour connaitre les exigences du
systéme d’exploitation, visitez le site : www.rotork.com

Remarque : Le fonctionnement local n’est possible
qu’avec un PC.Autrement si la carte d'option HART est
intégrée un communicateur Hart peut étre utilisé.

Logiciel
Le logiciel Rotork Enlight CVA doit étre installé sur un PC
avant d’entamer la procédure de mise en service.

Le logiciel est gratuit et peut étre téléchargé depuis le
site web de Rotork a www.rotork.com.

/\ AVERTISSEMENT

Il est essentiel que la procédure d'installation soit
effectuée lorsque la vanne n'est pas en cours de
fonctionnement, car des mouvements complets de la
vanne vont se produire.

Si les motorisations sont équipées d'un pack de
condensateurs a sécurité intégrée, I'unité peut actionner
la vanne méme lorsque I'alimentation électrique a été
coupée.

Pour empécher que cela se produise, il sera nécessaire
de reconfigurer I'action de sécurité. Voir page 41. Sinon,
I'option STOP peut étre sélectionnée pour empécher
tout déplacement non souhaité.

/N IMPORTANT

Il est essentiel que la motorisation soit montée
correctement sur la vanne !

Veuillez vous référer au document PUB042-001 de Rotork
pour plus de détails.

L'installation et les réglages comprendront les procédures
suivantes :

1. Préparer la douille d'entrainement

2. S'assurer que la position de la vanne a été vérifiée et est
stre (hors connexion)

Monter et aligner la motorisation sur la vanne
Ajuster les butées mécaniques

Utiliser Enlight pour régler les limites de course

S

Utiliser Enlight pour configurer les parameétres de
contréle et d'indication
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7. Guide d'installation et de réglage

7.2 Organigramme de réglage

rapide o )
Etablir la N
communication on Travailler Hors
avec la ligne
motorisation
-
Oui v
SR
Sélectionner la
motorisation
dans la liste
Sélectionner
User
Mot de passe
"sulis"
-
A v
SR
Réglage de la
course
-
\/ \ 4 \4
) ) )
Raccord Assi
ssistant de .
d‘alignement Réglage Rapide Réglage manuel
non installé
S 4 Paramétrer les
Rl ETE: Reglage limites de course
LTS el Ao manuellement
motorisation
_I_z - _l_)
\ 4
4 N\ N\ \ ( (
Actions de la Réglage Entrée/ Modes de défaut Avancé 1 Avancé 2 Caractérisation
vanne Sortie Régler les modes Régler les fonctions Régler les Modifier la
Régler les options Régler les de perte de Réduction de fonctions de réponse de la

de couple et de
fin de course

parameétres de
demande et de
feed-back

d‘alimentation et
de défaillance du
signal

Puissance & Relais
d'Indication

transfert sans
a-coups

motorisation par
rapport au profil
de la demande
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7. Guide d'installation et de réglage

7.3 Montage de la motorisation

Poids de la motorisation

CVQ-1200 - 18 kg
CVQ-2400 - 24 kg

Assurez-vous que la vanne est solidement fixée avant
d’installer la motorisation, car I'ensemble pourrait étre trop
lourd et donc instable.

En tout temps, un personnel formé et expérimenté doit
s'assurer que les opérations de levage se font en toute
sécurité, en particulier lors du montage de la motorisation.

Préparer la douille d’entrainement

Retirez les quatre vis de la douille d’entrainement brute.
Usinez la douille d’entrainement pour qu’elle s'adapte a la
tige de la vanne. Assurez-vous que la position usinée permet
une bonne orientation de la motorisation sur la bride de la
vanne et une bonne direction pour fermer la vanne.

Monter la douille d’entrainement

Note : La douille d’entrainement peut étre montée dans
quatre positions différentes a 90° d'écart.

Vérifiez la douille d’entrainement pour le montage et
I'orientation par rapport a la tige de la vanne avant
assemblage.

Lorsque la douille d’entrainement a été retirée, il est possible
de vérifier la position de I'arbre de sortie de la motorisation.

La Fig 7.4 présente la position d'indentation de l'arbre de
sortie de la motorisation (entourée) dans la position de
fermeture dans le sens horaire.

Montez la douille d’entrainement sur la colonne centrale
en vous assurant que l'orientation de la tige, la position et
le sens de fonctionnement de la motorisation sont corrects
pour le bon fonctionnement de la vanne. Fixez la douille
d’entrainement avec les vis fournies.

Fig 7.1

Fig 7.2




7. Guide d'installation et de réglage

Installation de la motorisation

Avant de monter la motorisation, assurez-vous que la
motorisation et la vanne sont dans la méme position.

La position de la motorisation peut étre vérifiée en utilisant
le volant, si la motorisation en est équipée, ou en appliquant
I'alimentation électrique a la motorisation et en utilisant

un PC.

Une bride de montage adaptée conforme a la norme ISO
5211 ou a la norme américaine MSS SP-101, en fonction de la
motorisation fournie, doit étre fournie pour monter I'unité sur
la partie supérieure de la vanne.

Les fixations entre la motorisation et la bride de montage
doivent étre conformes aux spécifications des matériaux ISO
classe 8.8. Des fixations en acier inoxydable de qualité A4
avec Delta DZ sont recommandées.

Positionnez la motorisation sur la bride de montage de la
vanne.

Il peut étre nécessaire de régler la position de la motorisation
pour permettre I'alignement des boulons de fixation.

Serrez les fixations de la base conformément au Tableau 2.

NOTE : Si le fonctionnement électrique est requis pour
régler les boulons d'arrét, il vous faudra connecter les
cables d'alimentation électrique, établir la communication
sans fil Bluetooth a I'aide du logiciel Enlight et effectuer
la procédure de raccordement.

Veuillez vous référer a la section 7.10 pour la procédure
de réglage des BOULONS D’ARRET.

Fig 7.6

Taille du Filetage Couple Nm Couple Lb/ft
5/16 UNC 12,8 9,4
M8 12,6 9,3
Tableau 2

rotorie
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7. Guide d'installation et de réglage

7.4 Connexions des cables

Déplacez le sélecteur sur le haut de la motorisation en
position STOP. Cela inhibera le fonctionnement électrique.

/\ ATTENTION

Assurez-vous que toutes les alimentations électriques
sont isolées avant de retirer les capots de la
motorisation.

Vérifiez que la tension de I'alimentation électrique est
conforme a celle indiquée sur la plaque d'identification de
la motorisation. Un interrupteur ou coupe-circuit doit étre
compris dans l'installation de cablage de la motorisation.
L'interrupteur ou coupe-circuit doit étre monté aussi prés
gue possible de la motorisation et doit étre marqué pour
indiquer qu'il s'agit du dispositif de déconnexion de la
motorisation concernée. La motorisation doit étre protégée
par des dispositifs de protection contre les surcharges
évalués conformément a la documentation PUB042-010 qui
détaille les données de performances électriques pour les
motorisations CVA.

Fig 7.9

L'emplacement des bornes de relais utilisateur est indiqué sur
le schéma de cablage de la motorisation. Les données des
bornes sont les suivantes : 24 VCC, 3 A ou 120 VCA, 3 A.
Une protection adaptée pour les circuits de relais utilisateur
doit étre envisagée.

7.41 Connexions de terre et de protection

Une cosse avec un trou de 6 mm de diametre est située a
c6té des entrées de conduits pour la fixation d'une barrette Fig 7.10
a la terre de protection externe par un écrou et un boulon.
Une borne a la terre interne est aussi fournie. Cependant, elle
ne peut pas étre utilisée comme seule connexion de terre de
protection. Une mise a la terre conforme a la norme CSA 0.4
doit étre envisagée dans |'application finale.

Apres les opérations d‘entretien ou de maintenance, veuillez
vous assurer que les raccordements de terre et de protection
sont effectués conformément au schéma de cablage. Risque
de choc électrique si les connexions de terre ne sont pas
effectuées.

7.4.2 Retrait du couvercle des bornes

Avec une clé Allen de 8 mm, desserrez les vis imperdables
retenant le couvercle du compartiment de raccordement. Ne
tentez pas de retirer le couvercle avec un tournevis, car vous
risqueriez d’endommager le joint torique et le passage de
flammes d’une unité certifiée. Retirez le couvercle isolé des
bornes électriques et connectez temporairement au cablage
du site conformément au schéma de cablage fourni.

Note; Les couvercles de protection des bornes Rouges
(Alimentation) et (Contréle) devraient étre remplacés
avant de remonter I'ensemble du couvercle électrique.

Lorsque la motorisation est équipée d'un compartiment
de raccordement a sécurité intrinséque, I'unité est
équipée d'un couvercle bleu et rouge (alimentation

et connexions de commande non informatiques). Le
couvercle bleu permet d’identifier les connexions de
circuit informatique.

Fig 7.12




7. Guide d'installation et de réglage

7.4.3 Entrées de cables

Les entrées de cables sont taraudées a 34" NPT ou M25.
Retirez tous les bouchons en plastique de transit. Faites en
sorte que les entrées de cables soient adaptées au type et a
la taille du cable. Assurez-vous que les adaptateurs filetés,
les presses-étoupes ou conduits sont serrés et completement
étanches. Bouchez les entrées de cable non utilisées avec des
bouchons filetés en acier ou en laiton.

Si la motorisation doit étre installée dans une zone
dangereuse, un presse-étoupe certifié doit étre monté avec
un adaptateur fileté certifié si nécessaire.

Les entrées non utilisées doivent étre bouchées avec un
bouchon d‘arrét certifié adapté.

Linstallation du cablage doit étre conforme a la législation
et aux reglements locaux. En cas de conflit entre les
dispositions de sécurité du systeme et les exigences locales
(nationales ou régionales), les exigences locales prévalent.

7.4.4 Connexion aux bornes

A Afin de garantir des raccordements électriques
fiables, il est important que les rondelles soient utilisées
comme indiqué ci-dessous. Dans le cas contraire, les
raccordements pourraient se desserrer et les vis se
détacher des cosses de raccordement. Des rondelles
élastiques doivent étre utilisées. Le couple de serrage des
vis ne doit pas dépasser 1,5 Nm (1,1 Ibf.ft)

Vis a téte cylindrique
de 4 ou5mm

Rondelle
élastique

Rondelle
plate

\ Cosse de
raccordement &

anneau

Sur les unités Ex db eb, les connexions aux bornes
d‘alimentation et de commande doivent étre faites avec des
cosses a anneau AMP 160292 pour les bornes d‘alimentation
et de terre, avec des cosses a anneau AMP34148 pour les
bornes de commande.

Veuillez vous référer au schéma de cablage pour identifier les
fonctions des bornes. Vérifiez que la tension d‘alimentation
est la méme que celle indiquée sur la plaque signalétique de
la motorisation.

Retirez les protections des bornes de commande et
d‘alimentation. Commencez par connecter les cables
d‘alimentation puis les cables de commande (tel que requis).

Replacez les protections des bornes d'alimentation et de
commande. Lorsque toutes les connexions sont effectuées,
replacez les couvercles de protection des bornes.

Remarque : Les couvercles de protection des bornes
d’alimentation et de commande devraient étre replacés
avant de remonter I'ensemble du couvercle électrique.

Lorsque la motorisation est équipée d’'un compartiment
de raccordement a sécurité intrinséque, les couvercles
rouges et bleus des bornes doivent étre montés pour
conserver la certification.

7.4.5 Remise en place du couvercle du bornier

Assurez-vous que le joint torique et I'ergot sont en bon état
et graissez-les légérement avant de replacer le couvercle. Les
fixations du capot du bornier de raccordement doivent étre

serrées avec un couple de 28 Nm (21 Ibf.ft).
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7. Guide d'installation et de réglage

7.5 Préparation de la connexion

Déplacez le sélecteur de la motorisation sur STOP.

7.5.1 Alimentation électrique

Une fois I'assemblage correct effectué et les procédures de
connexion électriques réalisées, 'alimentation électrique peut
a présent étre appliquée a la motorisation.

REMARQUE : Si I'unité est montée avec des
condensateurs a sécurité intégrée la LED verte ou rouge
(selon le mode sélectionné) sur le sélecteur clignotera
jusqu’a ce que les condensateurs soient complétement
chargés.

Fig 7.18

Les mouvements ne sont pas possibles tant que la
LED clignote.

7.5.2 Communications sans fil Bluetooth

Une connexion Bluetooth vers la motorisation doit étre
établie pour poursuivre le processus de mise en service.

Assurez-vous que le Bluetooth est activé sur le PC, puis
cliguez sur I'icone Enlight dans le menu de démarrage de
Windows pour ouvrir le programme.

N’essayez pas de coupler la motorisation a I'ordinateur
en utilisant I'outil de réglage Bluetooth par défaut de
Microsoft.

La portée maximale de la communication sans fil
Bluetooth est de 10 meétres.

Le premier écran donne I'option de se connecter a une
motorisation ou d‘ouvrir un fichier sauvegardé.

(7] Botork Controls i - Erkoght [
TRAVAIL HORS CONNEXION =

Si un fichier de configuration est stocké dans le PC il peut étre
ouvert pour réviser les fichiers.

(A rotore

RECONNEXION D'UNE MOTORISATION

Si une liaison entre le PC et la motorisation a été établie
précédemment, une liste apparaitra et la recherche de
nouveaux dispositifs ne se produira pas.

WORK OFFLINE

RECONMNECT AN ACTUATOR

DISCOVER A NEW ACTUATOR

DETECTION D’UNE NOUVELLE MOTORISATION

Le PC cherchera dans un rayon de 10 métres des
motorisations CVA.

QuIT

Version 1.10

QUITTER
Sortir du menu.

Fig 7.19
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7. Guide d'installation et de réglage

7.6  Reconnexion ou détection d'une
motorisation

7.6.1 Recherche d'une motorisation

Le PC va maintenant rechercher toutes les motorisations CVA

qui se trouvent dans sa portée Bluetooth.

S'ily a plus d'un dispositif une liste sera générée.

Mettez en surbrillance puis sélectionnez la motorisation

souhaitée dans la liste des unités.

La motorisation révélera généralement son identité par son
numeéro de série (présent sur la plaque d'identification).

Celui-ci peut étre modifié pour ajouter une référence MOV ou
Tag. (Voir tous les détails du menu PC).

S'il'y a de nombreux dispositifs Bluetooth dans le rayon la
recherche prendra plus longtemps pour s'exécuter et dans
certains cas il peut falloir la répéter.

7.6.2 Procédure d'ouverture de session
Avant que la liaison puisse étre établie, il est nécessaire
d’ouvrir une session.

Il'y a trois niveaux d'ouverture de session avec protection par
mot de passe pour limiter I'accés au niveau supérieur.

7.6.3 Consultation
Permet de visualiser uniguement les parametres de la
motorisation. Aucun changement ne peut étre effectué.

Mot de passe : view

7.6.4 Utilisateur

Permet I'acces pour réviser et modifier les parametres de
la motorisation. Cette option inclut la possibilité de régler
les limites de course et de prendre le controle local de la
motorisation.

Mot de passe par défaut : sulis

Ce mot de passe peut étre modifié en utilisant le menu
“Réglage” pour fournir davantage de sécurité au site.

VEUILLEZ NE PAS PERDRE LES INFORMATIONS DE MOT
DE PASSE

Ingénieur Rotork
Utilisation Rotork uniquement.

7.7 Ouverture de session

Sélectionner User dans le menu déroulant User Level. Veuillez
notez que User est I'information par défaut et apparaitra dans
la boite.

Saisissez le mot de passe puis cliquez sur OK pour lancer la
procédure. Si la communication est réussie, vous serez invité
a attendre pendant que les données de configuration seront
extraites de la motorisation.

[ e Comtral Lt - Esdght [
T =
Gn Select CVA

(] Restork Comtrnls Lt - Enight

Fy LAE L Hee

(N rotore

User Level

User -,-'

Password

ok | [cance |

Fig 7.21

(] Restork Comtrnls Lt - Enight

Fde Seup Conmnl Dugnesc Mep

Q.

Transferring data, please wait....

Fig 7.22
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7. Guide d'installation et de réglage

Si un mot de passe incorrect est entré, un message d'erreur
apparait. Le mot de passe de la motorisation ne peut pas
étre réinitialisé. Un code d'erreur sera généré. Prenez note
de ce code et contactez votre représentant Rotork local en
fournissant ce code d’erreur complet.

Le mot de passe actuel de la motorisation peut alors étre
vérifié et confirmé.

20 CVQ Instructions d’installation et de maintenance
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7. Guide d'installation et de réglage

7.8 Menu de réglage de la course

Ce menu comprend trois choix.

Alignement des raccords

Si la motorisation n’est pas completement montée sur la
vanne, cette procédure doit étre effectuée pour permettre
I'alignement des raccords de la motorisation et le réglage des
boulons d'arrét.

Assistant de réglage rapide

Utilisez ce menu pour régler automatiquement les limites de
course de la motorisation.

Voir section 7.11

Réglage manuel

Utilisez ce menu pour régler manuellement les limites de
course de la motorisation.

Voir section 7.13

Il est possible sur cet écran de choisir les unités impériales ou
métriques. Le numéro de série de la motorisation, la course
de la vanne et sa position sont aussi affichés.

/\ ATTENTION

Le réglage par défaut de la nouvelle motorisation est le
couple minimal et la fermeture dans le sens horaire. Si
la motorisation a été précédemment mise en service, il est
essentiel que ses réglages de base soient vérifiés avant le
montage du raccord et avant d‘actionner électriquement la
motorisation. Vérifiez les réglages dans le menu de réglage
manuel et ajustez-les si nécessaire.

/N ATTENTION

Lorsque le mode RUN est sélectionné la motorisation
répondra a tout ordre de la commande a distance.

Sélectionnez STOP sur le sélecteur de la motorisation
pour empécher tout mouvement non souhaité.

7.9 Montage de la motorisation sur la vanne

Sélectionnez I'option ALIGN COUPLING.
Sélectionnez les unités métriques ou impériales souhaitées.

Fie St Costrel Disgeewe Help

Units Impeial -
Valve Stroke BR.T2

Position 22.06

-~
on Z537373604 Stroke Setup

Fig 7.24

Fie St Costrel Disgeewe Help

Units Imperial
Valve Stroke BR.T2
Position 2206
Y
on 537373604 Stroke Setup
Fig 7.26
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1, Set torque limits

Open Torque lbin

8 © 480
Close Torque [bin

“§ 0 m

2. Set basic actuator parameters

MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator

Shaft Action

Clock To Close Y
Clase Stop Open Stop

Limit o  timit |
3, Proceed To Align Coupling?

Fig 7.27
.j | Rustork Commeots Lt - Enlight.
[Fie Satp Comrel Dlagasesc Wy
1. Set torgue limits

Open Torque Ibin

Close Torque lbin

Limit | Limi o
3, Proceed To Align Coupling? |
Fig 7.28

Paosition Valve Position
Setpoint Stroke Feedback
8735 ° 87145 -~ 8735 *
9988 % 9988 %
Measured Torque =100 %
Pasition Control (Coarse) ___STop l
Close Open
Position Control (Fine) .
Gn 2537373604 Align Coupling

Fig 7.29

1. Régler les limites de couple

Le niveau maximal de couple disponible pour la direction de
I'ouverture et de la fermeture de la course peut étre réglé en
déplacant le curseur de la gauche vers la droite.

2. Régler les paramétres de base de la motorisation

Plaque d'identification (tag) MOV

La motorisation peut avoir un numéro TAG pour une
identification facile sur site.

Action de I'arbre

Régler la direction dans le sens horaire ou antihoraire pour
fermer I'arbre d’entrainement de sortie.

Arrét Ouverture/Fermeture

Couple - Appliquer le couple réglé a la tige de la vanne a la
fin de la limite de course ou la fermeture étanche de la vanne
est exigée.

Limite - Arréter la motorisation a la limite réglée ou la vanne
n'a pas besoin d'étre fermée complétement.

Sélectionner I'option START pour sauvegarder les
modifications.

Sélectionner les parameétres de base et les réglages de la
limite de couple comme souhaité.

3. Effectuer I'alignement du raccord

Pour commencer l'alignement manuel des raccords et
I'ajustement des boulons d'arrét, cliquez sur START.

/N ATTENTION

Lorsque le mode RUN est sélectionné la motorisation
répondra a tout ordre de la commande a distance.

Si aucune requéte analogique n'est appliquée, la motorisation
exécutera sa fonction de sécurité en cas de perte du signal
de commande. Si nécessaire, allez au menu des modes de
sécurité et sélectionnez I'option STAYPUT et renvoyez les
réglages a la motorisation.

| ] Retert Comrts L1 - Erigtn
| [Fin g Comtrel Dugnestic Help

Position Valve Pasition
Setpoint Stroke Feedback

8095 ” 8745 °© H 8735 *
0256 %l Ll 9988 %

5

: = 4 d
" My
Measured | Mereshy mamg e 100 %
- | Mg Do yeu wsl |

10 procesd]

Position Con| | s  T— @

Close Open
Pasition Control (Fine)

-

QN 7537373604 Align Coupling

Fig 7.30
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7.10 Aligner les raccords - Ajuster les boulons [ e e - i -
’ ~ Fle Seup Contsl Dugnotic  Help
d'arrét

Il est a présent possible de faire fonctionner la motorisation [ Position Valve Position
en utilisant le programme En||ght Setpoint Stroke Feedback

. A i B 8735 ° 8745 ° 8735 °
En déplagant le curseur de contréle de la position, I'arbre de ’ soms H .

. N P % .
sortie se met a tourner pour permettre I'alignement de la _ J
douille d’entrainement sur la tige de la vanne et le réglage ‘ Measured Torque Sl ‘
des boulons d'arrét. La commande Coarse permet une = =
course compléte de la motorisation. La commande Fine est Position Control (Coarse)
utilisée pour les petits ajustements de I'arbre de sortie de la Close Open
motorisation. Position Control (Fin)

Le déplacement du curseur de position en utilisant les
fleches fera varier la position de 1 % pour la commande

. Gn 2537373604 Align Coupling
Coarse et 0,1 % pour la commande Fine.

Lorsque le controle de position est utilisé pour la premiére

fois une alerte apparaitra pour indiquer que la motorisation Fig 7.31
sera déconnectée et ne répondra pas aux ordres de la

commande a distance.

/\ ATTENTION

La motorisation se déplacera vers la position indiquée
sur le curseur de contréle de position.

Sélectionnez OK

Cliquez sur le bouton OK et la motorisation sera déconnectée
et se déplacera a présent vers la position telle qu‘indiquée sur
le curseur de contréle de position.

La motorisation est maintenant indisponible pour la commande
a distance.

Ajuster les boulons d’arrét de la motorisation

Veuillez vous référer a la procédure d'ajustement des boulons
d‘arrét. Utilisez les curseurs Coarse et Fine pour positionner la
motorisation lors de la procédure d'ajustement des boulons
d'arrét.

rotoric %5




7. Guide d'installation et de réglage

Ajustement des boulons d'arrét

Il est recommandé que |'ajustement des boulons d‘arrét soit
effectué par le fabricant/fournisseur de la vanne avant que la
vanne soit montée sur les canalisations.

Une fois I'installation effectuée, le fabricant/fournisseur de la
vanne devrait étre consulté avant le réajustement des boulons
d'arrét. Apres le réglage ou I'ajustement des boulons d’arrét
les limites de la motorisation doivent étre réinitialisées.

Les boulons d’arrét de la CVQ sont situés sous le carter
principal. L'ajustement des boulons d‘arrét permet une
variation de la course de +/- 5% a chacune des positions de
fin. Visser les boulons réduit la quantité de mouvement, les
dévisser augmente la quantité de mouvement.

Pour les vannes a fermeture dans le sens horaire le boulon de
droite est la butée de fermeture tel que présenté en Fig 7.32.
Le boulon de gauche est la butée d’ouverture.

Les boulons d'arrét sont réglés en usine pour fournir une
course nominale de 90°.

Ajustement pour les types de vanne sans siege

Pour I'ajustement de la position d‘arrét de fermeture ou
d’'ouverture.

Retirez le contre-écrou. Déplacez la motorisation et la vanne
a la position d‘arrét requise (il peut étre nécessaire de dévisser
le boulon d'arrét pour permettre une course plus importante).
Vissez le boulon jusqu‘a ce qu’un blocage se fasse sentir.
Serrez le contre-écrou du boulon d‘arrét.

Ajustement pour les types de vanne a siége

Retirez le contre-écrou. Déplacez la motorisation et la vanne a
la position d‘arrét requise (il peut étre nécessaire de dévisser le
boulon d‘arrét pour permettre une course plus importante).

Vissez le boulon jusqu’a ce qu’un blocage se fasse sentir, puis
desserrez d'un a trois tours.

Serrez le contre-écrou du boulon d‘arrét.

Régler les limites de course de la motorisation

Il est possible de régler les limites manuellement si la course

complete de la vanne nest pas requise ou automatiquement
en utilisant I'assistant de réglage rapide si la course complete
est requise entre les positions des boulons d‘arrét.

Voir la section 7.11 pour la configuration rapide ou la

section 7.13 pour les options de configuration manuelle.

Fig 7.32

Fig 7.33

Fig 7.34

Fig 7.35
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Etiquettes d’'indication d'ouverture et de fermeture

Les motorisations CVQ fournies a partir de juillet 2013
incluent des indicateurs de position sur les cotés opposés
du carter d'engrenage inférieur de la motorisation et un kit
d'étiquetage pour l'indication de I'ouverture locale et de la
fermeture locale.

Il est recommandé d'apposer les étiquettes sur la douille
d’entralnement aprés le montage sur la vanne et le réglage
des boulons d’arrét de la motorisation.

/N AVERTISSEMENT

Placez le sélecteur en position STOP pour empécher le
fonctionnement électrique de I'arbre de sortie et de la
douille d’entrainement pendant cette procédure.

Placez la motorisation en position de FERMETURE compléte.

Assurez-vous que la douille d’entrainement est propre
et seche.

Prenez |'étiquette verte ou rouge, retirez la bande de
protection et collez I'étiquette au niveau de la découpe du
carter d'engrenage, de chaque coté.

Placez la motorisation en position d’'OUVERTURE complete.

Assurez-vous que la douille d’entrainement est propre
et seche.

Prenez |'étiquette verte ou rouge, retirez la bande de
protection et collez I'étiquette au niveau de la découpe du
carter d'engrenage, de chaque coté.

Fig 7.36

Fig 7.38
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711 Assistant de réglage rapide

Si la vanne doit &tre mise en service sur toute sa course
I'assistant de réglage rapide est un moyen rapide et efficace
pour régler les limites de fin de course.

L'assistant de réglage rapide permettra a la motorisation de
trouver la fin de course en mesurant le couple de sortie.

Si la vanne n'a pas besoin de fonctionner sur toute sa course
il est possible de régler une limite d'OUVERTURE fixe.

Sélectionnez QUICK SETUP WIZARD.

Régler les limites de couple

Les valeurs de couple par défaut pour le réglage automatique
sont automatiquement réglées sur 40% du couple nominal
dans les deux directions. Ajustez si un couple plus grand est
requis pour déplacer la vanne dans sa course.

Régler les paramétres de base de la motorisation

Le tag MOV peut étre édité. Utilisez le clavier pour éditer le
champ du tag MOV.

Action de I'arbre

Sélectionnez la direction pour fermer I'arbre de sortie qui soit
appropriée au bon fonctionnement de la vanne.

Arrét Ouverture/Fermeture

Réglez la fonction d‘arrét de fin de course pour le couple ou
la limite pour répondre aux caractéristiques de la vanne.

Couple

La motorisation peut étre réglée pour appliquer son couple
de sortie sélectionné a la vanne en fin de course lorsqu’une
fermeture étanche est requise.

Limite

Il est aussi possible de régler la motorisation sur la fonction
Limite pour désactiver la commande moteur et arréter la
vanne a une position prédéterminée, lorsque la vanne ne
requiert pas de force supplémentaire sur son siége ou a la fin
de la course mécanique de la vanne.

Cliguez sur START pour sauvegarder les modifications dans la
motorisation et lancer la routine de réglage automatique.
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1, Set torque limits

Open Torque lbin

8 480
Close Torque [bin

iy 480
2, Set basic actuator parameters

MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator

Shaft Action

Close Stop Open Stop

Limit I Limit ,l
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7. Guide d'installation et de réglage

Déplacez le sélecteur en position “RUN"

/N ATTENTION

Lancer un processus de limite automatique déplacera la
vanne sur toute sa course.

/\ ATTENTION

Assurez-vous que le couple, I'action de I'arbre et les
butées d’arrét sont correctement réglés, car dans le cas
contraire, cela pourrait endommager la vanne. T

Open Torque lbin

Close Torque Ibin
=

5 ch| Wamng

| Dussg Queck Seto the actuston will sl the foad set on thes
MO Sercan b o e & g (¥ ebeci] vabvs bt

R4: Plese: comfirm Bt the sertngs on the séreen ane cameat before.

| rocession

SM‘ Do you want to contnue?

g 5. "o |

Clo SO
Limit F| Limit ,I

3, Proceed To Quick Setup?

Fig 7.42

L] Reteet Comtraly
Fie Seup Cont

Diagnerse  Help
Cliquez sur AUTO LIMIT pour lancer la procédure de réglage
aUtomathue Alllﬂlil\\‘ll:

Limnits will be set to full valve travel

L'option FIXED LIMIT permet a la motorisation de trouver la
limite de fermeture en mesurant le couple, mais permettra a
la limite d'ouverture d'étre réglée a une distance mesurée. La Set the open position limit manually.
distance peut étre éditée dans la boite de texte.

Fixed Limit:

Open Limit Position o

NOTE : Assurez-vous que la limite est sélectionnée pour
Iarrét d'ouverture si la limite fixe est appliquée.

Gn

2537373604 Setup Mode

Fig 7.43
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7. Guide d'installation et de réglage

Le réglage rapide est complétement automatique et ne
nécessite aucune entrée utilisateur.

Démarrer le réglage rapide

Cliquez sur START pour lancer la procédure de réglage rapide.
Cliquez sur OK pour continuer. Tous les autres menus seront
désactivés jusqu’a ce que la procédure soit terminée.

e o L [T e S
Fit Sehp Contid Dugnentic el |=-.snw(=-wb-wmﬂd= ——
Auto Limit; Position % Load % Paosition % Load %
0 10 0 10
Limits will be set to full valve travel, | : " | i o
w0 L w0 L5
s ni s ni
Fined Limit: wos ,, 0] ,,
Set the open position limit manually. : : : :
ol = x! | x!
Lt EE au-; Lagl EE au-;
Open Limit Pasition 0 B ‘: _, o J: _, o
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Moving to the Close position Creeping away from Clase position
E] _ Progress Progress
[ F537373604 Setup Mode - _
Fig 7.45 Fig 7.46 Fig 7.47
Trouver la limite de fermeture La motorisation éloignera ensuite son arbre de sortie de la
La motorisation tournera son arbre de sortie jusqu’a la limite limite d.e fermeture de la course et repetera la p.ro.cedure'
de FERMETURE maximale de la course. pour éliminer les effets d'inertie et réajuster la limite de fin de
couse si nécessaire.
e S St
|=-.snw?;-'o;|mmri¢ = [Fe Sonp Comtid Duagoiatic Tilp
Position % Load % Position % Load % Position % Load %
0 10 0 103 o w03
| LH L | LH L ! i
w0 L5 CE » wi w0
s ni s ni L mi
"y ol "y ol w0 , i
202 i 202 i w: 'Y
a0 L 03 0 L D you et 10 receedn w0
202 »: = 22 »: ) 0: i »
i ni Lt i ni Ll al o prsa VES the Setibgges »:
b o w0 ! 0} St e || 103
o _, [ ol _, [ ok % o i
Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait
Maoving to the Open position Creeping away from the Open position Auto-setup completed successully, please wait....
Progress Progress Progress
Fig 7.44 Fig 7.48 Fig 7.49
Trouver la limite d’ouverture La limite de position d’ouverture est maintenant réglée
La motorisation tournera son arbre de sortie jusqu’a la et le réglage automatique est terminé.

limite d’'OUVERTURE maximale de la course. La motorisation
éloignera ensuite son arbre de sortie de la limite d'ouverture
de la course et répétera la procédure pour éliminer les effets
d’inertie et réajuster la limite de fin de couse si nécessaire.
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Course de référence
A la fin de I'action de réglage rapide, un message vous invite
a enregistrer une nouvelle course de référence.

Sélectionnez CANCEL pour terminer le réglage rapide sans
enregistrer un nouveau profil de couple.

] e G 1 g, =

Ft Sip Costil Dugoostc Hep R m—_ =

Sélectionnez OK pour enregistrer un nouveau profil de

couple.

Cette fonction effacera les enregistrements de profil de
couple de I'enregistreur de données. La motorisation
effectuera une opération d‘ouverture et de fermeture. Un
nouveau profil de couple sera généré pour les directions
d’'ouverture et de fermeture et est accessible pour de futurs

téléchargements.

= e e s

Bl you et 10 receed
| mewe efarence strcioet

Position % Load % Reference Stroke Progress
10 10
: S Ciear datalocger
S Move fully closed
- Mave fully open

S Fiecord Reference Stroke

\

Wy poeia VES, the detibgges
il b cheaend 30 he s
il o it i bt it e.

Actuator Position

T e

e e Cond. Dl

Reference $troke Progress

S Ciear datalocger
I Mo fully closed
(Sl e fully open

_ Record Reference Stroke

L ¥ M| 02 %
Auto Sélup In Progress - Please Wait
RSO A [ o ]
Progress
————
G“‘ Z537373604 Reference Stroke

y

Actuator Position

98983 %

Gn 7537373604 Reference Stroke

Fig 7.50

Le réglage automatique de la motorisation est
maintenant terminé.

Le réglage automatique est maintenant terminé et les deux
limites de fin de course ont été définies et réglées.

Enlight reviendra au menu de configuration de la course.

Si aucun autre réglage n'est nécessaire déplacez le sélecteur
sur STOP ou RUN en fonction de I'opération souhaitée.

Sortez du menu.

Pour les paramétres additionnels, voir page 35.

Fig 7.51

Fig 7.52
EEETT )
Setin Convel Disgoaie kg =
Units Imperial -
Valve Stroke 82841 -
Position #E41 ¥
G FsaTaTIend Stroke Setup

Fig 7.53
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712 Organigramme de réglage

manuel oy )
Etablir la
communication Non : ;
Travail Hors ligne
avec la
motorisation
—_—
Oui v
Sélectionner
la motorisation
dans la liste
Sélectionner
User
—_—
A v
R
Réglage de la
course
-
\ \ \
R ) s 2
Raccord .
. Assistant de <
! . . Régl manuel
d allg_nemer)t Réglage Rapide églage manue
non installé
, Raccord . Paramétrer les
d’alignement et Réglage limites de course
montage de la automatique manuellement
motorisation
_I_z -— _I_z
\
4 4 N\ \ 4 4
Actions de la Réglage Entrée/ Modes de défaut Avancé 1 Avancé 2 Caractérisation
vanne Sortie Régler les Régler les Régler les Modifier la
Régler les options Régler les modes de perte fonctions de fonctions de réponse de la

de couple et de fin
de course

parameétres de
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feed-back
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transfert sans
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motorisation par
rapport au profil
de la demande
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713 Réglage manuel

/\ ATTENTION

Pour empécher toute opération électrique non
souhaitée déplacez le sélecteur en position STOP.

Si le réglage manuel est nécessaire ou si les limites doivent
étre réglées pour un fonctionnement de course réduite le
réglage manuel peut étre utilisé.

Dans la page de réglage de la course, sélectionnez I'option de
réglage manuel.

/\ ATTENTION

Avant d'effectuer cette procédure vérifiez que les
limites de couple et les paramétres de base de la
motorisation sont réglés correctement pour empécher
d'‘endommager la vanne.

Régler les Limites de Couple
Les valeurs de couple par défaut pour le réglage manuel

sont automatiquement réglées sur une valeur faible pour la R gt
procédure de mise en service. ‘
Valeur d'ouverture a 40% du couple =
Valeur de fermeture a 40% du couple I
. . q ]
Augmentez le couple si nécessaire. |
Régler les paramétres de base de la motorisation Units .
A z Lz HR . | .
Le tag MOV peut étre édité en utilisant le clavier en bas de yehRteke 219
['écran Position 9110
Action de I'arbre
Sélectionnez la direction pour fermer qui soit appropriée au Gn (2537373604 Stroke Setup
bon fonctionnement de la vanne. |
Arrét Ouverture/Fermeture Fig 7.54
Réglez la fonction d‘arrét de fin de course pour le couple ou
la limite pour répondre aux caractéristiques de la vanne.
Couple ] et ormcl - frighe B
La motorisation peut étre réglée pour appliquer son couple f e o Cgte T |
de sortie sélectionné a la vanne en fin de course lorsqu’une
fermeture étanche est requise. Loel b
Open Torque Ibin
e 4RO "
Limite LI?“" Tarque Ibin =
Il est aussi possible de régler la motorisation sur la fonction 2 Set basic actuator parameters
Limite pour désactiver la commande moteur et arréter la ""“"1"‘9
N . L1, ., Rotork Control Valve Actuator
vanne a une position prédéterminée, lorsque la vanne ne L e
requiert pas de force supplémentaire sur son siége ou a la fin Clock To Close |
de la course mécanique de la vanne. Close Stop Open Stop
Limit [ Limit _.l
Effectuer le réglage manuel
. . . . 1. Proceed To Manual Setup?
Cliquez sur START pour confirmer les modifications et [Csmw ] [_owea |
commencer la procédure de réglage manuel.

rotoric ¥




7. Guide d'installation et de réglage

Pour permettre le fonctionnement électrique, déplacez
le sélecteur sur RUN.

/\ ATTENTION

Note : La motorisation peut répondre a n'importe quelle
requéte de commande a distance présente lors de la
perte des commandes Bluetooth ou lors de la navigation
entre les écrans.

Il est a présent possible de tourner I'arbre de sortie vers la
position désirée en utilisant le curseur de contréle de position.

/\ ATTENTION

La motorisation sera mise hors connexion et répondra
au curseur de controle de position.

Confirmez que les réglages sont corrects avant d'essayer
de déplacer la motorisation.

Cliquez sur OK pour continuer.

(5] e Comot - i e & [T o Gl 24 - i = e &
Fie it Comic Dageortc Haip Tin Setep Cortol Dugnotc  Halp
1. Set torque limits Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke) Lirmit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Open Torque Ib.in 3 Close 051 " Open 8796 Cose D53 ° Open  BBSS
= v I
Close Torque lbin Clase 055 % Open 95H7T % I Close 058 % Open 9644 %
| L * 1480 % 50% 100% :
= &
i st 5 ecetionse? Setpoint | gozr| °©  vave | gana - Setpoint ||
Stroke
] L) = o
Setpoint | 6534 % Torque 130 % Setpoint || - ] 1870 | %
fl;w= gmp. Open Stop o3 Position Feedback 6534 % Position Feedback 9544 %
. Positicn Contral Position Control
Limit | timit | . ; , : . y
Close Open Closer Open
 Proceed To Manual Setup? [ siraoss | SR SE1CLOS!
L smmr | [ owa | On (537373604 Manual Setup On zs337ac0t  Manual sewp
Fig 7.56 Fig 7.57 Fig 7.58
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Lorsque I'arbre de sortie est dans la position désirée, la limite
de course peut étre réglée en utilisant SET OPEN / SET CLOSE
(réglage ouverture / réglage fermeture).

Régler la limite de fermeture

Utilisez le curseur de contréle de position pour déplacer I'arbre
de sortie de la motorisation sur la position de fermeture
requise.

Cliquez sur SET CLOSE pour calibrer la limite de fermeture
de la course. La boite SET CLOSE et la boite du numéro de
série sont grisées pendant la procédure de calibration et

indiquent I'acceptation des nouveaux réglages lorsqu’elles sont
dégrisées.

La nouvelle position de limite de fermeture s'affiche
maintenant sur I'échelle d'indication principale.

[ e I e
Fie Setwp Contredl Dagnedtic Help

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 ° Open 8513 °

Close 058 % Open 9230 %
0% S0% 100%

Setpoint | 686 ° ;‘;‘r':; 23 -

Setpaint 744 % Torque -1480 %

Position Feedback deild X%
Paosition Control
Closa Open
Gn 7537373604 Manual Setup

Fig 7.59

[ e I e

Fle Setp Centiel Dugnetic Help

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 2790 ° Open 8513 °
Close 3025 % Open 9230 %

0% S0% 100%

Valve
Stroke
Setpoint 3026 % Torque 1520 %

Setpoint 2791 ° 23 -

Position Feedback 3022 %
Position Control

Closa Open

O [ EESTSTEe0N  wanual setup

Fig 7.60
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Régler la limite d’ouverture i e S
Fie Setup Contredl Dugnedtc Help

Utilisez le curseur de contréle de position pour déplacer |

I'arbre de sortie de la motorisation sur la position d'ouverture
requise.

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 895  *
Close 058 %  Open 9644 %

0% 50% 100%

—_— Valve
Setpoint °
e oL Stroke

223
Setpoint 9231 % Torque -1830 %
L e,

Becition Boadback

Position Control ]

Close Open

Gn 7537373604 Manual Setup

Fig 7.61

i

Cliquez sur SET OPEN pour calibrer la limite d’ouverture de e 1
la course. La boite SET OPEN et la boite du numéro de série
sont grisées pendant la procédure de calibration et indiquent

I'acceptation des nouveaux réglages lorsqu’elles sont
dégrisées.

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 895  *
Close 058 %  Open 9644 %

1% S0% 100%

=]

La nouvelle position de limite d'ouverture s'affiche
maintenant sur I'échelle d’indication principale.

Setpoint  g514  ° ;‘:‘r':: 93

Les nouvelles limites de course s'affichent sur les échelles Setpoint | 9231 % Torque | -1830 %

verte et rouge sous forme de degrés et de pourcentages en positon Cortrl
H z . a . . 1hon Lontrol
fonction de la course mécanique complete de la motorisation.

Ciose [—ww—]

Gn 7537373604 Manual Setup

Position Feedback 9230 %

Fig 7.62

i

ra By - - ra B X s
Le réglage manuel est a présent terminé. P !

Fie Sep Cented Dugnest Help

Limit Setpoints (Relative to CVA Full Stroke)
Close 053 °  Open 8513 °
Close | 058 % Open | 9230 %

1% S0% 100%

=]

Setpoint  g514  ° ;‘:‘r':: 93

Setpoint 9231 % Torque -1830 %

Position Feedback 9230 %
Position Control

Closa Open

O ST Manual Setup

Fig 7.63
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714 Organigramme des options
de configuration f )
Etablir la
communication I
avec la ligne
motorisation

Non

Travailler Hors

|

|
J |

Oui

\

Sélectionner
la motorisation
dans la liste

i

Connexion

Sélectionner
User

H

Réglage de la
course

|

A\ \ \/ \/
 C— S
Fichier Réglage Contréle Diagnostic
Sauvegarder
& Charger la
Configuration Commande
a partir des manuelle et test
motorisations et
des fichiers \ )
— — = =
\ 4
Actions de Réglage Modes de Avancé 1 Avancé 2 Caractérisation| | Entrées RIRO Sorties RIRO Changer le
lavanne | [Entrée/Sortie défaut Régler les Régler les Modifier la Régler les Réglerles | |Mot de passe
Régler les Régler les Régler les fonctions de | | fonctions de | | réponse de la Entrées Sorties
options de parametres | [modes de perte| | Réduction transfert sans | | motorisation Cablées Cablées
couple et de | | de demande | | d'alimentation | | de Puissance a-coups par rapport
fin de course | | et de feed- et de & Relais au profil de la
back défaillance du | | d'Indication demande
L L Slgnal L L L
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7.15 Fichier I =i

Selp Contiel Dugoedtic Help

Depuis la barre d'outil inférieure les menus de fichier S o
permettent les réglages de configuration a stocker et & i
Chargement de la configuration depuis la CVA

Cette option permet de télécharger la configuration de

. . , p I ial -
la motorisation actuellement connectée vers le PC pour Units e
permettre la vérification des paramétres. Volin ok 51.23
Pasition 0.00
L'écran de transfert des données sera actif lors du
téléchargement.
Gn 7537373604 Stroke Setup
Sauvegarde de la configuration dans la CVA Fig 7.64

Cette option permet de charger la configuration actuelle
enregistrée du PC vers la motorisation.

'écran de transfert de données sera actif lors du

téléchargement. =

Chargement de la configuration depuis le fichier

VIEW

Utilisez cet écran pour charger un fichier de configuration
a partir d'un emplacement enregistré sur le PC. Ceci
déconnectera la motorisation actuelle.

Mise a jour macro
Utilisez cette option pour faire tourner une mise a jour macro.

Le fichier de mise a jour macro est fourni directement par Q
Rotork ; une configuration client spécialisée est requise.

Transferring data, please wait_

Retour au processus

N N T Fig 7.
Retour de la motorisation a la commande a distance du 97.65
processus.
Connexion de la motorisation
Connexion a une autre motorisation.
A Do you wanl 1o view dala or update acluator
MISE A JOUR ye f

with loaded settings?

Utilisez cet écran pour mettre a jour la motorisation actuelle
avec un fichier sauvegardé précédemment.

Selecting "View Data' will disconnect actuator.

CAUTION - Selecting "Update’ will overwrite
all current actuator settings.

Options de configuration _ _
Utilisez cette option pour enregistrer la configuration

de la motorisation dans le PC ou dans la mémoire de la _

motorisation.

Chargez les données de configuration des fichiers Fig 7.66
précédemment enregistrés du PC vers la motorisation.
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Sauvegarder la configuration vers le fichier

Cette option permet d'enregistrer la configuration actuelle de
la motorisation dans un emplacement de fichier sur le PC.

Le fait d'enregistrer la configuration dans un fichier ouvrira
un nouvel écran pour vous permettre d’enregistrer le fichier
sur le PC. Le fichier sera identifié par le numéro de série de la
motorisation. Ce numéro peut étre modifié. L'emplacement
du fichier peut aussi étre sélectionné a partir de cet écran.

La sauvegarde permet d’initier le processus.

| Choose or Enter Path of Fi ==
tcad Conig Frem CVA
secemecn | A+ tivares » 5
TR | -
Maco Update Organize v 0 @
Rt To Pracess
o ¢ Favorites Libraries
— Open a library to see your files and arrange them by folder, date, and other prop...
L wwowsaw "B vocr E :
[ Documents =.‘L Documents M
& husic 7
> [ Pictures &
Music
Units L 2 B videos <& Library
WValve Stroke 5723 # % Computer ;J Pictures
B S Library
Position 0.00 b G Network
Videos
Libra
e Yy p
File name: ~ | XML File (*.xml) -
LY. -
| 0 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.67 Fig 7.68
i T (s ===
R S - | [Fin S oo Biagrenic i ]
W\ rotore Q. rotore
for e oo
o
File transfer in progress, please wait............ [File transfer in progress, please wait__.....
L
Fig 7.69 Fig 7.70
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716 Mise a jour macro

toed Conlig From Ck I

UTILISATION ROTORK UNIQUEMENT st
Aucune fonction UTILISATEUR. pumnlofcm
Retour au processus L wanvasawe |
Retour de la motorisation a la commande a distance du
processus. Uniits Imperial -

Valve Stroke 57.23
Connexion de la motorisation e s
Connexion a une autre motorisation.

Gn 7537373604 Stroke Setup
717 Réglage

Fig 7.71

Réglage de la course

Aligner les raccords
Assistant de réglage rapide O e 1 ===
Réglage manuel R — ’

Actions de la vanne

Configurer les options de sortie de couple, direction de oo | quckseopwzars |

fermeture et tag MOV. e e |
Change Pasimerd

Réglage Entrée/Sortie |

Configurer les options de demande analogique et de .E.,:

feed-back. by ke 3

Modes de défaut Rostiod S

Configurer les actions en cas de perte d‘alimentation et de

Slgnal' Gn 7537373604 Stroke Setup

Avancé 1

Configurer les options de réduction de puissance et de relais Fig 7.72

d'état.

Avancé 2

Configurer les options de transfert sans a-coups.

Caractérisation

Configurer la réponse de la motorisation aux caractéristiques
de la demande.

Entrées RIRO
Configurer les entrées distantes cablées optionnelles.

Sorties RIRO

Configurer les sorties distantes cablées optionnelles. = ‘“”%F“ f
Changer le mot de passe [—

Changer le mot de passe de la motorisation. [ wovconns |

NE PAS perdre les informations de mot de passe si elles =

sont modifiées par rapport aux valeurs par défaut.

o Imperial

718 Controle Units
Valve Stroke 57.23

Commande manuelle " o

Faire fonctionner la motorisation manuellement par

commande Bluetooth.
Gn 7537373604 Stroke Setup
Lancer un test

Faire une sélection de tests d'étapes et d'ondes. Utilisation

Rotork uniquement. Fig 7.73

38 CVQ Instructions d’installation et de maintenance




7. Guide d'installation et de réglage

7.19 Actions de la vanne

Depuis le menu de la barre d’outils inférieure sélectionnez
Valve Actions.

T
r [k sop o e o —
2 |
g tpa e |
Fisl mades i
- Open Torgue Ibin
o — 2
RO Dty | E v ARD
e— MoV Tog
| o Rotork Control Vabve Actuator
Palatan -
Hart Imperial
My ey L Shaft Action
p
e phe USRI Clock To Close 5|
Position 91.19 * Close Stop Open Stop
ot o e =
Gn (7537373604 Stroke Setup Gn (SRS vaive Actions
Fig 7.74 Fig 7.75

Les réglages suivants sont disponibles :

Couple d'ouverture/fermeture

Le couple de sortie maximal permis peut varier entre 40 %
et 100 % du couple nominal dans les deux directions
d’ouverture et de fermeture.

Le couple est affiché en Ib.in ou Nm.

MOV Tag
Modifiez selon les besoins.

Action de I'arbre

Sens horaire ou antihoraire pour fermer (le sens horaire est la
valeur par défaut).

Arrét Ouverture/Fermeture

Réglez la fonction d‘arrét de fin de course pour le couple ou
la limite pour répondre aux caractéristiques de la vanne.

Couple

La motorisation peut étre réglée pour appliquer son couple
de sortie sélectionné a la vanne en fin de course lorsqu’une
fermeture étanche est requise.

Limite

Il est aussi possible de régler la motorisation sur la fonction
Limite pour désactiver la commande moteur lorsque la vanne
ne requiert pas de force supplémentaire sur son siege.

Envoyer les réglages
Envoyez les réglages modifiés vers la motorisation.

rotoric %3
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7.20 Réglage Entrée/Sortie

Depuis le menu de la barre d'outils inférieure sélectionnez
Input/Output Setup.

"] o Contrs 13- 8
| e Setie Contel Duagoentic Hep

Position 91.19

G 2537373604 Stroke Setup

Fig 7.76

Calibrage mA de la demande de fermeture

Réglez le niveau de la demande mA en position de fermeture
complete.

Appliquez un signal de point de consigne minimal (0%) aux
bornes d’entrée de la demande de la motorisation et utilisez
la boite SET appropriée pour calibrer.

Le point de consigne sera calibré sur la valeur mA de
demande mesurée affichée dans la boite.

Calibrage mA de la demande d’ouverture

Réglez le niveau de la demande mA en position d'ouverture
complete.

Appliquez un signal de point de consigne maximal (100%)
aux bornes d’entrée de la demande de la motorisation et
utilisez la boite SET appropriée pour calibrer.

Le point de consigne sera calibré sur la valeur mA de
demande mesurée affichée dans la boite.

Calibrage mA du feed-back de fermeture

Réglez le niveau de feed-back mA requis en position de
fermeture compléte en tapant la valeur directement dans la
boite de feed-back 0%. Sélectionnez SEND SETTINGS pour
enregistrer la modification.

Calibrage mA du feed-back d‘ouverture

Réglez le niveau de feed-back mA requis en position
d’ouverture complete en tapant la valeur directement dans
la boite de feed-back 100%. Sélectionnez SEND SETTINGS
pour enregistrer la modification.

0% 100%
Demand ma 4.00 SET 20,00
Measured Demand mé, L 0.02 ?
0% 100%
Feedback maA 4.00 20,00
: Measured Feedback ma 400
Demand Deadband % 200
Dermand Damping (sece) 0.00
4-20mA Output  Valve Position +

Input/Output

&n 3737
Z537373604 Setup

Fig 7.77

Bande morte de la demande

Si la motorisation cherche ou répond lorsque ce n‘est pas
nécessaire a un signal de point de consigne fluctuant, la
bande morte peut étre augmentée. La bande morte peut
varier entre 0 % et 10 %.

Amortissement

Si la motorisation répond lorsque ce n‘est pas nécessaire a un
signal de point de consigne fluctuant rapidement, la fonction
d’amortissement peut étre utilisée pour amortir la réponse en
appliguant un délai de réponse au changement de signal.

Ajustez le réglage du délai d’'amortissement (millisecondes)
pour un fonctionnement du systeme stable.

Sortie 4-20 mA

Peut étre configurée pour montrer la position de la
motorisation ou le couple de sortie.

Envoyer les réglages
Envoyez les réglages modifiés vers la motorisation.
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7.21 Modes de défaut

Depuis le menu de la barre d’outils inférieure sélectionnez
Fail Modes.

] Rotort Comrcs - Enigh T ey
o A p— B

Power Failure Mode  OPeL L |

Pawer Failure Delay {secs) 10

Power Fail Action Speed (% Rated Speed)
4 ¥ ¥ 83

|
Feioe
- Imperial
Han e
Pro
FFga bke 9119
Position 9119
G 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.78

Mode de défaillance de I'alimentation

(Unités montées avec le bloc d'alimentation de réserve
uniquement).

Lors d'une défaillance de I'alimentation, la motorisation peut
étre réglée pour effectuer les actions suivantes :

Déplacement vers la limite de fermeture de la course
Déplacement vers la limite d’ouverture de la course
Rester en position

Aller a la position

Délai de défaillance de I'alimentation

Le délai avant I'action de sécurité intégrée est ajustable a un
maximum de 10 secondes.

Vitesse de I'action de défaillance de I'alimentation
Vitesse de sécurité intégrée ajustable.

NOTE : La LED sur le sélecteur restera allumée jusqu’a
ce que les condensateurs a sécurité intégrée du

bloc d’alimentation de réserve soient entiérement
déchargés.

Seule une action a sécurité intégrée peut étre effectuée

aprés une défaillance d’alimentation.

Aucune autre opération électrique n’est possible
jusqu’au rétablissement de I'alimentation.

\/

Loss OF Signal Position Emp—-l
Loss Of Signal Delay {secs) 5

G 7537373604 Fall Modes

Fig 7.79

Perte de la position du signal

En cas de perte du signal de commande analogique 4-20 mA,
une option de position de sécurité peut étre réglée pour
exécuter I'une des actions suivantes :

Déplacement vers la limite de fermeture de la course
Déplacement vers la limite d’ouverture de la course

Délai de réponse de la position de sécurité jusqu’a
10 secondes

Déplacement vers une position prédéterminée

rotorie
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7.22 Avancé 1

ETW:MW-B‘ =]
[ R cortivi Dugrnemc Filp B ]
I Seogka et |
Vinhoe Actsen.
gt Cutput S
Fil reden
ST ienesunme |
pr—ry
Chancieition
S e | |
RO Gty !
S —
[
P
Hart I i -
meechal
Brofbs
QL pke 9119
Position 91.19
Gn (2537373604 Stroke Setup
Fig 7.80

Seuil de fermeture étanche
Cette boite indique le point de consigne mA analogique

Tight Shut Off Tight Shut OFf
Threshold Close Threshold Open
05 % 935 %
Obstruction Backoff Backoff
Backoff Distance Time (secs)
Diabled | | o1% | 1
- - a
L
I Actuator Control Source | [ERATIEREITITE]
: 4-20mA
Status F.{L"JY Option
Function
s 4 - 10 mA & ESD
Availability _‘l =0 B S ] .

On 2537373604 Advanced 1

Fig 7.81

Source de commande a distance de la motorisation

Source de commande automatique - Détecte

le plus élevé sous forme de pourcentage pour fermer
entiérement (fermeture étanche) la vanne.

L'exemple indiqué a la figure 7.81 montre qu’une requéte
de commande de 0,5 % ou moins garantira une fermeture
étanche de la vanne.

4-20 mA

Seuil d’ouverture étanche Option

Cette boite indique le point de consigne mA analogique le
plus bas sous forme de pourcentage pour ouvrir entiérement
la vanne.

L'exemple indiqué a la figure 7.81 montre qu’une requéte de
commande de 99,5 % ou plus garantira une ouverture de la
vanne.

4-20 mA & ESD

Obstruction

Si cette option est activée, la motorisation réduira son
mouvement si le couple maximal est dépassé pendant la
course. La motorisation fera trois essais pour reculer et
retournera au point de consigne.

Si I'option est désactivée, la motorisation restera stationnaire
jusqu’a la réception d’'une requéte de déplacement dans la
direction opposée ou jusqu’a I"élimination de I'obstruction.

Distance de réduction

La distance sur laquelle la motorisation réduit son mouvement
peut étre sélectionnée dans le menu déroulant.

Délai de réduction

Peut étre réglé a un maximum de 5 secondes avant que la
réduction soit exécutée.
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7.22.1 Relais d'état

La motorisation dispose d'un relais de défaut programmable
qui peut étre réglé pour indiquer une des conditions suivantes
présentées dans le tableau 3.

Mode Description

Désactivé

Toujours hors tension pour réduire la
consommation d'énergie

Disponibilité

Actif lorsque la CVA peut étre
commandée a distance

La motorisation est en mode a distance

La motorisation n‘a aucun défaut qui
pourrait empécher son fonctionnement

Défaut

Actif avec tout défaut détectable dans la
motorisation, la commande ou la vanne

Limite d'ouverture

Active lorsque la motorisation est en
position Complétement Ouverte

[~ Rotor Comirls Ui - gt [
[ Fie e Coneel Dugneme e
Tight Shut Off Tight Shut Off
Threshold Close Threshold Open
Disabled 935 %
Awailability
i Backoff
Fault :
o e Tirree (secs)
Open Limit 2
Close limit |__' ‘_‘
Op Torque Limit — |
Cl Torque Limit AutoControl. ‘
Torque Limit
Supercap Power
< Blinker
Intermediate Position

Supercap Fault I_

Gn 2531373604 Advanced 1

Limite de fermeture

Active lorsque la motorisation est en
position Complétement Fermée

Limite de Couple
ouverture

Active lorsque la motorisation a atteint la
Limite de Couple d'Ouverture

Limite de Couple
fermeture

Active lorsque la motorisation a atteint la
Limite de Couple de Fermeture

Limite de Couple

Active lorsque la motorisation a atteint
la Limite de Couple d'Ouverture ou de
Fermeture

Sécurité intégrée

Active lorsque la motorisation effectue son
action de Sécurité intégrée

Alimentation Etat du bloc d'alimentation de réserve
Supercondensateur
Clignotant Sortie Clignotant
Position Réglage de la position intermédiaire
intermédiaire
Défaut du Défaillance du bloc d‘alimentation de
supercondensateur réserve

Tableau 3

La fonction du relais peut étre configurée pour un
fonctionnement normalement ouvert ou normalement fermé.
Cette fonction doit étre paramétrée avant que la motorisation

ne quitte l'usine.

Voir le Tableau 3 pour plus de détails sur les fonctions du relais.

Fig 7.82
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7.23 Avancé 2

[5] Rotork Costro: L1d - Inight. L
Fle Setup Centsl Dugnoatic Help |
Direction Change Total Direction
Threshold Distance Changes Before Alarm
025 %® 10000 K
Total Travel Bluetooth Mode
Before Alarm
1000 % Enabled
»
Palaen 5 = Bumpless Transfer Bumpless Transfer
Livg? Imperial T Distance Speed
Libeod 100 % f140.00] %
Lid.] ¥ 9119
Position 9119 Manual Selector Test Eabled |
Gn 2537373604 Stroke Setup G 2537373604 Advanced 2
Fig 7.83 Fig 7.84

Distance du seuil de changement de direction

La distance sur laquelle la motorisation doit se déplacer avant
un changement de direction est enregistrée par I'enregistreur
de données sous forme de cycle.

Cette option est utilisée pour empécher de prendre en
compte les petits mouvements d’hésitation, car ils sont trop
faibles pour causer I'usure de la vanne.

Le réglage par défaut est de 0,25 % de la course totale de la
vanne.

Changement complet de direction avant alarme

Peut étre utilisé pour générer une alarme lorsqu'un nombre
prédéfini de changements de direction a lieu.

Course totale avant alarme

Peut étre utilisé pour générer une alarme lorsqu'une distance
a été parcourue par |'arbre de sortie de la motorisation en
ft/metres.

Mode Bluetooth

Activé - Motorisation toujours détectable par Bluetooth
Désactivé - Motorisation uniquement détectable quand le
mode STOP est sélectionné.

Transfert sans a-coups

Au démarrage du processus ou apres une intervention
manuelle, la motorisation pourrait devoir se déplacer vers
son point de consigne. Si la motorisation se déplace a une
trop grande vitesse, cela pourrait causer un a-coup ou
une instabilité dans la boucle du systéme de commande
entrainant un dépassement ou une oscillation de la vanne.

Pour réduire cet effet, le transfert sans a-coups réduit la
vitesse de sortie de la motorisation a un niveau inférieur si la
distance de course est supérieure a une valeur prédéterminée.
Une fois que la motorisation arrive dans la zone de distance
de transfert sans a-coups (BTD), elle reprend sa course a sa
vitesse normale.

Distance de transfert sans a-coups (BTD)

La distance de transfert sans a-coups est un pourcentage
prédéfini d’erreur de position qui réduira la vitesse de la
motorisation a une vitesse prédéfinie.

La distance de transfert sans a-coups par défaut est de 5 %.

Vitesse de transfert sans a-coups

La vitesse en % de la vitesse maximale nominale a laquelle la
motorisation reviendra si la distance de transfert sans a-coups
est dépassée.

La motorisation reprendra sa vitesse normale prédéfinie une
fois qu'elle arrivera a la BTD prédéfinie.

La vitesse de transfert sans a-coups par défaut est de 40 %
de la vitesse nominale.

Test du sélecteur manuel

Le sélecteur peut étre désactivé pour éviter que la
motorisation n‘effectue une routine de test prédéterminée
lorsque la position TEST est sélectionnée.

Envoyer les réglages

Chargez les modifications de la configuration Avancé 2 dans
la motorisation.
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7.24 Caractérisation e )

P
i
La relation entre le signal d'entrée de la demande et la ‘ oo
e . . L, L, . Fol madn
position de la motorisation est linéaire par défaut. Le profil —— T —
peut étre modifié pour s'adapter aux caractéristiques de la :-onﬁm__
vanne. g |
" - —
Utilisez le menu déroulant des caractéristiques de la vanne !
pour sélectionner I'une des options suivantes ; L P
Mot M L
Ll bke 9119 :
Position 5119
On 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.85

Dermand
s s Signal %
Linéaire -
o . . , . N ?f 60
La position de la motorisation répond directement a la £ v Valve
A B Position
requéte de demande mA. % -

0 20 40 60 80 100

Demand Signal %

Vabhve Characterstic Mode
Loaded _J frput & Output _l

Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.86

] Ptk Eastrcs 1d - Enkght.
| e Setp Comesl Diagnemtic Heto

Ouverture rapide

La motorisation répond proportionnellement plus que le Dermsnd
signal de demande a I'extrémité inférieure de la course. Sﬁ;:m__[
Réponse réduite pres de la position d'ouverture. 5w e
':é 40 Position
2w 000

UPDATE

0 20 40 60 80 100

Demand Signal %
Mode

Linear |
m Input & Output

Equal Parcentage

Loaded

Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.87
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Pourcentage égal ] ot o 1 i el
Efu Setug  Centeal Dlagnedtit  Help
Le changement de position de la motorisation est
directement proportionnel au changement de la requéte de Dermand
demande il
. ¥ _-1
*®
E’ Vahve
';3 Pasition
z (1)
AN e
0 20 40 €0 80 JDCI!
Demand Signal %
Valve Charactesistic Mode
Equal Parcontage _J rput & Cutput ‘
[ sewosernes |
Gn 2537373604 Characterization

Fig 7.88

ags . i
Position de la vanne et signal de demande
La position par rapport au profil de demande peut étre
adaptée pour répondre a I'application de la vanne en copiant ;’,’H,Z‘;
les caractéristiques, jusqu’a 20 points de coordonnées sur le %
. *®
graphique. £ Valve
';3 Pasition
Cliquez sur la bolte de la position de la vanne et mettez en 2 a,
surbrillance la position de la vanne souhaitée (incrément de B e A
5 %). |
Demand Signal %
Valve Charactesistic Mode
Linwar _J rput & Cutput ‘
[ swosrmnes ]
Gn 7537373604 Characterization
Fig 7.89
Saisissez le % du signal souhaité et cli UPDATE Ll e ] .
o gnal souhaité et cliquez sur . T T
Utilisez la bofte UPDATE pour stocker le point de coordonnée.
Dermand
Signal %
0%
# g0
:E' it Valve
;.6 Position
% 20- 50.00
S
0 20 40 €0 80 1Dﬂ!
Demand Signal %
Valve Charactesistic Mode
Linwar _J rput & Cutput ‘
[ swosrmnes ]
Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.90
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7. Guide d'installation et de réglage

Mode

Le profil caractéristique peut étre appliqué aux signaux
d’entrée et de sortie ou individuellement si nécessaire.

Cliquez sur SEND SETTINGS pour enregistrer les
modifications de configuration de la motorisation.

] W:muﬁ-_l"_.'_‘. y i - ——

A p——

Dernand

Signal %
40% __1

*®

E’ Vahve

B P

8 ;;u c:;n

z 4

] —
UPDATE

0 20 40 60 80 100

Demand Signal % Disable
Vave Characteristic Input Oy
Loaded _J sk 8 O

Input & Cutput

Gn 7537373604 Characterization

Fig 7.91
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7.25 RIRO (Entrées et sorties a distance) [ o -
| Fie [ cowsl Diagnemic Heto |

La carte de 'option RIRO fournit jusqu’a quatre entrées de B tar |

commande cablées ou quatre contacts relais supplémentaires. e

Remarque : Consulter le schéma de cablage de la

!

|
Les options doivent étre sélectionnées au moment de I'achat. Chaamieiton |_mucncourns |
P s oo |

motorisation pour déterminer quelles options sont
supportées par la motorisation. ::-: T
Pmﬂn: ke
- . Fika P! 9119
7.25.1 Entrées RIRO optionnelles
Pasition 91.19
Lorsqu’elles sont incluses les entrées de commande a distance
cablées RIRO peuvent étre configurées comme suit.
Gn 2531373604 Stroke Setup
Etat Actif
Elevé - contact normalement ouvert - fermer pour appliquer Fia 7.92
. 1 .
le signal g
Faible - contact normalement fermé - ouvrir pour appliquer
le signal
Fonction e e =
Peut étre réglé sur UNE des fonctions suivantes : e -
. Input  Active Function Energised DeEnergised
Commande d’ouverture el o
Commande de fermeture 1 _tigh o] Open | o0z 01
N . . . 2 High : 1 Stop/ { 002 0l
Arréter/Maintenir actif e ==
Commande ESD + (gl jsoael oo 01
TEST - Effectuer la routine de test Digital Input Voltage Type | DCnputs <
ESD Action Chose vi
Délai alimentation / hors tension T Wi Erioetty L cose |
Les entrées de commande a distance cablées peuvent étre
configurées pour retarder la réponse jusqu’a une seconde  sowwmne |
. , e
pour alimenter/mettre hors tension. O [zsarzraeos ﬂ:uo.[:f‘:;
Type de tension d’entrée numérique .
Fig 7.93

Les entrées RIRO peuvent étre sélectionnées pour un
fonctionnement en CC ou CA.

ESD

L'opération d'arrét d'urgence peut étre réglée pour une des
actions suivantes :

Déplacement vers la limite de fermeture
Arrét (rester en position)
Déplacement vers la limite d'ouverture

Priorité a deux fils

Action lorsque les requétes de commande d’'ouverture et de
fermeture sont actives :

Déplacement vers la limite de fermeture

Arrét (rester en position)

Déplacement vers la limite d'ouverture

Cliquez sur SEND SETTINGS pour enregistrer les

modifications apportées a la configuration de la
motorisation.
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7.25.2 Sorties de Relais RIRO (optionnel) 2 _
Jusqu'a quatre relais d'indication distants peuvent étre i
installés. P
P _
Advanied 1
Lorsqu’elles sont incluses, les sorties de relais d’indication Coyimpesin
cablées RIRO peuvent étre configurées sous la forme de e
contact normalement ouvert ou normalement fermé. e
Les relais peuvent étre programmés pour une des fonctions e T '
suivantes : P
¥ ke 91.19
Disponibilité Fkition 5
Défaut
Limite d’ouverture =
. . wn 2537373604 Stroke Setup
Limite de fermeture

Limite de charge d’ouverture (dépassée)

L i i Fig 7.94
Limite de charge de fermeture (dépassée)
Limite de charge
Alimentation des supercondensateurs
Position intermédiaire
Fermeture de la motorisation -
|r.. Sehp Conesl Duagnomic Help
Ouverture de la motorisation
Fonctionnement du moteur Reiay Function fAction
Déplacement de la motorisation 2 Close limit o o
3 Intermediate Position  —|  N/O =
Calage du moteur
4 MonitorRelay.  =| O =

Opération manuelle

Relay No Intermediate Position

Clignotant 1 ”

Arrét local sélectionné £ *

Signal ESD présent j o :

Parité de relais [ smosrnes |
Défaillance de I'alimentation principale GA  [7537373604  RIRO Relay Setup
Relais moniteur

Run sélectionné Fig 7.95

Test sélectionné
Echec du test
Echec supercondensateur
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7.26 Changer le mot de passe N —————

Sengke Sebap 1
Ce menu permet de changer le mot de passe de la e
motorisation. T

prisissios
Note : Si le mot de passe de la motorisation est modifié, okt _
il ne sera pas possible de communiquer avec I'unité, a ml
moins que le bon mot de passe soit saisi. i

o e 9119 B

Position 91.19
On 2537373604 Stroke Setup
Fig 7.96

[ Fie Sowp Consl Diagooe ben

Old VIEW Password  view
Mew VIEW Password

Mew VIEW Password
{Confirm)

Old USER Password  sulls

New USER Password

New USER Password

{Confirm)
Gn 7537373604 Password

Fig 7.97

[=] Moterk Controd Lid - Enighe. =
Fe Sely Cosal Diagomsie  Help

Si le nouveau mot de passe ne correspond pas, un message
d’erreur apparait.

Old VIEW Password  view

VEUILLEZ NE PAS PERDRE LE MOT DE PASSE. Henmipssen L
Mew VIEW Password | *
{Confirm)

CONTACTER ROTORK EN CAS DE PERTE DU MOT
DE PASSE.

Pazmueend da not match

New USER Password

(Confirm)
3n 537373604 Password

Fig 7.98
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7.27 Organigramme des options de
contrdle et de diagnostic

|

Connexion

Sélectionner
User

1

Etablir la
communication
avec la
motorisation

Non

Travail Hors ligne

Oui

Sélectionner la
motorisation
dans la liste

I

Réglage de la
course

|

\/ \/ \/
S E—
Fichier Réglage Contréle Diagnostic
\

Sauvegarder

et charger la p . ., \

configuration

a partir des
motorisations et .
des fichiers Commande Autotest Faire un
manuelle Test
Y
Actions de la Réglage Modes de Avancé 1 Avancé 2 Caractérisation | | Entrées RIRO Sorties RIRO Changer le
vanne Entrée/Sortie défaut Régler les Régler les Modifier la Régler les Régler les | [Mot de passe
Régler les Régler les Régler les fonctions de | | fonctions de | |réponse de la Entrées Sorties
options de parametres | [modes de perte] | Réduction | [transfert sans| | motorisation Cablées Cablées
couple et de | | de demande | | d'alimentation | | de Puissance a-coups par rapport
fin de course| | et de feed- et de & Relais au profil de
back défaillance du | | d'Indication la demande
signal
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7.27.1 Commande manuelle

Cette option permet de déplacer et de tester les
fonctions de la motorisation localement en utilisant le PC
indépendamment du systeme de commande.

Tous les changements concernant la configuration ou la
position de la motorisation seront confirmés avant d'étre
exécutés.

Controle de Position
Utilisez le curseur (Coarse ou Fine) pour positionner la vanne.
Notez que toute requéte manuelle de déplacement

déconnectera la motorisation et neutralisera toute commande
du systéme.

Cliguez sur OK pour initier la commande manuelle.

Point de consigne et feed-back

Affichés sous forme de position et de pourcentage, le point
de consigne et le feed-back se mettent a jour continuellement
pendant le mouvement de la motorisation.

Course de la vanne

Indiquée comme la distance entre les limites prédéfinies de la
course.

Limite de fermeture
S'allume a I'extrémité de la course de fermeture.

Limite d'ouverture

S'allume a I'extrémité de la course d'ouverture.

Vitesse nominale

La vitesse de I'arbre de sortie varie entre 5 et 100 % de la
vitesse nominale.

Couple mesuré

Le couple mesuré est une indication en direct de I'effort
requis pendant la course de la vanne.
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i'-'-'"‘f"'-i'”EE!“" g —
5ot Tet I
rn

Units Imperia) T

Valve Stroke 57.23 N

Pasition 0.00
Gn 2531373604 Stroke Setup

Fig 7.99

| e Selw Contel Dlagnostic Help

Setpoint Valve Stroke Feedback
B745 ° 8745 ° B7.96
10000 % 100:57 %
Close timit Bl 6£"‘-‘1‘ Limit d

Measurad Torque % -13
'Pusi.lion CL;nulncI (Coarse) E
Close open
F;n.-.ilion{.‘:nlrul {Fine) '
Actuator in Manual Control Mode? o
% Rated Speed
¥ E ¢ 50
Gn 2537373604 Manual Cantrol
Fig 7.100

[] Rotoek Commict Lt - Evighe
[Fie Setap Contict Dungnoses Hig

Setpoint ___ValveStroke  Feedback
7198 " 8145 ° 8196 °
8231 % 10057 %
Close Limif 30 = fipen Limit il

(== s

i,

Ifosmon Cc||. mz@.m .i _SToP .]
f&'m- [ ey ™ Opﬂtll
I Posiliun_(.'c-;lp_l_[_iinu]_ - E
. ..A(_.tualal i‘n h;!drl;.l.d! Control Mode? .

% Rated Speed
! . 50
Gn 7537373604 Manual Control
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7.27.2 Autotest

La motorisation effectuera une routine d'autotest sur ses
systemes de mesure du couple et de la position.
Les statuts et les parametres s‘affichent a la fin du test.

bt
Fit Sehig Cetstl Diagnemtic Help
Test Position (%) 100,57
Minimum Load (% Rated) 0.2
Maximim Load (3 Rated] 02
Calculated Friction (% Rated) o
L 8| Closing Step Response T86 Time {ms) o
»
- pening Step Responss TBE Tirma {ma) o
Units: L = Closing Step Responde Dead Time (ms) a
Nalye Shrols 8145 : Opening Stap Response Dead Time (ms) o
Pasition #7.06
Status Test successhul
- o
On 7537373604 Stroke Setup DN 7537373604 Self Test Mode
Fig 7.102 Fig 7.103
Test Position (%) G506 Test Postion (%) 49996
Minimum Load (% Rated) 65 Minimum Load (% Rated) (11
Maxrim Load (% Rated) 103 Mairum Load (% Rated) 103
Cakulated Friction (% Rated) 19 Cakulated Friction (% Rated) 19
Closing Step Responsa T86 Time (ms) o Closing Step Responsa T86 Time (ms) o

» »

Ll Opening Step Respons: T86 Time [ms) o = Opening Step Respons: T86 Time [ms) o
Clasing Step Respanse Dead Tirme {ma) &8 Clasing Step Respanse Dead Tirme {ma) &8
Opening Step Response Dead Time {ms) =) Opening Step Response Dead Time {ms) =1

Status 5 Second delay before starting Status Test successful
Gn 2537373604 Self Test Mode Gn 2537373604 Self Test Mode
Fig 7.104 Fig 7.105
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7.28 Menus de diagnostics

7.28.1 Enregistreur de données

La fonction d'enregistrement des données est utilisée pour
télécharger les données historiques de la motorisation pour
les consulter sur un PC.

] Ptk Eantrc Lid - Inight.
e o

Dtrisgye Viewsr |

Lompare.
Marsd Claty

. Statn
it L

| Fie Setiw Conel Duagoome Hen

— o2
L vewowsmor | i
ars.
a4 v B v
o 2% 0 ® ®
Units Imperial r! Datalogges Dovndoad Progress
SEEEEEENNEINEEEEEEEEEE
Valve Stroke 87.45 . [ DwdlTimetis [V Close Torqued
Pasition 8735 . [V Open Torqued - -
179 Mo of Full Revolutions
13 No. of Direction Changes
Gn zsaTazaen Stroke Setup G 7537373604 Detalagigis
Fig 7.106 Fig 7.107

Le graphique de la page de I'enregistreur de données peut
afficher le couple d'ouverture/fermeture et le temps d'arrét.
Le temps d’arrét est le temps total passé a n'importe quelle
position pendant la course de la vanne.

Pour télécharger un fichier, cliquez sur READ.

Note : Ouvrez uniquement un graphique a la fois, car
ceci pourrait affecter la mise a I'échelle.

Les autres données disponibles sont le nombre total de tours
complets et le nombre de changements de direction.

Le fichier de I'enregistreur de données peut étre stocké sur le
PC pour une consultation ultérieure.

[([5] Aotk Comts 4 - tokgre = = _
Fie Soup Consel Dugee: Hip [>] Choose or Enter I A [
= » Libraries » Search Librories o
= =
Organize v - A @
>3t Favorites Libraries
Open a library to see your files and arrange them by folder, date, and other prop...
| » &l Libraries | = o
& Documents B
- b Library
> 18 Computer ~
—_ Music
5 > € Network Library
Databogger Dovll [ " < 7 L
[ Dwell Time hrs [ Close Torquete ;.] Pictures
=l — Libray
7 open e [ R
179 No of Full Revolutions n Videos
15 Mo, of Direction Changes < Libray 3
L cmmosom | Fierame. 253373604 - [cvrecen .
QN 7537373604 Datalogger
Fig 7.108 Fig 7.109
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7.28.2 Course de référence

Aprés la mise en service de la motorisation, il est possible de
définir une course de référence pour enregistrer le couple.
Cette course peut étre comparée a un enregistrement actuel
pour déterminer si certains parametres ont changé.

REGLER LA COURSE DE REFERENCE

Cette option enregistrera la derniere course de la vanne pour
une consultation ultérieure.

LIRE LA COURSE DE REFERENCE

Cette option permet d'afficher la course de référence sur le
graphique par rapport aux performances actuelles.

] tright ] -] otk Comirot 3 - rkght [
[Fie Setop Comtic [N Fice o | | Fie Setiw Costiel Dugnomtc Hel = |
| Tataizgge | |
N —
et
»
L
Units Inpuril 2y B owm B s
WValve Stroke 8745 # Close Reference % Open Reference %
Close Current % Open Current %
Fogtion 87.35 | Close Profile |V Open Frofile
Gn zsavaTIed Stroke Setup QN 7537373604 Reference  Stroke
Fig 7.110 Fig 7.111
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7.28.3 Comparaison

Si-un fichier de configuration a été précédemment
sauvegardé, il peut étre comparé aux réglages actuels.

[Fde Selup Cotiel Dagoestic - Help B
[ i
H
Units
WValve Stroke 8745 *
Pasition 87.35 L :1
Gn zsavaTIed Stroke Setup G 7537373604 Compare
Fig 7.112 Fig 7.113
Lorsque I'écran de comparaison apparait, cliquez sur
COMPARE. Vous serez invité a rechercher un fichier de
configuration stocké précédemment. Lorsque le fichier sera
ouvert, une liste présentant toutes les modifications de
réglages depuis la création du fichier d‘origine sera générée.
Aeor s i = ==
— R e —
‘. |, < Actuator Config » CVA Configurations » Demo v | 43 Il Search Demo )
Qrganize » New folder = O @ | I Close Limit % |
%l RecentPlaces . Current: 91.78
|\ Publicity renders DDil;umeniS ey Arrange by:  Folder = Previous: 95.37
L salessupport (workstorel) = .
1. PUB059-050 Pakscan P4 Te| Name Date| M
1| APPLICATIONS | 1R755%01 05 2770 Current: 91,78
). Sues 2017 Wisp Masters [ z6798701 01 2170 Previoys: 95.37
A Rotork File Shares __ 2537373604 - OctNew 22/1 : -
| Rotork AX-Documents | 7537373604 - October 2271 Open Load %
£ daniel.hopper Document § || Z537373604 old 20711 Current; 526
| 7537373604 0971 Previous; 400 |-
A Libraries || 7658420601 02/0¢ 7
B Documents B =
= @ ) ' L cower |
File name: 7537373604 - October + | Custom Pattern (“xml) -
Gn zsama7aser Compare

Fig 7.114 Fig 7.115
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7.28.4 Données de fabrication

Affichage des données de fabrication, notamment la version
du logiciel et les numéros de série.

7.28.5 Statuts

Affichage des alarmes actives et des statuts.

Uniits -
s M <
WValve Stroke £2.89 Position sensor.
Poitior 0.00 ition En rial No.
Motor sensor
i
Gn zsavaTIed Stroke Setup

Fig 7.116

Units

WValve Stroke

Position 0.00 4

Gn zsavaTIed Stroke Setup

| on 2537373604 Manf. Data

Fig 7.117

Fig 7.118

\/

B telay Energised

[l vahe Obstruction Closing
Wl vahee Obstruction Opening
W ton Critical Fautt

[ critical Fautt

[ Close Torque Back Drive Limit
B Open Tergque Back Drive Lirit
[ Close Torque Limi

[ Open Torgue Limit

[ Fully Open Position Limit
Bl Fully Closed Position Limit
Bl #nob Stop Position Selected
Bl xnob Run Position Selected
Bl tnob Test Position Selected
Bl control {4-20ma) Signal Loss
[ Actustor Stalied

Bl super Capacitor Module Fault

Gn 7537373604  Status

Fig 7.119
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7.28.6 Résumé du systéme

Le statut et I'état du systéme de la motorisation et les options
s'affichent.

] e ] u;-nww“_-‘m
| Fie et Comtie i [ Fie Seup Comol Dagoote Hel i
| Demand Signal % T,
| Position Feedback % ma
i 0.00 4.00
| Torque Feedback % lb.in
; 100 12
»
> I e Limit Wl close Limit |
Units -
| retay status B/ ctuator Health
Valhve Strake *
62.89 Mat fitted Supercap Status
Position
ko 21505-0 Actuator Status Code
cvgrzoo | [l solenoidiock [l supercaps
| Type Bl vetworkopt 1 [l Networkoptz |
o ——— Syst
Gn zsavaTIed Stroke Setup Gn zsavaTece JEom
1 Summary
Fig 7.120 Fig 7.121
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8. Ventes et services Rotork

Si votre motorisation Rotork a été correctement installée
et protégée, elle vous offrira des années de service sans le
moindre probléme.

Si vous avez besoin d'assistance technique ou de

pieces détachées, Rotork garantit le meilleur service au
monde. Contactez votre représentant Rotork local ou
I'usine directement a I'adresse mentionnée sur la plaque
d'identification, en fournissant le type de motorisation et le
numéro de série.

Représentant local :

rotorie
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www.rotork.com

La liste compléte de notre réseau mondial de
ventes et de services est disponible sur notre

site Internet.

Rotork plc
Brassmill Lane, Bath,
Royaume-Uni

Tél +44 (0)1225 733200
E-mail mail@rotork.com

PUB042-004-01
Date de publication 06/20

USA

Rotork Controls Inc.

Tél +1 (585) 247 2304
Fax +1 (585) 247 2308
E-mail info@rotork.com

Instructions originales: version anglaise uniquement. Dans le cadre d'un processus de
développement continu de produit, Rotork se réserve le droit d’amender et modifier les spécifications
techniques sans informations préalables. Les données publiées sont sujettes a modification. Pour consulter
la derniére version de nos produits, visitez notre site www.rotork.com.

Le nom Rotork est une marque déposée. Rotork reconnait toutes les marques déposées. Publié et produit
au RU par Rotork. POWJB0920
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