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1. Wstep

Rotork projektuje, wytwarza i testuje produkty, aby
spetniaty wiele norm krajowych i miedzynarodowych.
Aby te produkty dziataty w ramach swoich normalnych
specyfikacji, musza by¢ prawidtowo zainstalowane

i konserwowane.

Ponizsze instrukcje muszg byc¢ przestrzegane i zintegrowane
z programem bezpieczenstwa podczas instalacji i uzytkowania
produktéw Rotork:

® Przeczytaji zachowaj wszystkie instrukcje przed instalacja,
obstuga i serwisowaniem tego produktu

e Jesli nie rozumiesz zadnej z instrukgji, skontaktuj sie z Rotork
w celu uzyskania wyjasnien

e Przestrzegaj wszystkich ostrzezen, przestrdg i instrukgji
zaznaczonych na produkcie i dostarczonych wraz z nim

e Poinformowac i przeszkoli¢ personel w zakresie prawidtowej
instalacji, obstugi i konserwacji produktu

Zainstaluj sprzet zgodnie z instrukcjg montazu Rotork

oraz zgodnie z obowigzujacymi przepisami lokalnymi

i krajowymi. Podtacz wszystkie produkty do odpowiednich
zrédet elektrycznych

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, do instalacji, obstugi,
aktualizacji i konserwacji urzadzenia nalezy zatrudnia¢
wykwalifikowany personel

Gdy wymagane sg czesci zamienne, upewnij sie, ze
wykwalifikowany technik serwisu uzywa czesci zamiennych
okreslonych przez Rotork. Zastapienie moze spowodowac
pozar, porazenie pragdem elektrycznym, inne zagrozenia lub
niewtasciwe dziatanie sprzetu

Zachowaj wszystkie ostony ochronne produktu na miejscu
(z wyjatkiem instalacji lub konserwacji przeprowadzanej
przez wykwalifikowany personel), aby zapobiec porazeniu
pradem, obrazeniom ciata lub uszkodzeniu sitownika

Nieprawidtowa eksploatacja sitownika moze spowodowac
uszkodzenie urzadzenia lub innego otoczenia urzadzenia

Linowy CML Niepetno obrotowy CMQ

Obrotowy CMR
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2. Informacje ogdlne

21  Wstep

Niniejsza instrukcja zostata stworzona, aby umozliwi¢
kompetentnemu uzytkownikowi instalacje, obstuge, regulacje

i kontrole asortymentu kompaktowych sitownikéw do zaworéw
regulacyjnych firmy Rotork.

Instalacje elektryczna, konserwacje i uzytkowanie tych
sitownikéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustawodawstwem
krajowym i przepisami ustawowymi dotyczacymi bezpiecznego
uzytkowania tego sprzetu, majacymi zastosowanie w miejscu
instalacji.

Dla Wielkiej Brytanii: Electricity at Work Regulations 1989 oraz
wytyczne podane w obowigzujacym wydaniu ,IEE Wiring
Regulations”. Ponadto uzytkownik powinien by¢ w petni
Swiadomy swoich obowigzkéw wynikajacych z ustawy

o bezpieczenstwie i higienie pracy z 1974 r.

W USA: obowiazuje NFPA70, National Electrical Code®.
Instalacje mechaniczng nalezy przeprowadzi¢ zgodnie

z opisem w niniejszej instrukgji, a takze zgodnie z wszelkimi
odpowiednimi krajowymi normami postepowania. Jesli
tabliczka znamionowa sitownika wskazuje, ze nadaje sie

on do uzytku w strefach zagrozonych wybuchem (obszary
niebezpieczne), wéwczas sitownik nadaje sie do uzytku

w strefach 112 (lub dziat 1 2), zgodnie z klasyfikacjg sitownika.
oznaczenie tabliczki znamionowe;j.

Kazde urzadzenie podtaczone do sitownika powinno

miec¢ rbwnowazna (lub lepsza) certyfikacje dla obszarow
niebezpiecznych. Instalacja, konserwacja i uzytkowanie
sitownika zainstalowanego w obszarze niebezpiecznym musi
by¢ przeprowadzane przez kompetentna osobe i zgodnie

ze wszystkimi odpowiednimi kodeksami postepowania dla
okreslonej certyfikacji dla stref niebezpiecznych.

Zadna kontrola lub naprawa sitownikéw zatwierdzonych

do stref niebezpiecznych nie powinna by¢ przeprowadzana,
chyba Ze s3 one zgodne z ustawodawstwem krajowym

i przepisami ustawowymi dotyczacymi konkretnego obszaru
niebezpiecznego.

4 Instrukcje instalacji i konserwacji

Nalezy uzywac wytacznie czesci zamiennych do sitownikéw
zatwierdzonych przez Rotork. Pod zadnym pozorem nie
wolno dokonywac zadnych modyfikacji lub zmian w napedzie,
poniewaz mogtoby to uniewazni¢ warunki, na ktérych
przyznano jego certyfikacje.

Dostep do przewodoéw elektrycznych pod napieciem jest
zabroniony w obszarze niebezpiecznym, chyba ze odbywa sie to
na podstawie specjalnego zezwolenia na prace, w przeciwnym
razie nalezy odcig¢ cate zasilanie, a sitownik przenies¢ do
obszaru niezagrozonego do naprawy lub uwagi.

Tylko osoby kompetentne ze wzgledu na swoje przeszkolenie
lub doswiadczenie powinny mie¢ prawo instalowania,
konserwacji i napraw sitownikéw Rotork. Podjete prace nalezy
wykonywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku.
Uzytkownik i osoby pracujace przy tym urzadzeniu powinni
zapoznac sie ze swoimi obowigzkami wynikajacymi z wszelkich
przepiséw ustawowych dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy.

2.2  Materiaty obudowy

Obudowy z serii sitownikéw zaworéw regulacyjnych Rotork sa
wykonane ze stopu aluminium z tacznikami ze stali nierdzewne;j.

Uzytkownik musi upewnic sie, ze srodowisko pracy

i jakiekolwiek materiaty otaczajace sitownik nie moga prowadzi¢
do ograniczenia bezpieczenstwa uzytkowania lub ochrony
zapewnianej przez sitownik. W stosownych przypadkach
uzytkownik musi zapewnic, ze sitownik jest odpowiednio
chroniony przed Srodowiskiem pracy.

Jezeli potrzebne beda dalsze informacje i wskazéwki
dotyczace bezpiecznego uzytkowania sitownikéw do zaworéw
regulacyjnych Rotork, zostang one udostepnione na zadanie.




2. Informacje ogdlne

2.3 Informacje ogdlne

Opierajac sie na historycznym sukcesie Rotork w zakresie
innowacyjnej technologii, CMA oferuje wysoce doktadna

i responsywna metode automatyzacji zaworéw regulacyjnych
i pomp bez ztozonosci i kosztéw zasilania pneumatycznego.

Przy minimalnej rozdzielczosci 0,2% petnego skoku dla wersji
liniowych i ¢wier¢obrotowych oraz 2° petnego skoku dla
wieloobrotowych, seria Rotork CMA pomaga zmaksymalizowac
jakos$¢ produktu i wydajnos¢ instalacji.

Napedy z serii CMA sg niezaleznymi urzadzeniami,
zaprojektowanymi i zbudowanymi specjalnie do ciagtej, zdalnej
obstugi elektrycznej zaworéw regulacyjnych.

Napedy z serii CMA sg niezaleznymi urzagdzeniami,
zaprojektowanymi i zbudowanymi specjalnie do ciagtej, zdalnej
obstugi elektrycznej zaworéw regulacyjnych.

Dalsze szczegoty dotyczace zatwierdzonych sitownikow
znajduja sie w Rozdziale 3 - Zatwierdzenia.

2.3.1 CML-Liniowy

CML to precyzyjny sitownik liniowy. Jest w stanie wytworzy¢ site
od 100 do 750 funtéw i maksymalnie 2 cale dtugosci skoku przy
predkosci od 0,125 do 0,25 cala na sekunde.

UWAGA: Sita i predkosc zaleza od modelu sitownika.
Przeczytaj PUB094-001 po wiecej informacji.

2.3.2 Przeczytaj PUB094-001 po wiecej informacji

CMQ to precyzyjny sitownik ¢wier¢obrotowy, ktéry moze
wytwarzac od 250 do 1000 Ibf.in przy predkosciach od 5 do 22
sekund przy pracy pod katem 90 °.

UWAGA: Moment i predkos¢ zaleza od modelu sitownika.

Przeczytaj PUB094-001 po wiecej informacji.

2.3.3 CMR- wielo obrotowy

CMR to wysoce precyzyjnym sitownikiem obrotowym

z wyjsciowym momentem obrotowym od 50 do 250 cali na
funt przy predkosciach wyjsciowych od 5 do 24 obr / min,
w zaleznosci od rozmiaru sitownika.

UWAGA: Moment i predkosc¢ zalezag od modelu sitownika.

Sitownik sktada sie z:

e Enkoder absolutny

e Interfejs uzytkownika LCD

e Bezszczotkowy silnik elektryczny pradu statego
e Prosty, bezobstugowy uktad napedowy

e Sterownik silnika z regulacja drogi i momentu
obrotowego / sity

® Przesterowanie reczne

e Certyfikacja do stref niebezpiecznych spetniajaca
wymagania miedzynarodowe i krajowe

* Opcje
e Sterowanie lokalne i wyswietlacz zewnetrzny
e Pakiet super kondensatoréw
e Opcjonalne sterowanie sieciowe PCB

e Zdalne wejscie przekaznikowe Wyjscie RIRO
zopcjonalng karta PCB
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2. Informacje ogdlne

2.4  Odbiér/Inspekcja

Dokfadnie sprawdz, czy nie zostaty uszkodzone podczas
transportu. Uszkodzenie kartonu transportowego jest zwykle
dobra wskazéwka, ze zostat potraktowany nieostroznie.
Natychmiast zgtos wszelkie szkody przewoznikowi i Rotork
Controls Ltd.

Rozpakuj produkt i pakiet informacyjny, zachowujac karton
transportowy, a wszelkie materiaty pakunkowe powinny
by¢ konieczne do zwrotu. Sprawdz, czy pozycje na liscie
przewozowym lub liscie przewozowym sg zgodne z Twoja
wiasna dokumentacja.

Rozpakuj produkt i pakiet informacyjny, zachowujac karton
transportowy, a wszelkie materiaty pakunkowe powinny
by¢ konieczne do zwrotu. Sprawdz, czy pozycje na liscie
przewozowym lub liscie przewozowym sg zgodne z Twoja
wiasna dokumentacja.

/\ OSTRZEZENIE

Przed zainstalowaniem sitownika nalezy upewnic sig, ze
jest odpowiedni do zamierzonego zastosowania. Jezeli nie
jestes pewien, czy ten sprzet nadaje sie do Twojej instalacji,
skonsultuj sie z Rotork przed instalacja.

/N OSTRZEZENIE:
NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM

Instalacja i serwis moga by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

A OSTRZEZENIE: WYL ADOWANIE ELEKTROSTATYCZNE

Ten sprzet zawiera urzadzenia wrazliwe na tadunki
elektrostatyczne. Aby chroni¢ elementy wewnetrzne, nigdy
nie dotykaj ptytek obwodéw drukowanych bez zastosowania
procedur kontroli elektrostatycznej.

/\ OSTRZEZENIE

Ochrona zapewniana przez sprzet moze zostac ostabiona,
jesli bedzie uzywana w sposob nie opisany przez Rotork.

2.5 Magazynowanie

Jesli sitownik nie moze zosta¢ natychmiast zainstalowany, nalezy
go od razu przechowywac¢ w suchym miejscu, azdo momentu,
gdy bedziesz gotowy do podtaczenia przychodzacych kabli.

Jedli sitownik ma by¢ zainstalowany, ale nie mozna go podtaczy¢
kablem, zaleca sie wymiane wszelkich plastikowych zaslepek
wlotéw kablowych na metalowe zaslepki z PTFE.

2.6 Zwrot

Jesli Twdj sitownik Rotork zostat prawidtowo zamontowany
i zaplombowany, zapewni lata bezproblemowej pracy.

Jedli potrzebujesz pomocy technicznej lub czesci zamiennych,
Rotork gwarantuje najlepszy serwis na swiecie. Skontaktuj sie
z lokalnym przedstawicielem Rotork lub fabrykg bezposrednio
pod adresem podanym na tabliczce znamionowej, podajac typ
sitownika i numer seryjny.

Instrukcje instalacji i konserwacji

2.7  Skréty uzywane w niniejszej instrukcji
A Amper NEMA Krajowe Stowarzyszenie
AC Prad zmienny Producentéw
Elekt h
°C Stopnie Celcjusza .e rycznyc
cw Zgodnie z ruchem Nm Niutonometr
zegara NPT  Standard oznaczen
ACW  Przeciwnie do ruchu gwintu
wskazéwek zegara PCB Ptytka drukowana
CCW  Przeciwnie do ruchu PL Poz,ycja wytacznika
wskazéwek zegara krancowego
DC Prad staty RPM  Obroty na minute
°F Stopnie Fahrenheita SEC  Sekunda
G Uziom \ Wolty
Hz Herc VA Wolto amper
kg Kilogram VAC  Napiecie pradu
L Zasilanie zmiennego
VDC  Napieci d
Ibf  Funtsita apiecie pradu
. . statego
Ibfin Sf*a na cal VR Zmienna odpornos¢
Ibf.ft  Sita na tope W Wat
mA M!hamper —  Pradstaly
mid - Mikrofarad @ Przewod ochronny
mm  Milimetr Terminal
N Sita (Newton) A Uwaga
2.8 Gwarancja

Gwarancja: Z zastrzezeniem ponizszych postanowien, Rotork
wyraznie gwarantuje, ze produkowane przez nig produkty

spetniaja obowiazujace specyfikacje produktéw Rotork oraz ze
takie produkty sa wolne od wad materiatowych i wykonawczych
przez okres jednego (1) roku od daty dostawy. Powyzsze stanowi
jedyna i wylaczng gwarancje udzielong przez Rotork

w odniesieniu do produktéw. Rotork nie udziela zadnych innych
gwarangji, (wtym miedzy innymi gwarancji przydatnosci
handlowej lub przydatnosci do okreslonego celu). Kupujacy
zachowuje odpowiedzialno$¢ za zastosowanie i funkcjonalnos¢
oferty. Aby uzyskac petne informacje o gwarancji, zobacz
Ogolne warunki sprzedazy - produkt Rotork.

2.9 Tabliczka znamionowa

Tabliczka znamionowa jest przymocowana do kazdego
sitownika. Zamawiajac czesci, proszac o informacje lub pomoc
serwisowg, nalezy podac wszystkie informacje zawarte na
etykiecie. We wszystkich zapytaniach nalezy poda¢ numer

seryjny.
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Rys. 2.1 Etykieta identyfikacyjna sitownika




3. Zatwierdzenia

Certyfikowane obudowy bezpieczne i niebezpieczne Przy najwiekszym obcigzeniu w najwyzszej temperaturze
wydajnos¢ nie bytaby mniejsza niz 2000 uruchomiery w ciaggu

Wszystkie obudowy sitownikéw CMA do stref niebezpiecznych
i stref niezagrozonych sa wodoszczelne zgodnie z IP66, IP67
i NEMA 4.

jednej godziny, w sprzyjajacych warunkach obcigzenia liczba
rozruchéw na godzine bytaby nieskoriczona.

Tam, gdzie wskazywane sg temperatury opcjonalne, wymagane

Napedy CMA sa dostepne z nastepujacymi typami obudoéw, dla
ktérych podano robocze zakresy temperatur otoczenia.

sg zmiany w niektorych komponentach sitownika i dlatego
nalezy okredli¢ wymagana temperature. Dostepne sg atesty dla

Granice czestotliwosci pracy s funkcja obcigzenia sitownika stref niebezpiecznych dla innych norm krajowych; prosimy

i temperatury otoczenia. o kontakt z Rotork.

Napedy serii CMA zbudowane s3 zgodnie z nastepujacymi

normami:
3.1  Obudowy do stref niezagrozonych
WT: Standard wodoszczelny
Standard Klasa Standardowa Temperatura
BS EN 60529 (1992) P67 -30 do +70 °C (-22 do +158 °F)
NEMA (US) 486 -30 do +70 °C (-22 do +158 °F)
CSA (Kanadyjski) 4&6 -30do +70°C (-22 do +158 °F)
3.2 Obudowy do stref niebezpiecznych
Europejska dyrektywa ATEX: CE 2809
Dyrektywa / Norma Klasa Standardowa Temperatura
Dyrektywa = 2014/34/EU 112GD -20 do +65 °C (-4 do +150 °F)
Standard = EN 60079-0
EN 60079-1
EN 60079-31 Exdb h 1B T4 Gb Urzadzenia wyposazone w opcje UPS
o, — @ = 0
EN 80079-36 Ex h tb IIIC T85°C Db lub HMI -20 do +60 °C (-4 do 140 °F)
EN 80079-37
Miedzynarodowy obszar niebezpieczny IECEx
Dyrektywa / Norma Klasa Standardowa Temperatura
Brak Dyrektyw -20 do +65 °C (-4 do +150 °F)
Standard = IEC 60079-0 IEC
andar 60079-1 IEC Ex db IIB T4 Gb Urzadzenia wyposazone w opcje UPS
60079-31 Ex tb IIIC T85°C Db lub HMI -20 do +60 °C (-4 do 140 °F)

3.3  Warunki $rodowiskowe
a) Wysokosc do 5000 metréw
b CMA spetnia wymagania zgodne z Kategoria Przepiec ||

c) CMA spetnia wymagania zgodne ze stopniem zanieczyszczenia 2

Opcja Niskotemperaturowa
-40 do +60 °C (-40 do +140 °F)

-40 do +60 °C (-40 do +140 °F)

-40 do +60 °C (-40 do +140 °F)

Opcja Niskotemperaturowa

-40 do +60 °C (-40 do +140 °F)

Opcja Niskotemperaturowa

-40 do +60 °C (-40 do +140 °F)
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3. Zatwierdzenia

3.4 Specjalne warunki bezpiecznego uzytkowania (napedy z atestem ATEX i IECEx)

Zgodnie z punktem 5.1 normy IEC / EN 60079-1, krytycznymi wymiarami $ciezek ptomieni sa:

CML-100/250

Sciezka ptomienia

Maksymalna szczelina (mm)

Maksymalna szerokos¢ L (mm)

Pokrywa / podstawa 0,15 12,8
Podstawa / $ruba watu 0,145" 13,5
Podstawa tuleja watu -0,022 13,7
Tuleja watu 0,06 13,7
Uchwyt / pokrywa gatki (krétka ostona) 0,10 259
Uchwyt / pokrywa pokretta (ostony posrednie i rozszerzone) 0,10 157

CMR-50/100/200

Sciezka ptomienia

Maksymalna szczelina (mm)

Maksymalna szerokos¢ L (mm)

Pokrywa / podstawa 0,15 12,8
Podstawa / $ruba watu 0,235 29,8
Podstawa/watek wyjsciowy 0,145" 12,8
Uchwyt / pokrywa gatki (krétka ostona) 0,10 259
Uchwyt / pokrywa pokretta (ostony posrednie i rozszerzone) 0,10 157

CMQ-250/500

Sciezka ptomienia

Maksymalna szczelina (mm)

Maksymalna szerokos¢ L (mm)

Pokrywa / podstawa 0,15 12,8
Podstawa / $ruba watu 0,235 29,8
Podstawa tuleja watu -0,022 13,7
Tuleja watu 0,06 13,7
Uchwyt / pokrywa gatki (krotka ostona) 0,10 25,9
Uchwyt / pokrywa pokretta (ostony posrednie i rozszerzone) 0,10 15,7
CML-750
Sciezka ptomienia Maksymalna szczelina (mm) Maksymalna szerokos¢ L (mm)
Pokrywa / podstawa 0,15 12,8
Podstawa / $ruba watu 0,235" 37,3
Podstawa tuleja watu -0,022 13,7
Tuleja watu 0,06 13,7
Uchwyt / pokrywa gatki (krétka ostona) 0,10 259
Uchwyt / pokrywa pokretta (ostony posrednie i rozszerzone) 0,10 15,7

CMR-89/125/250

Sciezka ptomienia

Maksymalna szczelina (mm)

Maksymalna szerokos¢ L (mm)

Pokrywa / podstawa 0,15 12,8
Podstawa / $ruba watu 0,235" 37.3
Podstawa/watek wyjsciowy 0,145 13,0
Uchwyt / pokrywa gatki (krétka ostona) 0,10 259
Uchwyt / pokrywa pokretta (ostony posrednie i rozszerzone) 0,70 15,7
CMQ-1000
Sciezka ptomienia Maksymalna szczelina (mm) Maksymalna szerokos¢ L (mm)
Pokrywa / podstawa 0,15 12,8
Podstawa / $ruba watu 0,235" 37.3
Podstawa tuleja watu -0,022 13,7
Tuleja watu 0,06 13,7
Uchwyt / pokrywa gatki (krétka ostona) 0,10 259
Uchwyt / pokrywa pokretta (ostony posrednie i rozszerzone) 0,10 157

Uwaga 1: Wymiar ten obejmuje uwzglednienie wymagan 0,05 mm okreslonych w punkcie 8.1.2 normy IEC 60079-1: 2014.

Uwaga 2: Znak minus oznacza pasowanie z wciskiem.

Instrukcje instalacji i konserwacji




4, Zdrowie & Bezpieczenstwo

/\ OSTRZEZENIE

Przed zainstalowaniem sitownika nalezy upewnic sig, ze jest
odpowiedni do zamierzonego zastosowania. Jezeli nie jestes
pewien, czy ten sprzet nadaje sie do Twojej instalacji, skonsultuj
sie z Rotork przed instalacja.

/\ OSTRZEZENIE

Ochrona zapewniana przez sprzet moze zostac ostabiona, jesli
bedzie uzywana w sposéb nie opisany przez Rotork.

/\ OSTRZEZENIE:
NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM

Instalacja i serwis moga by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

A OSTRZEZENIE: WYLADOWANIE ELEKTROSTATYCZNE

Ten sprzet zawiera urzadzenia wrazliwe na fadunki
elektrostatyczne. Aby chroni¢ komponenty wewnetrzne, nigdy
nie dotykaj ptytek drukowanych bez zastosowania procedur
kontroli elektrostatycznej (ESD).

A OSTRZEZENIE: MATERIALY OBUDOWY

Odlewy sitownikéw CMA sa wykonane ze stopu aluminium

z tacznikami ze stali nierdzewnej. Uzytkownik musi upewni¢
sie, ze srodowisko pracy i jakiekolwiek materiaty otaczajace
sitownik nie moga prowadzi¢ do zmniejszenia bezpieczenstwa
uzytkowania lub ochrony zapewnianej przez sitownik.

W stosownych przypadkach uzytkownik musi zapewnic, ze

sitownik jest odpowiednio chroniony przed srodowiskiem pracy.

/N OSTRZEZENIE: OBSLUGA RECZNA

Nalezy pamieta¢, ze pod zadnym pozorem nie nalezy
przyktadac do kota recznego zadnego dodatkowego
urzadzenia dzwigniowego, takiego jak klucz do két lub
klucz, aby wytworzy¢ wiekszg site podczas zamykania lub
otwierania zaworu. Moze to spowodowa¢ uszkodzenie
zaworu i / lub sitownika, a takze moze spowodowac
zablokowanie zaworu w pozycji domknietej lub otwartej.

A OSTRZEZENIE: SILOWNIKI Z LOKALNYM STEROWANIEM

Uwaga wybér pozycji ,STOP” na pokretle sterowania
lokalnego / zatrzymania / zdalnego nie gwarantuje, ze
sitownik zablokuje sie w miejscu.

Dziatania zwigzane z ESD i RPP(super kondensatorami)
w przypadku awarii zasilania mozna skonfigurowac tak,
aby miaty priorytet i moze wystapic ruch sitownika.

/N OSTRZEZENIE

Sruby mocujace zewnetrzna rame okienna utrzymuja

integralnos¢ ognioszczelnej obudowy i NIE wolno ich usuwac.

/N OSTRZEZENIE

Nie zdejmowac zespotu gornej pokrywy ani zaslepek
przepustow kablowych, gdy wystepuje srodowisko
wybuchowe.

A OSTRZEZENIE: REZERWOWY PAKIET ZASILANIA
(bateria super kondensatoréw)

Jesli sitowniki sg dostarczane z zespotem rezerwowej mocy
zasilajacej, nalezy pamietac, ze wat wyjsciowy sitownika moze
sie przesuna¢ po odiaczeniu zasilania.

/\ OSTRZEZENIE

Tylko dla sitownikéw wyposazonych w baterie super
kondensatoréw

Bateria super kondensatoréw zamontowana jest

wewnatrz zespotu pokrywy gérnej zawiera ogniwa
superkondensatoréw. Nie probowac zdejmowac sitownika

z mocowan zaworu lub zespotu gérnej pokrywy, gdy
zewnetrzny wyswietlacz lokalny sitownika jest podswietlony
i/ lub miga.

Po odtagczeniu zasilania superkondensatory moga sie
roztadowac do 30 minut, a wskaznik LED pozostaje w tym
czasie zapalony.

Superkondensatory zawieraja toksyczne / draznigce
materiaty. Jesli zesp6t gornej pokrywy musi zostac usuniety
z jakiegokolwiek powodu, upewnij sie, ze superkondensatory
sa w petni roztadowane, a obszar jest odpowiednio
wentylowany przed zdjeciem zespotu gérnej pokrywy,
pozwdl, aby wszelkie opary rozproszyty sie przed wejsciem
do obudowy.

Nalezy stosowa¢ odpowiednia ochrone dtoni / oczu i przed
uzyciem sprawdzi¢ ogniwa superkondensatoréw pod katem
oznak wycieku ptynu lub zelu.

Podczas pracy z kondensatorami nalezy zapewnic
odpowiednia wentylacje, chronié rece i oczy przed
kontaktem z butylowymi lub neoprenowymi rekawicami
i okularami ochronnymi. Po kontakcie z uszkodzonymi
modutami umyj rece.

Zutylizuj bezpieczny modut Reserve Power Pack (bateria
super kondensatoréw) zgodnie z przepisami federalnymi,
stanowymi i lokalnymi.

Na zyczenie Rotork udostepnia arkusz danych materiatowych.

Upewnij sie, ze wszystkie diody LED na zespole UPS zgasty
przed wyjeciem zespotu zasilacza z gornej pokrywy. Jesli
diody LED $wieca sie lub migaja, NIE wyjmuj zespotu zasilacza
z gérnej pokrywy.

/N OSTRZEZENIE

Urzadzenie wykorzystuje niemetalowa powtoke zewnetrzna
i stwarza potencjalne zagrozenie statyczne. Czys¢ tylko
wilgotna szmatka.

rotori




5. Instalacja & Nastawy

5.1 Uruchomienie

Gama sitownikéw Rotork CMA zapewnia proste, bezpieczne
i szybkie uruchomienie.

Wymagane narzedzia i sprzet (tylko ogélne wytyczne)
Mocowania gérnej pokrywy - Imbus 6mm

Potaczenia elektryczne - Srubokret krzyzakowy

- 4 do 20 mA Zrédto polecen /
miernik

Sygnaty sterujace i powrotne

Mocowanie sitownika do zaworu - W razie potrzeby

/N uwaGa

Bardzo wazne jest, aby procedure konfiguracji
przeprowadzi¢, gdy zawor nie znajduje sie w warunkach
roboczych, poniewaz moze wystapic¢ petny ruch zaworu.

/N WAZNE

Istotne jest, aby sitownik byt prawidtowo zamontowany na
zaworze!

/\ OSTRZEZENIE

Jesli sitowniki sa wyposazone w baterie super
kondensatorow, nalezy pamieta¢, ze wat wyjsciowy sitownika
moze sie przesuna¢ po odtaczeniu zasilania.

Po odtaczeniu zasilania nalezy poczeka¢, az migajacy
czerwono-biaty zewnetrzny wyswietlacz LCD zgasnie przed
zdjeciem zespotu gérnej pokrywy, aby uzyskac¢ dostep do
przedziatu elektrycznego sitownika!

/\ OSTRZEZENIE

W ZADNYCH okolicznosciach nie nalezy prébowa¢ przesuwaé
sitownika lub regulowac potaczenia wyjsciowego watu
napedowego z trzpieniem zaworu, gdy jest podswietlony
zewnetrzny wyswietlacz lokalny.

NIE ZDEJMUJ ZESPOLU POKRYWY GORNEJ, ABY UZYSKAC
DOSTEP DO PRZEDZIALU ELEKTRYCZNEGO W CZASIE
PODSWIETLENIA LOKALNEGO WYSWIETLACZA.

POCZEKAJ, AZ WYSWIETLACZ ZGASNIE, TO MOZE TRWAC DO
30 MINUT PO WYLACZENIU ZASILANIA.

10 Instrukcje instalacji i konserwacji

Wysokos¢ jarzma lub kolumny i ptyty montazowej w stosunku
do goérnej czesci trzpienia zaworu jest krytyczna dla zapewnienia
petnego skoku ruchu zaworu.

Instalacja i konfiguracja obejmuje nastepujace kroki:

1. Upewnij sig, Ze pozycja zaworu jest zapisana i bezpieczna

2. Watwyjsciowy sitownika jest wsuniety (tylko modele
liniowe)

3. Sitownik jest w pozycji zamknietej (tylko modele obrotowe)
4. Zamontuji wysrodkuj sitownik na zaworze
5. Ustaw pozycje krarncowe

6. Skonfiguruj parametry sterowania i wskazan




5. Instalacja & Nastawy

5.2 Instalowanie sitownika

Ponizsze instrukcje musza by¢ przestrzegane i wigczone do
programu bezpieczenstwa podczas instalacji i uzytkowania
produktéw Rotork.

® Przeczytajizapisz wszystkie instrukcje przed instalacja,
obstuga i serwisowaniem tego produktu

e Jedli nie rozumiesz zadnej z instrukgji, skontaktuj sie z Rotork
w celu uzyskania wyjasnien

® Przestrzegaj wszystkich ostrzezen, przestrdg i instrukgji
oznaczonych i dostarczonych z produktem

e Poinformowac i przeszkoli¢ personel w zakresie prawidtowej
instalacji, obstugi i konserwacji produktu

e Ochrona zapewniana przez sprzet moze zostac¢ ostabiona,
jesli bedzie uzywana w sposéb nie opisany przez Rotork

Zainstaluj sprzet zgodnie z instrukcja montazu Rotork oraz
zgodnie z obowigzujacymi lokalnymi i krajowymi przepisami.
Podtacz wszystkie produkty do odpowiednich zrédet
elektrycznych.

e Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, do instalacji, obstugi,
aktualizacji i konserwacji urzadzenia nalezy zatrudnia¢
wytacznie wykwalifikowany personel

e Gdy wymagane sg czesci zamienne, upewnij sie, ze
wykwalifikowany technik serwisu uzywa tylko czesci
zamiennych okreslonych przez Rotork

e Zastapienie uniewazni wszelkie certyfikaty dotyczace
obszaréw niebezpiecznych i moze spowodowac pozar,
porazenie pragdem elektrycznym, inne zagrozenia lub
nieprawidtowe dziatanie

e Zachowaj wszystkie ostony ochronne produktu na miejscu
(z wyjatkiem instalacji lub konserwacji przez
wykwalifikowany personel), aby zapobiec porazeniu
pradem, obrazeniom ciata lub uszkodzeniu sprzetu

¢ Niewtasciwa obstuga sitownika moze spowodowac
uszkodzenie lub uszkodzenie urzadzenia lub otaczajacego
sprzetu

Uzytkownik koncowy powinien zachowac ostroznos¢, oceniajac
lokalng temperature otoczenia, aby uwzglednic ciepto z wszelkich

rurociggdw faczacych lub ciepto wtasne z instalacji procesowej itp.

/N OSTRZEZENIE

Przed zainstalowaniem sitownika nalezy upewnic sie, ze jest
odpowiedni do zamierzonego zastosowania. Jezeli nie jeste$
pewien, czy ten sprzet nadaje sie do Twojej instalacji, skonsultuj
sie z Rotork przed instalacja.

& OSTRZEZENIE: NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM

Instalacja i serwis moga by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

A OSTRZEZENIE: WYLADOWANIE ELEKTROSTATYCZNE

Ten sprzet zawiera urzadzenia wrazliwe na fadunki
elektrostatyczne. Aby chronic¢ elementy wewnetrzne, nigdy
nie dotykaj ptytek obwoddéw drukowanych bez zastosowania
procedur kontroli elektrostatycznej.

A OSTRZEZENIE: MATERIALY OBUDOWY

Odlewy sitownikéw CMA s3 wykonane ze stopu aluminium
ztacznikami ze stali nierdzewnej, aw przypadku jednostek
wyposazonych w UPS / Local Controls, szyby zespolone na
miejscu cementem. Uzytkownik musi upewnic sie, ze sSrodowisko
pracy i jakiekolwiek materiaty otaczajace sitownik nie moga
prowadzi¢ do zmniejszenia bezpieczenstwa uzytkowania

lub ochrony zapewnianej przez sitownik. W stosownych
przypadkach uzytkownik musi zapewnic, ze sitownik jest
odpowiednio chroniony przed srodowiskiem pracy.

5.2.1 Obstuga kota recznego

Koto reczne znajduje sie na goérnej
pokrywie CMA (wszystkie warianty).
Nacisnij i przytrzymaj pokretto reczne
w dot i obrég, aby wysunac / cofnac lub
obréci¢ naped wyjsciowy sitownika.

Rys. 5.1

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw watu wyjsciowego przy pracy
kota zamachowego w prawo. (Zalezy od modelu sitownika).

/\ OSTRZEZENIE: OBSLUGA RECZNA

Nalezy pamieta¢, ze w zadnym wypadku nie nalezy
przyktadac do kota recznego zadnego dodatkowego
urzadzenia dzwigniowego, takiego jak klucz do két lub
klucz, w celu wytworzenia wiekszej sity podczas zamykania
lub otwierania zaworu, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie zaworu i / lub sitownika. Moze to réwniez
spowodowac zablokowanie zaworu w pozycji siedzacej

lub tylnej.
Model Wyjscie, gdy pokretto reczne jest obracane
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
CMA - Liniowy Wysun lub wsun
CML-100/250 Wsun
CML-750 Wysun

CMA - Niepetnoobrotowy

CMQ-250 Kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek zegara
CMQ-500 Kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek zegara
CMQ-1000 Kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek zegara

CMA - Wieloobrotowy

CMR-50 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
CMR-89 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
CMR-100 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
CMR-125 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
CMR-200 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
CMR-250 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

Tabela 1
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5. Instalacja & Nastawy

5.2.2 Sitownik standardowy

Standardowy sitownik jest dostarczany bez lokalnych pokretet
sterujacych lub zewnetrznego wyswietlacza. Usuniecie
zespotu gornej pokrywy jest wymagane w celu dostosowania
parametréw konfiguracji i utatwienia podfaczenia zasilania

i okablowania obiektowego.

5.2.3 Wskaznik lokalny

CML ma standardowo jeden wskaznik. Wszystkie warianty moga
by¢ wyposazone w opcjonalna rozszerzong pokrywe
z lokalnym okienkiem wyswietlacza.z

5.2.4 Uktad gtownej ptytki drukowanej (PCB)
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5. Instalacja & Nastawy

5.2.5 Sterowanie lokalne i zewnetrzny wyswietlacz LCD

Napedy moga by¢ wyposazone w opcjonalne sterowanie
lokalne i zewnetrzny podswietlany wyswietlacz.

Wyswietlacz

Usuniecie zespotu gérnej pokrywy jest wymagane
w celu dostosowania parametréw konfiguracji i utatwienia
podtaczenia zasilania i okablowania obiektowego.

Wyboér trybu lokalnego / zatrzymania / zdalnego sterowania

Przetacznik czerwony i czarny umozliwia sterowanie lokalne
lub zdalne, zamykane w kazdej pozycji za pomoca ktédki

z patgkiem 6,5 mm. Gdy selektor jest zablokowany w potozeniu
Local lub Remote, funkcja Stop jest nadal dostepna. Przetacznik
mozna réwniez zablokowa¢ w potozeniu zatrzymania, aby
uniemozliwic sterowanie elektryczne za pomoca sterowania
lokalnego lub zdalnego.

Sterowanie Lokalne 'a

Gdy przetacznik czerwony / czarny jest ustawiony w potozeniu
sterowania lokalnego (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara),
czarny przetacznik mozna teraz obréci¢, aby wybrac operacje
elektryczng Otworz lub Zamknij.

Nalezy zwréci¢ uwage, ze sitownik mozna skonfigurowa¢ do
pracy w trybie ,Push to Run” lub ,Self-Maintenance” w trybie
otwierania i zamykania, gdy przetacznik jest obstugiwany.

Sterowanie Zdalne ﬁj

Obrdé¢ przetacznik czerwony / czarny w potozenie Remote
(zgodnie z ruchem wskazéwek zegara). Dzieki temu sygnaty
zdalnego sterowania moga sterowac sitownikiem. Nadal mozna
korzystac z funkgji Local Stop, obracajac przetacznik czerwony /
czarny w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

5.2.6 Bateria super kondensatoréw

Sitownik mozna wyposazy¢ w opcjonalny ,Rezerwowy zasilacz”
sktadajacy sie z superkondensatoréw, aby umozliwi¢ mu
wykonanie okreslonej operacji elektrycznej w przypadku awarii
zasilania.

Po wiaczeniu sitowniki wymagaja okresu tadowania, podczas
ktérego dziatanie elektryczne bedzie zablokowane. Moze to
zajac¢ do 3 minut.

Uwaga: Praca elektryczna jest zablokowana, a zewnetrzne
podswietlenie LCD bedzie miga¢ w czasie fadowania.

W przypadku zaniku zasilania sitownik wykona zaprojektowane
przez siebie niepowodzenie. Wyswietlacz LCD pozostanie
podswietlony i miga na przemian na czerwono i biato, dopdki
energia zmagazynowana w kondensatorach nie zostanie
wyczerpana. Moze to zajac¢ do 30 minut.

Rys. 5.5

Status baterii Btqd krytyczny Btqd niekrytyczny

Rys. 5.6

Rys. 5.7 Sitownik miga na czerwono i biato alternatywnie
w przypadku awarii zasilania
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5. Instalacja & Nastawy

5.2.7 Wyswietlacz LCD

Ptyta gtéwna posiada wyswietlacz LCD stuzacy do wyswietlania
STATUSU i informacji konfiguracyjnych.

Po uruchomieniu domysinym ekranem jest parametr POSIT.

Sitownik wskaze wybrany tryb lokalny lub zdalny w lewym
goérnym rogu wyswietlacza LCD.

Aby uzyskac szczeg6towe informacje, patrz Tryb konfiguracji
podstawowej.

5.2.8 Przyciski konfiguracji

Cztery przetgczniki przyciskowe znajduja sie na gtéwnej ptytce
drukowanej ponizej wyswietlacza LCD i stuzg do przegladania
i zmiany parametréw konfiguracyjnych sitownika.

Funkcje przetacznika sg nastepujace:
"W GORE'
Stuzy do poruszania sie po menu w trybie widoku.

Zwieksz wartosci parametrow w trybie edycji.

~W DOL”

Stuzy do poruszania sie po menu w trybie widoku.
Zmniejsz wartosci parametréw w trybie edycji.

~TRYB/ ANULUJ”

Stuzy do wychodzenia i przechodzenia do poprzedniego menu.

ZATWIERDZ

Stuzy do wprowadzania i zapisywania zmian parametrow
konfiguracyjnych.

A BLAD NIEKRYTYCZNY

Wystepuje stan alarmowy, ktory nie blokuje ruchu sitownika.
Btedy niekrytyczne to:

Utyk

Przecigzenie momentu obrotowego / sity

Utrata komunikacji

Utrata sygnatu zwrotnego

Przegrzanie

Utrata zasilania

(O BLAD KRYTYCZNY

Istnieje alarm, ktéry zabrania ruchu sitownika.

Krytyczne btedy to:
Utrata informacji zwrotnej
Bfad EEPROMu
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6. Montaz sitownika - tylko sitowniki liniowe CML

Sitownik CMA jest dostepny do zaworéw liniowych,
¢wiercobrotowych lub obrotowych, przepustnic lub innych
urzadzen.

Kazda z tych aplikacji moze wymagac¢ innych metod montazu
sitownika na zaworze.

W tej publikacji opisano jedynie typowe przyktady i nie
obejmuja one wszystkich mozliwych wariantéw typéw zawordw.

6.1 CML-liniowy - montaz

/N uwaGa

Bardzo wazne jest, aby procedure montazu sitownika
przeprowadzi¢, gdy zawor nie znajduje sie w warunkach
roboczych, poniewaz moze wystapic petny ruch zaworu.

/N\ WAZNE

Istotne jest, aby sitownik byt prawidtowo zamontowany na
zaworze.

Wysokos¢ jarzma lub kolumny i ptyty montazowej w stosunku
do gérnej czesci trzpienia zaworu jest krytyczna dla zapewnienia
petnego skoku ruchu zaworu.

Instalacja i konfiguracja obejmie nastepujace procedury:
1. Upewnij sig, ze zawér jest zamkniety i bezpieczny

2. Watwyjsciowy sitownika jest wsuniety

3. Zamontuj i wysrodkuj sitownik na zaworze

4. Przeprowadz podstawowa konfiguracje

/\ OSTRZEZENIE

Jesli sitowniki sa wyposazone w baterie super
kondensatoréw, nalezy pamieta¢, ze wat wyjsciowy sitownika
moze sie przesuna¢ po odtaczeniu zasilania.

Po odtaczeniu zasilania nalezy poczekad, az migajacy
czerwono-biaty zewnetrzny wyswietlacz LCD zgasnie przed
zdjeciem zespotu goérnej pokrywy, aby uzyskac dostep do
przedziatu elektrycznego sitownika!

/\ OSTRZEZENIE

W ZADNYCH okolicznosciach nie nalezy prébowaé przesuwac
sitownika lub regulowac potaczenia wyjsciowego watu
napedowedo z trzpieniem zaworu, gdy jest podswietlony
zewnetrzny wyswietlacz lokalny.

NIE ZDEJMUJ ZESPOLU POKRYWY GORNEJ, ABY UZYSKAC
DOSTEP DO PRZEDZIALU ELEKTRYCZNEGO W CZASIE
PODSWIETLENIA LOKALNEGO WYSWIETLACZA.

POCZEKAJ, AZ WYSWIETLACZ ZGASNIE, TO MOZE TRWAC DO
30 MINUT PO WYLACZENIU ZASILANIA.

Rys.6.1  CML-100 & CML-250

Rys.6.2 CML-750

rotorie
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6. Montaz sitownika - tylko sitowniki liniowe CML

Przesun trzpien zaworu do pozycji zamknietej

Aby umozliwi¢ prawidtowy montaz sitownika, zawér musi
znajdowac sie w pozycji zamknietej (dolnej), aby umozliwi¢
montaz trzpienia zaworu / sprzegta sitownika.

Wat wyjsciowy sitownika

Sitownik jest dostarczany z watem wyjsciowym w potozeniu
catkowicie cofnietym. Jesli wat wyjsciowy jest w pozycji
wysunietej, moze byc¢ konieczne reczne sterowanie sitownikiem
za pomoca pokretta do pozycji cofnietej, aby umozliwic¢
instalacje. Wcisnij i obro¢ pokretto, aby cofna¢ wat wyjsciowy.

Montaz trzpienia zaworu

Dopasuj trzpien zaworu do adaptera sprzegta watu wyjsciowego
sitownika. (BRAK W ZESTAWIE)

Zamocowac sprzegto na trzpieniu zaworu. Konieczne moze by¢
uzycie nakretki zabezpieczajacej, aby wyeliminowac luz.

Na tym etapie pozostaw sprzegto luzne, ktére moze swobodnie
sie obracac.

Tylko modele CML-100 i CML-250

Zdja¢ pierscien blokujacy z podstawy sitownika i umiescic¢
urzadzenie na kotnierzu montazowym zaworu.

Model CML-750

Ustaw sitownik na jego kotnierzu montazowym, zamontuj cztery
Sruby montazowe, ale nie dokrecaj go catkowicie na tym etapie.
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6. Montaz sitownika - tylko sitowniki liniowe CML

Wymien pierscien blokujacy.

NIE DOKRECAJ CALKOWICIE NA TYM ETAPIE.

Wysun wat wyjsciowy sitownika, aby potaczy¢ koniec watu

i sprzegto. Obré¢ sprzegto zgodnie z wymaganiami, aby uzyskac
dobry, mocny kontakt miedzy trzpieniem zaworu a watem
wyjsciowym.

Wyregulowac i dokreci¢ nakretke (i) zabezpieczajaca (-e), jesli sa
zamontowane po stronie trzpienia zaworu w sprzegle. Upewnij
sie, ze sitownik jest wyréwnany centralnie z trzpieniem zaworu.

Jesli watek wyjsciowy sitownika osiggnie swoje catkowicie
wysuniete potozenie, konieczne bedzie cofniecie watu sitownika
na wystarczajaca odlegtos¢, aby umozliwic regulacje sprzegta

w celu zapewnienia szczelnego domkniecia zaworu.

/\ OSTRZEZENIE

Bardzo wazne jest, aby zapewni¢ prawidtowe wysrodkowanie
pomiedzy watem wyjsciowym sitownika a trzpieniem zaworu.

Uwaga: Niewspotosiowosc spowoduje zwigkszone zuzycie
mechaniczne i mozliwe uszkodzenie trzpienia zaworu.

Tylko modele CML-100 & CML-250

Dokreci¢ catkowicie pierscien blokujacy, aby zabezpieczy¢
sitownik w odpowiednim potozeniu. Nacisnij i obré¢ sterowanie
reczne, aby sprawdzi¢ poprawnosc dziatania zaworu.

Patrz Tabela 1 na stronie 11.

Model CML-750

Catkowicie dokrecic cztery Sruby montazowe.

Przejdz do strony 23, aby uzyskac¢ informacje na temat
instalacji elektrycznej i podstawowej konfiguracji.

Rys. 6.7

Rys. 6.8

rotori




7. Montaz sitownika - tylko sitowniki niepetnoobrotowe CMQ

71 CMQ - Model niepetno obrotowy - Montaz

/N uwacGa

Bardzo wazne jest, aby procedure montazu przeprowadzi¢,
gdy zawor nie znajduje sie w warunkach roboczych, poniewaz
moze wystapic petny ruch zaworu.

/N wAZNE

Istotne jest, aby sitownik byt prawidlowo zamontowany na
zaworze, przepustnicy lub innym urzadzeniu.

Instalacja i konfiguracja obejmie nastepujace procedury:

1. Przygotuj sprzegto napedu

2. Upewnij sig, ze pozycja zaworu jest zapisana i bezpieczna
3. Zamontuj i wysrodkuj sitownik na zaworze

4. Wyreguluj $ruby ograniczajace sitownika

5. Przeprowadz podstawowg konfiguracje

/\ OSTRZEZENIE

Jesli sitowniki sg wyposazone w baterie super
kondensatoréw, nalezy pamieta¢, ze wat wyjsciowy sitownika
moze sie przesuna¢ po odlaczeniu zasilania.

Po odtaczeniu zasilania nalezy poczekad, az migajacy
czerwono-biaty zewnetrzny wyswietlacz LCD zgasnie przed
zdjeciem zespotu gérnej pokrywy, aby uzyskac dostep do
przedziatu elektrycznego sitownika!

/\ OSTRZEZENIE

W ZADNYCH okolicznosciach nie nalezy prébowa¢ przesuwac
sitownika lub regulowac potaczenia wyjsciowego watu
napedowego z trzpieniem zaworu, gdy jest podswietlony
zewnetrzny wyswietlacz lokalny.

NIE ZDEJMUJ ZESPOLU POKRYWY GORNEJ, ABY UZYSKAC
DOSTEP DO PRZEDZIALU ELEKTRYCZNEGO W CZASIE
PODSWIETLENIA LOKALNEGO WYSWIETLACZA.

POCZEKAJ, AZ WYSWIETLACZ ZGASNIE, TO MOZE TRWAC DO
30 MINUT PO WYLACZENIU ZASILANIA.

Sruby ograniczajace obrét sitownika.

Niepetno obrotowe napedy CMQ maja dwie koricowe Sruby
ograniczajace ruch, regulowane w zakresie od 80 do 100 °
obrotu.

Sruby zderzakowe s ustawione fabrycznie na nominalny 90 °
skok. Musza one zosta¢ wyregulowane tak, aby odpowiadaty
wymaganemu skokowi zaworu PRZED przystgpieniem do
ustawienia elektrycznych ograniczen ruchu.

Koncédwka sruby ogranicznika ruchu zgodna z ruchem
wskazéwek zegara znajduje sie po prawej stronie, jak pokazano
naRys. 7.2.
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7. Montaz sitownika - tylko sitowniki niepetnoobrotowe CMQ

Mocowanie sitownika do zaworu

Przed zamontowaniem sitownika na zaworze nalezy upewnic
sie, ze sitownik i zawor s w tej samej pozycji. Potozenie
sitownika mozna potwierdzi¢ za pomoca pokretfa.

W celu zamontowania zespotu na gérnej czesci zaworu nalezy
zapewni¢ odpowiedni kotnierz montazowy zgodny z normg
ISO 5211 lub amerykanska normg MSS SP-101 w zaleznosci od
dostarczonego sitownika.

Mocowanie sitownika do zespotu kotnierza montazowego
musi by¢ zgodne ze specyfikacja materiatowg ISO klasa 8.8.
Zalecane sa mocowania ze stali nierdzewnej klasy A4

z powtoka Delta GZ.

Sitownik jest dostarczany z kwadratowym wyjsciowym watem
napedowym. Do potaczenia sitownika z trzpieniem zaworu
wymagane jest ztgcze i wspornik adaptera.

Rys. 7.5 przedstawia typowy zestaw adaptacyjny zaworu.

Zamocowac¢ odpowiednie wsporniki montazowe i adaptery do
korpusu zaworu.

Upewnij sig, ze trzpien zaworu i wat wyjsciowy sitownika sg
w tej samej pozycji (otwartej lub zamknietej).

Wyréwnac wat wyjsciowy sitownika z adapterem trzpienia.

Ustawic sitownik na kotnierzu montazowym zaworu. Moze by¢
konieczne wyregulowanie potozenia sitownika, aby umozliwi¢
wyréwnanie $rub mocujacych.

Dokreci¢ mocowania podstawy zgodnie z tabelg 2.

Rozmiar gwintu Moment Nm Moment Ibf.ft
5/16 UNC 14 9,5
M8 14 9,5
Tabela 2

Naci$nij i obré¢ sterowanie reczne, aby sprawdzi¢ poprawnosé¢
dziatania zaworu.

Patrz Tabela 1 na stronie 11.

Rys.7.6

rotorie
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7. Montaz sitownika - tylko sitowniki niepetnoobrotowe CMQ

Regulacji $rub zderzakowych

Zaleca sie przeprowadzenie regulacji Sruby zderzakowej przez
producenta zaworu / dostawce przed zamontowaniem zaworu
W rurociagi.

Po zainstalowaniu nalezy skonsultowac sie z producentem
zaworu / dostawca przed ponownym wyregulowaniem sruby
zderzakowej. Po ustawieniu lub regulacji Srub ograniczajacych,
ustawienia wytgcznikéw kraricowych sitownika musza zostac
zresetowane.

Sruby zderzakowe CMA znajduja sie na zespole dolnego
korpusu. Regulacja sruby zderzakowej umozliwia zmiane skoku
0 +/- 5° przy kazdej pozycji koricowej. Wkrecanie srub zmniejsza
zasieg ruchu, wykrecenie zwieksza zakres ruchu.

W przypadku zaworéw zamykajacych sie w prawo, prawy
ogranicznik jest zamkniety, jak pokazano na Rys. 7.8. Sruba
z lewej strony to otwarty ogranicznik.

Sruby zderzakowe sg fabrycznie ustawione na nominalny
skok 90°.

Regulacja dla typow zawordéw bez gniazda

Do regulacji potozenia ogranicznika zamknietego i otwartego.
Wykrec¢ lekko srube zabezpieczajaca. Ustawic sitownik i zawér
w zadanym potozeniu (moze by¢ konieczne odkrecenie

Sruby ograniczajacej aby umozliwi¢ wiecej ruchu). Wkrecic¢
$rube zderzakowgq do wyczucia oporu. Dokreci¢ nakretke
zabezpieczajaca $ruby ograniczajacej.

Regulacja dla typéw zaworéw gniazdowych

Odkrec lekko sruby zderzakowe. Przesteruj sitownik i zawor

do wymaganego potozenie (moze by¢ konieczne odkrecenie
Sruby zderzakowej, aby umozliwi¢ wiekszy ruch). Wkrecic srube
zderzakowa do oporu gdy jest wyczuwalny, a nastepnie cofngc
sie 0 1 do 3 obrotéw. Dokreci¢ Srube zderzakowa nakretka
zabezpieczajaca.

Przejdz do strony 23, gdzie opisano instalacje elektryczna
i podstawowa konfiguracje.

20 Instrukcje instalacji i konserwacji

Rys.7.8

Rys. 7.9

Rys.7.10




8. Montaz sitownika - tylko sitowniki obrotowe CMR

8.1 CMR - Montaz zespotu obrotowego
(wielo obrotowego)(Bez sit osiowych_))

/N uwacGa

Bardzo wazne jest, aby procedure montazu przeprowadzic,
gdy zawor nie znajduje sie w warunkach roboczych, poniewaz
moze wystapic petny ruch zaworu.

/N WAZNE

Istotne jest, aby sitownik byt prawidtowo zamontowany na
zaworze, przepustnicy lub innym urzadzeniu.

Instalacja i konfiguracja obejmie nastepujace procedury:

1. Przygotowac sprzegto napedu

2. Upewnij sig, ze pozycja zaworu jest zapisana i bezpieczna
3. Zamontowac i wyréwnac sitownik do zaworu / pompy

4. Przeprowadz podstawowa konfiguracje

Nalezy zapewni¢ odpowiedni kotnierz montazowy, aby
zamontowac urzadzenie na zespole roboczym zaworu.
Mocowania zespotu kotnierza montazowego muszg byc¢
zgodne ze specyfikacja materiatowg ISO klasa 8.8. Zalecane sg
mocowania ze stali nierdzewnej klasy A4 z powtoka Delta GZ.
Napedy obrotowe CMA s dostarczane z zespotem podstawy
odpowiednim do zastosowan bez ciagu, wymagajacych

pracy w zakresie od 180 ° do 320 obrotéw. W przypadku
zastosowan, w ktérych wymagana jest sita osiowa, nalezy
zwrocic sie do Rotork.

Sprzegto napedu

Obrobi¢ i dopasowa¢ adapter sprzegta do wyjscia watu
sitownika i odpowiednio zabezpieczy¢.

Wyréwnac i zamontowac sitownik

Upewnic sie, ze pofaczenie sprzegta jest prawidtowo ustawione
z trzpieniem zaworu lub uruchamianego urzadzenia. Zamontuj
sitownik do adaptera kotnierzowego, upewnic sie, ze sitownik
jest ustawiony centralnie i nie ma niewspétosiowosci pomiedzy
sprzegtem i watem.

Fig 8.1

Fig8.2

Fig 8.4

rotorie
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8. Montaz sitownika - tylko sitowniki obrotowe CMR

Dokreci¢ mocowania podstawy zgodnie z tabela 3.

Rozmiar gwinyt Moment Nm
/16 UNC 14
M8 14
Tabela 3

Nacisnij i obré¢ sterowanie reczne, aby sprawdzi¢ poprawnosé
dziatania zaworu.

Patrz Tabela 1 na stronie 11. Fig 8.5

Przejdz do strony 23, aby uzyskac informacje na temat
instalacji elektrycznej i podstawowej konfiguracji.

Fig 8.6
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9. Instalacja i konfiguracja - wszystkie modele CMA

9.1 Instalacja elektryczna

9.1.1  Przepusty kablowe

Wejscia kablowe maja gwint 3% "NPT lub M25. Usun wszystkie
zasdlepki transportowe. Wykonaj przepusty kablowe
odpowiednie do typu i rozmiaru kabla. Upewnij sig, ze
gwintowane adaptery, dtawiki kablowe lub rury sa szczelne

i catkowicie wodoodporne. Uszczelnij nieuzywane wejscia
kablowe za pomocg gwintowanych zaslepek ze stali lub
mosigdzu.

Jesli sitownik ma by¢ zainstalowany w obszarze niebezpiecznym,
nalezy zamontowac¢ odpowiednio certyfikowany dtawik
kablowy z uzyciem atestowanego adaptera gwintowanego, jesli
to konieczne.

Niewykorzystane wpusty nalezy zamkna¢ odpowiednio
certyfikowang zatyczka.

Typ przewodu musi spetnia¢ wymagania lokalnych i agencji
certyfikujacych (CSA, IEC Ex, ATEX itp.) | mie¢ minimalna
temperature znamionowa 88 ° C.

Instalacja okablowania musi by¢ zgodna z lokalnymi
przepisami prawnymi.

9.1.2 Podlaczanie do terminali

Dostarczony schemat potaczen dotyczy kazdego sitownika

i nie mozna go zamienia¢ z zadnym innym sitownikiem. W razie
watpliwosci nalezy sprawdzi¢ numer schematu potfaczen
znumerem na sitowniku.

Zapoznaj sie ze schematem potaczen, aby zidentyfikowac
funkcje zaciskdw. Sprawdz, czy napiecie zasilania jest takie samo,
jak podane na tabliczce znamionowej sitownika.

9.1.3  Srodki ostroznosci przy zdejmowaniu obudowy

/N uwAGA

Jesli sitowniki sg wyposazone w baterie super
kondensatorow, nalezy pamieta¢, ze wat wyjsciowy sitownika
moze sie przesuna¢ po odlaczeniu zasilania.

Po odtaczeniu zasilania nalezy poczeka¢, az migajacy
czerwono-biaty zewnetrzny wyswietlacz LCD zgasnie przed
zdjeciem zespotu gornej pokrywy, aby uzyskac dostep do
przedziatu elektrycznego sitownika!

/N UWAGA

W ZADNYCH okolicznoéciach nie nalezy prébowa¢ przesuwaé
sitownika lub regulowa¢ potaczenia wyjsciowego watu
napedowego z trzpieniem zaworu, gdy jest podswietlony
zewnetrzny wyswietlacz lokalny.

NIE ZDEJMUJ ZESPOLU POKRYWY GORNEJ, ABY UZYSKAC
DOSTEP DO PRZEDZIALU ELEKTRYCZNEGO W CZASIE
PODSWIETLENIA LOKALNEGO WYSWIETLACZA.

POCZEKAJ, AZ WYSWIETLACZ ZGASNIE, TO MOZE TRWAC DO
30 MINUT PO WYLACZENIU ZASILANIA.

Rys. 9.1

Rys. 9.2 Sitownik ustawiony w pozycji STOP

Rys. 9.3 Wyswietlacz sitownika miga na czerwono i biato,
gdy bateria super kondensatéw jest aktywna podczas
awarii zasilania.

rotoric %5




o. Instalacja i konfiguracja - wszystkie modele CMA

9.1.4 Instalacja elektryczna

/N UWAGA
Przed zdjeciem oston sitownika upewnic sig, ze wszystkie
zrodta zasilania sg odtgczone.

Sprawd?z, czy napiecie zasilania zgadza sie z napieciem podanym
na tabliczce znamionowej sitownika. W instalacji okablowania
sitownika nalezy uwzgledni¢ wytacznik z bezpiecznikiem lub
przerywacz obwodu. Wytacznik lub przerywacz obwodu musi by¢
zainstalowany jak najblizej sitownika i powinien by¢ oznaczony

w celu wskazania, ze jest to urzadzenie odtaczajace dla tego
konkretnego sitownika. Sitownik nalezy zamontowac w taki
sposdb, aby obstuga urzadzenia odtaczajacego nie byta trudna.

Sitownik musi by¢ zabezpieczony urzadzeniem
zabezpieczajacym przed przetezeniem o parametrach zgodnych
z PUB094-001, ktéry zawiera szczegdtowe dane dotyczace
wydajnosci silnika elektrycznego dla sitownikdw serii CMA.

9.1.5 Potaczenia uziemienia

W sasiedztwie wlotow kablowych jest odlana koncéwka

do mocowania zewnetrznego przewodu ochronnego
uziemiajacego. Zapewniony jest rbwniez wewnetrzny zacisk
uziemiajacy. Aby okresli¢, ktore ztacza uziemienia nalezy
zastosowad, nalezy zapoznac sie z lokalnymi przepisami

i przepisami agencji certyfikujacych. Patrz Rys. 9.4.

9.1.6 Zdejmowanie ostony zaciskow

Za pomoca klucza imbusowego 6 mm poluzowa¢ mocowania
zabezpieczajace pokrywe przedziatu zaciskowego. Nie prébuj
podwazac pokrywy Srubokretem, poniewaz spowoduje to
uszkodzenie uszczelki o-ring i moze uszkodzi¢ $ciezke ptomienia
na certyfikowanym urzadzeniu.

W razie potrzeby zlokalizuj dwie sruby dociskowe Rys. 9.5 i uzyj
ich do podniesienia pokrywy z gniazda.

Uwaga: Napedy wyposazone w sterowanie lokalne lub
rezerwowy zasilacz majg wewnetrzne wigzki przewodéw
miedzy zespotem gornej pokrywy a gtéwna ptytka drukowana.
Patrz Rys. 9.8.

Podczas zdejmowania zespotu goérnej pokrywy podeprzyj ja
i odtagcz wtyczke wigzki przewodéw z gniazda znajdujacego
sie na ptycie gtéwnej obudowy przed catkowitym zdjeciem
pokrywy.

Rys. 9.4

Instrukcje instalacji i konserwacji

Rys. 9.6




9. Instalacja i konfiguracja - wszystkie modele CMA

9.1.7 Okablowanie

Poprowadz okablowanie przez najbardziej odpowiednie
przepusty kablowe, upewniajac sie, ze po ponownym
montazu kable nie zabrudza zespotu pokrywy ani elementéw
wewnetrznych. Szczegdtowe informacje dotyczace potaczen
mozna znalez¢ na schemacie okablowania sitownika.

Typ przewodu musi spetnia¢ wymagania lokalnych agencji
certyfikujacych (CSA, IEC Ex, ATEX itp.) | mie¢ minimalna
temperature znamionowg 88 ° C.

Odtaczyc zasilanie, przewody sterujace i sygnalizacyjne
zakonczy¢ odpowiednimi koricowkami rurkowymi. Podigcz
okablowanie do ztaczy bloku zaciskéw. Tuleje do ztgcza zasilania
musza by¢ tulejkami z serii Phoenix Contact Al 2,5 - 8 lub Al 1,5

- 8 lub réwnowaznymi z zakresem temperatur od -40 do +105

° C, minimalnym pragdem znamionowym 5 A w catym zakresie
temperatur i zatwierdzonymi do celéw okablowania w terenie.
Uwazaj, aby poprowadzi¢ okablowanie z dala od obudowy
przektadni.

UWAGA: Opcja RIRO.

W celu utatwienia okablowania zaleca sie uzycie przewodu 18
AWG do podtaczenia zdalnego sterowania i sygnatéw zwrotnych.

/N OSTRZEZENIE: Sitownik nalezy sprawdzi¢, aby upewni¢ sie,
Ze napiecie podane na tabliczce znamionowej sitownika jest
zgodne z napieciem zasilania.

CMA jest fabrycznie skonfigurowany do uzytku z jednym
z nastepujacych napiec zasilania:

Jednofazowy
50 Hz / 60 Hz 110, 115, 120, 208, 220, 230, 240 VAC
DC 24VDC Tylko ===

Wahania napiecia zasilania nie moga przekraczac +/- 10% nominalnego
napiecia zasilania. Tolerancja czestotliwosci zasilania +/- 10%.

9.1.8 Bezpieczniki

Bezpiecznik jest zwtocznym, szklanym bezpiecznikiem 5 x 20
o napieciu 250 V. Uzywaj tylko bezpiecznika 1 A dla urzadzen AC
i urzadzenia 2,5 A dla urzadzen DC.

9.1.9 Przekazniki

Kazdy przekaznik ma styki beznapieciowe normalnie otwarte

(N /0) i normalnie zamkniete (N / C). Ze wzgledu na ograniczenia
dyrektywy niskonapieciowej maksymalne dopuszczalne napiecie,
ktére mozna przytozy¢ do zaciskow przekaznika, wynosi 150 VAC.
Jednak w przypadku pradu statego maksymalne napiecie, ktére
mozna przytozy¢, wynosi 30 VDC. Prad znamionowy wynosi 3 A.

9.1.10 Informacja zwrotna CPT

Przetwornik zasilany z petli dostarcza sygnat 4 do 20 mA, ktéry
odpowiada aktualnej pozycji. Zasilanie petli wynosi 24 VDC
(maks. 18-30 VDC).

9.1.11 Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy 4-20 mA stuzy do sterowania potozeniem
sitownika.

Uwaga: Nadajnik aktualnej pozycji (CPT) jest zasilany z petli.

Rys. 9.11 Tabliczka znamionowa

CPT inf. zwrotna
CPTinf. zwrotna +
Sterowanie -
Sterowanie +

'

©)
- + - +
CPT  COMMAND
OUTPUT  INPUT
DOC T
D ]
[
Przekaznik 1:
N/o R1NO
N/C R1NC ? * X «
Wspolny R1COM O O O O
up DOWN CANCEL ENTER O
R2NO
Przekaznik 2: R2NC
N/o R2 COM N
e rotorie
Wspéiny “ H
L N
Zasilanie m
(Uziom
zlokalizowany =
ztyh) o g
E
Rys.9.12 Plyta gféwna
©
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10. Podstawowe ustawienia

10.1 Podstawowe ustawienia

Podstawowa konfiguracja jest wymagana po zamontowaniu
sitownika na zaworze.

Procedury obejmuja:

Krok 1:  Wybierz opcje Sterowanie Lokalne

Krok 2:  Ustaw wyjsciowy moment obrotowy / nacisk

Krok 3:  Wybierz dziatanie na koricu ruchu (limit lub sita)

Krok 4:  Ustaw potozenie kraricowe na zamkniecie

Krok 5:  Ustaw potozenie krancowe na otwarcie

Krok 6:  Skalibruj punkt zerowy sygnatu sterujagcego

Krok 7:  Skalibruj wartos¢ zadanga zakresu sygnatu sterujacego

Procedura Podstawowe ustawienia jest przeprowadzana za
pomoca 4 przetacznikéw przyciskowych zamontowanych
ponizej wyswietlacza LCD na ptycie gtéwne;j.

UWAGA: NASTAWY MOZNA ZMIENIC TYLKO PRZY SILOWNIKU
USTAWIONYM DO PRACY LOKALNEJ.
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10. Podstawowe ustawienia

10.2  Struktura menu podstawowego

POZYCJA

NASTAWA

SILA LUB MOMENT OBROTOWY

LOKALNE/ZDALNE STEROWANIE

MANJOG

SILA/MOMENT ZAMKNIECIA

SILA/MOMENT OTWARCIA

ZAMKNIECIE

OTWARCIE

POZYCJA KRANCOWA ZAMKNIETA

POZYCJA KRANCOWA OTWARTA

SYGNAL NASTAWY 4 mA

SYGNAL NASTAWY 20 mA

SYGNAL STERUJACY - ODWROC

SYGNAL POLOZENIA - ODWROC

STREFA NIECZULOSCI

STATUS

HISTORIA USTEREK

DOSTEP DO MENU ZAAWANSOWANEGO

DOMYSLNE

BASIC

POSIT

Position

SET PT
Setpoint

THRUST or TORQUE
Thrust Display or
Ouput Torque

LOCREM

Local / Remote Operation

MANJOG

Manual Jog

TORQ/THRSTC
Close Torque/Thrust

TORQ/THRSTO
Open Torque/Thrust

CL ACT

Close Action

OP ACT
Open Action

CLLIM

Close Limit (zero)

OP LIM
Open Limit (span)

CMD4
Field Command Signal4

CMD20
Field Command Signal20

CMD IV

Command Invert

CPT IV

Transmitter Invert

DBAND
Deadband

STATUS

FLTHST
Fault History Access

ADVANC

Advanced Menu

DEFLTS

Default Menu Access

rotori

27




10.

Podstawowe ustawienia

10.3 Schemat konfiguracji podstawowe;j

28

KROK 1
WYBIERZ STEROWANIE
LOKALNE
|
Y
( N\
KROK 2
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SILE/MOMENT
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Y
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USTAW RODZAJ WY+ACZENIA
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USAW POZYCJE KRANOWA
NA ZAMKNIECIE
| J
Y
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| J
Y
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KROK 7
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| J
Y
e N\
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USTAW ODWROCENIE
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| J
Y
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USTAWIENIE ODWROCENIA
SYGNALU NADAINIKA
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Y
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 1
WYBIERZ STEROWANIE
LOKALNE REMOTE A
- b, T '
10.4 Woybierz sterowanie lokalne l—' = = '- ‘ '
Ekran przedstawia sitownik ustawiony w trybie pracy zdalnej ' - —' '
z aktywnymi alarmami. Sitownik musi by¢ ustawiony w tryb
Rys. 10.2

pracy lokalnej, zanim bedzie mozna ustawi¢ granice ruchu.

Za pomoca 4 przetacznikéw przyciskowych zamontowanych
pod wyswietlaczem LCD.

NACISNIJ W DOL'

Wyswietlany jest parametr NASTAWA. REMOTE A
!

W razie potrzeby nacisnij ENTER/ZATWIERDZ, aby wyswietli¢ l l ' '
biezacag wartos¢ zadana. -, l- o
Rys. 10.3

NACISNLJ 'W DOL' @ @ ® @
Parametr THRUST/SILA lub TORQUE/MOMENT jest teraz
wyswietlany w zaleznosci od typu sitownika CML, CMQ, CMR. REMOTE é
Nacisnij klawisz ENTER, aby wyswietli¢ biezaca wartos¢
wyjéciowa sity lub momentu obrotowego. ' . ' ' ' . ' ' '

-y, G ()
Jesli te ustawienia sg prawidtowe i nie wymagaja regulacji, ' ' ‘ '\ l ‘ ‘ '

A\

przejdz do kroku 4, aby ustawi¢ pozycje krancowg zamkniecia.

Wyswietlany jest parametr LOKALNIE / ZDALNIE. Rys. 10.4

rotoric B3




10. Podstawowe ustawienia

10.4 Woybierz sterowanie lokalne (ciag dalszy)
NACISNIJ ENTER/ZATWIERDZ

Wyswietlacz przechodzi teraz do trybu VIEW.

NACISNIJ ENTER/ZATWIERDZ

Wyswietlacz przechodzi teraz do trybu EDIT.

Za pomoca przycisku W GORE lub W DOL przewin ustawienia,
az zostanie wyswietlony komunikat LR LOC.

NACISNIJ ENTER/ZATWIERDZ

Sitownik jest teraz wybrany do pracy w trybie LOKALNYM,
a zmiana zostaje potwierdzona jako ,SAVED/ZAPISANE".

Nacisnij CANCEL, aby wréci¢ do najwyzszego poziomu menu.
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 2
USAW WYMAGANA
SILE/MOMENT

10.5 Ustawienie wyjsciowego momentu/sity LOCAL
Przed uruchomieniem sitownika elektrycznie moze by¢ ' ' ' l- l ‘ l
konieczne zmniejszenie wyjsciowego momentu obrotowego ' .-' '\ l-\ l

lub sity sitownika, aby zapobiec zakleszczeniu zaworu na koricu
ruchu podczas ustawiania.

Za pomocg przyciskow W GORE / W DOt az wyswietli sie @ @ ® @
TORQ Club THRSTC.

LOCAL  VIEW

Naciénij klawisz ENTER, aby wyswietli¢ wyjsciowa warto$¢

zadana momentu obrotowego lub sity zamkniecia. T l— l— '-' l-'
Wyjécie momentu obrotowego lub sity mozna regulowa¢ ' ' . ‘ . ' l '
w zakresie od 60% do 150% wartosci znamionowe;j. - - Y. =%

Rys. 10.11 przedstawia warto$¢ momentu zamykajacego
ustawiong na 60% warto$ci znamionowe;j.

UWAGA: Gdy moment obrotowy / sita jest wybrany powyzej
100% wartosci znamionowej, ten dodatkowy moment/sita jest
dostepna tylko na koricu drogi w celu doszczelnienia zaworu.

UWAGA: Ustawienie wyjsciowego momentu obrotowego lub

sity musi by¢ wystarczajace do dziatania zaworu w warunkach
pelnego procesu roboczego.

rotoric ¥l




10. Podstawowe ustawienia

10.5 Ustawienie wyjsciowego momentu/sity
(ciag dalszy)

Jesli wartos¢ momentu zamkniecia / sity wymaga regulacji,
nacisnij ENTER.

Sitownik jest teraz w trybie EDYCJI i parametry moga by¢
modyfikowane.

Uzy¢ przyciskow W GORE / W DOV, az zostanie wyswietlona
wiasciwa warto$¢ momentu obrotowego / sity.

Naci$nij ENTER, aby zapisa¢ zmiany. Wizualnie potwierdz,
Ze parametr zostat zapisany.

Naci$nij CANCEL/ANULUJ, aby powrdci¢ do poprzedniego menu.

Za pomoca przyciskéw W GORE / W DOL az wyswietli sie
TORQ O lub THRST O.

Nacisnij klawisz ENTER, aby wyswietli¢ warto$¢ zadang momentu
obrotowego lub sity otwierania.

Wartos¢ momentu obrotowego lub sity mozna regulowac
w zakresie od 60% do 150% warto$ci znamionowe;j.

Rys. 10.16 przedstawia wartos¢ momentu otwarcia ustawiong na
100% wartosci znamionowej.

Nacisnij klawisz ENTER, aby zmieni¢ wartos¢ zadang momentu
otwarcia lub sity.

UWAGA: Gdy moment obrotowy / sita jest wybrany powyzej
100% wartosci znamionowej, ten dodatkowy moment/sita jest
dostepna tylko na koricu drogi w celu doszczelnienia zaworu.

UWAGA: Ustawienie wyjsciowego momentu obrotowego lub
sity musi by¢ wystarczajace do dziatania zaworu w warunkach
petnego procesu roboczego.
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10. Podstawowe ustawienia

10.5 Ustawienie wyjsciowego momentu/sity

LOCAL

(ciag dalszy) EDIT
-— D . B~
- o | N I| Il [
Sitownik jest teraz w trybie EDYCJI i parametry moga by¢ ' . ‘ ' ' ‘
modyfikowane. ‘- %

Uzy¢ przyciskow W GORE / W DOV, az zostanie wyswietlona
wiasciwa warto$¢ momentu obrotowego / sity.

Nacisnij ENTER, aby zapisa¢ zmiany. Wizualnie potwierdz, ze
parametr zostat zapisany.

Rys. 10.17

w warunkach petnego procesu roboczego.

UWAGA: Nastawa wyjsciowego momentu obrotowego lub

ciaggu musi by¢ wystarczajaca do dziatania zaworu @

Nacisnij CANCEL, aby powrdcic¢ do poprzedniego menu.

LOCAL  VIEW
- i) ll-l-l
AvE

Rys. 10.18

S
©
®

@

Ut
KROK 3 ' . ‘ '\ l ( . ‘
USTAW RODZAJ WYLACZENIA ‘- -\ ‘-’

NA KONCU DROGI

(POZYCJA KRANCOWA/SIA)

10.6 Ustawienie rodzaju wylaczenia
na koncu drogi

Sitownik moze by¢ skonfigurowany tak, aby zatrzymywat sie
w potozeniu krancowym na koncu skoku, gdy zawory nie
wymagaja przytozenia momentu obrotowego lub nacisku do
gniazda zaworu.

Aby zapewni¢ szczelny docisk na korcu ruchu, sitownik mozna @ @ ® @
skonfigurowac tak, aby przyktadat skonfigurowany moment
obrotowy lub site do gniazda zaworu w dowolnym kierunku.

Uzy¢ przyciskéw UP / DOWN az wyséwietli sie CL ACT. LOCAL

Rys. 10.20

Naciénij ENTER, aby wyswietli¢ ustawienie dziatania przy @
zamknieciu.

©
®
®
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10. Podstawowe ustawienia

10.6 Ustawienie rodzaju wytaczenia na koncu drogi

(Clag dalszy) LOCAL  VIEW
I A T
CA LIM pokazuje, ze sitownik jest ustawiony na dziatanie pozycji ' '-' ' ' ' '
kraricowej koncu drogi przy zamknieciu. - —
Rys. 10.21
Aby zmieni¢ koniec drogi, nacisnij ENTER. @ @ ® @
Sitownik jest teraz w trybie EDYCJI. LOCAL
DIT

Za pomoca przyciskéw GORA / DOt wybierz zadany koniec

ONOBONS

Rys. 10.23 przedstawia dziatanie przy zamknigtym koricu skoku
ustawione na FRC (SILA), a ustawiony wyjsciowy moment LOCAL

zamykajacy lub nacisk zostanie przytozony do gniazda zaworu EDIT
na koricu skoku.

Rys. 10.23
Naciénij ENTER, aby zapisa¢ zmiany. @ @ ® @
Naci$nij CANCEL, aby powrdéci¢ do poprzedniego menu. LOCAL VIEW
UWAGA Upewnij sig, ze wszelkie zmiany parametréw zostaty
ZAPISANE przed powrotem do trybu VIEW. ' ' ' ' ' ' ' '

. . -, G 4
Za pomoca przyciskow W GORE / W DOk wybierz czynnos¢ ‘ ' ' \/ . ' ‘
otwierania (OP ACT) i powtdrz procedure, aby wybrac akcje na
koncu drogi. Rvs. 10,24
ys. 10.

PO ZAPISANIU WSZELKICH ZMIAN NACISNIJ CANCEL/

ANULUJ AZ DO POWROTU DO GLOWNEGO POZIOMU @ @ ® @

PODSTAWOWEGO MENU | WYSWIETLONEJ POZYCJI.
LOCAL LOCAL VIEW
-, a», I -—_— D, WD, T) T T
) D T |
b I I Vi |

Rys. 10.26 Rys. 10.25
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 4
USAW POZYCJE KRANOWA
NA ZAMKNIECIE

10.7 Ustaw pozycje kraricowa na zamkniecie LOCAL

Rys. 10.27

il ll\
! ll "

Aby ustawi¢ zamknieta granice drogi sitownika, nalezy naciska¢

przycisk W DOL, az wyswietli sie CL LIM @ @ ® @

Naci$nij ENTER, aby ustawi¢ sitownik w tryb EDYCJI. Umozliwi to Rys. 10.28
dokonanie zmian parametrow.

LOCAL
EDIT
. NI
Za pomoca przyciskéw W GORE i W DOL przesun wyjsciowy l ' ' ‘ ' '
trzpien sitownika do wymaganej pozycji ZAMKNIETEJ. — V= —
Rys. 10.29

Naciénij ENTER, a nowa zamknieta pozycja kraricowa zostanie
zapisana w pamieci napedu.

LOCAL
EDIT

POZYCJA KRANCOWA ZAMNKNIETA JEST USTAWIONA. ‘ ' ' \/

Rys. 10.30

ONONONS)

Nacisnij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu.
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 5
USAW POZYCJE KRANOWA I- 0 c AL
NA OTWARCIE
) I Ll
10.8 Ustawianie pozycji kranncowej na otwarcie : ‘ ' l
Naciskaj strzatke W DOL, az zostanie wyswietlone menu OP LIM. - '— '— ' '
Rys. 10.31

LOCAL

Rys. 10.32
ONUNONS
LOCAL VIEW

Naciénij ENTER, aby ustawi¢ sitownik w tryb EDYCJI. Rys. 10.33
Umozliwi to dokonanie zmian parametréw. @ @ ® @
LOCAL
EDIT

Za pomoca przyciskéw W GORE i W DOt przesun wyjsciowy

trzpien sitownika do wymaganej pozycji OTWARTEJ. Rys. 10.34
Wcidnij ENTER, a nowa warto$¢ krarncowa OTW. zostanie : : : :
zapisana w pamieci napedu.

LOCAL

DIT

Iy l -
POZYCJA KRANCOWA OTWARTA JEST USTAWIONA. ‘ ' ‘ \/ .- .

L\ - -

Rys. 10.35

Naci$nij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu. @ @ ® @
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 6
KALIBRUJ POLOZENIE

SYGNALU POCZATKOWEGO

10.9 Kalibracja potozenia sygnatu poczatkowego

Po ustawieniu pozycji krancowych otwarcia / zamkniecia sygnat
4 do 20 mA jest automatycznie kalibrowany do tych pozycji.
Komenda wejsciowa 4 mA ustawi naped w pozycji kraricowe;j = Tt
zamknietej, 20 mA do pozycji otwartej. Jednak aby skalibrowac CPT COMMAND
go uzywajac sygnatu zewnetrznego, patrz strona 38. QUTPUT  INPUT

+

LOCAL
10.9.1 Podstawowe ustawienia

Regulator proporcjonalny CMA umozliwia sitownikowi P n 5 l I
automatyczne pozycjonowanie zaworu lub uruchamianego U . '
urzadzenia proporcjonalnie do pradu analogowego mA.

Sygnat pochodzacy ze sprzezenia zwrotnego potozenia f ¢ X
sitownika jest poréwnywany z sygnatem proporcjonalnym <

do sygnatu wejéciowego. Réznica (btad) stuzy do zasilania . . . .

napedu |lustaW|an|a sitownika w wymaganym potozeniu, aby Up DOWN CANCEL ENTER .
skasowac btad.

Niepozadane czeste przesterowanie mozna zapobiec poprzez Rys. 10.36
regulacje strefy nieczutosci.

UWAGA: Sygnat sterujacy 4 mA jest automatycznie odniesiony
do potozenia krancowego catkowitego zamkniecia. W razie
potrzeby zmien pozycje kranicowe, aby uzyskac¢ zadang
odpowiedz na sygnat sterujacy.
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10. Podstawowe ustawienia

KALIBF:(lﬁg(".)(LgZENIE Lo CAL
SYGNALU POCZATKOWEGO
I
10.9.2 Skalibruj punkt zerowy sygnatu za pomoca ' ' ' '
zewnetrznego sygnatu 4-20 mA ' ‘ ‘ ' '
Rys. 10.37
Naciskaj strzatke W DOL, az zostanie wy$wietlone menu CMD 4. @ @ ® @
LOCAL

Rys. 10.38
Naciskaj ENTER, az pojawi sie ,EDIT".
Nastaw sygnat wartosci zadanej LOW (4 mA).
LOCAL
EDIT
—-—

Naci$nij ENTER.

Rys. 10.39
Nastawa punktu zerowego sitownika jest automatycznie
kalibrowana do zastosowanego sygnatu analogowego. @ @ ® @
LOCAL
EDIT
. L., . . . - - '- ' .
Naci$nij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu. ‘ ' ‘ \/ l .
L\ ) -
Rys. 10.40
LOCAL

Rys. 10.41
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 7
KALIBRUJ WARTOSC ZADANA
SYGNALU STERUJACEGO

10.9.3 Kalibracja wartosci zadanej zakresu sygnatu
sterujgcego za pomoca zewnetrznego sygnatu
4-20 mA

Naciskaj strzatke W DOL, az wyswietli sie menu CMD 20.

Naciskaj ENTER, az pojawi sie ,EDIT".

Nastaw sygnat wartosci zadanej HIGH (20 mA).

Nacisnij ENTER.

Zakres wartosci zadanej sitownika jest automatycznie
kalibrowana do zastosowanego sygnatu analogowego.

Nacisnij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu.

LOCAL
o (T
U

Rys. 10.42
ONONONS
LOCAL

oty it
I I

EDIT
oty it
I e
ONORON®)
LOCAL

EDIT
o
I AV N N
ONONONES)

LOCAL
T
U

Rys. 10.46
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 8
USTAW ODWROCENIE

SYGNALU STERUJACEGO

10.10 Odwrodcenie sygnatu sterujgcego

Naciskaj strzatke W DO, az zostanie wyswietlone menu CMD IV.

Naciskaj ENTER, az pojawi sie ,EDIT".

Ekran pokazuje, ze odwrdcenie sygnatu sterujacego jest
wytaczone.

Odwrécenie sygnatu sterujgcego mozna ustawic¢ na ON lub OFF.

Za pomoca przyciskéw W GORE / W DOt ustawi¢ odwrécenie
sygnatu sterujacego ON lub OFF.

Ustaw w pozycji OFF dla 4 mA jako pozycji zamknieteji 20 mA
jako pozycji otwartej.

Ustaw w pozycji ON, aby odwrdéci¢ sygnat, 4 mA jest otwarte,
a 20 mA jest zamkniete.

Nacisnij ENTER, aby zapisa¢ biezace ustawienie odwrécenia
sygnatu sterujacego.

Naci$nij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu.
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 9
USTAWIENIE ODWROCENIA

SYGNALU NADAINIKA
POLOZENIA

10.11 Odwrocenie sygnatu potozenia

Naciskaj strzatke W DOL, az zostanie wyswietlone menu CPT IV.

Naciskaj ENTER, az pojawi sie ,EDIT".

Ekran pokazuje, ze odwrdcenie sygnatu nadajnika potozenia jest
wytaczone.

Odwrdcenie sygnatu nadajnika potozenia mozna ustawi¢ na ON
lub OFF.

Za pomoca przyciskéw W GORE / W DOt ustawi¢ odwrécenie
sygnatu nadajnika potozenia ON lub OFF.

Ustaw w pozycji OFF dla 4 mA jako pozycji zamknieteji 20 mA
jako pozycji otwartej.

Ustaw w pozycji ON, aby odwrdéci¢ sygnat, 4 mA jest otwarte,
a 20 mA jest zamkniete.

Nacisnij ENTER, aby zapisa¢ biezace ustawienie odwrécenia
sygnatu nadajnika potozenia.

Naci$nij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu.

LOCAL
i |
U

Rys. 10.52

ONONBONS

Rys. 10.53

I |
\Y4

ONONONS

LOCAL

- EDFT__

BN

R I
Rys. 10.54

LOCAL

- EDrT__

il M

I T
Rys. 10.55

ONONONS)

LOCAL
— - EDH;__
- -l l:_

<o

Rys. 10.56

ONONONS)
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10. Podstawowe ustawienia

KROK 10
STREFA NIECZULOSCI

10.12 Ustawianie petli histerezy

Naciskaj strzatke W DOL, az wyswietli sie menu DBAND.

Naciskaj ENTER, az pojawi sie ,EDIT".

Ekran pokazuje pasmo nieczutosci ustawione na 0,1%.

Strefa nieczutosci jest requlowana w zakresie od 0 do 10%
sygnatu analogowego.

Za pomoca przyciskow UP / DOWN wybierz zadang strefe
nieczutosci.

Wybierz warto$¢ Deadband, ktéra daje wymagang odpowiedz
sterowania.

Moze by¢ konieczne zwigkszenie strefy nieczutodci, jesli

sitownik ,poszukuje” lub przekracza warto$¢ zadana polecenia,

powodujac fatszywe dziatanie.

Nacisnij ENTER, aby zapisac biezacg wartos¢ strefy nieczutosci.

Naci$nij CANCEL, aby wréci¢ do menu najwyzszego poziomu.
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10. Podstawowe ustawienia

10.13 Zakonczenie podstawowej konfiguracji
/N UWAGA REMOTE A
- D, > -—
JESLI NIE JEST WYMAGANE DALSZE USTAWIENIA, v | 7
SILOWNIK MUSI BYC PRZED MONTAZEM POKRYWY U |
PRZESTAWIONY NA ZDALNY TRYB PRACY!
Rys. 10.62

Wiecej informacji na temat menu ustawien podstawowych
i zaawansowanych mozna znalez¢ w rozdziale 11.

Jedli dalsza regulacja nie jest konieczna, mozna teraz wymienic
gorna pokrywe.

ZAMONTOWAC ZESPOL. POKRYWY GORNE)J

/N uwacGa

ODLACZ WSZYSTKIE ZASILANIA ELEKTRYCZNE PRZED
PONOWNYM MONTAZEM.

/N UWAGA

NIEPRAWIDLOWY PONOWNY MONTAZ POKRYWY GORNEJ
MOZE SPOWODOWAC USZKODZENIE ELEMENTOW
ELEKTRONICZNYCH | PRZESTEROWANIA RECZNEGO.

Rys. 10.63

Wizualnie sprawdz wyréwnanie pokrywy i watu kota
zamachowego z pierwotnym potozeniem.

Rys. 10.64

Patrzac na wyswietlacz LCD, zatéz obudowe tak, aby logo Rotork
mozna byto odczytac¢ na pokrywie prawg strong do gory.

Rys. 10.65
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10. Podstawowe ustawienia

10.13 Zakonczenie podstawowej konfiguracji
(ciag dalszy)

Upewnij sie, ze czop jest czysty i nasmarowany, a uszczelka
o-ring jest zamontowana i jest w dobrym stanie.

Uwaga: napedy wyposazone tylko w sterowanie lokalne lub
baterie super kondensatoréw.

Przed wymiang pokrywy ponownie podigcz wigzke przewodow
miedzy gtéwna ptytka a gérna pokrywa.

Ostroznie wyréwnaj zespot pokrywy z watkiem napedu
recznego.

Upewnij sie, ze cate okablowanie jest prawidtowo zamocowane
i nie bedzie kolidowato z zespotem gdrnej pokrywy po
zamontowaniu.

Opus¢ gorng pokrywe na miejsce. Sprawdz, czy koto zamachowe
dziata i czy zadne kable nie sg przyciete.

Dokrecic¢ cztery $ruby na obudowie.
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Struktura menu

Struktura menu

—[ INFO

—[ CTRCFG

ST ACT

CTRLAL

AMP ST

,_,_
—J__J__J

IN DMP

TEMP

i
el

SW VER

LOSTO

LOS ACT

DIG IN

D1 CFG

D2 CFG

D3 CFG

D4 CFG

D4 FRM

BASIC —‘ ADVANC —i (9, oHiE
Primary Option
posidon &4
RICTL
SET '.’T CPT 20 2W PRI
Setpoint 2 Wire Priority
THRUST or TORQUE LOSIAG
Thrust Display or SPEED EROIonY
TURNS*** Z
Local / Remote Operation ESD Action
OP DIR***
MANJOG
Manual Jog STLTO [W
Local Maint
TORQ/THRSTC
Close Torque/Thrust KB DIS
Knob Disable
TORQ/THRSTO
Open Torque/Thrust FHSTCL
CL ACT
Close Action CMDSRC }_
OP ACT
Open Action INFO I
CL LIM
Close Limit (zero) CTRCFG
Control Setup
OP LIM
Open Limit (span) RELAYS
CMD4
Field Command Signal4 DIG IN
: CMDZO_ MAXCMD
Field Command Signal20 SPLTRG
D IV
Command Invert ACT CFG
BSRPOS
Transmitter Invert UPS m
DBAND
Deadband INTTIM ASPOS
STATUS COMMS ’
FLTHST l
Fault History Access [ COMMS ] [ INTTIM ] [ UPS ]
aiDVANC (ame ] [ _wrac |
vanced Tend PROFIBUS [ ST CLS ] [ LOP PO ]
DefauEEllFel;\TjsAccess [ 5P OPN ] [ LOPTO ]
[aow ) (wre ]
[aon ) [ _own |
DEVICENET [ OP TIE ] [ OR LOC ]
LD cusT ( roLomaric | [ ston | [ orwsT |
ST CusT [ comto | ([ spas |
[ osaa | ( oron |
T ] [oror

i komunikacji zaleza od zamontowanych opcji. Dodatkowe opcje

ACTCFG

RELAYS

R1CFG

R2 CFG

R5 CFG

R6 CFG

ACTTYP

ACTSIZ

R6 POS

R6 FRM

ENCINI

UEEugdugdad
A

R7 CFG

R7 POS

R8 CFG

R8 POS

R8 FRM

UWAGA: Pokazane dodatkowe menu przekaznikéw, wejs¢ cyfrowych

W menu nie pojawig sig, chyba ze zostanie zamontowana dana opcja.

*** Nalezy pamietac, ze te menu dotycza tylko napedéw CMR.

rotori
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2. Menu statusu alarmu

STATUS

12.1 Wskazania

Stan napedu mozna monitorowac zaréwno w trybie sterowania
lokalnego, jak i zdalnego.

Przejdz do trybu VIEW, aby wyswietli¢ aktualny stan sitownika.

Uzyj przyciskéw W GORE / W DOL, aby przewija¢ aktualnie
aktywne alarmy i status.

Rys. 12.2 wskazuje, ze sitownik zostat wybrany do obstugi zdalnej
i aktualnie aktywny jest alarm utraty sygnatu.

Ponizej znajduje sie petna lista mozliwych stanéw i alarmoéw.

LOS DM

LOS DM - LOS Demand

Sygnat na wejsciu znajduje sie poza minimalnym lub
maksymalnym zakresem okreslonym przez parametry

LOSFB
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Utrata wewnetrznej informacji zwrotnej o pozycji. Sitownik
stanie w miejscu.

STL OP
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Silnik zatrzymat sie w kierunku otwartym. Recznie przesterowac
lub uruchomi¢ sitownik w kierunku zamknietym, aby skasowac
alarm.

STLCL
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Silnik zatrzymat sie w kierunku zamykania. Recznie przesterowac
lub uruchomi¢ sitownik w kierunku otwartym, aby skasowac
alarm.

OoTQ OP
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Przekroczono maksymalny moment obrotowy w kierunku
otwarcia. Recznie przesterowac lub uruchomic sitownik
w kierunku zamknietym, aby skasowac alarm.

OTH OP

OTH OP - Over Thrust Opening

Przekroczono maksymalng site w kierunku otwarcia. Recznie
przesterowac lub uruchomi¢ sitownik w kierunku zamknietym,
aby skasowac alarm.
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OoTQCL

OTQ CL - Over Torque Closing

Przekroczono maksymalny moment obrotowy w kierunku
zamkniecia. Recznie przesterowac lub uruchomic sitownik
w kierunku otwartym, aby skasowac alarm.

OTHCL

OTH CL - Over Thrust Closing

Przekroczono maksymalna site w kierunku zamkniecia.
Recznie przesterowac lub uruchomic sitownik w kierunku
otwartym, aby skasowac alarm.
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2. Menu statusu alarmu

—

STATUS ]

-

2.1 Wskazania (cigg dalszy)

OVTEMP

OVTEMP - Przekroczona temperatura

Zadziatat wewnetrzny czujnik temperatury.

LOSCOM

LOSCOM - Utrata komunikacji zdalnej

Wystapita utrata komunikacji magistrali szeregowej wieksza niz
limit czasu komunikacji COM TO.

LOCAL

LOCAL - Wybrano sterowanie lokalne

Sitownik jest wybrany do pracy lokalnej. Sitownik nie reaguje na
polecenia zdalne. Aby zmodyfikowac¢ parametry, nalezy wybrac
operacje lokalna.

CLLIM

CL LIM - Przy pozycji kranncowej zamknietej

Pozycja sitownika znajduje sie na lub ponizej zamknietego
kranca ograniczenia ruchu.

OP LIM

OP LIM - Przy pozycji krarncowej otwartej

Pozycja sitownika znajduje sie na lub powyzej otwartego korica
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ESD - Awaryjne wyltaczenie aktywne

Polecenie wytaczania awaryjnego (ESD) jest aktywne. Sitownik
nie zareaguje na zadne inne polecenia, dopoki warunek ESD nie
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Zadziatat przekaznik monitorujacy i sitownik nie jest dostepny
dla obstugi zdalnej.

R1 ENR - Przekaznik 1 wzbudzony

R2 ENR - Przekaznik 2 wzbudzony

DITHER
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Powiadomienie jest generowane, gdy sitownik wykona ponad
2000 zmian pozycji (lub uruchomien) o 1% na godzine.

EEFLT

EE FLT - Parametry EEPROM
Parametry EEPROM poza zakresem.
Sitownik jest wytaczony, przywré¢ ustawienia domysine

i sprawdz podstawowe i zaawansowane parametry.

ECFLT

ECFLT - Btad EEPROM Domyslne ustawienia klienta

Wartosci domysine klienta sa niepoprawnie przechowywane
lub uszkodzone w pamieci EEPROM. Sitownik dziata. Wytacz
i wtacz zasilanie i przywré¢ ustawienia domysine klienta, aby

EF FLT
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EF FLT - Domyslne ustawienia fabryczne EEPROM

Sitownik dziata. Wytacz i wiacz zasilanie, aby usunac alarm.
Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z Rotork.
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13.  Menu historii usterek

FLTHST
Dostep do historii bledow

13.1 Historia usterek

Alarmy i usterki sg przechowywane i wyswietlane wedtug
numeru i typu zdarzenia. Odstepy czasowe miedzy zdarzeniami
s wskazywane miedzy kazdym zdarzeniem, Rys. 13.2 pokazuje,
ze zdarzenie 16 ma wybrany stan Lokalny.

HISTORIA USTEREK DEFINICJE

USTERKA

(%]
=<
=
@™
o
=

Utrata sygnatu CMD

Utrata sygnatu zwrotnego

Czas otwarcia STO

Czas zamkniecia STC

Przekroczona sita na otwarcie OTH

Przekroczona sita na zamkniecie CTH

Przekroczony moment na otwarcie oTQ

Przekroczony moment na zamkniecie cTQ

Przekroczenie temperatury OTP

Brak komunikacji coM

Sterowanie lokalne LOC
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LOCAL  VIEW

Rys. 13.2

- %

OPIS

Utrata sygnatu polecenia - wejsciowy sygnat polecenia przekroczyt
zakres okre$lony przez parametry LOS LO i LOS HI.

Utrata pozycji sprzezenia zwrotnego - Wystapit btad podczas
odczytu sygnatu zwrotnego.

Sitownik otrzymat polecenie ruchu w kierunku otwierania i nie
zrobit tego dtuzej niz czas okre$lony w parametrze STL TO.

Sitownik otrzymat polecenie ruchu w kierunku zamkniecia i nie
zrobit tego dtuzej niz czas okreslony w parametrze STL TO.

Sitownik przekroczyt warto$¢ graniczna sity podczas pracy
w kierunku otwartym.

Sitownik przekroczyt warto$¢ graniczna sity podczas pracy
w kierunku zamykania.

Sitownik przekroczyt warto$¢ graniczng momentu obrotowego
podczas pracy w kierunku otwartym.

Sitownik przekroczyt warto$¢ graniczng momentu obrotowego
podczas pracy w kierunku zamknietym.

Aktualna temperatura wewnetrzna sitownika przekroczyta
maksymalny limit.

Utrata komunikacji pomiedzy sitownikiem a jego karta
komunikacyjna zostata utracona na czas dtuzszy niz czas okreslony

w parametrze COM TO.

Sitownik zostat skonfigurowany do sterowania LOKALNEGO.




13.  Menu historii usterek

FLTHST
Dostep do historii bledow

13.1 Historia usterek (ciagg dalszy)

HISTORIA USTEREK DEFINICJE
USTERKA

Pozycja krancowa zamknieta
Pozycja kraiicowa otwarta

ESD aktywne

Dygotanie

Przekaznik 1 jest aktywny
Przekaznik 2 jest aktywny
Btad EEPROM, parametry

Btad EEPROM, parametry klienta

Btad EEPROM, parametry fabryczne

Reset

Przekaznik monitorujacy

Lokalne pokretto sterowania Stop

Lokalne pokretto sterowania
Zdalne

Lokalne pokretto sterowania
Lokalne

Utrata zasilania

tadowanie
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RST

LCS
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LCL

LOP

CHG

OPIS

Sitownik znajdowat sie na lub ponizej ustawienia pozycja ZAMKNIECIA.
Sitownik znajdowat sie na lub powyzej ustawienia pozycja OTWARCIA.
Funkcja awaryjnego wytaczania (ESD) zostata aktywowana.

Jednostka przekroczyta 2000 uruchomien na godzine, gdy zmiana
pozycji jest wieksza niz 1% ruchu.

Przekaznik 1 jest aktywny

Przekaznik 2 jest aktywny

Znaleziono btad w biezacym obszarze parametréw pamieci EEPROM.
Wystapit btad podczas zapisywania ustawiern domyslnych klienta.
Sitownik bedzie nadal dziatat, ale ustawienia domysine klienta powinny
zostac sprawdzone i ponownie skonfigurowane, jesli to konieczne.
Zapisz wszystkie zmiany przed wtaczeniem i wytaczeniem zasilania.

Wytaczenie i wiaczenie zasilania usunie usterke, skontaktuj sie z Rotork,
jesli problem bedzie sie powtarzat.

Wystapit btad podczas zapisywania ustawien fabrycznych. Sitownik
bedzie nadal dziatat, ale nalezy sprawdzi¢ i ponownie zapisac
ustawienia fabryczne. Wytaczenie i wtaczenie zasilania usunie usterke,
skontaktuj sie z Rotork, jesli problem bedzie sie powtarzat.

Sitownik zostat zresetowany.

Sitownik nie byt dostepny do prawidtowego dziatania zdalnego
(Bfad ogdliny lub krytyczny).

Pokretto sterowania lokalnego zostato ustawione w pozycji LOCAL STOP.

Pokretto sterowania lokalnego zostato ustawione w pozycji ZDALNE.

Pokretto sterowania lokalnego zostato ustawione w pozycji LOCAL STOP.

Nastapita utrata mocy. Tylko napedy z baterig kondensatoréw.

Zainicjowano tryb fadowania. Tylko napedy z baterig kondensatoréw.
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14. Menu domyslne

DEFLTS LOCAL

Domyslny dostep do menu

-— T = -— =
141 Menu domyslne ' " ' ' ' '
gy Y

Rys. 14.1

Ustaw naped na sterowanie LOKALNE, aby uzyska¢ dostep
do menu.

Uzyj przyciskéw Enter / Cancel, aby wybra¢ ustawienia
fabryczne lub klienta.

Wybierz tryb edycji i ENTER, aby zatadowac¢ wybrane
ustawienia domysine.

Rys. 14.2
LochL
LD CUS - WCZYTYWANIE WARTOSCI DOMYSLNYCH KLIENTA ' '—' -— ' ' '-
Wybierz tryb EDYCJA i nacisnij ENTER. l ‘ l L/

Wyswietlany jest parametr CONFRM, nacisnij ENTER, aby
przywrécic sitownik do ustawien domysinych klienta.

Rys. 14.3
LocaL
ST CUS - ZAPISZ BIEZACE USTAWIENIA l- - - ' ' l-
Wybierz tryb EDYCJA i nacisnij ENTER. -' = l ' -'
Wyswietlany jest parametr CONFRM, naciénij ENTER, aby zapisa¢ — e
biezace ustawienia w domysInej pamieci sitownika. Rys. 14.4
LD FAC - WCZYTAJ USTAWIENIA FABRYCZNE LOCAL
Wybierz tryb EDYCJA i nacisnij ENTER. ' l-' '— '-' '—
P . T ) G
Wyswietlany jest parametr CONFRM, nacisnij ENTER, aby ' ' ‘ ' ' ‘ .
przywréci¢ domyslne ustawienia fabryczne. — ' -
Rys. 14.5
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14. Menu domysine

14.2 Wartosci domysine parametréow

14.2.1 Menu podstawowe

PARAMETR DOMYSLNA WARTOSC

Position Zadne ustawienie domyslne nie jest parametrem do odczytu
Setpoint Zadne ustawienie domyslne nie jest parametrem do odczytu
Thrust or Torque Zadne ustawienie domyslne nie jest parametrem do odczytu

Local/Remote

LOC - lokalny

Manual Jog

Zadne ustawienie domyslne

Close Limit (zero)

Ustawiony na w petni wysuniety fabrycznie

Open Limit (span)

Ustawiony na w petni wsuniety fabrycznie

CMD 4

Ustawiany fabrycznie przez wejscie 4 mA

CMD 20

Ustawiany fabrycznie przez wejscie 20 mA

Command Signal Invert

Ustawiony fabrycznie jako WYL

Transmitter Signal Invert

Ustawiony fabrycznie jako WYL

Deadband 1.0%

STATUS Brak dostepu do ustawiert domysélnych / statusu
ADVANCED MENU Brak dostepu do ustawiert domyslnych / statusu
DEFAULTS Domyslny dostep

14.2.2 Menu zaawansowane
PARAMETR
CPT 4 (Current Pos tx cal)

DOMYSLNA WARTOSC

Ustawiony fabrycznie na 4 mA

CPT 20 (Current Pos tx cal)

Ustawiony fabrycznie na 20 mA

SPEED

100%

TURNS*

Brak wartosci domyslnych - obliczane na podstawie pozycji

Open Direction*

kranicowych zamkniecia i otwarcia

Brak wartosci domysInych - obliczane na podstawie pozycji

Stall Time out

kranncowych zamkniecia i otwarcia
2,0 Sekundy

Knob Disable Ustawiony fabrycznie na WYL

FHSTCL Brak domyélnych ustawieri / dostep do historii
Command Source Analogowy

INFORMATION ACCESS Brak wartoéci domysinej / dostep do menu
CONTROL CFG ACC Brak wartosci domysinej / dostep do menu
RELAY ACC Brak wartosci domysinej / dostep do menu
SPLIT RANGE Brak wartosci domysinej / dostep do menu
ACTUATOR CONFIG Brak wartosci domysinej / dostep do menu

14.2.3 Menu informacyjne
PARAMETR

Actuator Starts

DOMYSLNA WARTOSC

Zadne ustawienie domyséIne nie jest parametrem do odczytu

Amoplifier Starts

Zadne ustawienie domyslne nie jest parametrem do odczytu

Temperature

Zadne ustawienie domyslne nie jest parametrem do odczytu

Software Version

Zadne ustawienie domysélne nie jest parametrem do odczytu

* Dostepne tylko w napedach obrotowych CMR.
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14. Menu domysine

14.2.4 Menu konfiguracji sterowania

PARAMETR DOMYSLNA WARTOSC

Control Algorithm Otwarta petla

Input Dampening 0 sekund

Input Signal Loss Time out 0 sekund

Input Signal Loss Action Zamkniety

Input Signal Loss Position 50%

Input Signal Loss Low Level 3,6 mA

Input Signal Loss High Level 20,4 mA

TORQ O 100%

TORQ C 100%

CLACT LIM

OP ACT LIM

14.2.5 Manu przekaznikow 1 & 2

PARAMETR DOMYSLNA WARTOSC

Relay 1 Config Zaden

* Relay 1 Pos 25%

Relay 1 Form Wzbudz przy odpowiednich warunkach
Relay 2 Config Zaden

* Relay 2 Pos 75%

Relay 2 Form Wzbudz przy odpowiednich warunkach

* Wyswietlane tylko wtedy, gdy skonfigurowano jako Ruch do pozycji (nie bedzie skonfigurowane domysinie dla pozycji)

14.2.6 Menu podziatu
PARAMETR

Lower Range Value

DOMYSLNA WARTOSC
4 mA

Upper Range Value

20 mA

CMD Below Split Range Action

Wytaczone - brak akcji

CMD Above Split Range Action

Wytgczone - brak akgji

14.2.7 Menu konfiguracji sitownika

PARAMETR
Actuator Type

DOMYSLNA WARTOSC

Ustawione w fabryce

Actuator Size

Ustawione w fabryce

Encoder Initialization

Ustawione w fabryce w srodku drogi

14.2.8 Menu UPS
PARAMETR

Loss of Power Action

DOMYSLNA WARTOSC
Wytgczone - brak akgji

Loss of Power Position

50%

Loss of Power Time out

0 sekund

Loss of Power Speed

100%

Override Remote Control

WAL - utrata zasilania ma pierwszenstwo przed zdalnym sterowaniem

Override Local Control

WYL. - Sterowanie lokalne zastepuje akcje utraty zasilania

Override Local Stop Control

WYt. - Lokalne ustawienie na STOP zastepuje akcje utraty zasilania
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15. Menu zaawansowane

15.1

UWAGA: Pokazane dodatkowe
menu przekaznikéw, wejsé
cyfrowych i komunikacji zaleza
od zamontowanych opcji. Menu
nie pojawig sie, chyba ze zostanie
wybrana dana opcja.

*** Nalezy pamietac, ze te menu
dotycza tylko napedéw CMR.

Dostep do zaawansowanego menu

—[ INFO

—[ CTRCFG

ST ACT

,_
| |

CTRLAL

AMP ST

TEMP

SW VER

i
el

LOSTO

LOS ACT

Control Setup

RELAYS

ADVANC —‘ CMDSRC
CPT 4 Primary Option
Remote Control Inputs
CPT 20 2W PRI
2 Wire Priority
LOS AC
SPEED RIRO Only
TURNS*** RIRO Only
ESD Action
ESD Override Local Stop
STLTO Loca Mint
KB DIS
Knob Disable
FHSTCL
CMDSRC }—
INFO
CTRCFG

DIG IN

D1 CFG

D2 CFG

D3 CFG

D4 CFG

D4 FRM

MAXCMD

SPLTRG

il

INTTIM ASPOS

COMMS

[
[ COMMS ] [ INTTIM ] [ UPS ]
[ ame ) [ orac |
Cmas | [ o ]
Cwom | o]
Caw ] s
Caon | (o )
DEVICENET [ OP TIE ] [ OR LOC ]
[ roLomaric | [ ST OPN ] [ OR LST ]
[ comto | [ spas |
[ tosaa | [ oron |
[ osro ) ([ ororr |

ACTCFG

RELAYS

R1CFG

R2 CFG

R5 CFG

R6 CFG

ACTSIZ

R6 POS

R6 FRM

ENCINI

8 el
[ e

R7 CFG
R7 POS
R7 FRM

R8 CFG

R8 POS
R8 FRM
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15. Menu zaawansowane

ZAAWANSOWANE USTAWIENIA

CPT 4 - odzwierciedlenie
potozenia Zero/4mA

CPT 20 - odzwierciedlenie
potozenia SPAN/20mA

SPEED - Wyreguluj predkos¢
wyjsciowa sitownika

TURNS - Tylko CMR

OP DIR - Tylko CMR

STLTO - CZAS UTYKU

KB DIS - Pokretta nieaktywne
FHSTCL - Wyczys¢ historie btedow
CMDSRC - ZRODLO SYGNALU

INFO

CTRCFG - KONFIGURACJA
STEROWANIA

RELAYS - KONFIGURACJA
PRZEKAZNIKOW

DIG INPUTS - Skonfiguruj wejscia
cyfrowe (jesli sa zainstalowane)

SPLTRG - ZAKRES PODZIALU

ACT CFG - KONFIGURACJA NAPEDU

UPS - Skonfiguruj ustawienia
rezerwowego zestawu zasilajacego
(jesli jest zamontowany)

INTTIM - Ustawienia przerywacza

COMMS - Skonfiguruj karty opcji
COMMS (jesli s zamontowane)

ADVANC

15.2 Menu zaawansowane

CPT 4

15.2.1 Nadajnik aktualnej pozycji CPT 4 - ustawianie

Podtacz odpowiedni miernik. Wejdz w tryb edycji i uzyj
przyciskow UP / DOWN, aby ustawi¢ wyjscie 4 mA (ZERO/dolna

15.2.2 Nadajnik aktualnej pozycji CPT 20 - ustawianie

Podtacz odpowiedni miernik. Wejdz do trybu edycji i uzyj
przyciskéw UP / DOWN, aby ustawi¢ wyjscie 20 mA (SPAN/gérna

15.2.3 SPEED - Regulacja predkosci wyjsciowej sitownika

Predkosc¢ wyjsciowa sitownika mozna regulowa¢ w zakresie od
50% do 100% jego predkosci znamionowej. Warto$¢ domysina

TURNS -  Ustaw liczbe petnych obrotéw od potozenia
krancowego zamkniecia kranncowego. Zawsze
konfiguruj pozycje krarncowg zamkniecia przed
ustawieniem obrotéw.

OPDIR- Kierunek ruchu jest okre$lany automatycznie podczas
podstawowego procesu konfiguracji. Uzyj tego
parametru, aby recznie skonfigurowac kierunek ruchu.

Czas utyku silnika regulowany w zakresie od 1 do 10 sekund.

ADVANC
CPT4 pozycji Zero
CPT 20
wartosé).
SPEED
TURNS***
pozycji SPAN
OP DIR***
STLTO wartosé).
KB DIS [—]
Knob Disable SPEED
FHSTCL
CMDSRC
to 100%.
INFO TYLKO NAPEDY CMR
CTRCFG
Control Setup
RELAYS
DIG IN
SPLTRG
A 15.2.4 STLTO - Czas utyku
UFS Domyslnie to 2 sekundy.
wrrm
COMMS

Parametry mozna zmieniac tylko wtedy, gdy sitownik jest

ustawiony na lokalny tryb pracy.

Wociskaj przyciski UP / DOWN az wyswietli sie menu ADVANC.

Naciénij klawisz Enter, aby uzyska¢ dostep do parametréw menu

Zaawansowanego.

Za pomoca przyciskéw W GORE / W DOt przejdz do parametru,

ktéry chcesz zmodyfikowac. Nacisnij ,Enter”, aby przejs¢ do

trybu edydji.

Uzyj przyciskéw W GORE / W DOL, aby zmieni¢ ustawienie

parametru. Ponownie nacisnij klawisz Enter, aby zapisa¢ wybor.

Wyswietlacz potwierdzi, ze wybér zostat ZAPISANY

Nacisnij Anuluj, aby powréci¢ do poprzedniego menu.
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15.2.5 KB DIS - pokretto wytaczone

Za pomoca tego ustawienia mozna wytaczyc¢ lokalne pokretta
sterujace. Ustawienie WYL. Zapewni normalne dziatanie pokretet
sterowania lokalnego. Ustawienie ON spowoduje wytgczenie
lokalnych pokretet sterujacych i zapobiegnie zmianom trybu
pracy. Tryb pracy ustawiany jest za pomoca wewnetrznego HMI.
Zewnetrzny wyswietlacz bedzie nadal przekazywat informacje

o potozeniu i stanie.

FHSTCL

15.2.6 FHSTCL - Wyczys¢ historie btedéw

Wejdz w tryb edycji. Wyswietlany jest parametr CONFIRM,
nacisnij klawisz Enter, aby wyczyscic¢ zapisang historie btedéw.




15. Menu zaawansowane

CMDSRC

15.2.7 CMDSRC - Zrédto sygnatu

Wybierz miedzy sygnatami analogowymi, cyfrowymi lub
zdalnymi magistralami sieciowymi.

Wybér opcji podstawowej PRM OC

Wybierz opcje systemu analogowego lub magistrali sieciowej
BUS dla podstawowego zdalnego sterowania.

PO-ANA Standardowe sterowanie analogowe
PO-HRT  Sterowanie opcjg HART

PO-PB Sterowanie opcja Profibus

PO-MOD Sterowanie opcja Modbus

PO - PAK Sterowanie opcja Pakscan

PO -FFB Sterowanie opcja Foundation Fields
PO-DEV  Sterowanie opcja DeviceNet

PO -FOL Sterowanie sygnatem pozycjonera

RICTL  Wybér zdalnego sterowania wejsciem

Wybierz alternatywne opcje zdalnego sterowania.

RC - OFF Brak sterowania zdalnego

RC-DIO Reaguj na skonfigurowane cyfrowe
wejscia polecen, gdy zainstalowana
jest karta opcji DIO

RC-POC  Odpowiedz na kontrole opcji
podstawowej

RC-PSH Reaguj na przetaczanie polecen miedzy

pierwotnymi i cyfrowymi poleceniami
wejsciowymi. (Wymaga zamontowania
opgji DIO i skonfigurowania jednego z

wejs¢ do pracy recznej / automatycznej)

2W PRI Priorytet zdalnego sterowania 2-przewodowego

Wybierz dziatanie sitownika, gdy wystepuja dwa sprzeczne
zadania zdalnego sterowania (Otwérz i Zamknij).

WP-SPT Pozostan w miejscu lub STOP
WP-CLS Ruch w kierunku zamkniecia
WP-OPN Ruch w kierunku otwarcia

LOSAC Tylko napedy z opcja wejscia / wyjscia cyfrowego

RIRO

Dziatania w przypadku utraty komunikacji wewnetrznej.

LA-DIS Niedostepny

LA-CLS Ruch w kierunku zamkniecia
LA-SPT Pozostan w miejscu lub STOP
LA-OP Ruch w kierunku otwarcia
LA-POS Ruch do wskazanej pozycji

LOSPO Ustaw pozycje utraty wewnetrznego btedu

komunikacji, gdy wybrana jest opcja LA-POS

ZRODLO SYGNALU

Wybor opcji podstawowej
Wyb6ér zdalnego sterowania
Priorytet zdalnego sterowania
2-przewodowego

Napedy z opcja wejscia / wyjscia
cyfrowego RIRO

Utrata pozycji awarii komunikacji
wewnetrzne;j

Awaryjne wytaczenie

Awaryjne wytaczenie z pominigeciem
lokalnego zatrzymania

Utrzymaj kontrole lokalna

ESDACT

CMDSRC
PRM OC
Primary Option

RI CTL
Remote Control Inputs

2W PRI
2 Wire Priority

LOS AC
RIRO Only

LOS PO
RIRO Only

ESDACT
ESD Action

ESDOLS
ESD Override Local Stop

KNBMNT
Local Maint

Awaryjne wytaczenie

Wybierz dziatanie sitownika, gdy polecenie ESD jest aktywne
przez system magistrali COMMS lub wejécie przewodowe.

ESDOLS

EA-DIS Niedostepny

EA-CLS Ruch w kierunku zamkniecia
EA-SPT Pozostan w miejscu lub STOP
EA-OPN  Ruch w kierunku otwarcia

Awaryjne wylaczenie z pominieciem lokalnego STOP

Tylko jednostki ze sterowaniem lokalnym.

KNBMNT

EO - WYL. Lokalne zatrzymanie zastepuje
polecenie ESD

EO-WkL. ESD zastepuje wszystkie tryby

sterowania lokalnego

Opcje Lokalnego Sterowania

KM - WYL. Lokalny przetacznik otwierania /
zamykania push to run. Urzadzenie dziata tylko
wtedy, gdy pokretto wyboru otwierania lub
zamykania jest utrzymane w danej pozycji.

KM-Wkt. Lokalny selektor Otwoérz / Zamknij
pozostaje zachowany. Urzadzenie dziata tylko
po przetaczeniu pokretta wyboru otwierania lub
zamykania.

Wybierz ,STOP”, aby anulowac ruch.
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15.

Menu zaawansowane

INFORMACJA

ST ACT - ILOSC URUCHOMIEN ST ACT

AMP ST - ILOSC URUCHOMIEN WZMACNIACZA AMP ST

TEMP - TEMPERATURA TEMP

SW VER - WERSJA OPROGROMOWANIA SW VER

15.2.8 INFO

Wybierz miedzy ilosciami uruchomien sitownika,
uruchomieniami wzmacniacza, temperaturg i wersja
oprogramowania.

56

Instrukcje instalacji i konserwacji

CTRCFG - Konfiguracja sterowania CTRCFG
CRTLAL - Algorytm sterowania CIRLEE
IN DMP - Ttumienie sygnatu wejsciowego
LOS TO - Utrata limitu czasu sygnatu LOSTO
LOS ACT - Utrata sygnatu LOS ACT

LOS LO - Utrata sygnatu niskiego LOs LO

LOS HI - Utrata sygnatu wysokiego LOS HI

CTRCFG

15.2.9 CTRCFG - Konfiguracja sterowania
CTRLAL - Konfiguracja algorytmu

Obecnie obstuguje tylko sterowanie w otwartej petli.

IN DMP- Ttumienie sygnatu wejsciowego

Okres czasu, w ktérym sygnat wejsciowy polecenia jest
usredniany.

Zakres pomierzy 0 a 10 sekund.

LOS TO - Utrata limitu czasu sygnatu

Limit czasu utraty sygnatu mozna ustawic¢ w zakresie od
0 do 5 sekund w odstepach co 0,1 sekundy.

Wartos¢ domysina to 0 sekund.

LOS ACT - Utrata sygnatu sterujacego

Dziatanie w przypadku utraty sygnatu sterujacego.
Do wyboru:

CLS - Zamknij

OPN - Otwoérz

SPT - Pozostan w miejscu

POS - Ruch do pozycji

DIS - Wytaczone

LOS LO - Utrata sygnatu niskiego

Prég sygnatu sterujacego ponizej poziomu sklasyfikowanego jako
'STRACONY'. Regulowany od 3 do 4 mA. Domyslnie = 3,6 mA.

LOS HI - Utrata sygnatu wysokiego

Prég sygnatu sterujacego powyzej poziomu zaklasyfikowanego
jako utracony lub poza zakresem. Regulacja w zakresie od 20 do
21 mA. Domyslnie = 20,4 mA.




15. Menu zaawansowane

RELAYS

15.2.10 PRZEKAZNIKI

Na plycie gtéwnej zamontowano dwa konfigurowalne
przekazniki.

R1(2) CFG - KONFIGURACJA PRZEKAZNIKA 1(2)

Struktura menu jest taka sama dla obu przekaznikéw. 1C lub 2C
oznacza, ktére menu przekaznika jest aktywne.

DIO - OPCJONALNA PLYTKA WEJSC CYFROWYCH | WYJSCIA
PRZEKAZNIKOW (jesli zamontowano)

Opcjonalna ptytka DIO zapewnia dodatkowe 4 konfigurowalne
przekazniki R5 do R8.

Przekazniki te maja te same funkcje i sposéb konfiguracji,
co przekazniki R1iR2.

Funkcje wskazania przekaznika s nastepujace:
NON Bez funkgji

POS Wskazanie pozycji posredniej. Po wybraniu
dostepne jest dodatkowe menu POS. Przejdz do
menu POS R1 (2), wybierz i zapisz pozycje w ruchu,
w ktorej przekaznik ma sie aktywowac

GNF Btad ogdiny

CMD Utrata sygnatu sterujacego

LFB Utrata sygnatu pozycji

STO Utyk silnika w kierunku otwarcia

STC Utyk silnika w kierunku zamkniecia

OTQ(TH) Moment/Sita przekroczona na otwarcie

CTQ(TH) Moment/sita przekroczona na zamkniecie

oTP Temperatura przekroczona

coMm Utrata komunikacji sieciowej BUS

LOC Wybrano Lokalne

CLL Pozycja kranncowa zamknieta

OPL Pozycja kranncowa otwarta

ESD Awaryjne wyfaczenie aktywne

CRF Btad krytyczny

DIT Dygotanie
Przekroczenie 2000 razy 1% zmian pozycji na
godzine

MNR Monitr Relay aktywny

LOP Utrata zasilania

CHG tadowanie

DIG Aktywowany przez sygnat BUS

PRZEKAZNIKI

R1 CFG - Przekaznik 1 konfiguracja
R1 POS - Przekaznik 1 pozycja

R1 FRM - Przekaznik 1 stan

R2 CFG - Przekaznik 2 konfiguracja
R2 POS - Przekaznik 2 pozycja

R2 FRM - Przekaznik 2 stan

R5 CFG - Przekaznik 5 konfiguracja
R5 POS - Przekaznik 5 pozycja

R5 FRM - Przekaznik 5 stan

R6 CFG - Przekaznik 6 konfiguracja
R6 POS - Przekaznik 6 pozycja

R6 FRM - Przekaznik 6 stan

R7 CFG - Przekaznik 7 konfiguracja
R7 POS - Przekaznik 7 pozycja

R7 FRM - Przekaznik 7 stan

R8 CFG - Przekaznik 8 konfiguracja
R8 POS - Przekaznik 8 pozycja

R8 FRM - Przekaznik 8 stan

Namur 107

7MN Utrzymanie alarmu

70S Alarm poza specyfikacja
7FC Kontrola dziatania alarmu
7FL Alarm awarii

R1(2) POS Wybierz pozycje tutaj
R1(2) FRM Stan przekaznika

RELAYS

R1CFG

R2 CFG

R5 CFG

R6 CFG

R6 POS

R7 CFG

R7 POS

R7 FRM

R8 CFG

R8 POS

R8 FRM

EOC Aktywowany przy odpowiednich warunkach

(Styk normalnie otwarty)

DOC Dezaktywowany przy odpowiednich
warunkach (Styk normalnie zamkniety)
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15.2.11 CYFROWE WEJSCIE

DIO - Opcjonalna ptytka wejs¢ cyfrowych i przekaznikow
(Jesli zamontowano)

Opcjonalna ptytka DIO zapewnia 4 Cyfrowe wejscia D1 do D4,
ktore mozna skonfigurowac do zdalnego sterowania.

Przyktad:
D1 CFG Konfiguracja
D1-NON Wytaczone
D1-OPN Sygnat - otwérz
D1-CLS Sygnat - zamknij
D1-MAIN  sygnat wejsciowy Stop/utrzymaj
D1-ESD Sygnat ESD

D1-PSH Przefgczanie migedzy podstawowym
i przewodowym sterowaniem

D1-FRM Stan styku
D1-NO Styk normalnie otwarty

D1-NC Styk normalnie zamkniety

58 Instrukcje instalacji i konserwacji

CYFROWE WEJSCIE

D1 CFG - Konfiguracja sygnatu cyfrowego 1
D1 FRM - Stan sygnatu cyfrowego 1

D2 CFG - Konfiguracja sygnatu cyfrowego 2
D2 FRM - Stan sygnatu cyfrowego 2

D3 CFG - Konfiguracja sygnatu cyfrowego 3
D3 FRM - Stan sygnatu cyfrowego 3

D4 CFG - Konfiguracja sygnatu cyfrowego 4

D4 FRM - Stan sygnatu cyfrowego 4

D1 CFG

D2 CFG

D3 CFG

D4 CFG
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DZIALANIE W TRYBIE PODZIAL ZAKRESU SERRG

MINCMD - Polecenie minimalnego

ASPOS - Ustaw Ruch do pozycji

15.2.12 SPLTRG - Dziatanie w trybie Podziat zakresu zakresu podziatu
MINCMD - Polecenie minimalnego zakresu podziatu MAXCMD - Polecenie maksymalnego
Wybierz wartos$¢ wejsciowa od 4 do 20 mA, aby zakresu podziatu
odpowiadata pozycji minimalnej (sygnat niski). BSRACT - Akcja ponizej zakresu
MAXCMD - Polecenie maksymalnego zakresu podziatu BSRPOS - Ustaw Ruch do pozyciji
Wybierz warto$¢ wejsciowa od 4 do 20 mA
odpowiadajacg potozeniu maksymalnemu ASRACT - Akcja powyzej zakresu
(zakresowi).‘

BSRACT - Dziatanie ponizej zakresu
Dziatanie, gdy sygnat sterowania spadnie ponizej
minimalnej wartosci zadanej zakresu.
Opcje s3 nastepujace
DIS - Wylaczony
CLS - Zamknij
OPN - Otworz
SPT - Pozostan w miejscu
POS - Ruch do pozycji zadanej

BSRPOS - Set Go to Position when command falls below
the minimum split range set value.

ASRACT - Above Split Range Action
Action when command signal rises above the
maximum split range set value.

Options are as follows:
DIS - Wylaczony
CLS - Zamknij
OPN - Otworz
SPT - Pozostan w miejscu
POS - Ruch do pozycji zadanej
ASPOS - Ustaw Ruch do pozycji, gdy warto$¢ sygnatu

wzros$nie powyzej maksymalnej ustawionej
wartosci zakresu.
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ACTCFG - KONFIGURACJA NAPEDU ACTCFG

,_
—

[ UPS

ACTTYP-TYP NAPEDU
ACTSIZ - ROZMIAR NAPEDU ACTSIZ

ENCINI - INICJALIZACJA ENCODERA ENCINI

ACTCFG

15.2.13 ACTCFG - Konfiguracja napedu

1]

ACTTYP - Typ napedu

AT QT - Niepetno obrotowy
AT ROT - Petno obrotowy
ATLIN - Liniowy

To ustawienie musi pasowac do konfiguracji urzadzenia, aby
zapewnic¢ prawidiowe dziatanie.

ACTSIZ - Rozmiar napedu

Ten parametr jest zgodny z charakterystyka
momentu obrotowego lub sity modelu sitownika.
Na przyktad CMQ-500 Ibf.in.

To ustawienie musi pasowac do konfiguracji urzadzenia, aby

zapewnic¢ prawidtowe dziatanie.

N\ uwaca
ENCINI - Inicjalizacja Encodera

Procedura ta jest konieczna tylko po wymianie zespotéw
elektroniki lub demontazu uktadu napedowego sitownika.
Enkoder MUSI zosta¢ ponownie zainicjowany przed wtaczeniem
elektrycznym.

Ta procedura uniewazni obecne ustawienia potozen
krancowych. pozycje krancowe MUSZA zostac zresetowane
przed ponownym uruchomieniem sitownika.

Wybierz menu ENCINI i przejdz do trybu edycji.

Za pomoca przyciskow W GORE lub W DOk ustawi¢ sitownik
w $rodkowej pozycji ruchu.

Nacisnij ENTER, aby ponownie zainicjalizowac¢ enkoder.

Nalezy teraz zresetowac potozenia krancowe i ponownie
zainstalowac wszelkie parametry charakterystyki.

Instrukcje instalacji i konserwacji

15.2.14 UPS - Konfiguracja rezerwowego modutu zasilania

Rezerwowy pakiet zasilania sktada sie z pakietu super
kondensatoréw, ktéry mozna skonfigurowa¢ do wykonywania
akcji w przypadku utraty mocy.

LOP AC- Akcja w przypadku utraty mocy

Dziatania, ktore moze zostac aktywowane
w przypadku utraty zasilania:

OPN - Ruch do pozycji krar\cowej otwartej

SPT- Pozostan w miejscu

CLS- Ruch do pozycji krancowej zamknietej

POS - Ruch do ustawionej pozycji

DIS - Wyfaczone
LOP PO - Pozycja w przypadku utraty zasilania
Kiedy LOC AC jest ustawiony na POS, sitownik ustawi sie do wczesniej
skonfigurowanej pozycji. Mozna ustawic¢ od 0 do 100% skoku.
LOP TO - Przekroczony limit czasu utraty zasilania
W przypadku utraty zasilania dziatanie LOC AC moze zostac
opodznione. Limit czasu mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 5 sekund.
LOP SP - Predkos¢ przy utracie zasilania
Predkos¢, z jaka bedzie sie poruszat sitownik podczas
wykonywania operacji LOC AC. Mozna ustawi¢ w zakresie od 50
do 100% predkosci znamionowe;.
OR REM - Zastap tryb zdalnego sterowania

WYL. - Sitownik bedzie reagowat na sygnat wejsciowy,
gdy zostanie wybrany do obstugi zdalnej, a RPP jest
aktywne.

WL - dziatanie LOP AC ma pierwszenstwo przed
zdalnym sygnatem wejsciowym.
ORLOC- Zastap tryb sterowania lokalnego

WYL. - Lokalne otwieranie i zamykanie wiaczone, gdy
RPP jest aktywne.

WL - dziatanie LOP AC ma pierwszenstwo przed
sterowaniem lokalnym.

ORLST - Zastap tryb lokalnego Stop

WYL. - tryb lokalnego Stop ma pierwszenstwo przed
wszystkimi trybami sterowania.

WL - dziatanie LOP AC zastepuje tryb lokalnego Stop.

KONFIGURACJA ZESPOLU
SUPERKONDENSATOROW

LOC AC- Akcja przy utracie zasilania SO

LOP PO - Pozycja przy utracie zasilania PR

LOPTO - Przekroczony limit czasu utraty zasilania e U
LOP SP - Predkos¢ przy utracie zasilania

OR REM - Zastap tryb zdalnego sterowania
ORLOC- Zastap tryb lokalnego sterowania CRILOC

ORLST- Zastap tryb lokalnego Stop ORLST
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INTTIM

15.2.15

INTTIM - Przerywacz

Funkcja przerywacza umozliwia impulsowa operacje ,stop /
start” przez sitownik w odpowiedzi na polecenia lokalnego

i zdalnego sterowania. Skutecznie wydtuza to czas skoku zaworu
i mozna go regulowa¢, aby zapobiec uderzeniom hydraulicznym
(uderzeniom wodnym) i skokom przeptywu w rurociggach.

CLTIE-

STCLS-

SP OPN -

CLON-

CL OFF -

OPTIE -

STOPN -

Wiaczenie przerywacza
WYL. - Przerywacz jest wytaczony.
WL. - Przerywacz jest wigczony.

Start Close, pozycja poczatkowa przerywacza
zamknieta - Pozycja ponizej ktérej przerwanie

timera zakonczenia zamkniecia jest aktywne podczas
zamykania. Mozna ustawi¢ od 0 do 100% pozycji. Musi
by¢ ustawiony ponizej SP CLS (Stop Close).

Stop na Otwarcie, pozycja koricowa przerywacza
zamknieta - Pozycja powyzej ktérej przerwanie timera
zakonczenia zamkniecia jest nieaktywne podczas
otwierania. Mozna ustawi¢ od 0 do 100% pozycji. Musi
by¢ ustawiony ponizej ST OPN (Start Open).

Czas zamkniecia Wt.

Czas pracy (Wt.) sitownika przy korcu ruchu pozycji
zamknietej, gdy przerwanie timera zakoriczenia
pozycji zamknietej jest wtgczone i aktywne. Mozna
ustawi¢ od 1 do 99 sekund.

Czas pracy WYL.

Czas pracy (WYL.) sitownika przy koricu ruchu pozycji
zamknietej, gdy przerwanie timera zakonczenia
pozycji zamknietej jest wtgczone i aktywne. Mozna
ustawi¢ od 1 do 99 sekund.

Przerywacz przy koncu ruchu na otwarcie aktywny
WYL. - przerywacz wytaczony
WL. - przerywacz wtaczony

Start Open, pozycja poczatkowa przerwania timera
koncowego otwartego - Pozycja powyzej ktérej
przerwanie timera koricowego otwartego jest aktywne
podczas otwierania. Mozna ustawi¢ od 0 do 100%
pozycji. Musi by¢ ustawiony powyzej SP OPN (Stop
Open).

Uruchomienie
w kierunku
zamkniecia

Pozycja
zamknieta

PRZERYWACZ

CLTIE- Przerywacz w kierunku zamkniecia
aktywny

STCLS- Uruchomienie w kierunku zamkniecia

SP OPN - Zatrzymanie w kierunku otwarcia

CLON- Przerywacz na zamkniecie wiaczony

CL OFF - Przerywacz na zamkniecie wytgczony

OPTIE- Przerywacz przy koricu ruchu na
otwarcie aktywny

ST OPN - Uruchomienie w kierunku otwarcia

SP CLS - Zatrzymanie w kierunku zamkniecia

OP ON - Przerywacz na otwarcie wtgczony

OP OFF - Przerywacz na otwarcie wylaczony

SP CLS - Stop Zamkniecie, pozycja zatrzymania dla
przerwania wylacznika czasowego otwartego
konca - Pozycja, ponizej ktérej przerwanie licznika
zakonczenia otwarcia jest nieaktywne podczas
zamykania. Mozna ustawi¢ od 0 do 100% pozycji. Musi
by¢ ustawiony powyzej ST CLS (Start Close).

OPON- Czas otwarcia Wk.
Czas pracy (WL.) sitownika przy koncu ruchu pozycji
otwartej, gdy przerwanie podczas zakonczenia pozycji
zamknietej jest wkaczone i aktywne. Mozna ustawic od
1 do 99 sekund.

OP OFF - Czas otwarcia WYL.

Czas wyhamowania (WYL.) sitownika przy korcu ruchu
pozycji otwartej, gdy przerwanie podczas zakoriczenia
pozycji otwartej jest wtgczone i aktywne. Mozna
ustawi¢ od 1 do 99 sekund.

Zatrzymanie

w kierunku Pozycja
zamkniecia otwarta
-

Zatrzymanie
w kierunku otwarcia

\/

Uruchomienie
w kierunku otwarcia

Kolor niebieski oznacza aktywny obszar dla przerywacza w kierunku zamkniecia, jesli jest wkaczony.

Kolor z6tty oznacza aktywny obszar przerywacza w kierunku otwarcia, gdy jest wtaczony.
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15. Menu zaawansowane

F RANGE Wybierz sygnat typu mA lub napiecia
15.2.16 COMMS - Konfiguracja opcjonalne;j (5VIub10V)
karty sieciowej BUS
FCALL Kalibracja nastawy sygnatu niskiego.
Nastepujace menu pojawiaja sie automatycznie Zastosuj niski wejsciowy sygnat
po zainstalowaniu opcjonalnej karty sieciowe;j analogowy i zapisz ustawienie
BUS. FCALH Kalibracja nastawy sygnatu wysokiego.
Aby uzyska¢ szczegdtowe informacje na temat Zastosuj wysoki wejéciowy sygnat
kazdej karty sieciowej i jej ustawierr menu, analogowy i zapisz ustawienie
nalei)f zapoznat sie z odpowiednia instrukcja Aby wprowadzi¢ zmiany, sitownik musi by¢ ustawiony na
techniczna. prace ,LOKALNIE” oraz w tryb ,EDYCJA”.
MODBUS Zapisz, aby potwierdzi¢ zmiany.
MODBD Szybkos¢ transmisji Modbus PARAMETRY STANDARDOWE (WSZYSTKIE KARTY
MODFT Rodzaj Modbus KOMUNIKACJI SIECIOWE))
MODAD Adres Modbus COMTO Limit czasu komunikacji
MODPR Parzystos¢ Modbus LOSACT Akcja przy utracie facznosci
MODTM Koniec petli Modbus LOSPOS Utrata pozycji komunikacyjnej
MOD2A Drugi adres Modbus MINSP Minimalna rozpietos¢
MAXSP Maksymalna rozpietosc
PROFT Rodzaj Profibus
PROAD Adres Profibus
HRT AD
PRORT Typ redundancji Profibus
PRORM Tryb redundancji Profibus
FFB FT

PROT1 Zakonczenie petli Profibus 1
PROT2 Zakonczenie petli Profibus 2
GSDAC Profibus GSD aktywny

Charakterystyka aktywna
PAKAD Adres Pakscan
PAKBD Szybkos¢ transmisji Pakscan
HART
HRTAD Adres Hart

.
HRTDS Zrodto sygnatu HART
FOUNDATION FIELDBUS
FFB FT Rodzaj Foundation Fieldbus
DEVICENET
DEVAD Adres DeviceNet
DEVBD Szybkos¢ transmisji DeviceNet
62 Instrukcje instalacji i konserwacji




16.  Zakres mocy

Ponizej wymieniono nominalne warto$ci znamionowe pradu dla typu CMA:

CML-100/250, CMQ-250/500, CMR-50/100/200

Prad znamionowy przy znamionowym napieciu sieci (A)

Teo':‘;’cez:::;’a Typ Moc (W) | 24VDC 110VAC | 115VAC | 120VAC | 208VAC | 220VAC | 230VAC | 240VAC
20°C cML 16,36 0,68 0,21 0,20 019 0 0 0,10 0,10
cMQ 26,90 112 0,35 0,33 0,32 018 017 017 016
CMR 2314 0,96 0,30 0,29 0,28 016 015 014 014
-20°C cMmL 27,82 116 0,37 035 0,37 0,20 019 018 017
MQ 40,39 1,69 0,53 0,51 0,49 0,28 0,27 0,26 0,25
CMR 31,46 1,32 0,41 0,40 0,38 0,22 0,21 0,20 0,19
-300C cML 36,50 1,52 0,47 0,45 0,43 0,25 0,24 023 0,22
cMQ 52,60 219 0,68 0,65 0,63 036 0,34 0,33 0,31
CMR 34,50 1,44 045 0,43 041 0,24 0,22 0,21 0,21
-40°C cML 44,50 1,85 0,58 0,55 0,53 0,31 0,29 0,28 0,26
cMQ 59,50 2,48 077 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 37,50 1,56 0,49 0,47 0,45 0,26 0,24 0,23 022

CML-750, CMQ-1000, CMR-89/125/250

Prad znamionowy przy znamionowym napieciu sieci (A)

TiT&i'::i”ara Typ Moc (W) | 24VDC 1M0VAC | 115VAC | 120VAC | 208VAC | 220VAC | 230VAC | 240VAC
20°C cMmL 51,46 214 0,67 0,64 0,61 035 0,33 0,32 0,31
cMQ 41,46 173 0,54 0,52 0,49 0,28 0,27 0,26 0,25
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
200C cMmL 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
cMQ 59,50 2,48 077 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 035
30°C cMmL 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
cMQ 59,50 2,48 077 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 035
-40°C cML 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 035
cMQ 59,50 2,48 077 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 035

17. Sprzedaz i serwis Rotork

Jesli Twoj sitownik Rotork zostat prawidtowo zamontowany
i skonfigurowany, bedzie stuzyt bezproblemowo przez lata.

Jesli potrzebujesz pomocy technicznej lub czesci zamiennych,
Rotork gwarantuje najlepszy serwis na $wiecie. Skontaktuj sie

z lokalnym przedstawicielem Rotork lub bezposrednio z fabryka
pod adresem podanym na tabliczce znamionowej, podajac typ
sitownika i numer seryjny.

Lokalny przedstawiciel:
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www.rotork.com

Petna lista naszej swiatowej sieci sprzedazy i serwisu
jest dostepna na naszej stronie internetowe;j.

Rotork plc Rotork Polska sp.z 0.0.
Brassmill Lane, Bath, UK Ul. Tarnogérska 241, 44-100 Gliwice
tel +44 (0)1225 733200 tel +48 327973400
email  mail@rotork.com email  info.polska@rotork.com
Dla potrzeb ciagtego doskonalenia produktu, Rotork zastrzega sobie prawo do rozszerzania i zmiany specyfikacji
bez uprzedniego powiadomienia. Opublikowane dane moga ulec zmianie. Najnowsza wersja jest zamieszczona na
PUB094-009-15 naszej stronie internetowej pod adresem: www.rotork.com.

. Nazwa Rotork jest zastrzezonym znakiem handlowym. Rotork uznaje wszystkie zarejestrowane znaki handlowe.
Wydanle 10/20 Opracowano i opublikowano w Wielkiej Brytanii przez Rotork. POWTG0221
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