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1. Einfihrung

Rotork entwickelt, fertigt und prift seine
Produkte damit sie vielen nationalen und
internationalen Normen entsprechen. Damit
diese Produkte innerhalb ihrer normalen
Spezifikationen funktionieren kénnen, mussen sie
ordnungsgemaf installiert und gewartet werden.

Folgende Anweisungen missen befolgt und in lhr
Sicherheitsprogramm integriert werden wenn Sie Rotork-
Produkte installieren und verwenden:

e Lesen Sie vor Installation, Betrieb und Wartung dieses
Gerates alle Anweisungen, und bewahren Sie das
Handbuch auf.

e Kontaktieren Sie Rotork zur Kldrung wenn Sie einige der
Anweisungen nicht verstehen.

e Beachten Sie alle Warnhinweise, Vorsichtshinweise und
Anleitungen, die auf dem Gerat angebracht sind oder
mitgeliefert wurden.

e Informieren und unterrichten Sie das Personal Uber
ordnungsgemane Installation, Bedienung und Wartung
des Produkts.

Linearantrieb CML

Schwenkantrieb CMQ

Installieren Sie die Ausrlistung wie in den Rotork-
Installationsanweisungen angegeben und gemaB den
geltenden lokalen und nationalen Vorschriften. SchlieBen
Sie alle Produkte an die richtigen Stromquellen an.

Setzen Sie fur Installation, Bedienung, Aufristung oder
Wartung des Gerats ausschlieBlich Fachpersonal ein, um
eine einwandfreie Leistung sicherzustellen.

Wenn Ersatzteile erforderlich sind, stellen Sie sicher, dass
der qualifizierte Service-Techniker von Rotork spezifizierte
Ersatzteile verwendet. Andere Ersatzteile kbnnen zu
Brand, elektrischem Schlag, anderen Gefahrdungen oder
fehlerhafter Funktion des Produkts fihren.

Lassen Sie alle Schutzabdeckungen an ihrem Platz
(auBer wahrend des Einbaus oder der Wartung durch
Fachpersonal), um elektrische Schldge, Verletzungen
des Personals oder Beschadigung des Stellantriebs

zu vermeiden.

UnsachgemaBer Betrieb des Stellantriebs kann das Gerat
oder AusrUstung in der Umgebung beeintrachtigen
oder schadigen.

Drehantrieb CMR
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2. Allgemeine Informationen

2.1 Einflihrung

Dieses Handbuch wurde erstellt, um es einem
kompetenten Anwender zu erméglichen, die kompakten
Regelventilantriebs-Baureihen von Rotork zu installieren,
bedienen, einzustellen und zu Gberprufen.

Die elektrische Installation, Wartung und Anwendung dieser
Stellantriebe ist entsprechend der am Einbauort gultigen
nationalen Gesetzgebung und der gesetzlichen Vorgaben in
Bezug auf die sichere Nutzung dieses Gerats auszufihren.

Fir GroBbritannien: Es sind die , Electricity at Work
Regulations 1989” (Richtlinien zu Elektrizitdt am Arbeitsplatz)
und die in der entsprechenden Ausgabe der , IEE Wiring
Regulations” (Anwendungsrichtlinien fur elektrische
Verdrahtungen des Verbandes der Elektroingenieure)
vorgegebenen Richtlinien anzuwenden. AuBerdem muss sich
der Betreiber dem vollen Umfang seiner Pflichten gemaR

des , Health and Safety at Work Act 1974" (Gesetz fur
Arbeitssicherheit 1974) bewusst sein.

Fr die USA: Es gilt der NFPA70, National Electrical Code®
(nationaler Sicherheitsstandard fur Elektroinstallationen).

Der mechanische Einbau ist gemaB diesem Handbuch
auszufihren und ebenfalls in Ubereinstimmung mit allen
entsprechenden nationalen technischen Richtlinien. Wenn auf
dem Typenschild des Stellantriebs angegeben ist, dass dieser
fur die Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen
(Gefahrenbereichen) geeignet ist, dann ist der Stellantrieb
geeignet fur den Einsatz in Zone 1 und Zone 2 (oder Bereich
1 und Bereich 2) der Gefahrenbereichsklassifizierung, wie auf
dem Typenschild des Stellantriebs angegeben.

Alle AusrUstungsteile, die mit dem Stellantrieb in

Verbindung stehen, mussen eine entsprechende (oder
hohere) Klassifizierung fur Ex-Bereiche haben. Einbau,
Wartung und Anwendung des in einem Gefahrenbereich
installierten Stellantriebs mussen von einem Fachmann und in
Ubereinstimmung mit allen relevanten technischen Richtlinien
fur diese Gefahrenbereichszulassung ausgefthrt werden.

Alle Inspektionen oder Reparaturen eines fur
Gefahrenbereiche zugelassenen Stellantriebs dirfen nur
ausgefuhrt werden, wenn sie der nationalen Gesetzgebung
und den fur den speziellen Gefahrenbereich gultigen
gesetzlichen Vorgaben entsprechen.
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Es sind nur von Rotork zugelassene Ersatzteile fur den
Stellantrieb zu verwenden. Unter keinen Umstdnden

durfen Modifikationen oder Anderungen am Stellantrieb
vorgenommen werden, weil dadurch die Voraussetzungen fur
die Zulassung ungultig werden kénnen.

Der Zugang zu stromfthrenden elektrischen Leitern ist in
Gefahrenbereichen nur mit einer speziellen Arbeitserlaubnis
gestattet. Ansonsten ist jegliche Stromzufuhr zu unterbrechen
und der Stellantrieb zur Reparatur in eine ungefahrliche Zone
zu bringen.

Die Installation, Wartung und Reparatur von Rotork
Stellantrieben sollte nur fachmannisch ausgebildeten oder
erfahrenen Personen gestattet werden. Alle Arbeiten mussen
gemaB den Anweisungen in diesem Handbuch ausgefihrt
werden. Der Betreiber und die Personen, die mit diesem
Gerat arbeiten, mussen alle gesetzlichen Vorschriften zur
Arbeitssicherheit kennen.

2.2 Gehausematerialien

Die Gehause der Regelventilantriebs-Baureihen
von Rotork sind aus einer Aluminiumlegierung mit
Befestigungselementen aus Edelstahl gefertigt.

Der Betreiber muss sicherstellen, dass weder das
Betriebsumfeld noch die Materialien im Umfeld des
Stellantriebs zu einer Minderung des sicheren Gebrauchs
oder des fur den Stellantrieb erforderlichen Schutzes flihren
koénnen. Falls erforderlich hat der Benutzer sicherzustellen,
dass der Stellantrieb ordnungsgemaB gegen das
Betriebsumfeld geschiitzt ist.

Wenn Sie weitere Informationen und Anleitungen zum
sicheren Betrieb der Regelventilantriebs-Baureihen von Rotork
bendtigen, erhalten Sie diese nach Anforderung.




2. Allgemeine Informationen

2.3 Allgemeine Beschreibung des Stellantriebs

Auf der Grundlage des langjahrigen Erfolgs der innovativen
Technologie von Rotork bietet die Baureihe CMA ein duBerst
genaues und empfindliches Verfahren zur Automatisierung
von Regelarmaturen ohne die Komplexitat und Kosten eines
pneumatischen Antriebs.

Mit einer minimalen Auflésung von 0,2 % des vollen Wegs
fur Linear- und Schwenkantriebe und 2 Grad des vollen
Wegs fur Drehantriebe, hilft die Rotork CMA-Baureihe,
Produktqualitat und Anlagenleistung zu maximieren.

Die Stellantriebe der Baureihe CMA sind in sich geschlossene
Einheiten, speziell entwickelt und gebaut fur den elektrischen
Dauerfernbetrieb von Steuerarmaturen.

Die Stellantriebe der Baureihe CMA range sind verftigbar in
einer Reihe von GroBen fur fast alle Linear-, Schwenk- und
Drehantriebs- und Pumpenanwendungen, die eine prazise
Positionsregelung und stufenlose Regulierung erfordern.

Weitere Informationen zu den zugelassenen Stellantrieben
finden Sie in Anlage A - Zulassungen.

2.3.1 CML - Linearantrieb

Bei der Ausfuhrung CML handelt es sich um einen
hochprazisen linearen Stellantrieb. Er kann eine Kraft
zwischen 444,822 und 3336,165 N und einen Hub von bis
zu 50,800 mm bei einer Geschwindigkeit zwischen 3,175 und
6,350 mm/s erzeugen.

HINWEIS: Schub und Geschwindigkeit sind abhangig
von der BaugroBe.

Siehe PUB094-001 fur weitere Informationen.

2.3.2 CMQ - Schwenkantrieb

Bei der Ausfiihrung CMQ handelt es sich um einen
hochprézisen Schwenkantrieb, der ein Drehmoment zwischen
28,246 und 112,984 Nm bei Geschwindigkeiten zwischen

5 und 22 Sekunden fir 90 Grad Bewegungen erzeugen kann.

HINWEIS: Drehmoment und Betriebszeit sind abhangig
von der BaugroBe.

Siehe PUB094-001 fur weitere Informationen.

2.3.3 CMR - Drehantrieb

Bei der Ausfihrung CMR handelt es sich um eine hochprazise
Dreheinheit mit einem Drehmomentausgang zwischen

5,649 und 28,246 Nm mit Abtriebsdrehzahlen zwischen

5 und 24 min-1, abhédngig von der BaugroBe.

HINWEIS: Drehmoment und Betriebszeit sind abhangig
von der BaugroBe.

Der Stellantrieb besteht aus folgenden Baugruppen

und Spezifikationen:

e Absolutwertgeber

e LCD-Benutzerschnittstelle

e Dbirstenloser Gleichstrom-Elektromotor

e einfaches, wartungsfreies Leistungsgetriebe

e Motorsteuerung mit Hub- und Drehmoment/
Schubanpassung

e Manuelle Uberbriickung

e Gefahrenbereichszulassung gemaR internationaler und
nationaler Anforderungen.

e Optionen
e Ortssteuerung und externes Display
e  Reserve-Power-Pack (RPP)
e Bussystem-Option PCB

e Remote Input Relay Output
RIRO-Option PCB-Karte
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2. Allgemeine Informationen

2.4 Eingang / Inspektion

Sorgfaltig auf Transportschaden untersuchen.
Beschadigungen des Versandkartons sind meistens ein guter
Hinweis auf unsachgemaBe Handhabung. Melden Sie alle
Transportschaden umgehend dem Spediteur und Rotork
Controls Ltd.

Packen Sie das Produkt und das Informationspaket aus

und achten Sie darauf, den Versandkarton und weiteres
Verpackungsmaterial fUr eine eventuelle Rucksendung
aufzuheben. Prifen Sie, ob die Positionen auf der Pack- oder
Frachtliste mit Ihren eigenen Unterlagen tbereinstimmen.

Rotork kann keine Haftung fur Beschadigungen Ubernehmen,
die vor Ort nach dem Entfernen der Abdeckungen verursacht
wurden. Jeder Rotork Stellantrieb wird vor dem Verlassen der
Fabrik umfassend gepruft, um Uber Jahre hinweg fehlerfrei zu
arbeiten, vorausgesetzt, er wurde ordnungsgemaf in Betrieb
genommen, eingebaut und versiegelt.

/\ WARNUNG

Stellen Sie vor Installation des Stellantriebs sicher,
dass er fiir den beabsichtigten Einsatz geeignet ist.
Wenn Sie unsicher sind, ob das Gerat fiir lhren Einsatz
geeignet ist, wenden Sie sich vor dem Einbau bitte

an Rotork.

A WARNUNG: GEFAHR DURCH ELEKTRISCHEN SCHLAG

Einbau und Service diirfen nur von Fachpersonal
ausgefiihrt werden.

A WARNUNG: ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Dieses Geréat enthalt Bauteile, die auf elektrostatische
Entladung empfindlich reagieren kénnen. Zum
Schutz der internen Komponenten bitte niemals

die gedruckten Leiterplatten ohne elektrostatische
SchutzmaBnahmen beriihren.

/N WARNUNG

Schutz, den die Ausriistung bietet, kann beeintrachtigt
sein, wenn sie nicht wie von Rotork vorgeschrieben
verwendet wird.

2.5 Lagerung

Wenn lhr Stellantrieb nicht sofort eingebaut werden
kann, lagern Sie ihn bitte an einem trockenen Ort, bis die
Anschlusskabel angeschlossen werden kénnen.

Wenn der Stellantrieb eingebaut wurde, aber nicht verkabelt
werden kann, wird empfohlen, alle Kunststoffeingangsstecker
der Ubertragungskabel durch PTFE-versiegelte Metallstecker
zu ersetzen.

2.6 Rickgabe von Geraten

Wenn lhr Rotork Stellantrieb ordnungsgeman installiert und
abgedichtet wurde, wird er Ihnen viele Jahre stérungsfreie
Dienste leisten.

Sollten Sie technische Unterstitzung oder Ersatzteile
benotigen, Rotork bietet Service auf Weltklasse-Niveau.
Wenden Sie sich an Ihren Rotork Ansprechpartner vor Ort
oder direkt an die Fabrik unter der auf dem Typenschild
angegebenen Adresse. Bitte geben Sie stets den Typ des
Stellantriebs und die Seriennummer an.

Installations- und Wartungsanleitung

2.7

AC
°C
CW
ACW

CCW

DC
°F

Hz
kg

Ibf
Ibf in
Ibf ft
mA
mfd

2.8

In Diesem Handbuch Verwendete

Abkiirzungen

Ampere
Wechselstrom
Grad Celsius

Im Uhrzeigersinn
Entgegen

dem Uhrzeigersinn

Entgegen dem
Uhrzeigersinn

Gleichstrom
Grad Fahrenheit
Masse

Hertz
Kilogramm

Anschluss
(Stromversorgung)

Pfund-Kraft
Zoll-Pfund
FuB-Pfund
Milliampere
Mikrofarad
Millimeter

NEMA

Nm
NPT
PCB
PL
UPM

%

VA
V AC
VvV DC

Garantieinformation

Newton (Kraft)

National Electrical
Manufacturing
Association

Newtonmeter
US-Rohrgewindenorm
Leiterplatte
Positionsendschalter

Umdrehungen
pro Minute

Sekunde

Volt

Volt Ampere

Volt AC

Volt DC

Variabler Widerstand
Watt

Gleichstrom
Schutzleiter-Klemme

Achtung

Garantie: Gemal3 dem Folgenden garantiert Rotork
ausdrucklich, dass die von ihnen gefertigten Produkte die
entsprechenden Rotork-Produktspezifikationen erftllen und
dass solche Produkte fehlerfrei in Material und Ausftihrung
fir den Zeitraum eines (1) Jahrs ab Lieferdatum sind. Das
Vorhergehende ist die alleinige und exklusive Garantie

von Rotork in Bezug auf die Produkte. Rotork gibt keine
anderen Garantien, weder ausdricklich noch stillschweigend
(einschlieBlich Garantien fur Gebrauchstauglichkeit

oder Eignung fur einen bestimmten Zweck, ohne

darauf beschrankt zu sein). Der Kaufer ibernimmt die
Verantwortung fir die Anwendung und die funktionelle
Eignung des angebotenen Produktes. Siehe die allgemeinen
Lieferbedingungen - Produkt von Rotork fur die vollstandigen
Garantieinformationen.

2.9

Typenschild

Jeder Stellantrieb ist mit einem Typenschild versehen.

Bei der Anforderung von Teilen, Informationen oder
Serviceunterstltzung bitte alle auf dem Typenschild
genannten Informationen angeben. Sie miissen bei allen
Anforderungen die Seriennummer angeben.

Abb. 2.1

Typenschild am Stellantrieb




3. Arbeitssicherheit

/N ACHTUNG

Stellen Sie vor Installation des Stellantriebs sicher, dass er fir
den beabsichtigten Einsatz geeignet ist. Wenn Sie unsicher
sind, ob das Gerat fur lhren Einsatz geeignet ist, wenden Sie
sich vor dem Einbau bitte an Rotork.

/N\ WARNUNG:

Schutz, den die Ausriistung bietet, kann beeintrachtigt sein,
wenn sie nicht wie von Rotork vorgeschrieben verwendet wird.

A WARNUNG: GEFAHR DURCH ELEKTRISCHEN SCHLAG

Einbau und Service durfen nur von Fachpersonal
ausgefuhrt werden.

A WARNUNG: ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Dieses Gerat enthalt Bauteile, die auf elektrostatische
Entladung empfindlich reagieren kénnen. Zum Schutz der
inneren Bauteile durfen die Leiterplatten nur bei Einsatz von
ESD-Schutzverfahren berihrt werden.

/N\ WARNUNG: GEHAUSEMATERIALIEN

Die Gussgehduse der CMA-Stellantriebe sind aus einer
Aluminiumlegierung mit Edelstahlbefestigungen hergestellt.
Der Betreiber muss sicherstellen, dass das Betriebsumfeld
und alle Materialien im Umfeld des Stellantriebs nicht zu
einer Minderung des sicheren Gebrauchs oder des fur den
Stellantrieb erforderlichen Schutzes ftihren konnen.

Gegebenenfalls hat der Benutzer sicherzustellen, dass der
Stellantrieb ordnungsgemaB gegen das Betriebsumfeld
geschutzt ist.

/\ WARNUNG: HANDBETRIEB

Beachten Sie, dass unter keinen Umstidnden ein
zusatzlicher Hebel wie ein Rad- oder Schraubenschliissel
am Handantrieb angesetzt werden darf, um mehr Kraft
beim SchlieBen oder Offnen des Ventils aufzubringen.
Dies kann die Armatur und/oder den Stellantrieb
beschadigen. Ebenso kann es dazu fiihren, dass

die Armatur in der ge6ffneten oder geschlossenen
Position blockiert.

A WARNUNG: STELLANTRIEBE MIT ORTSSTEUERUNG

Beachten Sie, dass das Auswahlen der Stellung 'STOP'
am Wahlschalter Local/Stop/Remote nicht garantiert,
dass der Stellantrieb in der Stellung verriegelt wird.

Die ESD- und RPP-Stromausfallaktionen kénnen so
konfiguriert werden, dass sie Prioritat haben und sich
der Stellantrieb bewegen kann.

/\ WARNUNG

Die Schrauben, die den duBeren Fensterrahmen halten,
halten die Integritat des feuersicheren Gehauses
aufrecht und diirfen NICHT entfernt werden.

/\ WARNUNG

Entfernen Sie nicht die Abdeckungsbaugruppe

oder die Stopfen der Kabeleinfiihrungen wenn

explosionsgefdahrdete Umgebungsbedingungen
vorhanden sind.

/N\ WARNUNG: RESERVE-POWER-PACK

Bei mit dem Reserve-Batteriepack ausgeriisteten
Stellantrieben ist zu beachten, dass sich die
Abtriebswelle des Stellantriebs nach Unterbrechen
der Stromzufuhr bewegen kann.

/N WARNUNG

Nur fiir Stellantriebe, die mit dem ausfallsicheren
Reserve-Power-Pack ausgeriistet sind.

Die Reserve-Power-Pack-Baugruppe, die in der
Abdeckungsbaugruppe montiert ist, enthalt
Superkondensatoren. Versuchen Sie nicht, die
Befestigungselemente zwischen Stellantrieb und Ventil
oder der Abdeckungsbaugruppe zu entfernen, so lange
das externe lokale Display leuchtet und/oder blinkt.

Nach dem Trennen der Stromversorgung kann es bis
zu 30 Minuten dauern bis die Superkondensatoren
entladen sind und die LED-Anzeige bleibt so

lange beleuchtet.

Superkondensatoren enthalten giftige/reizende
Materialien. Wenn die Abdeckungsbaugruppe aus
irgendeinem Grund entfernt werden muss, muss
sichergestellt sein, dass die Kondensatoren vollstindig
entladen sind und die Umgebung entsprechend beliiftet
ist, bevor die Abdeckungsbaugruppe entfernt wird,
damit sich mégliche Dampfe vor dem Zugang ins
Gehause auflosen.

Verwenden Sie geeignete Schutzausriistung fiir die
Hande/Augen und priifen Sie die Superkondensatoren
auf Anzeichen von Fliissigkeits- oder Gelaustritt bevor
Sie sie handhaben.

Beim Arbeiten mit Kondensatoren ist fiir ausreichende
Beliiftung zu sorgen. Schiitzen Sie Hande und Augen
vor Kontakt durch die Verwendung von Butyl- oder
Neoprenhandschuhen und Sicherheitsbrillen. Waschen
Sie nach dem Umgang mit beschadigten Zellen

lhre Hande.

Entsorgen Sie das ausfallsichere Reserve-Power-Pack-
Modul gemaB den behérdlichen, staatlichen und
lokalen Vorschriften.

Auf Anfrage erhalten Sie ein Materialdatenblatt
von Rotork.

Stellen Sie sicher, dass alle LEDs an der USV-Baugruppe
erloschen sind, bevor Sie die Power-Pack-Baugruppe
aus der Abdeckung entfernen. Wenn die LEDs leuchten
oder blinken die Power-Pack-Baugruppe NICHT aus der
Abdeckung entfernen.

/N WARNUNG

Das Gerat hat eine nichtmetallische AuBenbeschichtung
und kann die Gefahr einer statischen Entladung
bedeuten. Nur mit einem feuchten Tuch reinigen.
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4, Installation und Einrichtung

41 Inbetriebnahme

Die CMA-Baureihe von Rotork bietet einfache, sichere und
schnelle Inbetriebnahme.

ERFORDERLICHE WERKZEUGE UND AUSRUSTUNG
(nur allgemeine Richtlinie)

Befestigungen der — 6 mm Innensechskantschltssel
oberen Abdeckungen

Elektroanschlisse — Klemmen-Schraubendreher

Befehlssignal 4 bis 20 mA
Quelle/Messgerat

Befehl und Rickmeldung

Befestigungselemente — Wie erforderlich.
Stellantrieb/Armatur

/N VORSICHT

Der Einrichtvorgang darf nur durchgefiihrt werden,
wenn die Armatur sich nicht unter Arbeitsbedingungen
befindet, da die Armatur sich {iber den gesamten
Stellweg bewegt.

/N\ wicHTIG

Der Stellantrieb muss unbedingt ordnungsgemag an
der Armatur montiert werden.

/\ WARNUNG

Bei mit dem Reserve-Power-Pack ausgeriisteten
Stellantrieben ist zu beachten, dass sich die
Abtriebswelle des Stellantriebs nach Unterbrechen der
Stromzufuhr bewegen kann.

Warten Sie nach dem Trennen der Stromversorgung bis
die blinkende rot/weiBe LCD auBen erloschen ist bevor
Sie die Abdeckungsbaugruppe entfernen, um an die
Elektrik des Stellantriebs zu gelangen!

/\ WARNUNG

Versuchen Sie unter KEINEN Umstédnden, den Stellantrieb
zu bewegen oder die Abtriebswellenverbindung zum
Ventilschaft einzustellen solange das externe lokale
Display leuchtet.

ENTFERNEN SIE NICHT DIE ABDECKUNGSBAUGRUPPE,
UM AN DIE ELEKTRIK ZU GELANGEN SO LANGE DAS
LOKALE DISPLAY LEUCHTET.

WARTEN SIE BIS DAS DISPLAY AUS IST. DIES KANN BIS
ZU 30 MINUTEN NACH DEM ABSCHALTEN DAUERN.

Installations- und Wartungsanleitung

Die Hohe des Gabelkopfes oder der Saule und der
Montageplatte in Relation zum oberen Ende der
Armaturenspindel ist entscheidend fur die Sicherstellung des
gesamten Hubs der Armatur.

Installation und Einrichtung beinhalten die folgenden Schritte:

1. Sicherstellen, dass die Armaturenstellung notiert wurde
und gesichert ist (offline).

2. Die Abtriebswelle des Stellantriebs ist eingefahren.
(Nur Linearantriebe).

3. Der Stellantrieb befindet sich in geschlossener Position.
(Nur Drehantriebe).

4. Den Stellantrieb an die Armatur montieren und ausrichten.
5. Die Stellwegbegrenzungen einstellen.

6. Die Steuerungs- und Anzeigeparameter konfigurieren.




4, Installation und Einrichtung

4.2 Stellantrieb Montieren

Beachten Sie die folgenden Anweisungen bei der Installation
und Bedienung von Rotork Produkten, und arbeiten Sie die
Anweisungen in Ihre Sicherheitsprozesse ein.

e Lesen Sie vor Installation, Betrieb und Wartung alle
Anleitungen zu diesem Gerat.

e Wenn Sie bestimmte Anweisungen nicht verstehen, setzen
Sie sich bitte zur Klarung mit Rotork in Verbindung.

e Beachten Sie alle Warnhinweise, Vorsichtshinweise und
Anleitungen, die auf dem Geréat angebracht sind oder
mitgeliefert wurden.

e Informieren und zu schulen Sie die Mitarbeiter, die mit
diesem Gerat arbeiten.

e Schutz, den die AusrUstung bietet, kann beeintrachtigt
sein, wenn sie nicht wie von Rotork vorgeschrieben
verwendet wird.

Bauen Sie das Gerat gemaB den Einbauanweisungen
von Rotork und in Ubereinstimmung mit den értlichen
und nationalen technischen Richtlinien ein. SchlieBen
Sie alle Produkte an die richtigen Stromquellen an.

e Setzen Sie fUr Installation, Bedienung, Aufristung oder
Wartung, des Gerats ausschlieBlich Fachpersonal ein.

e Wenn Ersatzteile bendtigt werden, stellen Sie sicher,
dass der qualifizierte Servicetechniker nur von Rotork
spezifizierte Ersatzteile verwendet.

e Fremdteile fihren zum Erléschen der Gefahrenzonenzulas-
sung und kénnen Brand, Stromschlag, andere Gefahren
oder fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

e Lassen Sie alle Schutzabdeckungen an ihrem Platz (auBer
wahrend des Einbaus oder der Wartung durch qualifiziertes
Personal), um einen elektrischen Schlag, Verletzungen oder
Schaden an der Ausriistung zu verhindern.

e UnsachgemaBer Betrieb des Stellantriebs kann das Gerat
oder Ausriistung in der Umgebung beeintréchtigen
oder beschadigen.

Berlicksichtigen Sie bei der Bewertung der Umgebungstemperatur
Hitzequellen von angeschlossenen Rohrleitungen oder die Hitze
von der Bearbeitungsanlage etc. in Betracht.

/\ WARNUNG

Stellen Sie vor Installation des Stellantriebs sicher, dass er fur
den beabsichtigten Einsatz geeignet ist. Wenn Sie unsicher
sind, ob das Gerat fir lhren Einsatz geeignet ist, wenden Sie
sich vor dem Einbau bitte an Rotork.

A WARNUNG: GEFAHR DURCH ELEKTRISCHEN SCHLAG

Einbau und Service durfen nur von Fachpersonal
ausgefuhrt werden.

& WARNUNG: ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Dieses Gerat enthalt Bauteile, die auf elektrostatische
Entladung empfindlich reagieren kénnen. Zum Schutz der
inneren Bauteile dirfen die Leiterplatten nur bei Einsatz von
ESD-Schutzverfahren berthrt werden.

/N\ WARNUNG: GEHAUSEMATERIALIEN

Die Gussteile des CMA-Stellantriebs sind aus
Aluminiumlegierung gefertigt und die Befestigungselemente
sind aus Edelstahl. Falls die Einheiten mit USV/Ortssteuerung
ausgestattet sind, wird das Glasfenster mit Kitt befestigt.
Der Betreiber muss sicherstellen, dass das Betriebsumfeld
und alle Materialien im Umfeld des Stellantriebs nicht zu
einer Minderung des sicheren Gebrauchs oder des fur

den Stellantrieb erforderlichen Schutzes fuhren kénnen.
Falls erforderlich muss der Betreiber sicherstellen, dass der
Stellantrieb ordnungsgemaR gegen das Betriebsumfeld
geschitzt ist.

4.21 Handradbedienung

Das Handrad ist an der oberen
Abdeckung des CMA-Stellantriebs
angebracht (alle Varianten). Das
Handrad herunterdriicken und

in diesem Zustand drehen, um

den Stellantrieb heraus- bzw.
hineinzufahren oder die Abtriebswelle
des Stellantriebs zu drehen.

Abb. 4.1

Die Drehrichtung der Abtriebswelle muss auf Betrieb
im Uhrzeigersinn Uberpriift werden. (Verandert sich
abhadngig von der BaugrofBe).

/\ WARNUNG: HANDBETRIEB

Es diirfen unter keinen Umstanden zusatzliche
Hebelvorrichtungen wie z.B. ein Rad- oder
Schraubenschliissel an dem Handrad angesetzt
werden, um mehr Kraft fiir das Offnen oder SchlieBen
der Armatur auszuiiben, da dadurch die Armatur oder
der Stellantrieb beschadigt werden kann. Ebenso
kann eine solche Hebelvorrichtung dazu fiihren, dass
die Armatur in der ge6ffneten oder geschlossenen
Position blockiert.

Ausgang, wenn der Handregler im

Modell ‘ Uhrzeigersinn gedreht ist

CMA - Linearantrieb Ausfahren oder einfahren

CML-100/250 Einfahren
CML-750 Ausfahren
CMA -
Schwenkantrieb
CMQ-250 Gegen den Uhrzeigersinn
CMQ-500 Gegen den Uhrzeigersinn
CMQ-1000 Gegen den Uhrzeigersinn

CMA - Drehantrieb

CMR-50 Im Uhrzeigersinn
CMR-89 Im Uhrzeigersinn
CMR-100 Im Uhrzeigersinn
CMR-125 Im Uhrzeigersinn
CMR-200 Im Uhrzeigersinn
CMR-250 Im Uhrzeigersinn

Tabelle 1

rotori




4, Installation und Einrichtung

4.2.2 Standardstellantrieb

Der Standardstellantrieb wird ohne Ortssteuerung oder ==
externes Display geliefert. Um die Konfigurationsparameter : .
einzustellen und die Stromversorgung und Verdrahtung o

anzuschlieBen, muss die obere Abdeckungsbaugruppe RUTTLE O

ausgebaut werden.

LOCAL

PBSIT

X

CANCEL ENTER

Abb. 4.2

4.2.3 Ortsanzeige

Die Ausfuihrung CML hat standardmaBig eine Anzeige.
Alle Varianten konnen mit einer optionalen erweiterten
Abdeckung mit Ortsanzeige versehen werden.

4.2.4 Anschlusschema der Hauptleiterkarte

CPT Feedback-
CPT Feedback+
Demand -

@)

Note: Current Position Transmitter (CPT) is loop powered.

(@)

-+ -+
CPT COMMAND
OUTPUT  INPUT

N/O f
N/C X
9)
up DOWN CANCEL ENTER O

rotone¢

Relay 2:
N/O
NIC
Common
LN

wains e B
(Earth stud

located behind)

ann
|ennan

Abb. 4.4 Hauptplatine
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4, Installation und Einrichtung

4.2.5 Ortssteuerung und Externes LCD-Display

Stellantriebe kénnen optional mit Ortssteuerung und einem
externen hintergrundbeleuchteten Display geliefert werden.

Display

Um die Konfigurationsparameter einzustellen und die
Stromversorgung und Verdrahtung anzuschlieBen, muss die
obere Abdeckungsbaugruppe ausgebaut werden.

Auswahl der Betriebsart Local/Stop/Remote

Der rot/schwarze Wahlschalter erméglicht entweder
Ortssteuerung oder Fernsteuerung und kann mit einem
Vorhangeschloss mit einem 6,5 mm Bugel in seiner Position
verriegelt werden. Wenn der Wahlschalter in der Orts- oder
Fernsteuerposition verriegelt ist, ist ein Stopp weiterhin
moglich. Der Wahlschalter kann auch in der Stoppstellung
verriegelt werden, wodurch eine elektrische Betatigung Uber
die Orts- oder Fernsteuerstelle verhindert wird.

Ortssteuerung 'a

Wenn der rot/schwarze Wahlschalter auf Ortssteuerung
gestellt ist (gegen den Uhrzeigersinn) kann der schwarze
Wabhlschalter gedreht werden, um ein Offnen oder SchlieBen
elektrisch zu betéatigen.

Beachten Sie, dass der Stellantrieb fur Tippbetrieb oder ein
selbsthaltendes Offnen und SchlieBen bei Betatigung des
Wahlschalters konfiguriert werden kann.

Fernsteuerung 'aj

Drehen Sie den rot/schwarzen Wahischalter in die
Fernsteuerposition (im Uhrzeigersinn). Dies ermdglicht, dass die
Fernsteuersignale den Stellantrieb betdtigen. Ein lokaler Stopp
kann immer noch verwendet werden, in dem der rot/schwarze
Wahlschalter gegen den Uhrzeigersinn gedreht wird.

4.2.6 Reserve-Power-Pack

Der Stellantrieb kann mit einem optionalen 'Reserve-Power-
Pack' ausgestattet werden, das aus Superkondensatoren
besteht, damit der Stellantrieb einen vorher festgelegten
elektrischen Betrieb ausfiihren kann, wenn die
Stromversorgung ausfallt.

Beim Start bendtigen die Stellantriebe eine Ladezeit, wahrend
der eine elektrische Betatigung unterbunden wird. Dies kann
bis zu 3 Minuten dauern.

Hinweis: Wahrend der Ladezeit ist eine elektrische Betatigung
unterbunden und das externe LCD-Hintergrundlicht blinkt
AN/AUS.

Bei Verlust der Stromversorgung fahrt der Stellantrieb in
seine beabsichtigte Fehlerposition. Das LCD-Display bleibt
beleuchtet und blinkt abwechselnd rot und weif3 bis die in
den Kondensatoren gespeicherte Energie aufgebraucht ist.
Dies kann bis zu 30 Minuten dauern.

Abb. 4.5

Power-Pack-Status Kritischer Fehler — Unkritischer Fehler

Abb. 4.6 Position des Stellantriebs

Abb. 4.7 Stellantrieb blinkt abwechselnd rot und
weil3 im Falle eines Stromausfalls

rotori




4, Installation und Einrichtung

4.2.7 LCD-Display

Die Hauptleiterkarte hat ein LCD-Display fur die Anzeige von LOCAL

STATUS- und Konfigurationsinformation -— e e -
Beim Einschalten ist der Standardbildschirm der POSIT-Parameter. l-' ' ' l- ' l
Der Stellantrieb zeigt in der oberen linken Ecke der LCD an, ' '-‘ -‘ ‘ ‘
ob er sich im Orts- oder Fernsteuermodus befindet.

Siehe Modus ,,Grundeinstellung” fiir weitere Informationen. Abb. 4.8

4.2.8 Tasten fir das Einrichten

Vier Tasten sind an der Hauptleiterkarte unter dem LCD angebracht
und werden verwendet, um die Konfigurationsparameter des Modus Fernsteuerung

Stellantriebs anzuzeigen und zu &ndern. gewahlt Alarm aktiv
Die Tasten haben folgende Funktionen:

. / VVUIT Y
AUFWARTS 1
Wird verwendet fur das Navigieren im Ansichtsmodus. A
VergroBert die Parameterwerte im Bearbeitungsmodus. REMOTE

-_, -G o= ' -—

ABWARTS '-' ' ' '. )
Wird verwendet fiir das Navigieren im Ansichtsmodus. ' .-‘ -' ‘ '
Verkleinert die Parameterwerte im Bearbeitungsmodus.

MODUS/ABBRECHEN

Wird verwendet zum Verlassen des derzeitigen MenUs und
Rickkehr zum vorhergehenden Mend.

¢4 v X 4
EINGABE 0 0 0 .

Wird verwendet fur den Zugriff auf und das Speichern von
Anderungen der Konfigurationsparameter. AUFWARTS  ABWARTS MODUS/ABBRECHEN EINGABE

Abb. 4.9

Kritischer Fehleralarm
A NICHT-KRITISCHER FEHLER

Ein Alarmzustand ist vorhanden, der die Bewegung des / S —
Stellantriebs nicht verhindert.

/
Nicht-kritische Fehler sind: LOCAL VIEW ®/
|

BLOCKIEREN -

Drehmoment-/Kraft-Uberlastung ' ' ' ' ' '
. . 4 L)

Verlust der Kommunikation

Verlust des Anforderungssignals

Uberhitzung

Stromausfall

 KRITISCHER FEHLER f * >< ¢
Ein Alarmzustand ist vorhanden, der die Bewegung des

Stellantriebs verhindert.

Kritische Fehler sind:

Rickmeldungsverlust
EEPROM-Fehler

AUFWARTS ~ ABWARTS MODUS/ABBRECHEN EINGABE

Abb. 4.10
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5. Montieren des Stellantriebs - nur CML Linearantriebe

Der CMA-Stellantrieb wird verwendet fur Linear-, Schwenk-
oder Dreharmaturen, Klappen und andere Vorrichtungen.

Fur jede dieser Anwendungen kdnnte eine unterschiedliche
Montagemethode fur den Stellantrieb an der Armatur
erforderlich sein.

In dieser Druckschrift werden nur typische Beispiele
beschrieben. Es werden nicht alle méglichen Varianten von
Armaturen behandelt.

5.1 CML - Linearantrieb — Montage

/\ VORSICHT

Der Stellantriebseinbau darf nur durchgefiihrt werden,
wenn die Armatur sich nicht unter Arbeitsbedingungen
befindet, da die Armatur sich iiber den gesamten
Stellweg bewegen kann.

/N\ WICHTIG

Der Stellantrieb muss unbedingt ordnungsgemaf an der
Armatur montiert werden.

Die Hohe des Gabelkopfes oder der Saule und der
Montageplatte in Relation zum oberen Ende der
Armaturenspindel ist entscheidend fur die Sicherstellung
des gesamten Hubs der Armatur.

Die Installation und Einrichtung beinhalten die folgenden Schritte: Abb. 5.1 CML-100 und CML-250

1. Sicherstellen, dass die Armatur geschlossen und gesichert
ist (offline).

2. Die Abtriebswelle des Stellantriebs ist eingefahren.
3. Den Stellantrieb an die Armatur montieren und ausrichten.

4. Die Grundeinstellung durchftihren.

/\ WARNUNG

Bei mit dem Reserve-Power-Pack ausgeriisteten
Stellantrieben ist zu beachten, dass sich die Abtriebswelle
des Stellantriebs nach Unterbrechen der Stromzufuhr
bewegen kann.

Warten Sie nach dem Trennen der Stromversorgung bis
die blinkende rot/weiBe LCD auBBen erloschen ist bevor
Sie die Abdeckungsbaugruppe entfernen, um an die
Elektrik des Stellantriebs zu gelangen!

/\ WARNUNG

Versuchen Sie unter KEINEN Umstédnden, den Stellantrieb
zu bewegen oder die Abtriebswellenverbindung zum
Ventilschaft einzustellen solange das externe lokale
Display leuchtet.

ENTFERNEN SIE NICHT DIE ABDECKUNGSBAUGRUPPE,
UM AN DIE ELEKTRIK ZU GELANGEN SO LANGE DAS
LOKALE DISPLAY LEUCHTET.

WARTEN SIE BIS DAS DISPLAY AUS IST. DIES KANN BIS Abb. 5.2 CML-750
ZU 30 MINUTEN NACH DEM ABSCHALTEN DAUERN.

rotoric XE




5. Montieren des Stellantriebs - nur CML Linearantriebe

Armaturenspindel in die geschlossene Position bringen

Zur ordnungsgemafen Installation des Stellantriebs

muss die Armatur sich fur die Montage der Kupplung
zwischen Armaturenspindel und Stellantrieb in der Position
GESCHLOSSEN (unten) befinden.

Abtriebswelle des Stellantriebs

Der Stellantrieb wird mit der Abtriebswelle in vollstandig
eingefahrener Stellung ausgeliefert. Wenn die Abtriebswelle
ausgefahren ist, muss ggf. eine vortbergehende
Stromversorgung angelegt werden oder der Stellantrieb
muss mit dem Handrad manuell betrieben werden, um den
Stellantrieb fur die Installation in die eingefahrene Position
zu bringen. Driicken und drehen Sie das Handrad, um die
Abtriebswelle einzufahren

Abb. 5.4

Armaturenspindelkupplung

Bearbeiten Sie den Kupplungsadapter zwischen
Armaturenspindel und Abtriebswelle des Stellantriebs
passend. (NICHT IN DER LIEFERUNG ENTHALTEN)

Bringen Sie die Kupplung an der Armaturenspindel an. Ggf.
muss eine Sicherungsmutter verwendet werden, um ein Spiel
Zu vermeiden.

Lassen Sie die Kupplung locker und frei, damit sie sich zu
diesem Zeitpunkt drehen kann.

Nur far CML-100- und CML-250-Einheiten

Bauen Sie den Haltering aus dem Abtriebsflansch des
Stellantriebs aus und bringen Sie die Einheit auf dem
Montageflansch der Armatur an.

CML-750-Einheiten

Bringen Sie den Stellantrieb auf dem Montageflansch an,
setzen Sie vier Halterungen ein, aber ziehen Sie diese jetzt
noch nicht vollstandig an.

14 Installations- und Wartungsanleitung




5. Montieren des Stellantriebs - nur CML Linearantriebe

Haltering austauschen.
JETZT NOCH NICHT VOLLSTANDIG ANZIEHEN.

Abb. 5.7

Fahren Sie die Abtriebswelle des Stellantriebs aus, damit das
Ende der Welle die Kupplung berthrt. Drehen Sie die Kupplung
wie erforderlich, um einen sicheren Kontakt zwischen der
Armaturenspindel und der Abtriebswelle zu erreichen.

Justieren Sie die Sicherungsmutter(n) und ziehen Sie sie

fest, wenn sie auf der Armaturenspindelseite der Kupplung
angebracht ist bzw. sind. Stellen Sie sicher, dass der Stellantrieb
zentrisch mit der Armaturenspindel ausgerichtet ist.

Wenn die Abtriebswelle des Stellantriebs vollstandig
ausgefahren ist, missen Sie die Welle so weit zurtickfahren,
dass eine Einstellung der Kupplung fur ein dichtes Absperren
im Ventilsitz moglich ist.

/N\ WARNUNG Abb. 5.8

Die Abtriebswelle des Stellantriebs und die Armaturspindel
miissen exakt zueinander ausgerichtet sind.

Hinweis: Fehlerhafte Ausrichtung fiihrt zu verstarkter
mechanischer Abnutzung und méglicher Beschadigung
der Armaturspindel.

Nur fiar CML-100- und CML-250-Einheiten

Den Haltering vollstdndig anziehen, um sicherzustellen, dass
der Stellantrieb sich sicher in der entsprechenden Position
befindet. Driicken und drehen Sie das Handrad, um den
einwandfreien Betrieb der Armatur zu Uberprifen.

Siehe Tabelle 1 auf Seite 9.

CML-750-Einheiten

Die vier Befestigungen vollstandig anziehen.

Siehe Seite 21 fUr die elektrische Installation und
Anweisungen zur Grundeinstellung.
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6. Montieren des Stellantriebs - nur CMQ Schwenkantriebe

6.1 CMQ - Schwenkantrieb - Montage

/N VORSICHT

Der Einbau darf nur durchgefiihrt werden, wenn die
Armatur sich nicht unter Arbeitsbedingungen befindet,
da die Armatur sich lGiber den gesamten Stellweg bewegt.

/N WICHTIG

Der Stellantrieb muss unbedingt ordnungsgeman

an der Armatur, Klappe oder sonstigen Vorrichtung
montiert werden.

Die Installation und Einrichtung beinhalten die folgenden Schritte:
1. Die Abtriebskupplung vorbereiten.

2. Sicherstellen, dass die Armaturenstellung notiert wurde
und gesichert ist (offline).

Den Stellantrieb an die Armatur montieren und ausrichten.
4. Die Stellantrieb-Endlagenbolzen einstellen.

Die Grundeinstellung durchfthren.

/\ WARNUNG

Bei mit dem Reserve-Power-Pack ausgeriisteten
Stellantrieben ist zu beachten, dass sich die Abtriebswelle
des Stellantriebs nach Unterbrechen der Stromzufuhr
bewegen kann.

Abb. 6.1

Warten Sie nach dem Trennen der Stromversorgung bis
die blinkende rot/weiBe LCD auBen erloschen ist bevor
Sie die Abdeckungsbaugruppe entfernen, um an die
Elektrik des Stellantriebs zu gelangen!

/\ WARNUNG

Versuchen Sie unter KEINEN Umstédnden, den Stellantrieb
zu bewegen oder die Abtriebswellenverbindung zum
Ventilschaft einzustellen solange das externe lokale
Display leuchtet.

ENTFERNEN SIE NICHT DIE ABDECKUNGSBAUGRUPPE,
UM AN DIE ELEKTRIK ZU GELANGEN SO LANGE DAS
LOKALE DISPLAY LEUCHTET.

WARTEN SIE BIS DAS DISPLAY AUS IST. DIES KANN BIS
ZU 30 MINUTEN NACH DEM ABSCHALTEN DAUERN.

STELLANTRIEB-ENDLAGENBOLZEN

Die CMQ-Schwenkantriebe verfligen tber zwei
Endlagenbolzen. Die Endlagenbolzen kénnen zwischen 80 bis
100 Grad der Verfahrdrehung eingestellt werden.

Die Endlagenbolzen sind werksseitig auf einen
Nennstellweg von 90 Grad eingestellt. Sie mUssen die
Endlagenbolzen passend zum erforderlichen Stellweg
der Armaturen anpassen, BEVOR Sie die elektrischen
Grenzschalter einstellen.

Der Uhrzeigersinn-Endlagenbolzen befindet sich rechts in der
Ansicht in Abb. 6.2.
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6. Montieren des Stellantriebs - nur CMQ Schwenkantriebe

Stellantrieb an der Armatur befestigen

Stellen Sie vor dem AnschlieBen des Stellantriebs an die
Armatur sicher, dass sich Stellantrieb und Armatur in der
gleichen Position befinden. Die Position des Stellantriebs kann
durch die Verwendung des Handrads bestatigt werden

Je nach Stellantriebstyp muss fur die Montage des Geréts auf
die Armatur ein passender Montageflansch nach ISO 5211
oder US-Standard MSS SP-101 zur Verflgung stehen.

Die Befestigungsteile zwischen Stellantrieb und
Montageflansch mussen der ISO-Festigkeitsklasse 8.8
entsprechen. Wir empfehlen Edelstahlbefestigungsteile mit
Delta-GZ-Beschichtung der Guteklasse A4.

Der Stellantrieb wird mit einer Vierkant-Abtriebswelle
geliefert. Eine Kupplung und ein Adapter sind erforderlich, um
den Stellantrieb mit der Armaturenspindel zu verbinden.

Abb. 6.5 zeigt einen typischen Armaturen-Montagesatz.

Bringen Sie entsprechende Montagebriicken und Adapter am
Armaturenkdrper an.

Stellen Sie sicher, dass sich die Armaturenspindel und der
Stellantrieb in der gleichen Position befinden (ge6ffnet
oder geschlossen).

Richten Sie die Abtriebswelle des Stellantriebs mit dem
Spindeladapter aus.

Positionieren Sie den Stellantrieb auf dem Montageflansch
der Armatur. Gegebenenfalls muss die Position des
Stellantriebs angepasst werden, um das Ausrichten der
Befestigungsschrauben zu ermoglichen.

Ziehen Sie die Befestigungsteile des Abtriebsflanschs gemaB
Tabelle 2 fest.

GewindegroBe | Drehmoment Nm  Drehmoment Ibf.ft

5/16 UNC 14 9,5
M8 14 9.5
Tabelle 2

Driicken und drehen Sie das Handrad, um den einwandfreien
Betrieb der Armatur zu Uberprifen.

Siehe Tabelle 1 auf Seite 9.

Abb. 6.6
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6. Montieren des Stellantriebs - nur CMQ Schwenkantriebe

Einstellen der Endlagenbolzen

Es wird empfohlen, dass das Einstellen der Endlagenbolzen
vor Montage der Armatur an das Rohrleitungsnetz durch den
Hersteller/Lieferanten der Armatur ausgefuhrt wird.

Nach der Installation sollte der Hersteller/Lieferant der Armatur
vor einer etwaigen Neueinstellung der Endlagenbolzen

zurate gezogen werden. Nach dem Einstellen oder Anpassen
der Endlagenbolzen missen die Endlagen des Stellantriebs
zurlickgesetzt werden.

Die Endlagenbolzen des CMA-Stellantriebs befinden sich

an der unteren Geh&usebaugruppe Die Einstellung der
Endlagenbolzen erlaubt eine Abweichung von +/- 5 % des
Stellwegs in jeder Endlage. Einschrauben der Bolzen reduziert
den Stellweg, herausdrehen vergroBert den Stellweg.

Fur im Uhrzeigersinn schlieBende Armaturen ist der rechte
Bolzen der geschlossene Anschlag wie gezeigt in Abb. 6.8.
Der linke Bolzen ist der offene Anschlag.

Anschlagbolzen sind werkseitig auf einen Nennstellweg von
90 Grad eingestellt.

Einstellen von Armaturen mit Wegabschaltung

Zum Einstellen der Anschléage fur ,geschlossen” und , offen”.
Sicherungsmutter des Endlagenbolzens Iésen. Stellantrieb und
Armatur in die erforderliche Endlage bringen (ggf. muss der
Endlagenbolzen herausgedreht werden, um den Stellweg zu
vergréBern). Endlagenbolzen bis zum Widerstand eindrehen.
Sicherungsmutter des Endlagenbolzens anziehen.

Einstellen von Armaturen mit Drehmomentabschaltung

Sicherungsmutter des Endlagenbolzens 16sen. Stellantrieb und
Armatur in die erforderliche Endlage bringen (ggf. muss der
Endlagenbolzen herausgedreht werden, um den Stellweg zu
vergroBern). Endlagenbolzen bis zum Widerstand eindrehen,
dann um 1 bis 3 Drehungen zurtickdrehen. Sicherungsmutter
des Endlagenbolzens anziehen.

Siehe Seite 21 fur die elektrische Installation und Anweisungen
zur Grundeinstellung.
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7. Montieren des Stellantriebs - nur CMR Drehantriebe

71  CMR - Drehantrieb (Multiturn) Montage
der Einheit (Ohne Schub)

/N VORSICHT

Der Einbau darf nur durchgefiihrt werden, wenn die
Armatur sich nicht unter Arbeitsbedingungen befindet,
da die Armatur sich liber den gesamten Stellweg bewegt.

/N\ wicHTIG

Der Stellantrieb muss unbedingt ordnungsgeman
an der Armatur, Klappe oder sonstigen Vorrichtung
montiert werden.

Die Installation und Einrichtung beinhalten die folgenden Schritte:
Abb. 7.1
1. Die Abtriebskupplung vorbereiten.

2. Sicherstellen, dass die Armaturenstellung notiert wurde
und gesichert ist (offline).

3. Den Stellantrieb an die Armatur/Pumpe montieren und
ausrichten.

4. Die Grundeinstellung durchftihren.

Es muss ein geeigneter Montageflansch vorgesehen

werden, um die Einheit an der oberen Arbeitsbaugruppe

der Armatur zu montieren. Die Befestigungsteile des
Montageflanschs mussen der ISO-Festigkeitsklasse 8.8
entsprechen. Wir empfehlen Edelstahlbefestigungsteile mit
Delta-GZ-Beschichtung der Guteklasse A4. CMA-Drehantriebe
werden mit einer Abtriebsflanschbaugruppe geliefert, die

far Anwendungen ohne Schub geeignet ist, und erfordern Abb. 7.2
Drehungen von 180 Grad bis 320 Grad. Fir Anwendungen,
bei denen Schub durch den Stellantrieb aufgenommen
werden muss, wenden Sie sich an Rotork.

Abtriebskupplung

Bearbeiten Sie den Kupplungsadapter und befestigen Sie ihn
an der Abtriebswelle des Stellantriebs an.

Richten Sie den Stellantrieb aus und montieren Sie ihn.

Stellen Sie sicher, dass die Kupplung zwischen Stellantrieb
und Armaturenspindel einwandfrei mit der Spindel der
Armatur oder des Stellgerats ausgerichtet ist. Montieren Sie
den Stellantrieb an dem Flanschadapter, stellen sie sicher,
dass der Stellantrieb zentriert ist und das keine fehlerhafte
Ausrichtung zwischen der Kupplung und der Welle besteht.

Abb. 7.4

rotorie




7. Montieren des Stellantriebs - nur CMR Drehantriebe

Ziehen Sie die Befestigungsteile des Abtriebsflanschs gemaB
Tabelle 3 fest.

GewindegroBe | Drehmoment Nm  Drehmoment Ibf.ft

5/16 UNC 14 9,5
M8 14 9.5
Tabelle 3

Driicken und drehen Sie das Handrad, um den einwandfreien
Betrieb der Armatur zu Uberprifen.

Siehe Tabelle 1 auf Seite 9. Abb. 7.5

Siehe Seite 21 fur die elektrische Installation und Anweisungen
zur Grundeinstellung.

Abb. 7.6
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8. Installation und Inbetriebnahme - Alle CMA-Einheiten

8.1 Elektroinstallation

8.1.1 Kabeleinfiihrung

Die Kabeleinftihrungen verfligen tber Gewinde

entweder 34" NPT oder M25. Entfernen Sie alle
Kunststoffverschlussstopfen. Passen Sie alle
Kabeleinfihrungen entsprechend dem Kabelquerschnitt und
der Kabelart an. Stellen Sie sicher, dass Gewindeadapter,
Kabelbuchsen oder -durchfiihrungen fest sitzen und
vollstandig wasserdicht sind. VerschlieBen Sie nicht
verwendete Kabeleinfihrungen mit Gewindestopfen aus
Stahl oder Messing.

Wenn der Stellantrieb in einem Gefahrenbereich installiert
wird, muss an den entsprechenden Stellen mithilfe eines
zugelassenen Gewindeadapters eine entsprechend
zugelassene Kabeldurchfiihrung eingepasst werden.

Nicht verwendet Einfihrungen missen mit einem
entsprechend zugelassenen Stopfen verschlossen werden.

Der Kabeltyp muss die lokalen Anforderungen sowie die der
Zertifizierungsstelle (CSA, IEC Ex, ATEX, etc) erfillen und eine
minimale Temperaturfestigkeit von 88 Grad C haben.

Die Verdrahtung muss den 6rtlichen gesetzlichen
Vorschriften entsprechen.

8.1.2 AnschlieBen an die Klemmen

Der Schaltplan gilt fur den jeweiligen Stellantrieb und

darf nicht mit dem Schaltplan eines anderen Stellantriebs
vertauscht werden. Im Zweifelsfall die Schaltplannummer mit
der des Stellantriebs vergleichen.

Siehe Verdrahtungsplan fur die Funktionen der Anschlisse.
Prufen Sie, ob die Versorgungsspannung mit der Angabe auf
dem Typenschild des Stellantriebs Ubereinstimmt.

8.1.3 VorsichtsmaBnahmen fiir das Entfernen
der Abdeckung

/\ WARNUNG

Bei mit dem Reserve-Power-Pack ausgeriisteten
Stellantrieben ist zu beachten, dass sich die Abtriebswelle
des Stellantriebs nach Unterbrechen der Stromzufuhr
bewegen kann.

Warten Sie nach dem Trennen der Stromversorgung bis
die blinkende rot/wei3e LCD auB3en erloschen ist bevor
Sie die Abdeckungsbaugruppe entfernen, um an die
Elektrik des Stellantriebs zu gelangen!

/N\ WARNUNG

Versuchen Sie unter KEINEN Umsténden, den Stellantrieb

zu bewegen oder die Abtriebswellenverbindung zum
Ventilschaft einzustellen solange das externe lokale
Display leuchtet.

ENTFERNEN SIE NICHT DIE ABDECKUNGSBAUGRUPPE,
UM AN DIE ELEKTRIK ZU GELANGEN SO LANGE DAS
LOKALE DISPLAY LEUCHTET.

WARTEN SIE BIS DAS DISPLAY AUS IST. DIES KANN BIS
ZU 30 MINUTEN NACH DEM ABSCHALTEN DAUERN.

Abb. 8.1

Abb. 8.2 Stellantrieb in Position 'STOP'

Abb. 8.3 Display des Stellantriebs blinkt rot und weil3
wenn RPP wéhrend einem Stromausfall aktiv ist.

rotoric %X




8. Installation und Inbetriebnahme - Alle CMA-Einheiten

8.1.4 Elektroinstallation

/N\ WARNUNG

Stellen Sie sicher, dass vor dem Entfernen der Abdeckungen am
Stellantrieb samtliche Spannungsversorgungen getrennt sind.

Stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung mit

den Angaben auf dem Typenschild des Stellantriebs
Ubereinstimmt. Die Verdrahtung des Stellantriebs muss einen
Sicherungslastschalter oder Trennschalter enthalten. Der Schalter
oder Trennschalter muss so nahe wie maglich zum Stellantrieb
installiert werden und als Trennvorrichtung fur diesen speziellen
Stellantrieb markiert sein. Der Stellantrieb muss so montiert sein,
dass die Trennvorrichtung leicht zu betatigen ist.

Der Stellantrieb muss mit einem Uberspannungsschutzgerat
ausgestattet sein in Ubereinstimmung mit PUB094-001,
welche die elektrischen Motorleistungsdaten fur Stellantriebe
der CMA-Baureihe detailliert beschreibt.

8.1.5 Erdungsanschliisse

Eine Ose ist neben den Kabeleinfihrungen angegossen, um
daran ein externes Erdungskabel mit einer Mutter und Schraube
anzuschlieBen. Eine interne Erdungsklemme ist ebenfalls
vorgesehen. Die interne Erdungsklemme darf jedoch nicht als
einzige Schutzerdung verwendet werden. Ziehen Sie die lokalen
Vorschriften sowie die der Zertifizierungsstelle zu Rate, um
festzustellen, welche Erdungsanschliisse zu verwenden sind.
Siehe Abb. 8.4.

8.1.6 Anschlussabdeckung entfernen

Losen Sie die unverlierbaren Befestigungsteile, mit denen

die Anschlussabdeckung gesichert ist, mit einem 6-mm-
InnensechskantschlUssel. Versuchen Sie nicht, die Abdeckung
mit einem Schraubendreher abzuheben, da dies die O-Ring-
Dichtung beschadigen wirde und den Flammenweg an einer
Einheit mit entsprechender Zulassung beschadigen konnte.

Suchen Sie wenn erforderlich die beiden Madenschrauben in
Abb. 8.5 und verwenden Sie diese, um die Abdeckung von
ihrem Sitz abzudrucken.

Hinweis: Stellantrieb, die mit Ortssteuerung oder Reserve-
Power-Pack ausgestattet sind, haben Steckverbinder am
internen Kabelstrang zwischen der Abdeckungsbaugruppe
und der Hauptplatine. Siehe Abb. 8.8.

Stltzen Sie beim Entfernen der Abdeckungsbaugruppe das
Gewicht der Abdeckung und trennen Sie den Stecker des
Kabelstrangs von der Buchse auf der Haupt-Chassisplatte
bevor Sie die Abdeckung vollstéandig entfernen.
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8. Installation und Einrichtung

8.1.7 Verkabelung

Fuhren Sie die Kabel durch die geeigneten Kabeleinfiihrungen
ein und stellen Sie sicher, dass die Kabel nicht beim
Anbringen der Abdeckung oder an internen Komponenten
beschadigt werden kénnen. Siehe den Schaltplan des
Stellantriebs fur weitere Informationen tber die AnschlUsse.

Der Kabeltyp muss die lokalen Anforderungen sowie die der
Zertifizierungsstelle (CSA, IEC Ex, ATEX, etc) erfullen und eine
minimale Temperaturfestigkeit von 88 Grad C haben.

SchlieBen Sie die Leistungs-. Steuer- und Anzeigekabel mit
entsprechenden Klemmringen ab. SchlieBen Sie die Kabel an
die Klemmleiste an. Verwenden Sie als Klemmringe fir den
Stromanschluss Pheonix Contact Al 2,5 - 8 oder Al 1,5-8
bzw. ein Aquivalent mit einem Temperaturbereich zwischen
-40 bis +105 °C, einer minimalen Nennstromstarke von 5 A
im Temperaturbereich und Zulassung fir die Feldverdrahtung.
Fuhren Sie die Kabel in ausreichendem Abstand vom
Zapfengehause des Getriebekastens.

HINWEIS: RIRO-Option.

Fur eine einfache Verkabelung wird die Verwendung
von 18AWG Draht fir Fernsteuerungs- und
Anzeigeanschlisse empfohlen.

/N WARNUNG: Kontrollieren Sie immer, ob die
Spannungsangabe auf dem Typenschild des Stellantriebs
mit der Versorgungsspannung iibereinstimmt.

Der Stellantrieb CMA ist werksseitig fur die Verwendung mit
einer der folgenden Versorgungsspannungen konfiguriert:

Einphasenspannung

50 Hz / 60 Hz 110, 115, 120, 208, 220, 230, 240 V AC

Gleichspannung Nur 24 VDC Abb. 8.11 Typenschild am Stellantrieb

Schwankungen in der Versorgungsspannung dirfen +/- 10 % der Nenn-
Versorgungsspannung nicht Gberschreiten.

E2 .4
T T 5 o
Versorgungsfrequenz Toleranz +/- 10 %. g es5s
Note: Current Position Transmitter (CPT ) is loop powered. - - E E
55aa

8.1.8 Sicherungen @) m‘g
Die Sicherung ist eine trage 5 x 20 Glassicherung mit - -+
einer Nennspannung von 250 Volt. Verwenden Sie nur auteur NeT

eine 1-A-Sicherung fiir Wechselstromgerate und eine
2,5-A-Sicherung fur Gleichstromgerate.

O

8.1.9 Relais Relay 1:
Jedes Relais verfligt Uber potentialfreie SchlieBer (NO) und :’/S z zg X <«
Offner (NC) Kontakte. Die Niederspannungsrichtlinie erlaubt an Common von O O
den Relaiskontakten eine maximale Spannung von 150 V AC. i DOWN  CANCEL  ENTER 9)
Die Maximale Spannung fur Gleichstrom betragt 30 V DC. Der 2o
Bemessungsstrom betragt 3 A. Relay 2: RINC
N/o R2 COM °
8.1.10 Riickmeldung vom Stellungsgeber (CPT) . e E “ ” rotorie
Der Geber arbeitet mit einer Stromschleife und liefert in
Abhangigkeit der Position ein Signal zwischen 4 und 20 mA. LN
Die Schleifenversorgung hat einen Nennwert von 24 VDC Matns Input m
(1 8-30 VDC maX). located behind) %

Jennan

8.1.11 Sollwertsignal

Zur Steuerung der Antriebsposition wird ein Signal zwischen
4 und 20 mA verwendet.

Abb. 8.12 Hauptplatine

rotorie )=




9. Grundeinstellung

9.1 Grundeinstellung

Die Grundeinstellung ist erforderlich, nachdem der
Stellantrieb an die Armatur montiert wurde.

Das Vorgehen umfasst:

Schritt 1 Bedienung an Ortssteuerstelle wahlen.

Schritt 2 Abtriebsmoment/-schub einstellen.

Schritt 3 Aktion bei Endlage (Begrenzung oder Kraft) wahlen.
Schritt 4 Endlage ,geschlossen” einstellen.

Schritt 5 Endlage ,offen” einstellen.

Schritt 6 Befehlssignal Null-Einstellpunkt kalibrieren

Schritt 7 Befehlssignal Spannen-Einstellpunkt kalibrieren

Die Grundeinstellung wird unter Verwendung der 4 Tasten

unter der LCD-Anzeige auf der Hauptleiterkarte durchgefiihrt.

HINWEIS: DIE EINSTELLUNGEN KONNEN NUR
VERANDERT WERDEN, WENN DER STELLANTRIEB
AUF ORTSSTEUERUNG EINGESTELLT IST.

24 Installations- und Wartungsanleitung

VUITT Y

LOCAL

s
.

[
o @

Swi1
AUFWARTS
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9. Grundeinstellung

9.2 Grundlegender Meniiaufbau

ARMATURENSTELLUNG

SOLLWERT

SCHUB oder DREHMOMENT

BETRIEBSART ORTS-/FERNSTEUERUNG

MANJOG (MANTIPP)
DREHMOMENT/SCHUB ,SCHLIESSEN”
DREHMOMENT/SCHUB ,,OFFNEN”
ABSCHALTFUNKTION ,,SCHLIESSEN"
ABSCHALTFUNKTION ,OFFNEN"
ENDLAGE ,,GESCHLOSSEN"

ENDLAGE ,,OFFEN"

FELDBEFEHL SIGNAL 4

FELDBEFEHL SIGNAL 20

BEFEHL INVERTIEREN

GEBER INVERTIEREN

TOTBAND

STATUS

FEHLERPROTOKOLL

ZUGANG ZU MENU ERWEITERTE EINSTELLUNGEN

STANDARDEINSTELLUNGEN

BASIC

POSIT

Position

SET PT

Sollwert

THRUST oder TORQUE]
Schub Display oder
Abtriebsdrehmoment |

LOCAL/REM

Orts- / Fernsteuerung

MANJOG

Manuelles Tippen

TORQ/THRUST C

Drehmom./Schub schlieBen

TORQ/THRUST O

Drehmom./Schub 6ffnen

CL ACT

Aktion ,schlieBen”

OP ACT

Aktion ,,6ffnen”

CL LIM
Endlage ZU (Null)

OP LIM
Endlage ,,offen” (Spanne)

CMD4
Feldbefehlssignal 4

CMD20
Feldbefehlssignal 20

CMD IV

Befehl invertieren

CPT IV

Geber invertieren

DBAND
Totband

STATUS

FLTHST
Fehlerprotokoll

ADVANC

Menii erweitern

DEFLTS

Sandard Menii

rotori
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9.

Grundeinstellung

9.3

26

Ablaufplan Grundeinstellungen

SCHRITT 1
ORTSSTEUERUNG
WAHLEN

\

SCHRITT 2
ABTRIEBSMOMENT/-
SCHUB EINSTELLEN

\

SCHRITT 3
AKTION BEI ENDLAGE
(BEGRENZUNG

L ODER KRAFT) WAHLEN )

\
SCHRITT 4
ENDLAGE
~GESCHLOSSEN"
EINSTELLEN

4 )

\

SCHRITT 5
ENDLAGE ,,OFFEN"
EINSTELLEN

\
s N\

SCHRITT 6
BEFEHLSSIGNAL NULL-
EINSTELLPUNKT
KALIBRIEREN

\

SCHRITT 7
BEFEHLSSIGNAL SPANNEN-
EINSTELLPUNKT KALIBRIEREN

|\ J

\

SCHRITT 8
BEFEHL AUSGEBEN
SIGNAL INVERTIEREN

\

SCHRITT 9
GEBER EINSTELLEN
SIGNAL INVERTIEREN

\

SCHRITT 10
TOTBAND
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 1
ORTSSTEUERUNG
WAHLEN REMOTE / ” \
- b, T -—
9.4 Ortssteuerung Wahlen :—' ' ' '- ' [

Der Bildschirm zeigt den Stellantrieb eingestellt auf
Fernsteuerung mit aktiven Alarmen. Der Stellantrieb muss
auf Ortssteuerung eingestellt werden, bevor die Endlagen Abb. 9.2
eingestellt werden konnen.

Verwendung der 4 Tasten, die unter dem LCD angebracht sind. @ @ ®

+ABWARTS” BETATIGEN

Der Parameter SOLLWERT wird jetzt angezeigt. A
Drucken Sie die EINGABE-Taste, um den Sollwert anzuzeigen, —

- T TN T
wenn erforderlich. l ] '
L ) l-

+ABWARTS” BETATIGEN @ @ ®

SCHUB oder DREHMOMENT Parameter werden jetzt angezeigt,
abhangig von der Stellantriebsversion CML, CMQ, CMR.

Driicken Sie die EINGABE-Taste, um aktuellen REMOTE ﬁ
|

Abtriebsschubkréfte oder -momente anzuzeigen,

Wenn diese Einstellungen richtig sind und keine Anpassung ' . ' '-' . ' '
erfordern, fahren Sie mit Schritt 4 fort, um die Endlage - ‘e -
»geschlossen” einzugeben. ' ' ‘ '\ l—‘ —‘
ORTS-/FERNSTEUERUNGS-Parameter werden jetzt angezeigt.
Abb. 9.4
REMOTE é

rotoric %%




9. Grundeinstellung

9.4 Ortssteuerung Wahlen (Forts.) @ @ ® @
Driicken Sie die EINGABE-Taste.

Die Anzeige geht jetzt in den Modus ANSICHT. VIEW A
REMOTE

S R )
-\ NLI

Driicken Sie die EINGABE-Taste.

Die Anzeige geht jetzt in den Modus BEARBEITEN.

REMOTE __é
| RiEm
-\ R

Abb. 9.7
Blattern Sie mit den AUFWARTS- oder ABWARTS-Tasten VIEW
durch die Einstellungen, bis LR LOC angezeigt wird. REMOTE

Abb. 9.8
Driicken Sie die EINGABE-Taste. @ @ ® @
Der Stellantrieb ist jetzt auf Ortssteuerung eingestellt und die
Anderung wird als GESPEICHERT bestatigt. LOCAL EDIT
Ui
-, G Cnd
IV
Abb. 9.9

Driicken Sie die ABBRECHEN-Taste, um zum MenU der

obersten Ebene zuriickzukehren. @ @ ® @
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 2

ABTRIEBSMOMENT/-
SCHUB EINSTELLEN

9.5 Abtriebsmoment/-schub Einstellen

Vor dem elektrischen Betrieb des Stellantriebs missen ggf.
das Abtriebsmoment oder der Abtriebsschub des Stellantriebs
verringert werden, um zu vermeiden, dass der Stellantrieb sich
wahrend der Einrichtung in der Endlage verklemmt.

Dricken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten bis TORQ C
oder THRSTC angezeigt wird.

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die Sollwerte fur
SchlieBdrehmoment oder -schub anzuzeigen.

Der Drehmoment- oder Schubausgang lasst sich zwischen
60 % und 150 % des Nennwertes justieren.

Abb. 9.11 zeigt, dass der SchlieBdrehmomentwert auf 60 %
seines Nennwerts eingestellt ist.

HINWEIS: Ist das Drehmoment/der Schub auf einen
Wert oberhalb 100 % des Nennwertes eingestellt,
sind die Zusatzwerte nur fiir Endlagen mit festem
Ventilsitz verfiigbar.

HINWEIS: Die Einstellung des Abtriebsmoments oder
-schubs muss ausreichend sein, um die Armatur unter
voller Belastung der Betriebsbedingungen zu betreiben.

LOCAL

VIEW

rotori
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9. Grundeinstellung

9.5 Abtriebsmoment/-schub Einstellen (Forts.) @ @ ® @

Wenn der Wert fir SchlieBmoment/-schub angepasst werden

muss, dricken Sie die EINGABE-Taste. LOCAL
Der Stellantrieb befindet sich jetzt im Modus BEARBEITEN und — — EDI — —— ——
die Parameter kdnnen geandert werden. l ' ' ' ' ' '
o/
L LIy
- — \ -\ A\ ]
Abb. 9.12
Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, bis der richtige
Wert fir Drehmoment/Schub angezeigt wird.
LOCAL
T
T it
N I
Abb. 9.13

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die Anderungen
zu speichern. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter
gespeichert wurde.
LOCAL VIEW
N )

<yl

Dricken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum vorherigen
Menu zurtickzukehren. @ @ ® @
Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, bis TORQ O
oder THRSTO angezeigt wird. @ @ ® @

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die Sollwerte fur

Offnungsdrehmoment oder -schub anzuzeigen. LOCAL

Der Drehmoment- oder Schubausgang lasst sich zwischen - o e e -,

60 % und 150 % des Nennwertes justieren. l ' ' l ‘ l ' ' '
{

Abb. 9.16 zeigt, dass der Offnungsdrehmomentwert auf ' '-' '\ L\‘ .-‘

100 % seines Nennwerts eingestellt ist.

Dricken Sie die EINGABE Taste, um die Nennwerte fur Abb. 9.15
Offnungsmoment oder -schub zu dndern.

HINWEIS: Ist das Drehmoment/der Schub auf einen @ @ ® @
Wert oberhalb 100 % des Nennwertes eingestellt,

sind die Zusatzwerte nur fiir Endlagen mit festem

Ventilsitz verfiigbar. LOCAL VIEW

HINWEIS: Die Einstellung des Abtriebsmoments oder

-schubs muss ausreichend sein, um die Armatur unter -_— ' —' -'

voller Belastung der Betriebsbedingungen zu betreiben. ' ' l '
LS S | )
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9. Grundeinstellung

9.5 Abtriebsmoment/-schub Einstellen (Forts.)

Der Stellantrieb befindet sich jetzt im Modus BEARBEITEN und
die Parameter kdnnen geandert werden.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, bis der richtige
Wert fur Drehmoment/Schub angezeigt wird.

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die Anderungen
zu speichern. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter
gespeichert wurde.

HINWEIS: Die Einstellung des Abtriebsmoments oder
-schubs muss ausreichend sein, um die Armatur unter
voller Belastung der Betriebsbedingungen zu betreiben.

Drucken Sie die ABBRECHEN-Taste, um zum vorherigen
MenU zurtickzukehren.

SCHRITT 3
AKTION BEI ENDLAGE
(BEGRENZUNG
ODER KRAFT) WAHLEN

9.6 Aktion in Endlage Wahlen

Der Stellantrieb kann konfiguriert werden, um in Endlage
anzuhalten, wenn die Armaturen kein Drehmoment bzw.
keinen Schub auf den Ventilsitz ausiben mussen.

Um ein dichtes Absperren in der Endlage zu erreichen,
kann der Stellantrieb so konfiguriert werden, dass er das
Drehmoment oder den Schub auf den Ventilsitz in SchlieB-
und Offnungsrichtungen austibt.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, bis CL ACT
(ZU ABSCH) angezeigt wird.

Drucken Sie die EINGABE-Taste, um die Einstellung fur die
Abschaltfunktion ,schlieBen” anzuzeigen.

ONONO

LOCAL

- -EDIT —_
V0 T
| )%

®0 ®
®0®

N )
i

Abb. 9.18

Abb. 9.20

®

rotori
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9. Grundeinstellung

9.6 Aktion in Endlage Wahlen (Forts.)

LOCAL VIEW
CA LIM zeigt, dass der Stellantrieb eingestellt ist ftr ' '-' . ' ﬂ'
Positionsbegrenzung bei Endlage , geschlossen”. . -—
N -
Abb. 9.21

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die Endlagenfunktion

®0® @

Der Stellantrieb befindet sich jetzt im Modus BEARBEITEN.

Dricken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, um die
erforderliche Endlagenaktion zu wahlen.

Abb. 9.23 zeigt, dass die Aktion am Ende des Stellwegs @ @ ® @

auf FRC (FORCE = Kraft) eingestellt ist und das eingestellte
AusgangsschlieBmoment bzw. der Schub auf den Ventilsitz

am Ende des Stellwegs aufgebracht wird. LOCAL
ol
L ) NL

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die Anderungen zu speichern. @ @ ® @

Driicken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum vorherigen
Men( zurtickzukehren.

HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass alle Parameteréanderungen LOCAL VIEW
GESPEICHERT wurden, bevor Sie in den Modus —— e
ANSICHT zuriickkehren. l l ' ' ' ' l '
Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, um die ‘ ' ' \ / | ‘
Abschaltfunktion OP ACT (AUF ABSCH) zu wahlen und wiederholen p— -
Sie dieses Verfahren, um die Endlagenaktion zu wahlen.
Abb. 9.24
NACH SPEICHERN ALLER ANDERUNGEN DRUCKEI\!_SIE
DIE ABBRECHEN TASTE, BIS__SIE ZUM GRUNDMENU AUF
DER OBERSTEN EBENE ZURUCKKEHREN UND POSIT
ANGEZEIGT WIRD.
LOCAL LOCAL
- (T i AT
Abb. 9.26 Abb. 9.25
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 4
ENDLAGE
~GESCHLOSSEN”

EINSTELLEN
9.7 Endlage ,,Geschlossen” Einstellen
g LOCAL
D,
WHZUN 17 : .
l ll ()
Abb. 9.27
Um die Endlage , geschlossen” des Stellantriebs einzustellen,
driicken Sie die ABWARTS-Taste, bis CL LIM angezeigt wird.

LOCAL
. I =-I|

Dricken Sie die EINGABE Taste, um den Stellantrieb in Abb. 9.28
den Modus BEARBEITEN zu setzen. Dadurch werden

Parameteranderungen ermoglicht. @ @ ® @

LOCAL
EDIT
i) BT
Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, um den Stellantrieb l— '— '— ‘ ' '
in die erforderliche Position GESCHLOSSEN zu verfahren.
Abb. 9.29

S
©
® ®
® ®

Drucken Sie die EINGABE-Taste und die neue Endlage @ @
»geschlossen” wird im Speicher des Stellantriebs gespeichert.
LOCAL
EDIT
-
DIE ENDLAGE ,GESCHLOSSEN" IST EINGESTELLT. -‘ '-' \/ ' : '
Abb. 9.30

Dricken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum Men( der
obersten Ebene zurlickzukehren.

rotoric %5




9. Grundeinstellung

SCHRITT 5
ENDLAGE ,,OFFEN"
EINSTELLEN

9.8 Endlage , Offen” Einstellen

Driicken Sie die ABWARTS Taste, bis das Ment OP LIM
angezeigt wird.

Driicken Sie die EINGABE Taste, um den Stellantrieb in
den Modus BEARBEITEN zu setzen. Dadurch werden
Parameteranderungen erméglicht.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, um den
Stellantrieb in die erforderliche Position OFFEN zu verfahren.

Drucken Sie die EINGABE Taste. Die neue Endlage , offen”
wird im Speicher des Stellantriebs gespeichert.

DIE ENDLAGE ,,OFFEN" IST EINGESTELLT.

Dricken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum Men( der
obersten Ebene zurlickzukehren.
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 6
BEFEHLSSIGNAL NULL-

EINSTELLPUNKT
KALIBRIEREN

9.9 Befehlissignal Null-Einstellpunkt
Kalibrieren

Nachdem die Endlage , offen/geschlossen” auf 4 bis

20 mA eingestellt ist, wird das Signal automatisch auf diese
Positionen kalibriert. Das Eingangssignal 4 mA stellt die
ENDLAGE , GESCHLOSSEN" ein, das Eingangssignal 20 mA
stellt die ENDLAGE ,, OFFEN” ein. Befolgen Sie dennoch zur
Kalibrierung des Feldsignals Seite 36.

9.9.1 Grundeinstellung

Mithilfe des CMA-P-Reglers kann der Stellantrieb eine
Armatur oder ein Stellgerat automatisch proportional zu
einem analogen mA-Strom positionieren. Ein Signal, das von
der Stellungsriickmeldung im Stellantrieb abgeleitet wird,
wird elektronisch mit einem Signal verglichen, dass zum
Eingangssignal proportional ist. Der Unterschied (Fehler) wird
verwendet, um den Motor einzuschalten und den Abtrieb

in die erforderliche Position zu verfahren. Dadurch wird der
Fehler behoben.

Nicht erwiinschte haufige Betdtigungen kénnen durch die
Anpassung des Totbands vermieden werden.

HINWEIS: Das 4 mA Befehlssignal wird automatisch auf
die Endlage , geschlossen” referenziert. Kehren Sie die
Endlagen um, falls erforderlich, um die gewiinschte
Befehlsignalantwort zu erhalten.
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 6
BEFEHLSSIGNAL NULL-
EINSTELLPUNKT
KALIBRIEREN

9.9.2 Befehlssignal Null-Einstellpunkt MIT EXTERNEM
4-20 Ma SIGNAL Kalibrieren

Driicken Sie die ABWARTS Taste, bis das Menti CDM 4
angezeigt wird.

Driicken Sie die EINGABE Taste, bis EDIT (BEARBEITEN)
angezeigt wird.

Wahlen Sie das NIEDRIGE Einstellungssignal (4 mA).

Driicken Sie die EINGABE Taste.

Der Null-Einstellpunkt des Stellantriebs wird automatisch
kalibriert und auf das Analogsignal angewendet

Driicken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum Mendi der
obersten Ebene zurlickzukehren.
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 7
BEFEHLSSIGNAL SPANNEN-
EINSTELLPUNKT KALIBRIEREN

9.9.3 Befehlssignal Spannen-Einstellpunkt MIT
EXTERNEM 4 - 20 mA SIGNAL kalibrieren

Driicken Sie die ABWARTS Taste, bis das Menii CDM 20
angezeigt wird.

Driicken Sie die EINGABE Taste, bis EDIT (BEARBEITEN)
angezeigt wird.

Wahlen Sie das HOHE Einstellungssignal (20 mA).

Driicken Sie die EINGABE Taste.

Der Sollwert fir die SPANNE des Stellantriebs wird
automatisch kalibriert und auf das Analogsignal angewendet

Driicken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum MenU der
obersten Ebene zurtickzukehren.
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 8
BEFEHL AUSGEBEN
SIGNAL INVERTIEREN

9.10 Befehl ausgeben Signal invertieren

Driicken Sie auf den Pfeil nach UNTEN, bis das Ment CMD IV
angezeigt wird.

Drucken Sie ENTER, bis 'BEARBEITEN' angezeigt wird.

Auf dem Bildschirm wird angezeigt, dass der Befehl Signal
inventieren auf AUS eingestellt ist.

Der Befehl Signal invertieren kann auf EIN oder AUS
eingestellt werden.

Verwenden Sie die Tasten AUF/AB, um den Befehl Signal
invertieren auf EIN oder AUS zu setzen.

Wahlen Sie AUS fur 4 mA als SchlieBposition und 20 mA fur
offene Position.

Stellen Sie auf EIN, um das Signal zu invertieren, 4 mA steht
fur offen und 20 mA fir geschlossen.

Drlcken Sie ENTER, um die aktuelle Einstellung fiir den Befehl
Signal invertieren zu speichern.

Driicken Sie ZURUCK, um zur obersten Mentiebene
zurlickzukehren.
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 9
GEBER EINSTELLEN
SIGNAL INVERTIEREN

9.11 Einstellen der Signalinvertierung des
Senders

Driicken Sie den ABWARTS-Pfeil, bis das CPT IV Men
angezeigt wird.

Drucken Sie ENTER, bis ,EDIT” angezeigt wird.

Der Bildschirm zeigt an, dass die Signalumkehr des Senders
auf AUS eingestellt ist.

Die Signalinvertierung des Senders ist auf EIN oder AUS
einstellbar.

Verwenden Sie die AUF/AB-Tasten, um die
Sendersignalinvertierung EIN- oder AUS-zuschalten.

Auf AUS stellen fir 4 mA in der geschlossenen und 20 mA in
der gedffneten Position.

Auf EIN stellen, um das Signal zu invertieren. 4 mA in der
gedffneten und 20 mA in der geschlossenen Position.

Driicken Sie EINGABE, um die aktuelle
Sendersignalinvertierung zu speichern.

Drlcken Sie ABBRUCH, um zum Men( der obersten Ebene
zuriickzukehren.
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9. Grundeinstellung

SCHRITT 10
TOTBAND

9.12 Einstellung Totbandzone

Driicken Sie die ABWARTS Taste, bis das Meni DBAND
(TOTBAND) angezeigt wird.

Dricken Sie die EINGABE Taste, bis EDIT (BEARBEITEN)
angezeigt wird.

Der Bildschirm zeigt das Totband eingestellt auf 0,1 % an.

Das Totband ist einstellbar zwischen 0 und 10 %
des Analogsignals.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, um das
gewlnschte Totband zu wahlen.

Wahlen Sie den Wert flr das Totband, der die erforderliche
Steuerungsreaktion ergibt.

Das Totband muss ggf. vergréBert werden, wenn der
Stellantrieb um den Einstellpunkt pendelt oder Uber ihn
hinausschiet und so unzuverlassig arbeitet.

Driicken Sie die EINGABE Taste, um die aktuellen
Totbandwerte zu speichern.

Driicken Sie die ABBRECHEN Taste, um zum Meni der
obersten Ebene zurlickzukehren.
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9. Grundeinstellung

9.13 Abschluss der Grundeinstellungen

/\ WARNUNG REMOTE A
-_— G o= -—

WENN KEINE WEITEREN EINSTELLUNGEN DD B

ERFORDERLICH SIND, MUSS DER STELLANTRIEB AUF e

FERNSTEUERUNG EINGESTELLT WERDEN, BEVOR Il

DIE ABDECKUNG ERNEUT ANGEBRACHT WIRD!
Abb. 9.62

Fur weitere Informationen zu den MenUs der Grundeinstellungen
und erweiterten Einstellungen sie Abschnitt 10.

Wenn keine weiteren Anpassungen erforderlich sind, kann die
obere Abdeckung jetzt wieder aufgesetzt werden.

OBERE ABECKBAUGRUPPE ERNEUT ANBRINGEN.

/\ WARNUNG

TRENNEN SIE ALLE SPANNUNGSVERSORGUNGEN VOR
DEM ERNEUTEN ZUSAMMENBAU.

/\ VORSICHT

DER ERNEUTE ZUSAMMENBAU MIT NICHT RICHTIG
AUSGERICHTETER OBERER ABDECKUNG KANN ZU
BESCHADIGUNG DER BAUTEILE DER ELEKTRONISCHEN-
UND DER HANDRADREGELUNG FUHREN.

Abb. 9.63

Nehmen Sie eine Sichttberprtfung der Ausrichtung der
Abdeckung vor und ob die Handradwelle sich in der
urspriinglichen Richtung befindet.

Abb. 9.64

Wenn Sie das LCD Display anschauen, tauschen Sie das
Gehduse aus, sodass der Rotork Logo auf der rechten oberen
Seite der Abdeckung gelesen werden kann.

Abb. 9.65



9. Grundeinstellung

9.13 Abschluss der Grundeinstellungen (Forts.)

Stellen Sie sicher, dass die Vorderseite des Zentrierzapfens
sauber und eingefettet ist. Der O-Ring muss eingesetzt sein
und sich in gutem Zustand befinden.

Hinweis: Nur fur Stellantrieb mit Ortssteuerung oder
Reserve-Power-Pack.

SchlieBen Sie den Kabelstrang zwischen der Hauptplatine
und der Abdeckung wieder an bevor Sie die Baugruppe
wieder aufsetzen.

Richten Sie die Abdeckungsbaugruppe und die Handradwelle
sorgfaltig aus.

Stellen Sie sicher, dass die Verkabelung richtig gefuhrt ist,
und dass diese nicht von der oberen Abdeckungsbaugruppe
beschadigt werden kann, wenn die Abdeckungsbaugruppe
angebracht ist.

Senken Sie die obere Abdeckung in Position. Uberpriifen
Sie den Betrieb des Handrads und dass keine Kabel
eingeklemmt wurden.

Ziehen Sie die vier Innensechskantschrauben fest.
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10. Menuaufbau

10.1 Meniiaufbau

BASIC _‘ ADVANC —‘ CMDSRC —[ INFO ] —[ CTRCFG ]
POSIT B s || (o ]
SET PT
Sollwert CPT 20 Zweidzrﬁt?l::iloritﬁt m
THRUST or TORQUE — s
Schubanzeige oder
Abtriebsmoment
nur RIRO
TURNS =+
remeus
Orts-/Fernsteuerung Aktion bei Notabschaltung
OP DIR***
MANIOG
Manuelles Tippen STLTO [W]
Wartung lokal
TORQ/THRSTC =
Drehmoment/Schub ,,schlieBen” KB DIS
Drehknopf deaktivieren
TORQ/THRSTO
Drehmoment/Schub ,6ffnen” FH STCL
CL ACT
Abschaltfunktion ,SchlieBen CM DSRC }_
OP ACT
Abschaltfunktion ,Offnen” INFO I
CL LIM RELAYS
Endlage ,geschlossen” (Null) CTRCFG
Einrichtung der Steuerung DIG IN
OP LIM
Offene Begrenzung (Spannweite) RELAYS
Feldbefehlssignal 4 DIG IN
D2 CFG
Feldbefehlssignal 20 SPLTRG
BSRACT
Sl =N
efehl invertieren ACT CFG
BSRPOS
Geber invertieren UPS b4 CFG
DBAND = [ e |
Totband INTTIM ASPOS D4 FRM
FLTHST | ACTTYP M
Zugang zu Fehlerprotokoll [ COMMS ] [ INTTIM ] [ UPS ] [—]
ACTSIZ R6 FRM
s £ DVANG, |~ [ o e | v |
[reores ] [Cstas ] [0 ]
ragang zuDEfLT_S . ’ PAKSCAN (sporn ] [ torTO ]
Cao ) [ ]
Cas o
DEVICENET [ OPTIE ] [ OR LOC ]
LDICUST ( roLomaric | [ ston | [ orwsT |
e — [ comto | ([ spas |
[ osaa ] ( oron |
[ LOS PO ] [ OP OFF ] HINWEIS: Die gezeigten Zusatzrelais,

Digitaleingdnge und Meniis sind abhangig von den
gewadhlten Optionen. Ist die Option nicht eingebaut,
wird das entsprechende Menii nicht angezeigt.

*** Beachten Sie, dass diese Meniis nur fir CMR-
Einheiten zutreffen.
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1. Meni Status/Alarm

STATUS

11.1 Statusanzeige

Der Stellantriebstatus kann sowohl in Orts- als auch in
Fernsteuerungsmodus Uberwacht werden.

Gehen Sie in den Modus ANSICHT, um den aktuellen Status
des Stellantriebs anzuzeigen.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS-Tasten, um die aktuell

aktiven Alarmmeldungen und den Status zu durchsuchen.

Abb. 11.2 zeigt an, dass am Stellantrieb Fernsteuerung
gewadhlt ist und ein Alarm fur den Verlust der
Signalanforderung gerade aktiv ist.

Siehe im Folgenden eine vollstdndige Liste der mdglichen
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LOS DM - Verlust Anforderungssignal

Das Eingabeanforderungssignal befindet sich auBerhalb
des minimalen oder maximalen Bereichs, definiert von den
Einstellparametern LOS LO und LOSS HI.

LOS FB

LOS FB - Verlust Riickmeldungssignal

Verlust der Riickmeldung der internen Position. Stellantrieb
wird in Position verriegelt.

STL OP

STL OP — Motorkippen beim Offnen

Motor in Offnungsrichtung gekippt. Verfahren Sie den
Stellantrieb von Hand in die SchlieBrichtung, um den

STL CL
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Motor in SchlieBungsrichtung gekippt. Verfahren Sie den
Stellantrieb von Hand in die Offnungsrichtung, um den
Alarm aufzuheben.

oTQ OP

OTQ OP - Drehmomentiiberschreitung beim Offnen

Maximales Drehmoment in Offnungsrichtung Uberschritten.

Verfahren Sie den Stellantrieb von Hand in die
SchlieBrichtung, um den Alarm aufzuheben.

OTH OP

OTH OP - Schubiiberschreitung beim Offnen

Maximaler Schub in Offnungsrichtung tberschritten.
Verfahren Sie den Stellantrieb von Hand in die
SchlieBrichtung, um den Alarm aufzuheben.
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oTQ CL

OTQ CL - Drehmomentiiberschreitung beim SchlieBen.

Maximales Drehmoment in SchlieBrichtung Gberschritten.
Verfahren Sie den Stellantrieb von Hand in die
Offnungsrichtung, um den Alarm aufzuheben.

OTH CL

OTH CL - Schubiiberschreitung beim SchlieBen

Maximaler Schub in SchlieBrichtung Uberschritten.
Verfahren Sie den Stellantrieb von Hand in die
Offnungsrichtung, um den Alarm aufzuheben.
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1. Meni Status/Alarm

—

STATUS ]

—

1.1 Statusanzeige (Forts.)

OVTEMP

OVTEMP - Uberhitzung

Interner Temperatursensor ausgelost.

LOSCOM

LOSCOM - Verlust der Fern-Bus-Kommunikation

Verlust der seriellen Bus-Kommunikation langer als COM TO
Kommunikations-Timeout

LOCAL

LOCAL - Ortssteuerstelle gewahlt

Fur den Stellantrieb wurde die Ortssteuerstelle gewahlt.
Der Stellantrieb reagiert nicht auf Fernsteuerungsbefehle.

Ortssteuerstelle muss gewahlt werden, um Parameter zu andern.

CL LIM
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~geschlossen”

Die Stellantriebsposition befindet sich an oder unter der
Endlage ,geschlossen”.

OP LIM - Bei Endlage ,,offen”

Die Stellantriebsposition befindet sich an oder Gber der
Endlage ,offen”

ESD - Notabschaltung aktiv.

Notabschaltungsbefehl (ESD) ist aktiv. Der Stellantrieb
reagiert erst wieder auf Befehle, wenn der Notabschaltgrund
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Uberwachungsrelais ausgel®st und Stellantrieb ist nicht
verfugbar fur Fernsteuerung.
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Meldung wird erzeugt wenn der Stellantrieb mehr als 2.000,
1 % Positionsanderungen (oder Starts) pro Stunde
ausgefihrt hat.

EE FLT

EE FLT - EEPROM-Parameter
EEPROM-Parameters auBerhalb des Bereichs.
Stellantrieb wird deaktiviert. Fehler zurticksetzen und Basis-

sowie erweiterte Parameter Uberprifen.

ECFLT

EC FLT - EEPROM-Fehler Kundenstandardeinstellungen

Kundenstandardeinstellungen in EEPROM nicht

korrekt gespeichert oder beschadigt. Stellantrieb fahrt.
Spannungsversorgung aus- und wieder einschalten und
Kundenstandardeinstellungen zuriicksetzen, um den Alarm

EF FLT
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EF FLT - EEPROM-Werksstandardeinstellungen

Stellantrieb fahrt. Spannungsversorgung aus- und wieder
einschalten, um den Alarm zu beseitigen. Wenn das Problem
weiterhin vorhanden ist, kontaktieren Sie Rotork.
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12. Meni ,Fehlerprotokoll”

FLTHST LOCAL

Fehlerprotokoll

12.1 Fehlerprotokoll '_ | ) l_ |
Alarmmeldungen und Fehler werden gespeichert und ' ' ' ' ' ' '
aufgelistet nach Vorfall-Nummer und Art Die Zeitintervalle

zwischen den Ereignissen werden zwischen jedem Ereignis Abb. 12.1

angezeigt. Abb 12.2 zeigt, dass Ereignis 16 der Status
Ortssteuerung ausgewahlt ist.

LOCAL  VIEW

-’ - %
Abb. 12.2
BESCHREIBUNG DER CMA-FEHLERPROTOKOLLMELDUNGEN
FEHLER MELDUNG BESCHREIBUNG
LOS Command CMD Verlust des Befehlssignals — das Eingangsbefehlssignal hat den durch

die Parameter LOS LO und LOS HI konfigurierten Bereich verlassen

LOS Feedback Verlust der Positionsriickmeldung — ein Fehler ist aufgetreten beim

Lesen des Rickmeldungsgerats

Stall Opening STO Dem Stellmotor wurde befohlen, sich in die offene Richtung zu
bewegen und er hat dies nicht getan fur einen Zeitraum, der langer
ist als das im Parameter STL TO konfigurierte Zeitlimit.

Stall Closing STC Dem Stellmotor wurde befohlen, sich in die geschlossene Richtung zu
bewegen und er hat dies nicht getan fur einen Zeitraum, der langer
ist als das im Parameter STL TO konfigurierte Zeitlimit.

Over Thrust Opening OTH Der Stellantrieb hat die Schubgrenze Uberschritten beim Lauf in
die Offnungsrichtung.

Over Thrust Closing CTH Der Stellantrieb hat die Schubgrenze tUberschritten beim Lauf in
die SchlieBrichtung.

Over Torque Opening oTQ Der Stellantrieb hat die Drehmomentgrenze tberschritten beim Lauf
in die Offnungsrichtung.

Over Torque Closing cTQ Der Stellantrieb hat die Drehmomentgrenze Gberschritten beim Lauf
in die SchlieBrichtung.

Over Temperature OoTP Die Innentemperatur des Stellantriebs hat die maximale
Grenze Uberschritten.

Loss of Comms com Die Kommunikation zwischen dem Stellantrieb und seiner
Kommunikationskarte wurde fur langer als die im Parameter COM TO
angegebene Zeit verloren.

Local Control LOC Der Stellantrieb wurde fur Ortssteuerung konfiguriert.
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12. Meni ,Fehlerprotokoll”

FLTHST
Fehlerprotokoll

12.1 Fehlerprotokoll (Forts.)

BESCHREIBUNG DER CMA-FEHLERPROTOKOLLMELDUNGEN

FEHLER MELDUNG
At Close Limit CLL

At Open Limit OPL
ESD Active

Dither DIT

Relay One Energized

Relay Two Energized

LR

EEPROM Fault, params

EEPROM Fault, customer CEE

EEPROM Fault, factory

:

Reset RST

Monitor Relay

Local Control Knob Stop LCS

Local Control Knob
Remote

Local Control Knob LCL
Local

Loss of Power LOP
Charge Mode CHG

BESCHREIBUNG

Der Stellantrieb war auf oder unter der Einstellung CLOSE LIMIT
(Endlage geschlossen).

Der Stellantrieb war auf oder Uber der Einstellung OPEN LIMIT
(Endlage offen).

Die Notabschaltungsfunktion wurde aktiviert.

Die Einheit hat 2000 Starts pro Stunde Uberschritten, bei denen die
Anderung der Position héher war als 1 % des Stellwegs.

Relais Eins ist angezogen.
Relais Zwei ist angezogen.
Ein Fehler wurde gefunden im aktuellen Parameterbereich des EEPROM.

Ein Fehler bei der Speicherung der benutzerdefinierten
Standardeinstellungen wurde erkannt. Der Stellantrieb ist weiterhin
in Betrieb, die benutzerdefinierten Standardeinstellungen sollten
Uberprift und ggf. umkonfiguriert werden. Vor dem Unterbrechen
der Stromversorgung sind die Anderungen zu speichern. Der
Alarm wird durch das Unterbrechen der Stromversorgung geltscht.
Kontaktieren Sie Rotork, wenn der Fehler weiter besteht.

Ein Fehler bei der Speicherung der Werksstandardeinstellungen

wurde erkannt. Der Stellantrieb ist weiterhin in Betrieb, die
Werksstandardeinstellungen sollten Uberprift und erneut gespeichert
werden. Der Alarm wird durch das Unterbrechen der Stromversorgung
geldscht. Kontaktieren Sie Rotork, wenn der Fehler weiter besteht.

Der Stellantrieb wurde zurtickgesetzt (Stromversorgung unterbrochen).

Der Stellantrieb war fur eine ordnungsgemaBe Fernsteuerung nicht
verfugbar (allgemeiner oder kritischer Fehler).

Der Ortswahlschalter wurde in die Position LOCAL STOP gestellt.

Der Ortswahlschalter wurde in die Position REMOTE gestellt.

Der Ortswahlschalter wurde in die Position LOCAL STOP gestellt.

Ein Stromausfall ist aufgetreten. Nur Einheiten mit RPP.

Lademodus initiiert. Nur Einheiten mit RPP
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13. Menii ,Standardeinstellungen”

DEFLTS

Zugang zu den
Standardwerten

13.1 Meniis Standardeinstellungen

Stellen Sie den Stellantrieb auf ORTSSTEUERUNG, um Zugriff
auf das Men( zu haben.

Driicken Sie die Tasten EINGABE/ABBRECHEN, um Kunden-
oder Werksstandardeinstellungen zu wahlen.

Wahlen Sie den Bearbeitungsmodus und dricken Sie die
EINGABE Taste, um die gewahlten Standardeinstellungen zu
laden.

LD CUS - KUNDENSTANDARDEINSTELLUNGEN LADEN

Wahlen Sie den Modus EDIT (BEARBEITEN) und drticken Sie
die EINGABE Taste.

Der Parameter CONFRM (BESTATIGEN) wird angezeigt.
Driicken Sie die EINGABE Taste, um den Stellantrieb auf die
gespeicherten Kundenstandardeinstellungen zurtickzusetzen.

ST CUS

ST CUS — AKTUELLE EINSTELLUNGEN SPEICHERN

Wahlen Sie den Modus EDIT (BEARBEITEN) und drticken Sie
die EINGABE Taste.

Der Parameter CONFRM (BESTATIGEN) wird angezeigt.
Driicken Sie die EINGABE Taste, um den Stellantrieb auf die
gespeicherten Kundenstandardeinstellungen zurtickzusetzen.

LD FAC

LD FAC - WERKSSTANDARDEINSTELLUNGEN LADEN

Wahlen Sie den Modus EDIT (BEARBEITEN) und drticken Sie
die EINGABE Taste.

Der Parameter CONFRM (BESTATIGEN) wird angezeigt.
Driicken Sie die EINGABE Taste, um den Stellantrieb auf die
gespeicherten Werksstandardeinstellungen zuriickzusetzen.
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13. Menii ,Standardeinstellungen”

13.2 Parameter-Standardeinstellungen

13.2.1 Grundmenii

PARAMETER STANDARDEINSTELLUNG
Position Keine Standardeinstellung, Lese-Parameter
Sollwert Keine Standardeinstellung, Lese-Parameter

Schub oder Drehmoment

Keine Standardeinstellung, Lese-Parameter

Orts-/Fernsteuerung

LOC — Ortssteuerung

Manuelles Tippen

Keine Standardeinstellung, Steuerungsparameter

Endlage ,geschlossen” (null)

Werksseitig eingestellt auf voll ausgefahren

Endlage ,.offen” (Spanne)

Werksseitig eingestellt voll eingefahren

cMD 4

Werksseitig eingestellt Gber 4-mA-Eingang

CMD 20

Werksseitig eingestellt Gber 20-mA-Eingang

Befehl Signal invertieren

Werkseitig auf AUS eingestellt

Geber Signal invertieren

Werkseitig auf AUS eingestellt

Totband 0.2 %

STATUS Keine Standardeinstellung / Zugang zu Status

MENU ,, ERWEITERTE EINSTELLUNGEN" Keine Standardeinstellung / Menti-Zugang
STANDARDEINSTELLUNGEN Keine Standardeinstellung / Zugang zu Standardeinstellungen

13.2.2 Menii ,Erweiterte Einstellungen”

PARAMETER STANDARDEINSTELLUNG

CPT 4 (Current Pos tx cal) Werksseitig eingestellt auf Ausgang 4 mA
CPT 20 (Current Pos tx cal) Werksseitig eingestellt auf Ausgang 20 mA
SPEED (Drehzahl) 100 %

TURNS* (Umdrehungen)

keine Werkseinstellung - wird berechnet aus offener und geschlossener Endlage

Open Direction* (Offnungsrichtung)

keine Werkseinstellung - wird berechnet aus offener und geschlossener Endlage

Motorkippen-Timeout

2.0 Sekunden

Drehknopf deaktivieren Werkseitig auf AUS eingestellt

FHSTCL Keine Standardeinstellung / Zugriff auf "Verlauf 16schen”
Befehlsquelle Analog

INFORMATIONSZUGANG Keine Standardeinstellung / Menii-Zugang

STEUERUNG CFG ACC Keine Standardeinstellung / Menti-Zugang

RELAIS ACC Keine Standardeinstellung / Menii-Zugang

SPLIT-RANGE Keine Standardeinstellung / Menti-Zugang

KONFIGURATION DES STELLANTRIEBS

Keine Standardeinstellung / Zugang zu Standardeinstellungen

13.2.3 Informationsmenii
PARAMETER
Stellantriebsanlaufe

STANDARDEINSTELLUNG
Keine Standardeinstellung, ist ein Lese-Parameter

Stellungsregleranlaufe

Keine Standardeinstellung, ist ein Lese-Parameter

Temperatur

Keine Standardeinstellung, ist ein Lese-Parameter

Softwareversion

Keine Standardeinstellung, ist ein Lese-Parameter

* Nur verfligbar bei CMR Drehstellantrieben.
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13.2.4 Steuerkonfigurationsmenii

PARAMETER STANDARDEINSTELLUNG
Steueralgorithmus Offener Regelkreis
Eingangsdampfung 0 Sekunden
Verlust Eingabesignal Timeout 0 Sekunden
Verlust Eingabesignal Aktion SchlieBen

Verlust Eingabesignal Position 50 %

Verlust Eingabesignal niedriger Pegel 3,6 MA

Verlust Eingabesignal hoher Pegel 20,4 mA

TORQ O 100 %

TORQ C 100 %

CLACT LIM

OP ACT LIM

13.2.5 Menii Relais 1 und 2

PARAMETER STANDARDEINSTELLUNG
Relais 1 Konfig Keiner

* Relais 1 Pos 25 %

Relais 1 Form Erregt bei Bedingung

Relais 2 Konfig Keiner

* Relais 2 Pos 75 %

Relay 2 Form Erregung bei Bedingung

* Wird nur angezeigt, wenn konfiguriert als ,,auf Position fahren” (wird nicht konfiguriert fur Position in Standardeinstellung)

13.2.6 Menii Split Range

PARAMETER STANDARDEINSTELLUNG
Unterer Bereichswert 4 mA

QOberer Bereichswert 20 mA

Befehlssignal unterhalb Split-Range-Aktion Deaktiviert — keine Aktion
Befehlssignal oberhalb Split-Range-Aktion Deaktiviert — keine Aktion

13.2.7 Menii Konfiguration des Stellantriebs

PARAMETER
Stellantrieb Modell

STANDARDEINSTELLUNG
Werksseitig eingestellt, um mit dem Stellantriebsaufbau Ubereinzustimmen

StellantriebsgréBe

Werksseitig passend zum Stellantriebsaufbau eingestellt

Encoder Initialisierung

Ab Werk auf Mitte des Stellwegs eingestellt

13.2.8 Menii USV
PARAMETER
Stromausfall Aktion

STANDARDEINSTELLUNG
Deaktiviert - keine Aktion

Stromausfall Position 50 %
Stromausfall Timeout 0 Sekunden
Stromausfall Drehzahl 100 %

Uberbriickung Fernsteuerung

AN - Stromausfall-Aktion setzt Fernsteuerung auBer Kraft

Uberbriickung Ortssteuerung

AUS - Ortssteuerung setzt Stromausfall-Aktion auBer Kraft

Uberbriickung Ortssteuerung-Stopp

AUS - Ortssteuerung-Stopp setzt Stromausfall-Aktion auBer Kraft
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141 Zugang zu Menii ,Erweiterte Einstellungen”

HINWEIS: Die gezeigten Zusatzrelais,
Digitaleingédnge und Meniis sind
abhéngig von den gewéhlten
Optionen. Ist die Option nicht
eingebaut, wird das entsprechende
Menii nicht angezeigt.

*** Beachten Sie, dass diese Meniis
nur fir CMR-Einheiten zutreffen.

Einrichtung der Steuerung

—[ INFO

—[ CTRCFG

ST ACT

,_
| |

CTRLAL

AMP ST

TEMP

SW VER

i
el

LOSTO

LOS ACT

ADVANC —‘ CMDSRC
PRM OC
CPT 20 2W PRI
Zweidraht-Prioritat
SPEED o KRG
TURNS*** nur RIRO
Aktion bei Notabschaltung
Ort Stopp Notabschaltung
STLTO Wartung ol
KB DIS
Drehknopf deaktivieren
FHSTCL
CMDSRC }—
INFO
CTRCFG }J

DIG IN

D1 CFG

D2 CFG

D3 CFG

D4 CFG

D4 FRM

wars
DIG IN
MAXCMD
SPLTRG
il
INTTIM ASPOS
COMMS
[
[ CcCOMMS ] [ INTTIM ] [ UPS ]
[ ame ) [ orac
Cmas | [ ]
Cwom | oo ]
Caw ] s
Caon | o )
DEVICENET [ OP TIE ] [ OR LOC ]
[ roromaric | [ ST OPN ] [ OR LST ]
[ comto | [ spas |
[ tosaa | [ oron |
[ osro ) [ ororr |

ACTCFG

RELAYS

R1CFG

R2 CFG

R5 CFG

R6 CFG

ACTSIZ

R6 POS

R6 FRM

ENCINI

UL ugdugdad
A

R7 CFG

R7 POS

R7 FRM

R8 CFG

R8 POS

R8 FRM

rotori
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14. Menii ,Erweiterte Einstellungen”

Driicken Sie die ABWARTS/AUFWARTS-Tasten, um die
Parametereinstellungen zu dndern. Driicken Sie erneut die
EINGABE-Taste, um die Auswahl zu speichern. Die Anzeige
bestatigt, dass Ihre Auswahl GESPEICHERT wurde.

Driicken Sie die ABBRECHEN-Taste, um zum vorherigen

14.2.1 CPT 4 Stellungsgeber - Null-Anpassung

Geeignetes Messgerat anschlieBen. Gehen Sie in den
Bearbeitungsmodus und verwenden Sie die Tasten UP/DOWN
zum Einstellen des 4 mA (ZERO) Ausgangs.

14.2.2 CPT 20 Stellungsgeber — Bereich-Anpassung

Geeignetes Messgerat anschlieBen. Gehen Sie in den
Bearbeitungsmodus und verwenden Sie die Tasten UP/DOWN
zum Einstellen des 20 mA (SPAN) Ausgangs.

14.2.3 SPEED - Abgangsgeschwindigkeit einstellen

Die Abtriebsdrehzahl des Stellantriebs kann zwischen
50 % und 100 % seiner Nenndrehzahl variiert werden.
Werkseinstellung ist 100 %.

TURNS - Legen Sie die Anzahl der vollen Umdrehungen ab
der Endlage SchlieBen fest. Konfigurieren Sie immer
die Endlage SchlieBen, bevor Sie Umdrehungen

OP DIR - Die Betriebsrichtung wird wahrend des
Grundeinstellungsprozesses automatisch festgelegt.
Verwenden Sie diesen Parameter, um die
Betriebsrichtung manuell zu konfigurieren.

14.2.4 STL TO - Motorkippzeit

Die Motokippzeit ist einstellbar zwischen 1 bis 10 Sekunden.
STANDARDEINSTELLUNG = 2 Sekunden.

ERWEITERTE EINSTELLUNGEN ADVANC
CPT 4 - Stellungsgeber -
Null/4 mA cPT4
CPT 20 - Stellungsgeber — CPT 20 Menii zuriickzukehren.
SPANNE (20 mA)
SPEED - Abgangsgeschwindigkeit

. SPEED
einstellen
TURNS — NUR CMR TURNS***
OP DIR - NUR CMR OP DIR***
STL TO - MOTORKIPPZEIT STL TO

. i KB DIS
KB DIS - Drehknopf deaktivieren Drehknopf deaktivieren
FHSTCL - Fehlerprotokoll I6schen FHSTCL
CMDSRC - BEFEHLSQUELLE CMDSRC
INFORMATION INFO
CTRCFG -
CTRCFG - .

STEUERKONFIGURATION Einrichtung der Steuerung NUR CMR-EINHEITEN:
RELAYS -
RELAISKONFIGURATION AN
DIG INPUTS - Digitale Eing3nge —_ einstellen.
konfigurieren (wenn vorhanden)
SPLTRG - SPLIT RANGE SPLTRG
ACT CFG - STELLANTRIEB-
KONFIGURATION ACT CFG —
UPS - Einstellungen fiir das
Reserve-Power-Pack konfigurieren UPS
(wenn vorhanden)
INTTIM - Timer Interrupt INTTIM
COM_MS - COMMS-Optionskarte COMMS
konfigurieren (wenn vorhanden)

ADVANC

14.2 Menii ,Erweiterte Einstellungen”

Parameter konnen nur bei Stellantrieb in Modus
,Ortssteuerung” geandert werden.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS-Tasten, bis das
Ment ADVANC angezeigt wird. Driicken Sie die EINGABE-
Taste, um Zugriff auf die Parameter des MenUs , Erweiterte
Einstellungen” zu erhalten.

Dricken Sie die AUFWARTS/ABWARTS-Tasten, um

die Parameter im Meni , Erweiterte Einstellungen” zu
durchsuchen. Sobald der korrekte Parameter angezeigt wird
und Sie den Parameter andern mochten, driicken Sie ‘Enter’
um in den Bearbeitungsmodus zu gelangen.

52 Installations- und Wartungsanleitung

14.2.5 KB DIS - Drehknopf deaktivieren

Mit dieser Einstellung kénnen Sie die lokalen Drehknopfe
deaktivieren. Wenn Sie AUS einstellen, bleibt der normale
Betrieb der lokalen Drehknopfe erhalten. Wenn Sie EIN
einstellen, werden die lokalen Drehknopfe deaktiviert
und Anderungen des Betriebsmodus verhindert. Der
Betriebsmodus wird Uber die interne HMI eingestellt.

Das externe Display liefert weiterhin Positions- und
Statusriickmeldungen.

FHSTCL

14.2.6 FHSTCL - Fehlerprotokoll I6schen

Gehen Sie in den Bearbeitungsmodus. Der Parameter
CONFIRM wird angezeigt, driicken Sie dann Enter, um das
gespeicherte Fehlerprotokoll zu |6schen.
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CMDSRC

14.2.7 CMDSRC - Befehlsquelle

Wahlen Sie zwischen den Fernsteuerbefehlen Analog, Digital
oder Bus

PRM OC Primare Optionsauswahl

Wadhlen Sie das integrierte Analog- oder Bussystem fir die
primdre Fernsteuerung.

PO - ANA Standard Analogsteuerung

PO - HRT HART optionale Steuerung

PO - PB Profibus optionale Steuerung
PO - MOD Modbus optionale Steuerung
PO - PAK Pakscan optionale Steuerung
PO - FFB  Foundation Fieldbus Steuerung
PO - DEV  DeviceNet Option Control

PO - FOL Folomatic Option Control

RICTL Auswahl Fernsteuerung

Wahlen Sie fur die Fernsteuerung alternative Optionen

RC- OFF Keine Fernsteuerung

RC-DIO Auf konfigurierte digitale
Steuereingange reagieren, wenn
DIO Optionskarte verwendet wird.

RC-POC Auf Steuerung Primaroption
reagieren

RC-PSH Auf Umstellung zwischen primaren

und digitalen Steuerbefehlen
reagieren (Erfordert DIO Option und
die Konfiguration eines Eingangs auf
Manuellen/Auto Betrieb).

2W PRI 2Draht-Fernsteuerung Prioritéat

Wahlen Sie die Funktion bei Anliegen von zwei
widerspruchlichen Fernsteuerbefehlen (Auf und Zu).

WP-SPT
WP-CLS
WP-OPN Verfahren nach Offen

Stopp in Position oder STOPP

Verfahren nach Zu

LOS AC Nur Stellantriebe mit Option RIRO

Digitaleingang/-ausgang.
Aktion bei Verlust der internen Kommunikation

LA-DIS Inaktiv

LA-CLS Verfahren nach Zu

LA-SPT Stopp in Position oder STOPP
LA-OP Verfahren nach Auf

LA-POS  Bewegen zu Position

LOS PO Einstellen der Fehlerposition bei Verlust
der internen Kommunikation wenn LA-POS

ausgewahlt ist

BEFEHLSQUELLE

Auswahl Primaroption
Auswahl Fernsteuerung

2-Draht-Fernsteuerung Prioritat
Stellantriebe mit Option RIRO
Digitaleingang/-ausgang

Verlust der internen Kommunikation
Fehlerposition

CMDSRC

PRM OC
Auswahl Primaroption

RI CTL

Fernansteuerungseingénge

2W PRI

Zweidraht-Prioritat

LOS AC
nur RIRO

LOS PO
nur RIRO

Notabschaltung Aktion cr

Notabschaltung Uberbriickung
Ortssteuerung-Stopp

Ortssteuerung beibehalten

ESDACT

Aktion bei Notabschaltung

ESDOLS
Ort Stopp Notabschaltung

KNBMNT
Wartung lokal

m
wn
o

Notabschaltung Aktion

Wahlen Sie die Stellantriebsaktion wenn ein ESD-Befehl
aktiv ist Uber das COMMS-Bus-System oder einen
festverdrahteten Eingang.

ESDOLS

EA-DIS
EA-CLS
EA-SPT Stopp in Position oder STOPP
EA-OPN Verfahren nach Offen

Inaktiv

Verfahren nach Zu

Notabschaltung Uberbriickung
Ortssteuerung-Stopp

Nur Einheiten mit Ortssteuerung

KNBMNT

EO — OFF Ortssteuerung-Stopp setzt ESD-
Befehl auBer Kraft

EO — ON ESD setzt alle Ortssteuerungsmodi
auBer Kraft

Ortssteuerung beibehalten

KM - OFF Offnen/SchlieBen-Wahlschalter der
Ortssteuerung ist auf Tippbetrieb. Einheit lauft
nur wenn der Offnen- oder SchlieBen-Wahlschalter
in Position gehalten wird.

KM - ON Der Offnen/SchlieBen-Wahlschalter
der Ortssteuerung wird aufrechterhalten.
Einheit 1duft nur sobald der Offnen/SchlieBen-
Wahlschalter betatigt wurde.

Wahlen Sie 'STOP' zum Abbrechen
der Bewegung.

rotoric ¥




14. Meni ,Erweiterte Einstellungen”

INFORMATION
ST ACT — STELLANTRIEB STARTET ST ACT
AMP ST — STELLUNGSREGLER STARTET AMP ST
TEMP - TEMPERATUR TEMP

SW VER - SOFTWARE-VERSION SW VER

14.2.8 INFO

Wahlen Sie unter Stellantriebsanlaufe, Stellungsregleranlaufe,
Temperatur und Softwareversionen.
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CTRCFG - Einrichtung der Steuerung CTRCFG
CRTLAL - Algorithmen der Steuerung (AL
IN DMP - Eingangsdampfung
LOS TO - Signalverlust Zeitablauf o510
LOS ACT - Signalverlust Aktion LOS ACT

LOS LO - Signalverlust Low LOS LO

LOS HI - Signalverlust High LOS HI

CTRCFG

14.2.9 CTRCFG - Einrichtung der Steuerung
CRTLAL - Algorithmen der Steuerung

Gegenwartig wird nur der offene Steuerkreis unterstiitzt.

IN DMP - Eingabedampfung

Der Zeitraum fur die Signalbefehlseingabe ist mit einer
Durchschnittszeit versehen.

Der Bereich liegt zwischen 0 und 10 Sekunden.

LOS TO - Signalverlust Zeitablauf

Der Timeout bei Signalverlust kann zwischen 0 und
5 Sekunden in 0,1 Sekunden Schritten eingestellt werden.

Die Standardeinstellung betragt 0 Sekunden.

LOS ACT - Signalverlustaktion
Aktion bei Befehlssignalverlust.

Die Auswahl ist:

CLS -  SchlieBen

OPN - Offnen

SPT -  Stopp in Position

POS -  Verfahren auf Position
DIS-  Inaktiv

LOS LO - Signalverlust niedrig

Die Schwelle des Befehlssignals unter dem als ,, VERLOREN"
eingestuften Pegel. Anpassbar zwischen 3 bis 4 mA.
Standardeinstellung = 3,6 mA.

LOS HI - Signalverlust Hoch

Die Schwelle des Befehlssignals tber dem als ,VERLOREN"
oder ,,auBerhalb des Bereichs” eingestuften Pegel. Anpassbar
zwischen 20 bis 21 mA. Standardeinstellung = 20,4 mA.
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14.2.10 RELAIS

Es gibt zwei konfigurierbare Relais, die auf der Hauptleiterkarte
montiert sind.

R1(2) CFG - KONFIGURATION RELAIS 1(2)

Der MenUaufbau fur beide Relais ist der Gleiche. 1C oder 2C
zeigt welches Relaisment aktiv ist.

DIO - DIGITALEINGANGS- UND RELAISAUSGANGS-
OPTIONSPLATINE (wenn vorhanden)

Die DIO Optionsplatine hat zusatzliche 4 konfigurierbare
Relais R5 bis R8.

Diese Relais haben die selben Funktionen und
Konfigurationsmethoden wie die Relais R1 und R2.

Die Relaisanzeige funktioniert wie folgt:
NON Keine Funktion

POS Zwischenstellungsanzeige. Wenn gewabhlt, dann
ist ein zusatzliches POS Men verfugbar. Wahlen
Sie im Menu R1(2) POS die Stellwegposition, in
der das Relais anziehen soll und speichern Sie

diese.
GNF Allgemeiner Fehler
CMD Verlust des Befehlssignals
LFB Ruckmeldesignalverlust.
STO Motor in Offnungsrichtung gekippt.
STC Motor in SchlieBrichtung gekippt.
OTQ(TH)  Drehmoment/Schub Uberlastung beim Offnen.
CTQ(TH) SchlieB-Drehmoment-/Kraft-Uberlastung
oTP Uberhitzung.
COM Verlust der Bus-Kommunikation
LOC Ortsteuerung gewahlt.
CLL Endlage ZU.
OPL Endstellung-AUF
ESD Notabschaltung aktiv
CRF Kritischer Fehler
DIT Dither
Mehr als 2000 1 % Positionsanderungen
pro Stunde
MNR Uberwachungsrelais aktiv (verfiigbar)
LOP Stromausfall
CHG Lademodus
DIG Aktiviert durch Bus-Befehl

RELAIS RELAYS
R1 CFG - Relais 1 Konfig. R1CFG
R1 POS - Relais 1 Pos.

R1 FRM - Relais 1 Form
R2 CFG - Relais 2 Konfig. R2 CFG
R2 POS - Relais 2 Pos.

R2 FRM - Relais 2 Form
R5 CFG - Relais 5 Konfig. R5 CFG
R5 POS - Relais 5 Pos.

R5 FRM - Relais 5 Form
R6 CFG - Relais 6 Konfig. R6 CFG
R6 POS - Relais 6 Pos. R6 POS
R6 FRM - Relais 6 Form
R7 CFG - Relais 7 Konfig. R7 CFG
R7 POS - Relais 7 Pos. R7 POS
R7 FRM - Relais 7 Form R7 FRM
R8 CFG - Relais 8 Konfig. R8 CFG

R8 POS - Relais 8 Pos. R8 POS

R8 FRM - Relais 8 Form R8 FRM

Namur 107

7MN Wartungsalarm

70S Alarm auBerhalb der Spezifikation
7FC Funktionsprafung Alarm

7FL Fehleralarm

R1(2) POS Position hier wahlen

R1(2) FRM Relaisform

EOC Energise on Condition Active
(Arbeitskontakt, SchlieBer, NO).

DOC De-energise on Condition Active
(Ruhekontakt, Offner, NC).

rotoric %5
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—

DIG IN

—

DIGITALE EINGANGE [ SPLTRG

D1 CFG - Digital 1 Konfig. D1CFG 14.2.12 SPLTRG - Split-Range-Betrieb

MINCMD -  Minimum Split-Range-Befehl Wert des
4 bis 20 mA Eingangs wahlen entsprechend
D2 CFG - Digital 2 Konfig. D2 CFG minimaler (Zero) Position.

MAXCMD - Maximum Split-Range-Befehl Wert des
4 bis 20 mA Eingangs wahlen entsprechend

D1 FRM - Digital 1 Form

D2 FRM - Digital 2 Form

D3 CFG - Digital 3 Konfig. D3 CFG maximaler (Span) Position.

D3 FRM - Digital 3 Form BSRACT - Aktion unterhalb Split-Range Aktion, wenn ein
Befehlssignal unter den minimalen Split-Range-

D4 CFG - Digital 4 Konfig. D4 CFG Sollwert fallt.

Es gibt folgende Auswahlmaoglichkeiten:
DIS - Inaktiv

CLS - SchlieBen

OPN - Offnen

SPT - Stehenbleiben

POS - Bewegen zu Position

D4 FRM - Digital 4 Form

gt

14.2.11 Digitale Eingadnge
DIO - Digitaler Eingang und Relaisausgang an Leiterplatte

BSRPOS - Eingestellt auf Bewegen zu Position wenn
(wenn vorhanden) der Befehl unter den minimalen Split-Range-
Die Option DIO Leiterplatte bietet 4 digitale Schalteingdnge Einstellwert fallt.

D1 bis D4 (off), die fur fest verdrahtete Fernsteuerung

konfigurierbar sind. ASRACT - Aktion oberhalb Split-Range Aktion, wenn

ein Befehlssignal den Split-Range-Sollwert

Beispiel: Ubersteigt.
D1 CFG Konfiguration Es gibt folgende Auswahlmoglichkeiten:
D1-NON  Inaktiv DIS - Inaktiv
D1-OPN  Befehl zum Offnen CLS - SchlieBen

OPN - Offnen
SPT - Stehenbleiben
POS - Bewegen zu Position

D1-CLS Befehl zum SchlieBen
D1-MAIN Befehl zum Stopp/Aufrechterhalten
D1-ESD Befehl zur Notabschaltung

ASPOS - Eingestellt auf Bewegen zu Position wenn
D1-PSH Primar geschalteter Eingangsschalter der Befehl tber den maximalen Split-Range-
zwischen primérer und Einstellwert steigt.
festverdrahteter Regelung
D1-FRM Kontakt Form SPLIT RANGE BETRIEB SPLTRG

D1-NO Arbeitskontakt, SchlieBer, NO
D1-NC Ruhekontakt, Offner, NC

MINCMD - Minimales Split-Range Befehlssignal MINCRID
MAXCMD - Maximales Split-Range Befehlssignal | MAxcmp
BSRACT - Unter Split-Range Aktion BSRACT
BSRPOS - ,,Bewegen zu Position” einstellen BSRPOS
ASRACT - Uber Split-Range Aktion ASRACT

ASPOS — ,,Bewegen zu Position” einstellen
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ACTCFG - KONFIGURATION DES STELLANTRIEBS ACTCFG

,—
—

[ usv

ACTTYP - STELLANTRIEBSTYP

ACTSIZ - STELLANTRIEBSGROSSE ACTSIZ

1

ENCINI — ENCODER INITIALISIERUNG ENCINI

ACTCFG

14.2.13 ACTCFG - Konfiguration des Stellantriebs

ACTTYP - Stellantriebstyp

AT QT - Schwenkeinheit
AT ROT - Dreheinheit
AT LIN - Lineareinheit.

Diese Einstellungen missen mit der Konfiguration der Einheit
Ubereinstimmen, um einen einwandfreien Betrieb sicherzustellen.

ACTSIZ - StellantriebsgroBe

Diese Parameter stimmen mit den charakteristischen
Merkmalen des Drehmoments oder des Schubs des
Stellantriebsmodells Uberein. Zum Beispiel CMQ-
500 Ibf.in.

Diese Einstellungen missen mit der Konfiguration der Einheit
Ubereinstimmen, um einen einwandfreien Betrieb sicherzustellen.

/\ VORSICHT
ENCINI - Encoder-Initialisierung.

Dieses Vorgehen ist nur nach dem Austausch von
elektronischen Baugruppen oder dem Ausbau eines
Stellantriebs-Antriebssystems erforderlich. Der Encoder MUSS
vor dem elektrischen Betrieb erneut initialisiert werden

Dieses Verfahren macht die aktuellen Stellweg-
Endlageneinstellungen ungiiltig. Die Endlagen MUSSEN
zuriickgesetzt werden bevor der Stellantrieb wieder in
Betrieb genommen wird.

Wahlen Sie das MenU ENCINI und gehen Sie in
den Bearbeitungsmodus.

Driicken Sie die AUFWARTS/ABWARTS Tasten, um den
Stellantrieb in die mittlere Hubstellung zu verfahren.

Dricken Sie die EINGABE Taste, um den Encoder erneut
zu initialisieren.

Die Stellwegbegrenzungen mussen jetzt zurlickgesetzt
werden und alle charakteristischen Parameter mussen erneut
installiert werden.

14.2.14 UPS - Reserve-Power-Pack-Konfiguration

Das Reserve-Power-Pack besteht aus einem
Superkondensatorpaket, dass so konfiguriert werden kann,
dass es bei einem Stromausfall eine Aktion ausfihrt.

LOP AC - Aktion bei Stromausfall

Aktion, die bei einem Stromausfall
ausgefiihrt wird:

OPN - Zur konfigurierten OFFEN-Endlage bewegen.
SPT - Stehenbleiben, an aktueller Position verbleiben.

CLS - Zur konfigurierten GESCHLOSSEN-Endlage
bewegen.

POS - Zur konfigurierten Position bewegen
(Siehe LOP PO).

DIS - Aktion deaktiviert

LOP PO - Position bei Stromausfall

Wenn LOC AC auf POS eingestellt ist, bewegt sich der
Stellantrieb auf seine konfigurierte Position bei Stromausfall.
Kann zwischen 0 und 100 % des Stellwegs eingestellt werden.
LOP TO - Timeout bei Stromausfall

Bei einem Stromausfall kann die Aktion LOC AC verzogert
werden. Der Timeout kann zwischen 0 und 5 Sekunden
eingestellt werden.

LOP SP - Drehzahl bei Stromausfall

Die Drehzahl mit der sich der Stellantrieb bewegt wenn
die Aktion LOC AC ausgeftihrt wird. Kann zwischen
50 und 100 % seiner Nenndrehzahl eingestellt werden.
OR REM - Fernsteuermodus auBer Kraft setzen

OFF - der Stellantrieb reagiert auf die
Befehlseingaben wenn Fernsteuerung
ausgewahlt ist und das RPP aktiv ist.

ON - Die Aktion LOP AC setzt die Befehlseingaben
der Fernsteuerung auBer Kraft.
OR LOC - Ortssteuerungsmodus auBer Kraft setzen

OFF - Offnen und SchlieBen durch Ortssteuerung
aktiviert wenn RPP aktiv ist

ON - Die Aktion LOP AC setzt die Ortssteuerung
auBer Kraft.

OR LST - Ortssteuerungsmodus Stopp auBer Kraft setzen

OFF - Ortssteuerungsmodus Stopp hat Prioritdt
Uber all Betriebsmodi.

ON - Die Aktion LOP AC setzt den
Ortssteuerungsmodus Stopp auBer Kraft.

KONFIGURATION DES RESERVE-POWER-PACK
LOC AC - Aktion bei Stromausfall LOP AC
LOP PO - Position bei Stromausfall LOP PO

LOP TO - Timeout bei Stromausfall LOP TO

LOP SP — Drehzahl bei Stromausfall

OR REM - Fernsteuermodus auBBer
Kraft setzen

OR LOC - Ortssteuerungsmodus auBBer
Kraft setzen

OR LST - Ortssteuerungsmodus Stopp
auBer Kraft setzen

OR LOC

OR LST
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INTTIM

14.2.15 INTTIM - Timer-Unterbrechung

Die Timer-Unterbrechungsfunktion ermdglicht einen gepulsten
"Stopp/Start"-Betrieb durch den Stellantrieb als Reaktion auf Orts-
und Fernsteuerungsbefehle. Die Armaturenstellzeit wird verlangert
und kann so eingestellt werden, dass ein hydraulischer Schock
(DruckstoB) und Strémungsspitzen in Pipelines verhindert werden.

CLTIE - Timer-Unterbrechung fiir Endlage
geschlossen aktivieren
OFF - Timer-Unterbrechung fir Endlage geschlossen
ist deaktiviert.
ON - Timer-Unterbrechung fur Endlage geschlossen
ist aktiviert.

ST CLS — SchlieBen starten, Startposition fiir Timer-
Unterbrechung fiir Endlage geschlossen -
Position unter der die Timer- Unterbrechung fur
Endlage geschlossen beim SchlieBen aktiv ist. Kann
eingestellt werden von 0 bis 100 % der Position. Muss
eingestellt werden unter SP CLS (SchlieBen stoppen).

SP OPN - Offnen stoppen, Stopposition fiir Timer-
Unterbrechung fiir Endlage geschlossen - Position
Uber der die Timer-Unterbrechung fur Endlage
geschlossen beim Offnen inaktiv ist. Kann eingestellt
werden von 0 bis 100 % der Position. Muss eingestellt
werden unter ST OPN (Offnen starten).

CL ON - SchlieBen AN Zeit
Die Laufzeit (AN) des Stellantriebs um die geschlossene
Endlage des Stellwegs, wenn die Timer-Unterbrechung
fur Endlage geschlossen aktiviert und aktiv ist. Kann
eingestellt werden von 1 bis 99 Sekunden.

CL OFF — SchlieBen AUS Zeit
Die Sperrzeit (AUS) des Stellantriebs um die geschlossene
Endlage des Stellwegs, wenn die Timer-Unterbrechung
fur Endlage geschlossen aktiviert und aktiv ist. Kann
eingestellt werden von 1 bis 99 Sekunden.

OP TIE — Timer-Unterbrechung fiir Endlage offen aktivieren
OFF - Timer-Unterbrechung fur Endlage offen
ist deaktiviert.
ON - Timer-Unterbrechung fur Endlage offen ist aktiviert.

ST OPN - Offnen starten, Stopposition fiir Timer-
Unterbrechung fiir Endlage offen - Position tber
der die Timer-Unterbrechung fir Endlage offen beim
Offnen aktiv ist. Kann eingestellt werden von 0 bis
100 % der Position. Muss eingestellt werden tber SP
OPN (Offnen stoppen).

SchlieBen
starten

Endlage
geschlossen

TIMER-UNTERBRECHUNG INTTIM

CL TIE - Timer-Unterbrechung fiir Endlage
geschlossen aktivieren

ST CLS - SchlieBen starten ST CLS

CLTIE

SP OPN - Offnen stoppen
CL ON - SchlieBen AN Zeit CLON

CL OFF - SchlieBen AUS Zeit CL OFF

OP TIE - Timer-Unterbrechung fiir Endlage
offen aktivieren

ST OPN - Offnen starten ST OPN

OP TIE

SP CLS - SchlieBen stoppen SPCLS
OP ON - Offnen AN Zeit

OP OFF - Offnen AUS Zeit

SP CLS - SchlieBen stoppen, Stopposition fiir Timer-
Unterbrechung fiir Endlage offen - Position Gber
der die Timer- Unterbrechung fur Endlage offen beim
SchlieBen inaktiv ist. Kann eingestellt werden von
0 bis 100 % der Position. Muss eingestellt werden
Uber ST CLS (SchlieBen starten).

OP ON — Offnen AN Zeit
Die Laufzeit (AN) des Stellantriebs um die offene
Endlage des Stellwegs, wenn die Timer-Unterbrechung
fur Endlage offen aktiviert und aktiv ist. Kann
eingestellt werden von 1 bis 99 Sekunden.

OP OFF - Offnen AUS Zeit
Die Sperrzeit (AUS) des Stellantriebs um die
offene Endlage des Stellwegs, wenn die Timer-
Unterbrechung fur Endlage offen aktiviert und aktiv
ist. Kann eingestellt werden von 1 bis 99 Sekunden.

SchlieBen Endlage
stoppen offen
-—

Offnen
stoppen

\

Offnen
starten

Blau kennzeichnet den aktiven Bereich fur die Timer-Unterbrechung der geschlossenen Endlage wenn aktiviert.

Gelb kennzeichnet den aktiven Bereich fur die Timer-Unterbrechung der offenen Endlage wenn aktiviert.
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COMMS

14.2.16 COMMS - Konfiguration
der Busoptionskarte

Die folgenden Mens werden bei eingebauter
Busoptionskarte automatisch angezeigt.

Details fr die verschiedenen Busoptionskarten und
die MenUeinstellungen sind den entsprechenden
technischen Handbtchern zu entnehmen.

MODBUS
MODBD Modbus Baud Rate
MODFT Modbus Feld Typ

MODAD Modbus Adresse
MODPR Modbusparitat
MODTM Modbus Anschluss

MOD2A Modbus zweite Adresse
PROFIBUS

PROFT Profibus Feld Typ

PROAD Profibus Adresse

PRORT Profibus Redundanz Typ
PRORM Profibus Redundanz Modus
PROT1 Profibus Anschluss 1

PROT2 Profibus Anschluss 2
GSDAC Profibus GSD Aktiv

Eigenschaften Aktiv

PAKSCAN

PAKAD Pakscan Adresse
PAKBD Pakscan Baud Rate
HART

HRTAD Hart Adresse
HRTDS Hart Befehlsquelle

FOUNDATION FIELDBUS

FFB FT Foundation Fieldbus Typ
DEVICENET

DEVAD DeviceNet Adresse
DEVBD DeviceNet Baudrate

COMMS

MOD BD

MOD AD

MOD PR

MOD TM

PRO FT

PRO AD

PRO RP

PRO RM

PRO T1

PRO T2

GSD AC

PAK AD

PAK BD

HRT AD

HRT DS

FFB FT

DEV AD

DEV BD

FCALL

FCALH

COM TO

LOS ACT

LOS POS

FOLOMATIC

F RANGE Signaltyp mA oder Spannung
(5 V oder 10 V) wahlen

FCALL Niedrigen Signal-Sollwert kalibrieren
Anlegen eines analogen niedriges
Eingangssignals und Einstellung speichern

FCALH Hohen Signal-Sollwert kalibrieren
Analog hohes Eingangssignal anlegen und
Einstellung speichern

Um Anderungen zu iibernehmen, muss der Stellantrieb
auf "LOCAL"-Betrieb und im Bbearbeitungsmodus sein.

Speichern, um die Anderungen zu bestitigen.

STANDARD PARAMETER (ALLE BUSKARTEN)

COMTO Befehle Timeout
LOSACT Befehl Verlust Verhalten
LOSPOS Befehl Verlust Position
MINSP Minimale Spanne
MAXSP Maximale Spanne
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15. Nennleistungen

Im Folgenden sind die Nennstromstarken eines CMA aufgelistet:

CML-100/250, CMQ-250/500, CMR-50/100/200

Nennstromstarke bei Nennspannungen (A) in den Leitern
Umgebung Typ Leistung (W) | 24V DC 110 VAC 115 VAC 120 VAC 208 VAC 220 VAC 230 VAC 240 VAC
20°C CML 16,36 0,68 0,21 0,20 0,19 0,11 0,11 0,10 0,10
cMQ 26,90 1,12 0,35 0,33 0,32 0,18 0,17 0,17 0,16
CMR 23,14 0,96 0,30 0,29 0,28 0,16 0,15 0,14 0,14
-20°C CML 27,82 1,16 0,37 0,35 0,37 0,20 0,19 0,18 0,17
cMQ 40,39 1,69 0,53 0,51 0,49 0,28 0,27 0,26 0,25
CMR 31,46 1,32 0,41 0,40 0,38 0,22 0,21 0,20 0,19
-30°C CML 36,50 1,52 0,47 0,45 0,43 0,25 0,24 0,23 0,22
cMQ 52,60 2,19 0,68 0,65 0,63 0,36 0,34 0,33 0,31
CMR 34,50 1,44 0,45 0,43 0,41 0,24 0,22 0,21 0,21
-40°C CML 44,50 1,85 0,58 0,55 0,53 0,31 0,29 0,28 0,26
cMQ 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 37,50 1,56 0,49 0,47 0,45 0,26 0,24 0,23 0,22

CML-750, CMQ-1000, CMR-89/125/250

Nennstromstarke bei Nennspannungen (A) in den Leitern

Umgebung Typ Leistung (W) | 24V DC 110 VAC 115 VAC 120 VAC 208 VAC 220 VAC 230 VAC 240 VAC
20°C CML 51,46 2,14 0,67 0,64 0,61 0,35 0,33 0,32 0,31
cMQ 41,46 1,73 0,54 0,52 0,49 0,28 0,27 0,26 0,25
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
-20°C CML 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CcMQ 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
-30°C CML 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
cMQ 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
-40°C CML 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
cMQ 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35
CMR 59,50 2,48 0,77 0,74 0,71 0,41 0,39 0,37 0,35

16. Rotork Vertrieb und Service

Wenn |hr Rotork-Stellantrieb ordnungsgemaB installiert und
abgedichtet wurde, wird er Ihnen viele Jahre stérungsfreie
Dienste leisten.

Sollten Sie technische Unterstlitzung oder Ersatzteile
bendtigen, Rotork bietet Service auf Weltklasse-Niveau.
Wenden Sie sich an lhren Rotork-Ansprechpartner vor Ort
oder direkt an die Fabrik unter der auf dem Typenschild
angegebenen Adresse. Bitte geben Sie stets den Typ des
Stellantriebs und die Seriennummer an.

Ansprechpartner vor Ort:
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Anlage A: Zulassungen

Datum der Anlage: 05/21

Zertifizierte Gehause fiir Nicht-Ex- und Ex-Bereiche

Alle Gehause fir Ex-Bereiche und Nicht-Ex-Bereiche der
Baureihe CMA sind wasserdicht gemaR der Schutzklassen
IP66, IP67 und NEMA 4.

Die Stellantriebe der Baureihe CMA sind mit Geh&usen in
folgenden Schutzarten lieferbar, fur die auch die zuldssigen
Temperaturbereiche angegeben sind.

Die Grenzen der Betriebsfrequenz sind eine Funktion aus der
Last auf den Antrieb und der Umgebungstemperatur.

Unter schwerster Last bei hochster Temperatur liegt die
Fahigkeit nicht unter 2.000 Starts in einer Stunde, unter
glnstigen Lastbedingungen ware die Anzahl der Starts pro
Stunde unbegrenzt.

Temperaturen der Optionen verwenden andere
Stellantriebskomponenten, bitte geben Sie die
Temperaturanforderungen an. EX-Zertifizierungen fir andere
Lander stehen zur Verfligung. Bitte sprechen Sie diesbeziiglich
mit Rotork.

Gehause fur Nicht-Ex-Bereiche

WT: Standard wasserdicht

Standard Leistung
BS EN 60529 (1992) P67
NEMA (USA) 4und 6
CSA (Kanada) 4und 6

Gehause fiir Ex-Bereiche

Europaische ATEX Richtlinie: CE 2809

Richtlinie/Norm | Leistung

Richtlinie = 2014/34/EU II2GD

Standard = EN 60079-0
EN 60079-1, EN 60079-31
EN 80079-36, EN 80079-37

Exdb h B T4 Gb
Ex h tb IC T85°C Db

UK Richtlinie: UKCA 1725

Richtlinie/Norm Leistung
Richtlinie = 2014/34/EU

und SI 2016 NO. 1107 I 250
Standard =

EN IEC 60079-0:2018,

EN 60079-1:2014, Exdb IIB T4 Gb

EN 60079-31:2014,
EN ISO 80079-36:2016,
EN ISO 80079-37:2016

Ex tb lIC T85°C Db

Die Stellantriebe der Baureihe CMA werden geméB folgender

Normen gefertigt:

Standardtemperatur
-30 bis +70 °C (-22 bis +158 °F)

-30 bis +70 °C (-22 bis +158 °F)

-30 bis +70 °C (-22 bis +158 °F)

Standardtemperatur
-20 bis +65 °C (-4 bis +150 °F)

Einheiten mit UPS- oder HMI-Option
-20 bis +60 °C (-4 bis 140 °F)

Standardtemperatur

-20 bis +65 °C (-4 bis +150 °F)

Einheiten mit UPS- oder HMI-Option
-20 bis +65 °C (-4 bis 150 °F)

Internationale Richtlinie fiir explosionsgefahrdete Bereiche — IECEx

Richtlinie/Norm Leistung
Richtlinie = 2014/34/EU

Exdb IIB T4 Gb
Ex tb lIC T85°C Db

Standard = IEC 60079-0
|[EC 60079-1 IEC 60079-31

Standardtemperatur
-20 bis +65 °C (-4 bis +150 °F)

Einheiten mit UPS- oder HMI-Option
-20 bis +60 °C (-4 bis 140 °F)

Option fiir niedrige Temperaturen
-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Option fiir niedrige Temperaturen

-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Option fiir niedrige Temperaturen

-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Option fiir niedrige Temperaturen

-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)
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Anlage A: Zulassungen

Datum der Anlage: 05/21

USA Hazardous Area - Factory Mutual (FM) zertifizierter Explosionsschutz nach NEC Artikel 500

Klasse Division | Gruppe

I 1 C, D

[ 1
Gehéusetyp 4, IP66/67/68

EFG

Standardtemperatur

-20 bis +65 °C (-4 bis +150 °F)

Einheiten mit UPS- oder HMI-Option
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

Option fiir niedrige Temperaturen

-40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Canadian Hazardous Area — Factory Mutual Canada (FMC) zertifizierter Explosionsschutz nach Canadian Electrical Code (CEC)

Klasse Division | Gruppe

I 1 C, D

I 1 EFG

Richtlinie/Norm Leistung

Standard =

CSA C22.2 0-10,

CSA C22.2 60079-0:15,
CSA C22.2 60079-1:16,
CSA C22.2 60079-31:16,
CSA C22.2 25-M1966,
CSA C22.2 30-M1986,
CSA C22.2 94-M91,
CSA C22.2 61010-1-12,
CSA C22.2 60529:16
Gehausetyp 4, IP66/67/68

Ex db IIB T4 Gb
Ex tb IC T85°C Db

Umgebungsbedingungen

a) Einsatzhdhe bis zu 5000 Meter

Standardtemperatur

-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

Einheiten mit UPS- oder HMI-Option
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

Standardtemperatur

-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

Einheiten mit UPS- oder HMI-Option
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

b) CMA erfiillen die Anforderungen der Uberspannungskategorie I

¢) CMA erfillen die Anforderungen des Verschmutzungsgrads 2
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Anlage A: Zulassungen

Datum der Anlage: 05/21

Besondere Anforderungen fiir sichere Verwendung (Stellantriebe mit ATEX-, IECEx-, UKCA- und CSA-Zulassungen)

In Ubereinstimmung mit Klausel 5.1 der IEC/EN60079-1 sind die kritischen MaBe des Flammenwegs:

CML-100/250

Flammenweg

Maximaler Abstand (mm)

Maximale Breite L (mm)

Deckel/Abtriebsflansch 0,15 12,8
Abtriebsflansch/Spindel 0,1451 13,5
Abtriebsflansch/Riickmeldewellenbuchse -0,02 2 13,7
Ruckmeldewellenbuchse/Rickmeldewelle 0,06 13,7
Handantriebswelle/Deckel (kurze Abdeckung) 0,10 25,9
Handantriebswelle/Deckel (mittlere und erweiterte Abdeckungen) 0,10 15,7

CMR-50/100/200

Flammenweg

Maximaler Abstand (mm)

Maximale Breite L (mm)

Deckel/Abtriebsflansch 0,15 12,8
Abtriebsflansch/Ritzelwelle 0,2351 29,8
Abtriebsflansch/Abtriebswelle 0,1451 12,8
Handantriebswelle/Deckel (kurze Abdeckung) 0,10 25,9
Handantriebswelle/Deckel (mittlere und erweiterte Abdeckungen) 0,10 15,7

CMQ-250/500

Flammenweg

Maximaler Abstand (mm)

Maximale Breite L (mm)

Deckel/Abtriebsflansch 0,15 12,8
Abtriebsflansch/Ritzelwelle 0,2351 29,8
Abtriebsflansch/Rickmeldewellenbuchse -0,02 2 13,7
Ruckmeldewellenbuchse/Rickmeldewelle 0,06 13,7
Handantriebswelle/Deckel (kurze Abdeckung) 0,10 25,9
Handantriebswelle/Deckel (mittlere und erweiterte Abdeckungen) 0,10 15,7

CML-750

Flammenweg

Maximaler Abstand (mm)

Maximale Breite L (mm)

Deckel/Abtriebsflansch 0,15 12,8
Abtriebsflansch/Ritzelwelle 0,2351 37,3
Abtriebsflansch/Rickmeldewellenbuchse -0,02 2 13,7
Ruckmeldewellenbuchse/Rickmeldewelle 0,06 13,7
Handantriebswelle/Deckel (kurze Abdeckung) 0,10 25,9
Handantriebswelle/Deckel (mittlere und erweiterte Abdeckungen) 0,10 15,7

CMR-89/125/250

Flammenweg

Maximaler Abstand (mm)

Maximale Breite L (mm)

Deckel/Abtriebsflansch 0,15 12,8
Abtriebsflansch/Ritzelwelle 0,2351 37,3
Abtriebsflansch/Abtriebswelle 0,1451 13.0
Handantriebswelle/Deckel (kurze Abdeckung) 0,10 25,9
Handantriebswelle/Deckel (mittlere und erweiterte Abdeckungen) 0,10 15,7
CcMQ-1000
Flammenweg Maximaler Abstand (mm) Maximale Breite L (mm)
Deckel/Abtriebsflansch 0,15 12,8
Abtriebsflansch/Ritzelwelle 0,2351 37,3
Abtriebsflansch/Riickmeldewellenbuchse -0,02 2 13,7
Ruckmeldewellenbuchse/Rickmeldewelle 0,06 13,7
Handantriebswelle/Deckel (kurze Abdeckung) 0,10 25,9
Handantriebswelle/Deckel (mittlere und erweiterte Abdeckungen) 0,10 15,7

Hinweis 1: Diese Abmessung beinhaltet eine Zugabe fur die 0,05 mm Anforderungen definiert in Klausel 8.1.2 der IEC 60079-1:2014.

2. Das Gerat hat eine nicht-metallische AuBenbeschichtung und birgt eine potentielle statische Gefahr. Reinigen Sie es nur mit

einem feuchten Tuch.

3. Die Schrauben, mit denen der duBere Fensterrahmen befestigt ist, erhalten die Integritat des druckfesten Gehauses aufrecht

und dtrfen nicht entfernt werden.

Zertifizierungsnummern

Europa (ATEX) FM17ATEXO0011X / FM17ATEX0012X
GroBbritannien (UKCA) FM2TUKEX0071X / FM2TUKEX0072X
International (IECEx)  IECEx FMG 17.006X / IECEx FMG 17.007X
Vereinigte Staaten (US) FM17US0101

Kanada (CSA) 70048240
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