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Confiabilidade em aplicacoes
criticas de controle de fluxo

Operacao confiavel
quando for necessario

Confiabilidade assegurada para aplicacoes e ambientes
criticos.

Quer sejam utilizados intermitentemente ou continuamente,

os produtos Rotork operarao com seguranca e eficiéncia.

Fabricacao global
orientada pela qualidade

Oferecemos produtos que foram desenhados com mais de
60 anos de conhecimento em indUstria e aplicagao.

Nossa pesquisa e desenvolvimento garante a
disponibilidade de produtos de ponta para mdltiplas
aplicacdes em diversas industrias.

Servico com foco no
cliente e suporte global

A Rotork resolve os desafios de seus clients e desenvolve
novas solucoes que sdo personalizadas as necessidades de
nossos clientes.

Oferecemos servico dedicado, especializado e suporte desde
a fase inicial de solicitacdo, passando pela instalacdo do
produto, até apoio pds venda de longo prazo.

) Baixo custo
de propriedade

Confiabilidade de longo prazo prolonga a vida util.

A Rotork ajuda a reduzir o custo de propriedade em
longo prazo e proporciona maior eficiéncia ao processo
e a planta.
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Linha abrangente de produtos
que atende diversos setores

Os produtos da Rotork oferecem eficiéncia melhorada,
seguranca garantida e protecao ambiental ao longo de
todos os setores dentro das industrias de Oleo e Gas,
Agua e Energia e Industria Quimica e Processos.

Lideres de Mercado e
de Inovacao Técnica

Somos reconhecidos como lideres no mercado de controle

de fluxos por mais de 60 anos.

Nossos clients confiam na Rotork para o fornecimento
de solucoes inovadoras para gerenciamento de fluxo de
liquidos, gases e sélidos.

) Presenca global,
servico local

Empresa global com suporte local.

Os locais de fabricacao, os centros de servicos, os
escritorios de vendas e os Centros de exceléncia em todo
o mundo prestam atendimento incomparavel ao cliente e
entregas rapidas.

Responsabilidade social corporativa
no coracao de nosso negocio

Somos social, ética e ambientalmente responsaveis e
comprometida em incorporar a responsabilidade social
corporativa em todos 0s N0ssos processos e maneiras
de trabalho.



Visao geral do produto

Compacto, leve e econémico
Solucao Rotork que se ajusta a sua aplicacao

) Design confiavel comprovado

) Indicagao de posi¢ao continua em
todos os momentos, mesmo sem
energia

Solug¢des de travamento automatico
e alta velocidade

1- Fontes de alimentacao CC,
monofasica e trifasica

) Compatibilidade analégica e de rede
para integracdo completa do sistema
do local

Direcao operacional garantida
com correcdo automatica de rotagao
da fase

) Hermético e a prova de poeira na
classificacao IP68 10 m por 100 horas

Controles locais integrais para
operacao local aprimorada

) Ativacdo manual para operacao de
emergéncia

) Coberto pelo Suporte Global da Rotork

Como um dos principais fabricantes mundiais de
produtos de acionamento, a Rotork construiu
uma reputacdo incomparavel como fornecedora
de equipamentos confidveis e duraveis.

Com mais de 60 anos de experiéncia em automacao de
valvulas, a Rotork desenvolveu um design de confiabilidade
incondicional. A linha de atuadores ROM e ROMpak foi
projetada a fim de fornecer uma solucao Rotork simples e
confiavel para pequenas valvulas de rotacéo parcial.

- Linhas ROM e ROMpak

Protecao mecanica confiavel de fim
de percurso







Recursos de design

Os atuadores ROM e ROMpak oferecem operacéo silenciosa
e confidvel a todos os tipos de vélvulas de esfera e valvulas
borboleta pequenas, bem como silenciadores e grelhas de
ventilacdo. Também fornecem indicacdo local e opc¢des de

ativacdo manual, juntamente com uma ampla faixa de tensoes.

Caracteristicas:

ROM ROMpak
IP68 IP68
Compartimento Impermeavel — a Impermeavel — a prova
prova de poeira de poeira

Material Liga de aluminio Liga de aluminio e plastico
Revestimento Revestimento com tinta
Acabamento com tinta eletrostatica a p6 e
eletrostatica a po pulverizagao com tinta liquida
Motor

e Motor de inducao com ciclo de funcionamento padrao — S3.

Isolamento classe F para todos os atuadores ROM e
ROMpak

Indicador de posicao

e Todos os modelos tém indicacao de posicdo continua na
tampa superior do atuador

Ativacdao manual

e Design sem embreagem, a operacdo manual pode ser
operada sem alavanca, embreagem ou freio em caso de
falta de energia

e Quando o motor elétrico estiver em operacéo, a ativacdo
manual ndo girara, exceto em ROMH-1 a ROMH-3, ROM-1
e ROM-A

Atuador ROM

Linhas ROM e ROMpak

Tolerancias da fonte de alimentacao
e Tolerancia de tensao: +/- 10%

e Tolerancia de frequéncia: +/- 10%

Trens de engrenagens

e Os trens de engrenagem de aco de alta liga fornecem a
funcado de travamento automatico que evita o retorno
da vélvula*

e Os designs ROM-1 e ROM-A incorporam um trem de
engrenagem de dentes retos eficiente que pode retornar
em algumas aplicacoes

e Os trens de engrenagens sao lubrificados de fabrica com
um lubrificante classificado para altas temperaturas

Batentes mecanicos

e Batentes mecanicos ajustaveis externamente*

Condicoes de funcionamento
e Temperatura ambiente: -30 °C a +70 °C (-22 °F a 158 °F)*

e Protecao contra corrosao: C5-M baixa durabilidade
como padréo (alta durabilidade disponivel se solicitado)

e Nivel de ruido originado pelo ROM nao excede
64 dB(A)a 1 m

Opcoes diversas

e Aquecedor anticondensacao

e Interruptores de limite adicionais

e Entradas do conduite M20 x 1,5p

e Interruptores de torque*

Certificados
e |SO 9001, CE, CSAe BV

t Unidades de 12/24 /CC sdo de -30 °C a +65 °C (-22 °F a +149 °F)
* Somente atuadores ROM e ROMpak 2, 3,4, 5,6 e 7

Atuadores ROM vida util

Model Torque | MTBF Class A: Numero de ciclos

Padrao | (Anos) on/off ao torque efetivo
(Nm) (ciclos/hora) |50% padrao 30% padrao

ROM-1 35 90 15 25.000 50.000
ROM-A 50 14 15 25.000 50.000
ROM-2 90 73 15 25.000 50.000
ROM-3 150 59 10 25.000 50.000
ROM-4 400 19 10 25.000 50.000
ROM-5 500 N/A 10 25.000 50.000
ROM-6 650 N/A 10 25.000 50.000
ROM-7 800 N/A 10 25.000 50.000
ROMH-1 8 N/A 15 25.000 N/A
ROMH-2 10 N/A 15 25.000 N/A
ROMH-3 13 N/A 15 25.000 N/A

Um ciclo é definido como um movimento completo de abertura da valvula
seguido de um movimento completo de fechamento da valvula. O perfil
de torque considerado inclui torques inicial e final a 5% do movimento ao
torque padrao e o restante no torque de movimento.




Recursos de design

O ROMpak

A linha de atuadores ROM pode ser aprimorada com a adicdo
de um pacote de controle independente para criar um atuador
ROMpak. Isso inclui controles locais, relés de indicacdo de
status, circuitos de controle isolados e suporte para op¢des de
controle Rotork, como Folomatic, Pakscan™ e outros sistemas
de barramento.

e Pequeno, compacto e leve

e Ativacao manual

e Batentes mecanicos ajustaveis externamente*

e Unidade de controle local (local/remoto, ligado/desligado)
e Relés de status

e Correcao de rotacdo da fase

e |P68 (10 m/ 100 horas)

e 12/24 VCC, 110/220 VCA monofésico e 220/380/440 VAC
trifasico, 50 Hz e 60 Hz

e Indicacdo de posicao via indicador mecanico local e LEDs
e -30°Ca+70°C (-22 °F a 158 °F)" operacao

1 Unidades de 12/24 VVCC séo de -30 °C a +65 °C (-22 °F a +149 °F)
* Somente atuadores ROM e ROMpak 2, 3, 4, 5, 6 e 7

Opcoes diversas:

e Comunicacbes de barramento, incluindo: Pakscan™,
Profibus®, Modbus® e Foundation Fieldbus®

e Transmissor de posicao atual e Folomaticic

Atuador ROMpak

O ROMH

O atuador ROMH foi projetado para aplicacées de alta
velocidade. Este atuador também esta disponivel com o pacote
de controle independente (ROMpakH). Todos os recursos do
ROM e do ROMpak também estdo disponiveis no ROMH e no
ROMpakH.

e Compacto, leve e econdmico e alta velocidade
e Tempos de operacdo de 4,5 e 5,5 segundos
e Ativacdo manual

e Comunicacoes de barramento, incluindo: Pakscan™,
Profibus®, Modbus® e Foundation Fieldbus®

e Controle analdgico e feedback

e Opcdes monofasicas e CC

rotori




Dados de desempenho

ROM e ROMpak

Dados mecanicos

Modelo ROM ROMpak Ativacao Acionamento de Flange de montagem
Peso (kg) Peso (kg) manual saida (mm) 1ISO 5211

ROM-1* 2 4 Acionamento hexagonal 14/11/9 FO3/FO5

ROM-A* 3 5 Acionamento hexagonal 17/14 FO5/FO7

ROM-2 1 13 Volante 22/17 FO7

ROM-3 1 13 Volante 22/17 FO7

ROM-4 22 24 Volante 36/35 F10

ROM-5 22 24 Volante 36/35 F10

ROM-6 22 24 Volante 36/35 F10

ROM-7 26 28 Volante 36/35 F12

OBSERVACAO: Dados do peso com base na alimentacdo monofasica de 50 Hz.
* Ndo é adequado para valvulas borboleta que podem ter retorno.

Dados de desempenho

12 V/24 V*
Modelo Torque Tempo Poténcia CORRENTE VCC/VCA 12 (A) CORRENTE DE 24 VCC/VAC (A)
Nm (Ibf.pé) operacdo (s) domotor (W) Funcionamento Bloqueio Funcionamento Bloqueio

ROM-1 35(26) 20 4,2 1,2 2,2 0,6 1,2
ROM-A 50 (37) 30 4,2 1,2 2,2 0,6 1.2
ROM-2 90 (66) 17 43 2,5 20 1.1 11
ROM-3 150 (111) 28 43 3,2 20 1,5 11
ROM-4 400 (295) 23 92 11 42 5,5 21
ROM-5 500 (369) 30 92 11 42 5,5 21
ROM-6 650 (479) 38 92 11 42 5,5 21
ROM-7 800 (590) 46 92 11 42 5,5 21

*12/24 VAC n&o disponivel para o ROMpak.

Monofasico
Modelo Torque ‘ Tempo operacao (s) ‘ Poténcia CORRENTE 110 V (A) CORRENTE 220 V (A)
Nm (Ibf.pé) 50 Hz 60 Hz domotor (W) |Funcionamento Bloqueio Funcionamento Bloqueio

ROM-1 35 (26) 15 13 5 0,5 0,4 0,23 0,25
ROM-A 50 (37) 22 19 5 0,5 0,4 0,23 0,25
ROM-2 90 (66) 17 15 43 1,2 1,7 0,65 1,0
ROM-3 150 (111) 28 24 43 1,2 1,7 0,65 1,0
ROM-4 400 (295) 20 17 105 2,3 5,0 0,85 2,3
ROM-5 500 (369) 26 22 105 2,3 5,0 0,85 2,3
ROM-6 650 (479) 33 28 105 2,3 5,0 0,85 2,3
ROM-7 800 (590) 40 34 105 2,3 5,0 0,85 2,3

Linhas ROM e ROMpak




Dados de desempenho

Trifasico
Modelo Torque Tempo operacao (s) Poténcia Corrente 220 V CORRENTE 380 V (A) CORRENTE 440 V (A)
Nm (Ibf.pé) 50 Hz 60 Hz domotor (W) | Funcionamento Bloqueio | Funcionamento Bloqueio | Funcionamento Bloqueio
ROM-2 90 (66) 16 14 46 1,3 1,8 0,45 0,83 0,58 0,80
ROM-3 150 (111) 26 22 46 1.3 1,8 0,45 0,83 0,58 0,80
ROM-4 400 (295) 20 17 105 2,45 45 0,7 2 0,9 1,77
ROM-5 500 (369) 26 22 105 2,45 45 0,7 2 0,9 1,77
ROM-6 650 (479) 33 28 105 2,45 45 0,7 2 0,9 1,77
ROM-7 800 (590) 40 34 105 2,45 4,5 0,7 2 0,9 1,77
Tensoes de operacao:
12 24 12 24 110 220 220 380 440 12 24 12 24 110 220 220 380 440
VCC VCC VCC VCC V/1 V/1 V/3 V/3 Vi3 VCC VCC VCA VCA V/1 V/1 V/3 V/3 V/3
ROM-A v v v v v v X X X ROMpak-A vV Vv X X v v X x X
ROM-1 v v v v v v X X X ROMpak-1 v Vv X X v v X x X
ROM-2,3 v v v v v v v v ROMpak-2,3 v Vv X X v v v v Vv
ROM-4,5,6 e 7 v Vv v v v Vv v v v ROMpak-4,56e7 ¢ v X X v v v v v

NOTA: As tolerancias na tensdo e frequéncia de alimentacdo mantém o torque padrao do atuador; ciclos e velocidade de operacdo ndo sdo garantidos.

ROMH e ROMpakH

Dados mecanicos

Modelo ROMH ROMpakH Ativacao Acionamento de Flange de montagem
Peso (kg) Peso (kg) manual saida (mm) 1SO 5211
ROMH-1* 2 4 Acionamento hexagonal 14/11/9 FO3/FO5
ROMH-2* 2 4 Acionamento hexagonal 14/11/9 FO3/FO5
ROMH-3* 2 4 Acionamento hexagonal 14/11/9 FO3/FO5

*N&o é adequado para valvulas borboleta que podem ter retorno.

Dados de desempenho

12 V/24 V*
Modelo Fonte de Torque Tempo operacao Poténcia Corrente (A)
alimentacao Nm (Ibf.pé) (s) domotor (W) Funcionamento Bloqueio
12 VCC 8 (6) 5,5 4,75 1,2 2,2
ROMH-1
24 VCA 8 (6) 4,5 4,75 0,65 1,2
ROMH-2 24 VCC 10 (7) 4,5 4,75 0,65 1,2
Monofasico
Modelo Fonte de Torque Tempo operacao (s) Poténcia Corrente (A)
alimentacao Nm (Ibf.pé) 50Hz 60Hz domotor (W) Funcionamento Bloqueio
110V 13 (10) 4,5 4,3 6,5 0,36 0,4
ROMH-3
220V 13 (10) 4,5 4,3 6,5 0,23 0,25

Tensoes de operacao:

12 24 12 24 110 220 220 380 440 12 24 12 24 110 220 220 380 440

VCC VvCC VCA VCA Vv/1 Vv/1 V/i3 V/i3 V/3 VCC VvCC VCA VCA Vv/1 Vv/1 V/i3 V/3 V/3
ROMH-1 (4 X X v X X X X X ROMpakH-1 v X X X X X X X X
ROMH-2 X (4 X X X X X X X ROMpakH-2 X v X X X X X X X
ROMH-3 X X X X v v X X X ROMpakH-3 X X X X v v X X X

NOTA: As tolerancias na tensao e frequéncia de alimentacdo mantém o torque padrao do atuador; ciclos e velocidade de operagdo nao sao garantidos.
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Diagrama de circuitos e recursos opcionais

Diagrama de fiacdo do ROM
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Diagrama de circuitos e recursos opcionais

Diagrama de fiacdo do ROMpak trifasico
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Diagrama de circuitos e recursos opcionais

Diagrama de fiacdo do ROMpak monofasico
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Dados dimensionais

ROM-A

37

32CTS
1 Entradas do
conduite

123
106
102
N
M8x1,25p
12mm de profundidade
4 posicoes
(1S05211 F07)
P.C.DQ70
M6 x1,0p — g
10mm de profundidade =
4 posicoes - | |

(1S05211 F05)
2 vezes

M20 x1,5p
Entradas do conduite
TIpO do ﬂange Mecanismo de
ativagdo manual
FO7 / FO5
] |8
ROM-1
123
ROMH-1 Fmm
I = . )
ROMH-2 } Opcao 1 para eixo de saida }
I I
ROMH-3 | 20mm c_le !
| profundidade }
I .
1 ' 3
| {
| ! <
| ! =
| : -
! |
I H*=140 }
N 1 5
| Opgéo 2 para eixo de saida 9 }
! |
| 20mmde i I
| profundidade }
I I
| ) |
} f ! 2106
| PCD@42 ! @102
P.C.DZ36 ! |
1 : PN
M5 x0,8p I M5 |
. | x0,8p
ir;(r;\sgggsrofundldade I 12mm de profundidade i
4 posicoes
(1505211 F03) i (1505211 FO4)  H*=140 i
M6 x1,0p —1\ J| e E ~
10mm de profundidade / I
4 posicoes - 4 )
(1SO5211 FO05) [ , 4 7 3
4 @
P.C.D@&50 —
A g =N
[ | L
15mm de profundidade ‘ | ! __ '
T
|
2 vezes /
M20 x1,5p UJ
Tipo do flange Entradas do conduite
FO5 / FO3

rotoric XE




Dados dimensionais

ROM-2/3
246
32CTS
Entradas do
conduite
345
2196
i 2180 |
M8 x1,25p (&/'7!, = ‘ o ‘
10mm de profundidade /¢ X
4 posicoes A
(1SO5211 F07) &
1. &
@70,00 P.CD \@ X 2,
25mm  — N 2vezes — o
de profundidade & M20 x1,5p [& pa
Entradas do ) 8 2
conduite -
|
Tipo do flange 110 V, 220 VCA monofasico
H=252
*ROM-2/3 220V, 380 V, 440 VCA trifasico
FO7 12V, 24 VCA/CC H=312
ROM-4/5/6
318 (com interruptores de limite de torque)
249 (sem interruptores de limite de torque)
32CTS ©
Entradas do g
conduite
| Opgéo para eixo de saida|
| |
| |
| |
I |
|
| |
| | 434 (com interruptores de limite de torque;
} } 365 (sem interruptores de limite de torque)
I |
! ! @ 228
| " |
o rofundidade
M10 x1,5p ¥ . prolundicade. ! 2 217
20mm de profundidade /7 —
4 posicdes
(1ISO5211 F10)
@ 102,00 P.C.D
~
I8
™
40mm de profundidad 2 vezes
mm de profundidade M20 x1 5p 3 N
Entradas do T~
conduite 8 T
Tipo do flange
F10
14 Linhas ROM e ROMpak




Dados dimensionais

ROM-7
339 (com interruptores de limite de torque)
280 (sem interruptores de limite de torque)
32CTS
Entradas do
conduite
| Opgéo para eixo de saida |
| |
| |
B %
NEERON |
! (( - ) ! 465 (com interruptores de limite de torque)
} \‘\&Z\ry f } 406 (sem interruptores de limite de torque)
! O FEY ! @252
— | 40mm de | 2240
Y rofundidade =
M12 x1,75p ¢ ] prolundidade |
20mm de profundidade ///
4 posigoes
(1805211 F12)
@125,00 P.C.D ©
& ‘ =
2 vezes H'HL = = = ﬂﬁni
M20 x1,5p L 3
. ) Entradas do | !] o 3
Tipo do flange 40mm de profundidade conduite ® © = 7J,D \ & 2
F12 ‘ |
ROMpak-A
|
)
T O
= ==l
ffffffffffffffffffff o :
o (S
2 -
; ol @ i .
= &
L QA
63 ‘Eﬂ
||
215
2106
M6 x1,0p —
10mm de profundidade ©
4 posicdes 0 >
(ISO5211 F05) = -
R
P.C.DG70
M8x1,25p
12mm de profundidade
4 posicoes
Tipo do fl . (1505211 Fo7) 8 Mecanismo de
Ipo do Tlange — | =S ativagdo
FO7 / FO5

rotoric XE&




Dimensional Data

Tipo do flange

FO5 / FO3

de profundidade

ROMpak-1, ROMpakH-1, ROMpakH-2, ROMpakH-3

77777777777777777777777777

Opcao 1 para eixo de saida

20mm de

H*=140
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1
20mm de 9
profundidade

M5 x 0,8p
12mm de profundidade
M5x0,8p 4 posigdes
9mm de profundidade | 1505511 FO4) H*=140

4 posicoes
(1505211 FO3)
M6 x 1,0p
10mm de profundidade
4 posicoes

(1IS05211 FO5)

P.C.D &50,00

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

215

2255

161

37

114

136,56 (H*)

ROMpak-2/3

D
(=1
3
} Opcao para eixo de saida}
I I
I 25mm de 17, !
} profundidade } | 438
I I
@70,00 P.C.D | | 2196
M8 x1,25p - q, | |
10mm de profundidade V | | 2180
4 posiges | S L) |
(1505211 FO7) i [ s
N AL B e
O | TN o
(i == \\\
LW \ &
YIS ‘ 5
— = Sy 4 2
o= 73/5 l 2
o S
25mm ‘
7 e de profundidade
Tipo do flange 110 V, 220 VCA monofésico H=252
*ROMpak-2/3 220V, 380 V, 440 VCA trifasico
H=312
FO7 12V, 24 VCA/CC
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Dimensional Data

ROMpak-4/5/6

318 (com interruptores de limite de torque)
249 (sem interruptores de limite de torque)

oo
©
o
527 (com interruptores de limite de torque)
458 (sem interruptores de limite de torque)
@ 228
M10 x1,5p
20mm de profundidade @ 217
4 posicoes
(1S05211 F10) -
| —
© 102,00 P.C.D F
40mm de i & -
profundidade g § &
e o
O
N
. S T
Tipo do flange
\
F10
ROMpak-7

M12 x1,75p

20mm de profundidade p—

4 posicoes —. 2y
=

(1805211 F12)

125,00 P.C.D

40mm de |

N
(@/.. Q)

(N 2
40mm de

,,,,,,,,,,,,,,,,,

oY

profundidade

Tipo do flange

F12

339 (com interruptores de limite de torque)
280 (sem interruptores de limite de torque)

559 (com interruptores de limite de torque:
499 (sem interruptores de limite de torque)

@252
2 240
o

@160
184
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®
ro.torle A Rotork possui experiéncia e

conhecimentos especializados

Os atuadores Rotork sao reconhecidos como os em todos 0s aspectos do controle
melhores do mundo em confiabilidade e seguranca de fluxos.

nas aplicacdes mais exigentes. A fim de manter essa _ :

posicao de lideranca conquistada com muito esforco, Nossas solugdes de servico

a Rotork esta comprometida em ajudar os clientes a aumentam a eficiéncia da pIanta e
maximizar a operacdo continua e sem falhas e a vida reduzem os custos de manutengéo.

util de todos os seus atuadores. _ -
Os servicos de oficina devolvem o
gmsggragoes estabelecidas e cgntros de servicos em todo equamento 3 COﬂdI(;éO de novo.
, podemos oferecer servicos no mesmo dia ou no
dia seguinte a todos o0s nossos clientes. Nossos engenheiros
treinados na fabrica da Rotork tém habilidades em aplicagdes
industriais multiuso e especificas, bem como portam pecas
de reposicao e equipamentos de teste especializados. Nossas
operacdes utilizam um sistema de gestdo da qualidade
documentado e estabelecido de acordo com a ISO 9001.

A Rotork tem como objetivo ser a sua escolha nimero um
para cuidar de diagnéstico de falhas, reparos de servicos,
manutencdo programada e necessidades de integracdo
de sistemas.

Visite www.rotork.com e localize o centro de servicos da
Rotork mais proximo.

Linhas ROM e ROMpak



Suporte e servicos globais

A Rotork entende o valor dos servicos rapidos e

pontuais do local do cliente e tem como objetivo
prover aos clientes solucdes de controle de fluxo
superiores, fornecendo produtos inovadores e de

alta qualidade e servico superior — sempre pontual,

todas as vezes.

Se vocé possui um atuador que requer manutencao no local,

um requisito de servico de projeto personalizado ou uma nova

instalacao do atuador, podemos oferecer a resposta mais
rapida com o minimo de interrupgao da planta.

Credenciamento e garantia
A Rotork é credenciada por todas as principais autoridades d

e

seguranca do mundo, fornecendo aos nossos clientes garantia

e tranquilidade.

As equipes de engenharia da Rotork sdo especialistas no

projeto e na implementacao de solucdes de atuacao para todas
as circunstancias e ambientes. Nossa base de conhecimento se

respalda em instalacdes anteriores e situacdes ambientais de
todo o mundo.

Nosso histérico de projetos de engenharia realizados é
inigualavel. A Rotork conta com a confianca das principais

empresas de servicos publicos e industriais de todo o mundo

para projetar, instalar e realizar a manutencdo de estoques de
atuacdo. Mantemos suas fabricas em operacao com eficiéncia
maxima, ajudando-as a serem mais lucrativas e cumprirem os

requisitos cada vez mais rigorosos de fiscalizagdo do setor.

Temos o conhecimento e a experiéncia necessarios para
projetar, construir e instalar qualquer instalagao padrao ou
personalizada para vocé, em qualquer lugar do mundo.

Gerenciamento de ativos

&° “%,
Rotork é um membro corporativo do Institute Fm %_3
of Asset Management, o érgao profissional _%Mé
ara o gerenciamento de ativos fisicos por toda %4 ¥
pare 29 P Ok v

avida.

Oferecendo tranquilidade,

qualidade garantida e melhoria

da eficiéncia do seu local

rotorie

LIFECYCLE

management

Revisao da oficina do atuador

Suporte a todos os produtos Rotork e ndo Rotork

Instalacdes da oficina, incluindo teste de torque e
reaplicacdo de revestimentos

Grande estoque de OEM em todas as oficinas
Engenheiros de servico totalmente treinados e experientes
Frota de veiculos de servico bem abastecidos

Instalacdes de atuadores para empréstimos

Suporte em campo

Reparos no local

Ativacao

Atualizacdes

Deteccao de falha

Manutencao

Chamadas de assisténcia técnica

Veiculos de servico totalmente equipados

Programa de suporte ao cliente (CSP) da Rotork

Permite que os usudrios selecionem um nivel de servico
adaptado com precisdo aos seus requisitos individuais de
gerenciamento de ativos

Projetado para fornecer a méxima confiabilidade e
disponibilidade dos atuadores durante a vida util do
produto — melhorando assim o rendimento da producao

Projetado para reduzir o custo de manutencao ano apds ano
Projetado para permitir que os clientes gerenciem o
problema do “risco versus orcamento” em operacoes de
manutencao

Projetado para ser flexivel — vocé escolhe o nivel de
cobertura que deseja

Relatérios gerados na frequéncia acordada que
demonstram reducao de custos e melhorias de
desempenho

Suporte ao tempo de processamento, paralisacao de
manutencao e interrupc¢ao de energia

Manutencgéo preventiva

Instalacdes completas de revisdo e teste no local
Pecas de OEM e suporte

Suporte a todos os produtos Rotork e nao Rotork

Suporte a ativacdo para cumprir as metas de tempo de
paralisacdo de manutencao

Gerenciamento e supervisao do projeto de revisdo da sua
planta e retorno as datas de servico

Centros de automacao de valvulas

No local — automacao de valvulas manuais
No local — substituicdo do atuador
Fora do local — nova automacao de valvula

rotori
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www.rotork.com

Ha uma lista completa da nossa rede de vendas
internacionais e de servi¢os disponivel em nosso website.

Rotork plc
Brassmill Lane, Bath, Reino Unido

tel +44 (0)1225 733200
email mail@rotork.com

PUB008-001-13
Issue 08/20

Como parte do desenvolvimento continuo de produtos, a Rotork reserva-se o direito de retificar e
alterar especificacdes sem aviso prévio. A data de publicacdo pode ser alterada. Para obter a versao
mais recente, visite nosso site em www.rotork.com

O nome Rotork é uma marca registrada. A Rotork reconhece todas as marcas registradas. Publicado
e produzido no Reino Unido pela Rotork. POWTG0121
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