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1. Einfilhrung

Dieses Handbuch befasst sich mit der Baureihe
der linearen Armaturenstellantriebe (CVL).

Modelle:
CVL-500, CVL-1000, CVL-1500 und CVL-5000

Die vollstandige Spezifikation finden Sie in der Druckschrift
PUB042-001.

Auf der Grundlage des langjahrigen Erfolgs der
innovativen Technologie von Rotork bietet der
CVL ein duBerst genaues und empfindliches
Verfahren zur Automatisierung von
Regelarmaturen ohne die Komplexitat und
Kosten eines pneumatischen Antriebs. Wenn
Produktionskosten und Effizienz verstarkt im
Mittelpunkt stehen, ist die exakte Regelung der
Prozessvariablen von gréBter Wichtigkeit.

Mit Auflésungswerten von unter 0,1% und der Fahigkeit,
Positionsiberschwingungen zu eliminieren, tragt die CVA-
Baureihe von Rotork zur Maximierung von Produktionsqualitat
und Anlagenkapazitat bei.

Die Stellantriebe der Baureihe CVL sind in sich geschlossene
Einheiten, speziell entwickelt und gebaut fir den permanenten
elektrischen Fernbetrieb von Regelarmaturen.

Der Stellantrieb besteht aus:
e blrstenlosem Gleichstrom-Elektromotor

e Reduktionsgetriebe mit linearer Abtriebswelle

e Motorsteuerung mit Drehzahl-, Stellweg- und
Schubbegrenzung

e Elektronischen Steuerungs- und Uberwachungseinheiten
in einem doppelt abgedichteten, wasserdichten Gehduse.

e Gefahrenbereichzulassung geméaB internationaler und
nationaler Anforderungen.

Alle Drehmoment und Positionseinstellungen sowie die
Konfiguration des Stellantriebs werden berthrungsfrei mithilfe
eines Bluetooth®-Gerats vorgenommen, typischerweise ein PC
oder Laptop (nicht im Lieferumfang enthalten).

Die kabellose Bluetooth PC-Software ,Enlight” steht kostenlos
unter www.rotork.com zum Download zur Verfligung.
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2, Allgemeine Informationen

Dieses Handbuch wurde erstellt, um einem
fachmannischen Benutzer den Einbau, den Betrieb,
das Einstellen und die Inspektion der Rotork
Regelarmatur Stellantriebsbaureihe zu ermdglichen.

Der elektrische Einbau, die Wartung und die Anwendung
dieser Stellantriebe ist entsprechend der am Einbauort giltigen
nationalen Gesetzgebung und der gesetzlichen Vorgaben in
Bezug auf die sichere Nutzung dieses Geréats auszufiihren.

Fir GroBbritannien: Es sind die , Elictricity at Work Regulations
1989” (Richtlinien zu Elektrizitat am Arbeitsplatz) und die in

der entsprechenden Ausgabe der ,,IEE Wiring Regulations”
(Anwendungsrichtlinien fur elektrische Verdrahtungen des
Verbandes der Elektroingenieure) vorgegebenen Richtlinien
anzuwenden. AuBerdem sollte sich der Benutzer dem vollen
Umfang seiner Pflichten gemaB des ,Health and Safety at Work
Act 1974" (Gesetz firGesundheit und Sicherheit am Arbeitsplatz
1974) bewuBt sein.

Fir die USA: Es gilt der ,NFPA 70, National Electrical Code®”
(nationaler Sicherheitsstandard fur Elektroinstallationen).

Der mechanische Einbau ist gemaB diesem Handbuch auszufiihren
und ebenfalls in Ubereinstimmung mit allen entsprechenden
nationalen technischen Richtlinien. Wenn auf dem Typenschild
des Stellantriebs angegeben ist, dass dieser fur die Verwendung

in explosionsgefahrdeten Bereichen (Gefahrenbereichen)

geeignet ist, dann ist der Stellantrieb geeignet fur den Einsatz

in Zone 1 und Zone 2 (oder Bereich 1 und Bereich 2) der
Gefahrenbereichsklassifizierung, wie auf dem Typenschild des
Stellantriebs angegeben.

Alle Ausristungsteile, die mit dem Stellantrieb in Verbindung
stehen, sollten eine entsprechende (oder héhere) Klassifizierung
fur Gefahrenzonen haben. Einbau, Wartung und Anwendung des
in einem Gefahrenbereich installierten Stellantriebs missen von
einem Fachmann und in Ubereinstimmung mit allen relevanten
technischen Richtlinien fir diese Gefahrenbereichszulassung
ausgefuhrt werden.

Alle Inspektionen oder Reparaturen eines fir Gefahrenbereiche
zugelassenen Stellantriebs sollten nur ausgefuhrt werden, wenn
sie der nationalen Gesetzgebung und den fir den speziellen
Gefahrenbereich gultigen gesetzlichen Vorgaben entsprechen.

Die eigensichere Schnittstelle kann nicht vom Anwender
repariert werden.

_—
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Es sind nur von Rotork zugelassene Ersatzteile fur den
Stellantrieb zu verwenden. Unter keinen Umsténden durfen
Modifikationen oder Anderungen am Stellantrieb vorgenommen
werden, weil dadurch die Voraussetzungen fir die Zulassung
unglltig werden koénnen.

Zugriff auf stromflihrende elektrische Leiter ist in
Gefahrenbereichen nur mit einer speziellen Arbeitserlaubnis
gestattet. Ansonsten ist jegliche Stromzufuhr zu unterbrechen
und der Stellantrieb zur Reparatur in eine ungefahrliche Zone
zu bringen.

Die Installation, Wartung und Reparatur von Rotork-Stellantrieben
sollte nur fachméannisch ausgebildeten oder erfahrenen Personen
gestattet werden. Alle Arbeiten missen gemal den Anweisungen
in diesem Handbuch ausgeftihrt werden. Der Anwender und die
Personen, die mit diesem Gerét arbeiten, sollten alle gesetzlichen
Vorschriften zur Arbeitssicherheit kennen.

2.1 Gehausematerialien

Die Gehduse der Rotork Stellantriebsbaureihe werden aus

einer Aluminiumlegierung mit Edelstahlbefestigungen und

einem Polycarbonatfenster gefertigt. Der Steuerknopf der
Ortssteuerstelle und der manuelle Uberbriickungsknopf

(falls vorhanden) werden aus einer Polycarbonat/PBT-
Kunststoffmischung hergestellt. Bei diesen Komponenten besteht
die Gefahr der elektrostatischen Aufladung, sie dtrfen daher nur
mit einem feuchten Tuch gereinigt werden.

Der Benutzer muss sicherstellen, dass das Betriebsumfeld

und samtliche Materialien im Bereich des Stellantriebs nicht

zu einer Einschrankung des sicheren Gebrauchs oder des fir

den Stellantrieb erforderlichen Schutzes fuhren konnen. Falls
erforderlich hat der Benutzer sicherzustellen, dass der Stellantrieb
ordnungsgemaB gegen das Betriebsumfeld geschitzt ist.

Sollten Sie weitere Informationen und Beratung beziglich der
sicheren Verwendung der Stellantriebe von Rotork benétigen,
erhalten Sie diese auf Anfrage.




3. Zulassungen fiir Gefahrenbereiche

Die genauen Zulassungsdaten finden Sie auf dem Typenschild des Stellantriebs.

Die Bauart des CVL entspricht den folgenden Richtlinien: -

Europaische ATEX-Richtlinie fiir explosionsgefahrdete
Bereiche (2014/34/EU) Il 2GD oder 1l 2 (1) GD (wenn
eigensichere Option verwendet wird)

Ex db h 1IB T4 Gb, Ex h tb 1lIC T120°C Db

Ex db h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (fur eigensichere Option)
EN 60079-11 (fur eigensichere Option)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34
und EN 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Ex db h IIC T4 Gb, Ex h tb 1IC T120°C Db

Ex db h [ia Ga] IIC T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (fur eigensichere Option)
EN 60079-11 (fur eigensichere Option)

EN60079-0, EN60079-1, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34
und EN 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Ex dbeb h 11B T4 Gb, Ex h tb 1lIC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex h [ia IlIC Da] tb IIIC T120°C Db (fur eigensichere Option)
EN 60079-11 (fur eigensichere Option)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7,

EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 und EN 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Ex dbeb h IIC T4 Gb, Ex h tb 1IC T120°C Db

Ex dbeb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (fir eigensichere Option)
Ex h [ia IlIC Da] tb IIC T120°C Db (fur eigensichere Option)
EN 60079-11(fur eigensichere Option)

EN60079-0, EN60079-1 und EN60079-7,

EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-34 und EN 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Kanada — Gefahrenbereich

CSA Explosionproof, Class I, Div 1, Groups C & D, T4
Temperature -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

CSA Explosionproof, Class I, Div 1, Groups B, C & D, T4
Temperature -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

CSA Dust Ignitionproof, Class Il, Div 1, Groups E, F & G, T4

Temperature -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Wenn die optionale eigensichere Schnittstelle verbaut ist:
Associated Apparatus, Class I, Div 1, Groups A, B, C & D, T4
Temperatur -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

International — Gefahrenbereiche nach IECEx

Ex db 11B T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex db [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex [ia IIC Da] tb IIC T120°C Db (fur eigensichere Option)
IEC 60079-11 (fur eigensichere Option)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37
und IEC 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Ex db 1IC T4 Gb, Ex tb IlIC T120°C Db

Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex [ia IIC Da] tb IIIC T120°C Db (fur eigensichere Option)
IEC 60079-11 (fur eigensichere Option)

IEC60079-0, IEC60079-1, ISO 80079-36, ISO 80079-37
und IEC 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Ex dbeb IIB T4 Gb, Ex tb 1IIC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIB Ga] IIB T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex [ia IIC Da] tb IIC T120°C Db (fur eigensichere Option)

IEC 60079-11 (fur eigensichere Option)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
und IEC 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

Ex dbeb IIC T4 Gb, Ex tb 1lIC T120°C Db

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb (fur eigensichere Option)

Ex [ia IIC Da] tb IIIC T120°C Db (fur eigensichere Option)

IEC 60079-11 (fur eigensichere Option)

IEC60079-0, [EC60079-1, IEC60079-7, ISO 80079-36, ISO 80079-37
und IEC 60079-31

Umgebungstemperaturbereich:
-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

USA - Gefahrenbereich

FM/CSAus Explosionproof, Class I, Div 1, Groups C & D, T4
Temperature -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

FM/CSAus Explosionproof, Class |, Div 1, Groups B, C & D, T4
Temperature -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

FM/CSAus Dust Ignitionproof, Class I, Div 1, Groups E, F & G, T4
Temperature -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)
*Qption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)

When optional Intrinsically Safe interface is fitted:
Associated Apparatus, Class I, Div 1, Groups A, B, C & D, T4
Temperatur -20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

*QOption -40 bis +60 °C (-40 bis +140 °F)
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3. Zulassungen fiir Gefahrenbereiche

Maximale Gerateparameter

Anschliisse 1, 2, 3.

Anschliisse 6, 7, 8.

Ui: 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0 Ui: 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 lo: 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 700 mW Po: 0 Pi: 700 mW Po: O

Ui - Maximalspannung (Hochstwert bezogen auf Wechsel- oder
Gleichstrom), die an die Anschliisse des Stellantriebs angelegt
werden kann, ohne die Schutzart auBer Kraft zu setzen.

i — Maximalstrom (Hochstwert bezogen auf Wechsel- oder
Gleichstrom), der an die Anschlisse des Stellantriebs angelegt
werden kann, ohne dass die Schutzart auBer Kraft gesetzt
wird, und zwar in Ubereinstimmung mit den mitgelieferten
Anweisungen.

Pi—Maximale Leistung, die an den Anschliissen des Stellantriebs
und gemaB den mitgelieferten Anweisungen angelegt werden
kann, ohne die Schutzart auBer Kraft zu setzen.

Ci— Maximale dquivalente innere Kapazitat des Stromkreises,
von der an den Anschltissen auszugehen ist.

Li— Maximale dquivalente innere Induktivitét des Stromkreises,
von der an den Anschliissen auszugehen ist.

Uo - Maximalspannung (Hochstwert bezogen auf Wechsel- oder

Gleichspannung), die an den Anschltissen des Stellantriebs und
gemaB den mitgelieferten Anweisungen bei einer beliebigen
angelegten Spannung bis zur Maximalspannung auftreten kann.

lo — Maximalstrom (Hchstwert bei Wechsel- oder Gleichstrom)
in Geraten, der aus den Anschlissen des Stellantriebs
entnommen werden kann.

Po — Maximale elektrische Leistung, die aus den Anschltissen des
Stellantriebs entnommen werden werden kann.

Besondere Anforderungen fiir sichere Verwendung (Stellantriebe mit ATEX/IECEx/cCSAus/FM-Zulassung)

1. Die kritischen Werte des Flammenwegs sind:

Flammenweg Maximaler Zwischenraum (mm) | Mindestldnge (mm)
Mindestlange 0,15 25,00
Getriebekasten elektrisches Gehause/Klemmstopfen 0,15 25,00
Getriebekasten Anschlussgehduse/Anschlussabdeckung 0,15 26,00
Getriebekasten elektrisches Gehduse/manuelle Ubersteuerungsbuchse (falls vorhanden) -0,005 28,00
Manuelle Ubersteuerungswelle/Getriebegehduse elektrisches Gehduse (oder Buchse falls vorhanden) | 0,15 25,00
Abtriebswelle/Abtriebswellenbuchse 0,15 25,00
Abtriebswellenbuchse/Getriebekasten elektrisches Gehause -0,005 25,00

Hinweis: Das Minuszeichen gibt eine Pressanpassung an.

2. Bei Bedienknopf und manuellem Handrad besteht eine potentielle Gefahr fir elektrostatische Aufladung. Diese Bauteile durfen nur mit

einem feuchten Tuch gereinigt werden.

3. Wenn die optionale eigensichere Schnittstelle montiert ist, sind die Anschlisse 3 und 6 nur fur den Anschluss der Kabelabschirmungen
vorgesehen. Diese Anschlusspunkte sind nicht vom Gehause der Baugruppe isoliert und entsprechen nicht den Anforderungen an die
Spannungsfestigkeit gemaB CSA/ EN/IEC/UL 60079-11. Dies sollte im Hinblick auf die geltenden Richtlinien bertcksichtigt werden.

4, Lagerung

4.1 Lieferung / Inspektion

Sorgfaltig auf Transportschaden untersuchen. Beschadigungen
des Versandkartons sind meistens ein guter Hinweis auf
unsachgemaBe Handhabung. Alle Transportschaden sind
umgehend dem Spediteur und Ihrem 6rtlichen CVA-Handler
zu melden.

Packen Sie das Produkt und das Informationspaket aus und achten
Sie darauf, den Versandkarton und weiteres Verpackungsmaterial

fur eine eventuelle Riicksendung aufzuheben. Priifen Sie, dass die
Punkte auf der Pack- oder Frachtliste mit Inren eigenen Unterlagen
Ubereinstimmen.

4.2 Lagerung

Wenn Ihr Stellantrieb nicht sofort eingebaut werden kann,
lagern Sie ihn bitte an einem trockenen Ort, bis er montiert
und angeschlossen werden kann.

Wenn der Stellantrieb eingebaut werden muss, aber

nicht verkabelt werden kann, wird empfohlen, alle
Kunststoffeingangsstecker der Ubertragungskabel durch PTFE-
versiegelte Metallstecker zu ersetzen.
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Die doppelt versiegelte Rotork-Bauart bietet hervorragenden
Schutz fur innere elektrische Bauteile, wenn kein Eingriff
stattfindet. Es ist nicht erforderlich, Abdeckungen zu entfernen,
um den CVL-Stellantrieb in Betrieb zu nehmen.

Rotork kann keine Haftung Gbernehmen fir vor Ort nach dem
Entfernen der Abdeckungen verursachte Beschadigungen.

Jeder Rotork Stellantrieb wird vor dem Verlassen der Fabrik
umfassend gepriift, um Uber Jahre hinweg fehlerfrei zu arbeiten,
vorausgesetzt, er wurde ordnungsgemaB in Betrieb genommen,
eingebaut und versiegelt.

4.3 Typenschild

o . rotorie.. =5 2™  mumnymmunrimmne®
Serial number C € Xy Umlwe\ghl
Wiring diagram 77 Q(:? Yearofmanufacture
Actuator type
Output max.
Enclosure

Ex db[_|h IIC T4 Gb Tamb -20°C to +60°C

112GD  Ex h tb 1IC T120°C Db
Actuator supply 100-2 © Cert No: CML 1ATEX1189X

Reg. design No. 0000764766-0001/0009
UK & Foreign Pat

All external enclosf

be grade A4-80 to ISO 3506-1

. MADE IN ENGLAND

Rated current

167743-1




5. Arbeitssicherheit

/N ACHTUNG

Stellen Sie vor Installation des Stellantriebs sicher, dass er fur den
beabsichtigten Einsatz geeignet ist. Wenn Sie unsicher sind, ob
das Gerat fur Ihren Einsatz geeignet ist, wenden Sie sich vor dem
Einbau bitte an Rotork.

A ACHTUNG: GEFAHR DURCH ELEKTRISCHEN SCHLAG

Einbau und Service durfen nur durch Fachpersonal ausgefihrt
werden.

/\ ACHTUNG: ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Dieses Gerat enthalt ESD-empfindliche Bauteile. Zum Schutz der
inneren Bauteile durfen die Leiterplatten nur in Verbindung mit
ESD-Schutzverfahren berihrt werden.

A ACHTUNG: OBERFLACHENTEMPERATUR

Im Normalbetrieb kann die Temperatur der Verdrahtung

des Stellantriebs innerhalb des Anschlussgehduses bei einer
Umgebungstemperatur von 60 °C eine Temperatur von 66

°C erreichen. Bei der Installation ist darauf zu achten, dass

eine geeignete Verdrahtung und zugehdrige Anschlussstecker
verwendet werden. Der Monteur / Anwender muss sicherstellen,
dass die Oberflachentemperatur des Stellantriebs nicht durch
externe Heiz- oder Kihleffekte (z. B. Prozesstemperatur)
beeinflusst wird.

/N ACHTUNG: BETRIEBSHOHE

Das Gerat darf gemafB I[EC/CSA 61010-1 nur bis in einer Héhe von
weniger als 2000 m installiert werden.

/\ ACHTUNG: GEHAUSEMATERIALIEN

Die Gussgehdause der Stellantriebe CVA sind aus einer
Aluminiumlegierung mit Edelstahlbefestigungen hergestellt.

Der Benutzer muss sicherstellen, dass das Betriebsumfeld und
alle Materialien im Umfeld des Stellantriebs nicht zu einer
Minderung des sicheren Gebrauchs oder des fir den Stellantrieb
erforderlichen Schutzes fuhren kénnen.

Gegebenenfalls hat der Benutzer sicherzustellen, dass der
Stellantrieb ordnungsgemaB gegen das Betriebsumfeld
geschitzt ist.

A ACHTUNG: HANDBETRIEB

Bei mit optionalem Handrad ausgerUsteten Stellantrieben durfen
unter keinen Umstanden zusatzliche Hebelvorrichtungen, wie

z. B. Rad- oder Schraubenschlissel an dem Handrad angesetzt
werden, um mehr Kraft beim SchlieBen oder Offnen der Armatur
auszutiben. Dies kann die Armatur und/oder den Stellantrieb
beschadigen. Ebenso kann es dazu fuhren, dass die Armatur in
der geoffneten oder geschlossenen Position blockiert.

/\ ACHTUNG: GERATEGEWICHT

Das Gewicht des Stellantriebs ist auf dem Typenschild angegeben.
Es ist darauf zu achten, dass der Stellantrieb sicher transportiert,
bewegt oder angehoben wird.

Das manuelle Anheben muss immer mit zwei Handen von der
Unterseite des Stellantriebs aus erfolgen. Fir den CVL5000 sind
zusatzliche Hebevorrichtungen erforderlich. Ausfihrliche Hinweise
zum Hebevorgang finden Sie in Abschnitt 7.3.

A ACHTUNG: RESERVE POWER PACK

Bei mit dem Reserve Power Pack ausgeristeten Stellantrieben ist
zu beachten, dass sich die Abtriebswelle des Stellantriebs nach
Unterbrechen der Stromzufuhr bewegen kann.

Drehen Sie den Wahlschalter in die ,STOP"-Position, um
unerwiinschte elektrische Bewegungen zu vermeiden. Der
CVL-Stellantrieb und insbesondere das Power Pack enthalten
keine vom Benutzer zu wartenden Bauteile und die obere
Abdeckungsbaugruppe darf nur von entsprechendem
Fachpersonal entfernt werden.

Das im Getriebegehause eingebaute Reserve Power Pack

enthalt Superkondensatorzellen. Versuchen Sie nicht,
Befestigungen zwischen Stellantrieb und Armatur oder die obere
Abdeckungsbaugruppe zu entfernen, wéhrend die HMI-LED-
Anzeige leuchtet.

Die Superkondensatoren eingebaute Reserve-Batteriepack
enthalt Superkondensatorzellen. Versuchen Sie nicht,
Befestigungen zwischen Stellantrieb und Armatur oder die obere
Abdeckungsbaugruppe zu entfernen, wéhrend die HMI-LED-
Anzeige leuchtet.

Es besteht keine Veranlassung, die obere Abdeckungsbaugruppe
wahrend der normalen Montage und Inbetriebnahme zu entfernen.

Superkondensatoren enthalten giftige/reizende Stoffe. Wenn die
obere Abdeckungsbaugruppe aus irgendeinem Grund entfernt
werden muss, ist sicherzustellen, dass die Superkondensatoren
vor dem Entfernen der oberen Abdeckbaugruppe vollkommen
entladen sind und dass der Bereich ausreichend beluftet ist, damit
sich moglicherweise austretende Dampfe vor dem Eingriff in das
Gehduse verziehen.

Verwenden Sie angemessenen Hand-/Augenschutz und prifen
Sie die Superkondensatorzellen auf Anzeichen von Flussigkeits-
oder Gelaustritt, bevor Sie diese handhaben. Beim Arbeiten mit
Kondensatoren ist fur ausreichende Beltftung zu sorgen. Schiitzen
Sie Hande und Augen vor Kontakt durch die Verwendung von
Butyl- oder Neoprenhandschuhen und Sicherheitsbrillen. Waschen
Sie nach dem Umgang mit beschadigten Zellen Ihre Hande.

Entsorgen Sie das Failsafe-Reserve-Batteriemodul gemaB den
Bundes-, Staats- oder ortlichen Richtlinien.

Auf Anfrage erhalten Sie ein Materialdatenblatt von Rotork.

/\ ACHTUNG

CVL-Stellantriebe mit Handverstellung werden mit einer ROTEN
Kunststoff-Schutzlasche geliefert, die zwischen dem Getriebekasten
und dem Bedienknopf des Handrads angebracht ist.

Die Lasche ist so angebracht, dass das Gerat beim Transport nicht
beschadigt wird. Vor der manuellen Betatigung des Stellantriebs
muss die Lasche abgenommen werden, um das Einrasten des
Mechanismus zu ermdglichen.

Es ist empfehlenswert, die Lasche wahrend des elektrischen
Betriebs an ihrem Platz zu belassen.

ROTE
Lasche

rotori




6. Bedienung des Stellantriebs

Die folgenden Anweisungen sind bei der Installation und
Verwendung von Rotork-Steuergeraten zu beachten und in lhre
Sicherheitsprozesse einzuarbeiten.

e Vor Einbau, Betrieb und Wartung dieses Produktes sind alle
Anweisungen zu lesen und aufzubewahren.

e Wenn Sie bestimmte Anweisungen nicht verstehen, setzen Sie
sich bitte zur Kldrung mit Rotork in Verbindung.

e Beachten Sie alle Warnhinweise, VorsichtsmaBnahmen
und Anleitungen, die auf dem Gerat angebracht sind oder
mitgeliefert wurden.

e Informieren und unterrichten Sie das Personal tber
ordnungsgeméBen Einbau, Betrieb und Wartung des
Produkts.

Bauen Sie das Gerat gemaB den Einbauanweisungen von
Rotork Controls und in Ubereinstimmung mit den értlichen
und nationalen technischen Richtlinien ein. Verbinden Sie
alle Produkte mit den entsprechenden Stromquellen.

e Um eine einwandfreie Leistung sicherzustellen, sollten Sie fir
Installation, Bedienung, Aufriistung oder Wartung des Geréts
nur qualifiziertes Personal einsetzen.

e \Wenn Ersatzteile bendtigt werden, stellen Sie sicher, dass
der qualifizierte Servicetechniker nur von Rotork spezifizierte
Ersatzteile verwendet.

e Fremdteile flihren zum Erléschen der Gefahrenzonenzulassung
und koénnen Brand, Stromschlag, andere Gefahren oder
fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

e Lassen Sie alle Schutzabdeckungen an ihrem Platz (auBer
wahrend des Einbaus oder der Wartung durch qualifiziertes
Personal), um elektrische Stromschlage, Verletzungen des
Personals oder Beschadigung der Ausristung zu vermeiden.

e UnsachgeméBer Betrieb des Stellantriebs kann das Geréat
oder Ausriistung in der Umgebung beeintrachtigen oder
schadigen.

CVL Installations- und Wartungshandbuch

A ACHTUNG: HANDBETRIEB

Hinweis: Bei mit optionalem Handbetrieb ausgeristeten
Stellenantrieben dirfen unter keinen Umstanden zusatzliche
Hebelvorrichtungen wie z.B. ein Rad- oder Schraubenschlissel an
dem Handrad angesetzt werden, um mehr Kraft fir das Offnen
oder SchlieBen der Armatur auszutiben. Dies kann die Armatur
und/oder den Stellantrieb beschadigen. Ebenso kann es dazu
fuhren, dass die Armatur in der ge6ffneten oder geschlossenen
Position blockiert.

/N ACHTUNG

Nehmen Sie die ROTE Schutzlasche vom Bedienknopf des
Handrads ab, bevor Sie in den Handbetrieb Ubergehen. Im
Normalbetrieb wieder einsetzen.

HINWEIS: DIE MANUELLE UBERSTEUERUNG VERFUGT UBER
EIN RUTSCHKUPPLUNGSSYSTEM.

DIE HANDBEDIENUNG RUTSCHT BEI UBERSCHREITUNG DES
MAXIMALEN EINGANGSDREHMOMENTS.

Bei mit optionalem Handrad ausgerUsteten Stellantrieben kann
die Armatur unabhéngig von der Stromversorgung von Hand
betrieben werden.

Drehen Sie den Wahlschalter auf die Position ,STOP”, bevor
Sie versuchen, den Stellantrieb von Hand zu betétigen.

Sie finden den Handbeté&tigungsmechanismus an der Unterseite
des Gehduses des Stellantriebs. Driicken und drehen Sie den
Handantriebsknopf, um den Stellantrieb manuell zu betatigen.

A ACHTUNG: ELEKTRISCHER BETRIEB

Prifen Sie, ob die Spannung der Stromversorgung mit der
Angabe auf dem Typenschild des Stellantriebs Uibereinstimmt.

Schalten Sie die Stromzufuhr nicht ein, bevor Sie Uberpruft
haben, ob der Stellantrieb richtig angeschlossen ist.




6. Bedienung des Stellantriebs

6.1  Ortsteuerung

Der Stellantrieb wird mit einem Dreipositionen-Wahlschalter
geliefert, der sich auf der oberen Abdeckungsbaugruppe
befindet. Die Schalterbaugruppe hat einen Feststellriegel, um
den Steuerungsschalter in Position einzurasten. In der Mitte der
Schalterbaugruppe befindet sich eine Dreifarben-LED. Genaue
Einzelheiten zur LED-Anzeige siehe Tabelle 1.

Die LED verfuigt tiber 3 Farbanzeigen: ROT, GRUN oder BLAU.

Die LED kann ,AN" sein oder ,BLINKEN", abhdngig vom
Betriebszustand des Stellantriebs.

Stop

Wenn der Wabhlschalter in der , STOP"-Position steht, ist kein
elektrischer Betrieb moglich.

Run

Wenn der Wahlschalter in der ,RUN"-Postition steht, reagiert
der Stellantrieb auf Befehle der Fernsteuerung. Wahrend der
Inbetriebnahme oder Diagnose mit Bluetooth Geraten darf der
Antrieb nicht ferngesteuert werden.

Hinweis: Wenn STOP oder RUN gewahlt werden, kann der
Steuerschalter zwischen den beiden Positionen gedreht
werden, ohne dass die Verriegelung hinuntergedriickt
werden muss. Es ist auch maéglich, den Wahlschalter in der
~RUN"- oder ,,STOP”-Position zu arretieren.

Test

Wenn sich der Wahlschalter in der ,, TEST"-Position befindet, wird
ein automatisches Testverfahren gestartet, sofern die Funktion
freigegeben ist.

So kann schnell gepriift werden, ob der Stellantrieb in der Lage
ist, seinen Ausgang unabhéngig vom externen Steuerungssystem
zu steuern. Der Stellantrieb fiihrt eine Reihe von Stufen- und
Zyklusprogrammen im Rahmen der zuletzt angeforderten Position
durch. Nicht groBer als +/- 4% der letzten Sollwerts.

Der Test misst folgende Parameter:
e Totzeit

e Sprungantwortzeit

e Einstellzeit

e Durchschnittlicher Schub/Drehmoment in jeder
Bewegungsrichtung

e Volle Weggeschwindigkeit
e Ventilreibung

Die Benutzer-LED auf dem Wahlschalter blinkt 10 Sekunden
lang schnell.

Griines Blinken - Alle Parameter innerhalb akzeptabler
Grenzen

Rotes Blinken - Einer oder mehrere Parameter befinden sich
auBerhalb der akzeptablen Grenzen.

Abb. 6.2

Abb. 6.3

Abb. 6.4
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6. Bedienung des Stellantriebs

LED-Anzeige Zustand Stellantrieb Betriebsart

‘ Standig Griin - Keine Fehler Run or Test

Hinweis: Elektrischer Betrieb ist
nicht300 maoglich, wahrend das
RPP geladen wird.

4
\

Griin - langsam blinkend

- Automatischer Test wird durchgefthrt
oder Reserve Power Pack (RPP) wird
geladen (falls vorhanden).

|
\‘
/-

]

[

\
7/

Griin - schnell blinkend
Automatischer Test erfolgreich abgeschlossen.

Blau - schnell blinkend
Aufbau der Bluetooth -Verbindung

. .
H H
B . . . . .
SN RN
e 054 % o
4 .
o ry . e ry .
o . . .
o . . K . N
. .
N .

Run
\\ //
__‘__ Blau - langsam blinkend
b & Bluetooth-Verbindung aktiv.
VB BN
1
N\, | /7
g’ Griin/Blau - abwechselnd blinkend Run oder Test
--.-- Bluetooth-Verbindung aktiv
e : N Keine Fehler.
. Rot/Blau - abwechselnd schnell blinkend
. Aufbau der Bluetooth-Verbindung
: Stop
1
g’ Rot/Blau - abwechselnd langsam blinkend
--‘-- Bluetooth-Verbindung aktiv
pd : N Fehler gefunden oder Stop gewahlt.
. Stindig rot Run/Test/Stop
Schwerer Fehler aufgetreten.
1
\\ ] /,
__.__ Rot blinkend Stop
P <% Stop gewahlt oder geringfligiger Fehler gefunden.
1
1
N\ | 7
Rot/Griin - abwechselnd blinkend Run/Test/Stop

Stromausfall und USV aktiv

|
\l‘,
/ \,

|

|

\
7/

Tabelle 1

Hinweis: Langsames Blinken = 0,5 Hz
Schnelles Blinken = 1,0 Hz
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6. Bedienung des Stellantriebs

6.2 Reserve Power Pack - (optional)

Der Stellantrieb kann mit einem optionalen ,Reserve Power Pack”
ausgestattet werden, das aus Superkondensatoren besteht, mit
deren Hilfe der Stellantrieb bei Stromausfall in eine vorbestimmte
Position fahrt.

Beim Einschalten bendtigen die Superkondensatoren eine
Ladezeit; wahrend dieser Zeit ist der elektrische Betrieb des
Stellantriebs gesperrt. Dieser Vorgang kann bis zu zwei
Minuten dauern.

BEMERKUNG: Der elektrische Betrieb ist gesperrt und die
LED blinkt wahrend der Ladezeit.

Bei Ausfall der Stromversorgung fiihrt der Stellantrieb seine
vorgesehene ausfallsichere-Funktion aus. Die LED leuchtet
so lange, bis die in den Kondensatoren gespeicherte Energie
abgebaut ist.

/N /\ ACHTUNG

Bei mit einem Reserve Power Pack ausgeriisteten
Stellantrieben ist zu beachten, dass sich die Abtriebswelle
des Stellantriebs nach Unterbrechen der Stromversorgung
bewegen kann.

Drehen Sie vor dem Ausfiihren von Wartungsarbeiten
oder dem Abnehmen des Gerates von der Armatur

den Wahlschalter in die ,STOP”- Position, um alle
unerwiinschten elektrischen Bewegungen zu vermeiden.

Warten Sie nach dem Unterbrechen der Stromversorgung
des Stellantriebs, bis die LED-Anzeige auf der oberen
Abdeckungsbaugruppe erloschen ist, bevor Sie den
Stellantrieb von der Armatur trennen. Versuchen Sie unter
keinen Umsténden, den Stellantrieb zu entfernen oder die
Verbindung der Abtriebswelle einzustellen, wéahrend die
LED auf der oberen Abdeckung leuchtet.

Das Gehduse des CVA-Stellantriebs und insbesondere das
Power Pack enthalten keine vom Benutzer zu wartenden
Bauteile und die obere Abdeckungsbaugruppe darf nur von
entsprechendem Fachpersonal entfernt werden.

ENTFERNEN SIE KEINE ABDECKUNGSBAUGRUPPE, UM
ZUGANG ZU DEN ELEKTRISCHEN KAMMERN ZU ERLANGEN,
WAHREND DIE LED AUF DEM WAHLSCHALTER LEUCHTET.

rotoric X&




7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.1 Inbetriebnahme

Die Stellantriebe der CVA-Baureihe von Rotork erméglichen eine
einfache, sichere und schnelle, bertihrungslose Inbetriebnahme
tber einen Bluetooth-féhigen PC. Die Begrenzungseinstellungen
des Stellantriebs konnen mit der automatischen Einrichtfunktion
vorgenommen werden.

Bendtigte Werkzeuge und Ausriistung

Bluetooth-féhiger PC. Die Betriebssystemanforderungen finden Sie
unter www.rotork.com.

Hinweis: Die Bedienung vor Ort ist nur mit einem PC
maoglich. Alternativ kann ein HART-Kommunikator
verwendet werden, wenn die optionale HART-Karte
eingebaut ist.

Software
Die CVA-Software ,Enlight” von Rotork muss vor der
Inbetriebnahme auf einem PC installiert werden.

Die Software kann kostenlos auf www.rotork.com
heruntergeladen werden.

/\ ACHTUNG

Der Einrichtvorgang muss unbedingt ausgefiihrt werden,
wenn die Armatur sich nicht im Betrieb befindet, da die
Armatur sich iiber den gesamten Stellweg bewegt.

Bei mit einem ausfallsicheren Kondensatorpack
ausgestatteten Stellantrieben besteht die Moglichkeit,
dass das Gerat bei Entfernen der Stromversorgung die
Armatur bewegt.

Um dies zu verhindern, muss der das ausfallsichere
Verhalten neu konfiguriert werden, siehe Seite 41.

/N\ wicHTIG

Es ist von groBter Wichtigkeit, dass der Stellantrieb
ordnungsgemaB an der Armatur montiert ist.

Weitere Einzelheiten sind in Rotork PUB042-001 enthalten.

Die Hohe des Gabelkopfes oder der S&ule und der Montageplatte
in Relation zum oberen Ende der Armaturenspindel ist
entscheidend fur die Sicherstellung des gesamten Stellwegs

des Armatur. Weitere Informationen finden Sie in der Rotork-
Druckschrift PUB042-001.

Installation und Einrichten beinhalten die folgenden Schritte:

1. Sicherstellen, dass die Armaturenposition geschlossen und
sicher ist (offline).

2. Abtriebswelle des Stellantriebs ist eingefahren.
(Ggf. muss Strom angelegt werden).

Stellantrieb an die Armatur montieren und ausrichten.

4. Verwenden Sie ,Enlight”, um Bewegungsgrenzen
festzulegen.

5. Verwenden Sie ,Enlight”, um die Steuerungs- und
Anzeigeparameter zu konfigurieren.

12 CVL Installations- und Wartungshandbuch
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.2  Ablaufdiagramm Quick Setup
T
Verbindung Nein
mit Stellantrieb Offline arbeiten
herstellen
—
Ja v
G
Stellantrieb
aus der Liste
auswahlen
Login
~User” wahlen
Passwort ,sulis”
—
A ="
G
Hub Einstellungen
—
\/ \ 4 \4
CEEE— S
Kupplung
ausrichten Quick Setup
Stellantrieb nicht Wizard Manual Setup
angeschlossen
Kupplung
ausrichten & Stellwegbegrenzungen
Stellantrieb Auto Setup manuell einstellen
anschlieBen
_I_/ —
\ 4
( N\ N\ N\ \ ( N\ \
Drehrichtungssinn Eingang/Ausgang | | Sicherheitsstellung Parameter 1 Parameter 2 Armaturenkennlinie
Abtriebsschub und einstellen Verhalten bei Funktionen _ StoBfreie Sollwert und
Stellwegendlage Sollwert und Spannungs oder Rickfahren und Ubertragungs Stellweg anpassen
Optionen Rickmeldung Sollwert Ausfall Anzeigerelais -funktionen
parametrieren einstellen einstellen
. AN /L AN /  \\ VAN J
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.3  Montage des Stellantriebs

Gewichte des Stellantriebs

CVL-500 - 16 kg
CVL-1000 - 24kg
CVI-1500 - 24kg
CVL-5000 - 53 kg

Stellen Sie sicher, dass das Ventil festsitzt, bevor Sie den Stellantrieb
montieren. Die Kombination kann kopflastig und damit instabil sein.

Es sollte jederzeit sichergestellt sein, dass geschultes und
erfahrenes Personal ein sicheres Heben gewéhrleistet,
insbesondere bei der Montage von Stellantrieben.

NUR CVL-5000

Dieses Gerat wird mit integrierten Hebedsen geliefert, die sich am
Getriebegehause des Stellantriebs befinden. Beim Anheben des Geréts
sollten 0,5 T groBe D-Schékel nach BS3032 oder gleichwertig verwendet
werden. Schékel sind NICHT im Lieferumfang des Stellantriebs enthalten.

Die Abtriebswelle des CVL-5000 ist mit einem Faltenbalgschutz
ausgestattet (Abb. 7.1).

Wenn es notwendig ist, die Faltenbalgbaugruppe wahrend der
Montage zu entnehmen, MUSS diese wieder montiert werden, bevor
die Abtriebswelle mit der Ventilschaftanordnung verbunden wird.

Bringen Sie den Auswahlknopf fiir den Stellantrieb in
die , Stop”-Position.

Schaftkupplung

Der Stellantrieb wird mit einem Kupplungsadapter mit geteiltem
Schaft geliefert, der an der Abtriebswelle angebracht ist. Die
untere Halfte der Kupplung wird als Rohling geliefert, der so
bearbeitet werden muss, dass er auf den Ventilschaft passt.

Loésen Sie die beiden M5-Kopfschrauben, um die Kupplung fur

die mechanische Bearbeitung zu trennen. Bearbeiten Sie die
Blindkupplung, sodass sie zum Ventilschaft passt. Fur die Montage am
Ventilschaft aufbewahren. Achten Sie darauf, alle Spane zu entfernen.

/\ ACHTUNG:

Nehmen Sie niemals die obere Halfte des geteilten
Schaftkupplungsadapters ab. Wenn der Stellantrieb ohne dieses
Bauteil betrieben wird, kann dies zu Schaden am Gerat fiihren.

Armaturenschaft in die Position ,,ZU” bringen

Zur ordnungsgemaBen Installation des Stellantriebs muss die
Armatur sich fur die Montage der Kupplung Armaturenschaft/
Stellantrieb in der Position ZU befinden.

Abtriebswelle des Stellantriebs

Der Stellantrieb wird mit der Abtriebswelle in vollstandig
eingefahrener Stellung ausgeliefert. Wenn die Abtriebswelle
ausgefahren ist, muss ggf. eine voriibergehende Stromversorgung
angelegt werden oder der Stellantrieb muss mit dem optional
erhaltlichen Handrad manuell betrieben werden, um den Stellantrieb
fur die Installation in die eingefahrene Position zu bringen.

Stellantrieb montieren

Obwohl derzeit kein internationaler Standard fur lineare
Flanschschnittstellen existiert, halten wir uns bei den spezifischen
FlanschgréBen an MSS SP-101 und 1SO 5210.

Die Befestigungen zwischen Stellantrieb und Montageflansch missen
der Materialspezifikation ISO-Klasse 8.8 entsprechen. Wir empfehlen
Edelstahlbefestigungen mit Delta-GZ-Beschichtung der Guteklasse A4.

CVL Installations- und Wartungshandbuch
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

Montieren Sie die untere Halfte der Kupplung

Montieren Sie die neu bearbeitete untere Halfte der Kupplung auf

den Ventilschaft. Es kann notwendig sein, eine Sicherungsmutter zu
verwenden, um das Spiel zu beseitigen. Sorgen Sie dafir, dass die
untere Halfte der Kupplung in diesem Schritt locker und frei drehbar ist.

Stellen Sie den Stellantrieb auf den Montageflansch des Ventils.
Montieren Sie die Sicherungsschrauben/Bolzen.

IN DIESEM SCHRITT NICHT VOLLSTANDIG ANZIEHEN!

Stellen Sie sicher, dass die Passflachen beider Kupplungshélften
sauber und fett- und 6lfrei sind.

Stellantriebe mit rein manueller Ubersteuerung (MOR)

Bei Stellantrieben, die NICHT mit MOR ausgestattet sind, schlieBen
Sie den Stellantrieb an das Stromnetz an und fiihren Sie das
Verfahren , Align Coupling” (Kupplung ausrichten) mit Enlight durch.

Ziehen Sie die Abtriebswelle des Stellantriebs heraus, um die
beiden Kupplungshalften zusammenzufiigen. Drehen Sie die
untere Halfte nach Bedarf, um einen ausreichend festen Kontakt
zwischen oberer und unterer Kupplungshalfte herzustellen.

Tragen Sie auf die beiden M5-Befestigungsschrauben eine
geeignete Gewindesicherungslésung auf und setzen Sie diese
wieder ein. Ziehen Sie die Schrauben mit 12 Nm (8,9 Ibf.ft) an.

Stellen Sie die Sicherungsmutter (falls vorhanden) auf der
Ventilschaftseite der Kupplung ein und ziehen Sie diese fest.

Achten Sie darauf, dass der Stellantrieb mittig auf der Ventilstange
ausgerichtet ist. Wenn die Abtriebswelle des Stellantriebs
vollstandig ausgefahren ist, muss die Welle ausreichend weit
zurlickgezogen werden, um eine dichte Absperrung der
Schubventile zu gewahrleisten.

/N ACHTUNG:

Die korrekte Ausrichtung zwischen der Abtriebswelle des Stellantriebs
und des Ventilschafts ist von entscheidender Bedeutung!

Hinweis: Eine fehlerhafte Ausrichtung fiihrt zu erh6htem
mechanischen VerschleiB und kann zur Beschadigung des
Ventilschafts fiihren.

Wenn die Abtriebswelle und der Ventilschaft nicht korrekt
ausgerichtet sind, missen Sie die Montageposition des Buigels und
des Stellantriebs entsprechend anpassen.

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben des StellantriebsfuBes mit
dem erforderlichen Drehmoment an.
Siehe Tabelle 2.

GewindegroBe | Drehmoment in Nm | Drehmoment in Ibf.ft

5/16 UNC 14 Nm 9.5 Ibf.ft
M8 14 Nm 9.5 Ibf.ft
12 UNC 46 Nm 34 bt ft
M12 46 Nm 34 bt ft
Tabelle 2
/N ACHTUNG:

Die Abtriebswelle des Stellantriebs und der Ventilschaft
kénnen sich unvorhergesehen bewegen!

Einklemmgefahr! Finger fernhalten!

Abb. 7.5
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7.4 Kabelanschliisse

Stellen Sie den Betriebswahlschalter auf dem entsprechenden
Stellantrieb auf ,STOP”. Dadurch wird der elektrische Betrieb verhindert.

/\ ACHTUNG

Stellen Sie sicher, dass vor dem Enfernen der Abdeckungen
am Stellantrieb samtliche Stromversorgungen getrennt sind.

Prisfen Sie, ob die Spannung der Stromversorgung mit der Angabe auf
dem Typenschild des Stellantriebs Ubereinstimmt. Die Verdrahtung fiir den
Stellantrieb muss eine Sicherung oder einen Stromunterbrecher enthalten.
Der Schalter oder Stromunterbrecher muss so nahe wie mdglich zum
Stellantrieb installiert werden und als Trennvorrichtung fir diesen
speziellen Stellantrieb markiert sein. Der Stellantrieb muss mit einem
Uberspannungsschutzgerat ausgestattet sein in Ubereinstimmung mit
Druckschrift Nr. PUB042-010, die die elektrischen Motorleistungsdaten fir
Stellantriebe der CVA-Baureihe detailliert beschreibt.

Die Lage der Anschllsse des Benutzerrelais ist auf dem Schaltplan
des Stellantriebs angegeben. Die Anschlussleistungen liegen bei
24 VDC, 3 A oder 120 VAC, 3 A. Ein geeigneter Schutz fur die
Stromkreise der Benutzerrelais ist zu bertcksichtigen.

741

Neben den Leitungseinfiihrungen ist eine Lasche mit einer Bohrung
von 6 mm Durchmesser fur die Befestigung einer externen
Erdungslasche mit Mutter und Schraube eingegossen. Eine interne
Erdungsklemme ist ebenfalls vorhanden. Diese darf jedoch nicht als
alleinige Schutzerdung verwendet werden. Die Erdung muss gemal3
CSA 0.4 in der endgultigen Anwendung berticksichtigt werden.

Erdungs- und Schutzleiteranschliisse

Nach der Wartung oder Instandhaltung ist sicherzustellen, dass
die Erdungs- und Schutzleiteranschliisse gemal Schaltplan
angeschlossen sind. Es besteht die Gefahr eines elektrischen
Schlags, wenn die Erdung nicht vorgenommen wird.

7.4.2 Anschlussabdeckung entfernen

Losen Sie die unverlierbaren Befestigungen, mit denen

die Anschlussabdeckung gesichert ist, mit einem 8-mm-
Innensechskantschlissel. Versuchen Sie nicht, die Abdeckung mit einem
Schraubendreher abzuheben, da dies die O-Ring-Dichtung beschadigen
wdrde und den Flammenweg an einer Einheit mit entsprechender
Zulassung beschadigen kénnte. Entfernen Sie die isolierte Abdeckung
des Stromgehé&uses und verbinden Sie die voriibergehende oder Vor-
Ort-Verdrahtung gemaB dem mitgelieferten Verdrahtungsplan.

Hinweis: Die roten Strom- und
Steuerungsanschlussabdeckungen sollten vor dem
Wiedereinsetzen der elektrischen Abdeckung wieder
angebracht werden. Wenn der Stellantrieb mit einem
eigensicheren Anschlussgehduse ausgestattet ist,

verfiigt die Einheit liber eine blaue und eine rote
Anschlussabdeckung. Die blaue Anschlussabdeckung zeigt
die eigensicheren Verdrahtungsanschliisse.

Die Abdeckungen miissen eingesetzt sein, um die
Zulassung aufrecht zu erhalten.

Nur CVL-5000-Gerate

Stellantriebe des Typs CVL-5000 besitzen eine zusatzliche
Zylinderschraube, die sich neben dem Erdungsanschluss befindet.
Diese Schraube wird verwendet, um den eingeschlossenen
Luftdruck abzulassen, sodass das Abnehmen der oberen
Abdeckungsbaugruppe erleichtert wird.

Die Zylinderschraube MUSS verbaut sein, um die
Zertifizierung zu erhalten.
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7.4.3 Kabeleinfiihrung

Die Kabeleinfuhrungen verfigen tber Gewinde entweder 34" NPT
oder M25. Entfernen Sie alle Kunststoff-Transportsicherungen.
Passen Sie alle Kabeleinfiihrungen entsprechend Kabelquerschnitt
und -art an. Stellen Sie sicher, dass Gewindeadapter,
Kabelbuchsen oder -durchfiihrungen fest sitzen und

vollstandig wasserdicht sind. Versiegeln Sie nicht verwendete
Kabeleinfuhrungen mit Gewindestopfen aus Stahl oder Messing.

Wenn der Stellantrieb in einem Gefahrenbereich installiert
wird, muss an den entsprechenden Stellen mithilfe eines
zugelassenen Gewindeadapters eine entsprechend zugelassene
Kabeldurchfiihrung eingepasst werden.

Nicht verwendet Einfihrungen mussen mit einer entsprechend
zugelassenen Stopfbuchse verschlossen werden.

Die Verdrahtung muss den 6rtlichen gesetzlichen
Vorschriften entsprechen. Wenn es zu einem Konflikt
zwischen den Systemsicherheitsbestimmungen und den
lokalen (nationalen oder regionalen) Auflagen kommt,
genieBen die lokalen Auflagen Vorrang.

7.4.4 Anschliisse verbinden

A Um einen sicheren elektrischen Anschluss zu gewéhrleisten,
ist es wichtig, dass die erforderlichen Unterlegscheiben wie
unten dargestellt verwendet werden. Andernfalls kénnen sich
die Anschliisse I6sen oder die Schrauben an den Kabelschuhen
nicht festsitzen. Die Federscheiben miissen zusammengedriickt
werden. Die Schraubenanzugsmomente diirfen nicht iiber 1,5 Nm
(1,1 Ibf.ft) liegen.

4 oder 5 mm
Linsenschraube

Federscheibe

Unterleg-
scheibe

’ \ Ringkabelschuh

Bei Ex db eb-Gehdusen missen die Verbindungen zu den Strom-
und Steuerungsanschltissen mit Ringlaschen vom AMP-Typ
160292 fur Strom- und Erdungsanschlisse und AMP-Typ 34148
fur die Steuerungsanschliisse ausgefuhrt werden.

Siehe Verdrahtungsplan fur die Funktionen der Anschlisse. Prifen
Sie, ob die Spannung der Stromversorgung mit der Angabe auf
dem Typenschild des Stellantriebs Ubereinstimmt.

Entfernen Sie die Schutzabdeckungen an den Strom- und
Steuerungsanschlissen. Beginnen Sie mit dem AnschlieBen der
Stromkabel und fahren Sie mit den Steuerungskabeln fort (bei
Bedarf). Entfernen Sie die Schutzabdeckungen an den Strom- und
Steuerungsanschlissen.

Wenn alle Anschlisse ausgefihrt sind, setzen Sie die
Schutzabdeckungen wieder ein.

Hinweis: Die Strom- und Steuerungsanschlussabdeckungen sollten
vor dem Wiedereinsetzen der elektrischen Abdeckung wieder
angebracht werden.

Wenn der Stellantrieb mit einem eigensicheren
Anschlussgehiuse ausgestattet ist, MUSSEN die roten und
blauen Anschlussabdeckungen eingesetzt sein, um die
Zulassung aufrecht zu erhalten.

7.4.5 Anschlussabdeckung einsetzen

Stellen Sie sicher, dass die O-Ring-Dichtung und der
Anschlussstutzen in ordnungsgemaBem Zustand und leicht
gefettet sind, bevor Sie die Abdeckung wieder einsetzen. Die
Befestigungen der Klemmenabdeckung missen mit 28 Nm
(21 Ibf.ft) angezogen werden.

Abb. 7.17
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7.5 Anschlussvorbereitung

Stellen Sie den Betriebswahlschalter des Stellantriebs in
die Position ,,STOP.”

7.5.1 Stromversorgung anschlieBen

Nach Durchfuhrung des korrekten Zusammenbaus und der
elektrischen Anschlisse kann nun die Stromversorgung an den
Stellantrieb angeschlossen werden.

HINWEIS: Wenn die Einheit mit ausfallsicheren
Kondensatoren ausgestattet ist, blinken die griinen
oder roten LEDs (je nach gewahlter Betriebsart) auf
dem Wahlschalter, bis die Kondensatoren vollstéandig
aufgeladen sind.

Wahrend die LED blinkt, ist keine Bewegung méglich.

7.5.2 Einrichten der drahtlosen Bluetooth-Kommunikation
Um die Inbetriebnahme fortzusetzen, muss eine Bluetooth-
Verbindung mit dem Stellantrieb hergestellt werden.

Stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion auf dem PC
aktiviert ist und klicken Sie anschlieBend auf das Enlight-Symbol
im Windows-Startment, um das Programm zu 6ffnen.

Versuchen Sie nicht, den Stellantrieb mit dem Standard-
Bluetooth-Tool von Microsoft zu koppeln.

Die maximale Ubertragungsdistanz der Bluetooth-
Verbindung betragt 10 Meter.

Das erste Fenster bietet die Mdglichkeit, die Verbindung zu einem
Stellantrieb herzustellen oder eine gespeicherte Datei zu 6ffnen.

WORK OFF LINE (OFFLINE ARBEITEN)

Wenn auf dem PC eine Konfigurationsdatei gespeichert ist, kann
diese zur Ansicht ge6ffnet werden.

RECONNECT AN ACTUATOR (MIT ANTRIEB VERBINDEN)

Wenn bereits zuvor eine Verbindung zwischen PC und Stellantrieb
hergestellt wurde, erscheint eine Liste und es wird nicht nach
neuen Geraten gesucht.

DISCOVER A NEW ACTUATOR (NEUEN ANTRIEB SUCHEN)

Der PC sucht in einem Umkreis von 10 Metern nach CVA-
Stellantrieben.

QUIT (BEENDEN)
Das Men( verlassen.

CVL Installations- und Wartungshandbuch

Abb. 7.18

=

Datei

Hitle

(WA rotork

OFFLINE ARBEITEN

MIT ANTRIEB VERBINDEN

NEUEN ANTRIEB SUCHEN

BEENDEN

Version 1.08¢

Abb. 7.19
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7.6  Einen Stellantrieb suchen oder erneut . =
verbinden
7.6.1 Nach einem Stellantrieb suchen G L

Der PC sucht nun nach allen Stellantrieben im Bluetooth-
Empfangsbereich.

Wenn mebhr als ein Gerat gefunden wird, wird eine Liste erstellt.

Markieren und wahlen Sie den gewdiinschten Stellantrieb aus der
Liste der Gerate in Reichweite.

Der Stellantrieb weist sich Ublicherweise durch seine
Seriennummer aus (auf dem Typenschild).

Dies kann verandert werden, um eine MOV- oder Tag-Referenz

hinzuzufligen. (Nahere Einzelheiten entnehmen Sie bitte dem [ osuey | [ s |
PC-Menii.) L semcen
Wenn sich mehrere Bluetooth-Gerate in Reichweite befinden,
dauert der Suchvorgang langer und muss gegebenenfalls Abb. 7.20
wiederholt werden.
g
7.6.2 Login-Vorgang = =
Bevor die Verbindung aufgebaut werden kann, missen Sie sich C\\/\ rotone
einloggen.
Es gibt drei Login-Ebenen mit Passwortschutz, um den Zugang zu Beriitier Ebane
hoheren Ebenen zu beschranken. Benutzer =
Passwaort
7.6.3 View
Erlaubt nur das Ansehen von Stellantrieb-Einstellungen. Es kénnen
keine Veranderungen vorgenommen werden. [AsBReCHEN]
Passwort : view
7.6.4 User
Erlaubt nur das Ansehen und Verandern von Stellantrieb-
Einstellungen. Beinhaltet die Mdglichkeit, Stellwegbegrenzungen Abb. 7.21
zu setzen und den Stellantrieb per Ortssteuerstelle zu bedienen. o
Standard-Passwort : sulis §
Dieses Passwort kann im Menu ,Setup” gedndert werden,
um erhohte Sicherheit zu gewahrleisten.
BEWAHREN SIE DIE PASSWORTINFORMATIONEN GUT AUF
Rotork Engineer
Nur zur Verwendung durch Rotork.
7.7 Login U
Wahlen Sie ,User” aus dem Aufklappment im Userlevel.
Beachten Sie, dass User die Standardeinstellung ist und im Feld Q
erscheint.
Datentibertragung, bitte warten._...

Geben Sie das Passwort ein und klicken Sie auf ,OK”, um den
Vorgang zu starten. Wenn die Verbindung erfolgreich hergestellt Abb. 7.22
wurde, werden Sie aufgefordert, zu warten, wahrend die

Einstellungsdaten vom Stellantrieb geladen werden.

rotoric XE




7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

Wenn ein falsches Passwort eingegeben wurde, wird eine
Fehlermeldung angezeigt. Das Passwort fur den Stellantrieb kann
nicht zurtickgesetzt werden. Es wird ein Fehlercode generiert.
Notieren Sie sich diesen Code und wenden Sie sich dann bitte an
lhren ortlichen Rotork-Vertreter unter Angabe des vollstandigen
Fehlercodes.

Das aktuelle Passwort des Stellantriebs kann dann Uberprift und
bestatigt werden.

20 CVL Installations- und Wartungshandbuch

e

(A rotork

Benutzer Ebene

Benptrar
]
Falsche Passwort.
Pass  engegeben, bite

anaal

Abb. 7.23
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7.8  Stroke Setup Menu (Hub Einstellungen)

In diesem Menu gibt es drei Méglichkeiten.

Align Coupling (Kupplung ausrichten)

Wenn der Stellantrieb nicht vollstandig an die Armatur
angeschlossen ist, muss dieser Vorgang ausgefuihrt werden, um
die korrekte Montage und Ausrichtung der Kupplung zwischen
Stellantrieb und dem Armaturensystem zu ermdéglichen.

Quick Setup Wizard (Einrichtungsassistent)

Dieses MenU dient der automatischen Einstellung von
Stellwegbegrenzungen am Stellantrieb.

Weiter mit Abschnitt 7.11.

Manual Setup (manuelles Einrichten)

Dieses Menu dient der manuellen Einstellung von
Stellwegbegrenzungen am Stellantrieb.

Weiter mit Abschnitt 7.13.

In diesem Fenster konnen die MaBeinheiten festgelegt werden
(metrisch oder Zoll). AuBerdem werden die Seriennummer
des Stellantriebs, der aktuelle Armaturenhub und die Position
angezeigt.

/\ ACHTUNG

Werkseitig sind neue Stellantriebe eingestellt auf minimalen
Schub und Ausfahren zum SchlieBen. Wenn der Stellantrieb
zuvor in Betrieb war, missen unbedingt die Grundeinstellungen
Uberpruft werden, bevor die Kupplung montiert und der
Stellantrieb elektrisch betrieben wird. Uberpriifen Sie die
Einstellungen im Menu Manual Setup und nehmen Sie ggf.
notwendige Anpassungen vor.

/\ ACHTUNG

Wenn die Betriebsart ,RUN" gewahlt ist, reagiert der Stellantrieb
auf alle aktiven Fernsteuerungsbefehle.

Wahlen Sie am Betriebsartenschalten die Einstellung
»~STOP”, um unerwiinschte Bewegungen zu verhindern.

7.9  Stellantrieb an die Armatur anschlieBen

Wahlen Sie die Option ,,ALIGN COUPLING”. Wahlen Sie
metrische oder Zoll-Einheiten nach Bedarf.

Datei Einstelngen Stesem  Disgnese  Mille

Mafeinheit Zoll \"

Armaturen Stellweg 1,52 in
Position 0.47 in
Gn zes7870101 Stellweg Einstellung
Abb. 7.24

Abb. 7.25

8 Aosark Conmmols Lt - Enikghe.
Dote  Ginctellungen  Steuers  Ciagnose  Hilly

MaBeinheit
Armaturen Stellweg

Position

Gn csG-unIT Stellweg Einstellung

Abb. 7.26

rotorie
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] G 1. Set thrust limits (Schubbegrenzungen einstellen)
Dates  Einstelungen Theuern  Disgnose  Hife
Der maximal verfiighare Schub fiir den Stellweg zum Offnen und
SchlieBen kann durch Ziehen des Einstellbalkens von links nach
rechts eingestellt werden.
— 2. Set basic actuator parameters (Stellantrieb-
Grundparameter einstellen)
MaBeinheit Metrisch «-I MOV Tag
i Dem Stellantrieb kann eine TAG-Nummer zur leichteren
rmaturen Stellweg 3857 mm . .
Identifizierung vor Ort zugewiesen werden.
Position 12,04 mm
Shaft action (Funktion Welle)
Einstellen der Richtung fur Offnen oder SchlieBen fiir das
Gn zes7870101 Stellweg Einstellung Ausfahren der Antriebswelle.
Close/Open Stop (Abschaltung ZU / AUF)
Abb. 7.27 . .
Thrust - Eingestellten Schub am Ventilschaft am Ende der
Stellwegbegrenzung anwenden, wenn dichtes Absperren der
Armatur erforderlich ist.
Limit - Stoppt den Stellantrieb an der festgelegten Begrenzung,
wenn dichtes Absperren der Armatur nicht erforderlich ist.
B etk et L+ Bl =
e Wiabhlen Sie die Option START, um Anderungen zu speichern
F und mit dem Ausrichten der Kupplung fortzufahren.
1._Einstellung Kraft
AUF-_ Kraft IbF Wahlen Sie nach Bedarf die Grundparameter und die
U Kraft IbF Einstellungen flr Schubbegrenzung.
= > 200
£ Grupdeinsteliung 3. Fortfahren mit Ausrichten der Kupplung
MOV Tag
Rotork Control Valve Actuator Um mit dem manuellen Ausrichten der Kupplung und dem
Funktion Welle Einstellen der Anschlagbolzen zu beginnen, klicken Sie auf die
Ausiahren b2 5| Schaltfliche , Start”.
Abschaltung ZU Abschaltung AUF
o T R T /\ ACHTUNG
3. Fortfahren um Kopplung auszurichten? Wenn die Betriebsart RUN gewabhlt ist, reagiert der
Stellantrieb auf alle aktiven Fernsteuerungsbefehle.
Wenn keine analoge Anfrage anliegt, fihrt der Stellantrieb seine
Abb. 7.28 Funktion , Steuerungssignal verloren, in sichere Position fahren”
aus. Falls notwendig, wahlen Sie im Ment , Fail Modes” die
Option STAYPUT und senden Sie die Einstellungen zurtick an den
Stellantrieb.
B onenk Comimuks Ll + Frdegh - T Rioteck Contraty Lt - Tnbght ®
Dotei Einstrilungen Stever  Dugnoie  Hile Dot Eratebungen  Swen  Disgnese  Hille
1. Einstellung Kraft Position- Armaturen WegRiickmeld
AUF  Kraft IbF Sollwert Stellweg ‘egRuckmeldung|
ZU  Kraft IbF 161 in 161 in 161 in
= 9997 % 9997 %
2z L'.rl.r.clr':'\"..Ei . d
MOV TG | s ectsigen S e Richiighes e ‘ Gemessene Kraft 930 | %
Rotork Con oo e Sefest
g Wollen Sie forfahren?
r"”“'i"l‘_-"" W: CE | e \:\"egeinstellung (Grob) _STOP, ']
S ."| v AUF
Abschaltung ZU Abschaltung AUF x »
Begrenzung r' Begrenzung r] Wegeinstellung (Fein)
3. Fortfahren um Koppiung auszurichten? . i ke
Gn csG-UNIT Kppbig
Abb. 7.29 Abb. 7.30
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710 Kupplung ausrichten

Jetzt kann der Stellantrieb mit dem Programm ,Enlight” betrieben
werden. Durch Verstellen des Schiebers , Position Control”

wird die Abtriebswelle aus- oder eingefahren, um diese mit

der Armaturenspindel zu verbinden. Die Steuerungseinstellung
.Coarse” (grob) ermdglicht den gesamten Stellweg des
Stellantriebs. Die Steuerungseinstellung ,fine” (fein) wird fur
kleine Anpassungen der Stellantriebspindel verwendet.

Verschieben des Einstellungsschiebers mithilfe der Pfeile
verandert die Position um 1% fiir Grob- und 0,1% fiir
Feineinstellung.

Wenn die Positionssteuerung zum ersten Mal bedient wird,
erscheint eine Warnmeldung, dass der Stellantrieb offline geht
und nicht auf Fernsteuerbefehle reagiert.

/N ACHTUNG

Der Stellantrieb bewegt sich zu der mit dem
Einstellungsschieber angegebenen Position.

OK wahlen

Klicken Sie auf die Schaltflache ,0K". Der Stellantrieb geht
offline und bewegt sich jetzt zu der mit dem Einstellungsschieber
angegebenen Position.

Der Stellantrieb kann jetzt nicht per Fernsteuerung bedient
werden.

Abtriebswelle mit der Armaturenspindel verbinden

Bewegen Sie die Abtriebswelle mithilfe des
Positionssteuerungsschiebers bis zur vollen Stellwegbegrenzung
der Abtriebswelle des Stellantriebs oder bis diese die
Armaturenspindel mit minimalem Zwischenraum erreicht und
stellen Sie sicher, dass die beiden Wellen ausgerichtet sind. Wenn
die Abtriebswelle des Stellantriebs vollstandig ausgefahren ist,
muss die Welle so weit zurtickgefahren werden, dass ein dichtes
Absperren im Ventilsitz erméglicht wird.

/\ ACHTUNG

Es ist von groBter Wichtigkeit, dass die Abtriebswelle
des Stellantriebs und der Ventilschaft exakt aneinander
ausgerichtet sind.

Hinweis: Fehlerhafte Ausrichtung fiihrt zu verstarkter
mechanischer Abnutzung und moéglicher Beschadigung des
Ventilschafts.

Wenn die Abtriebswelle und der Ventilschaft nicht korrekt
ausgerichtet sind, passen Sie die Montageposition von Gabelkopf
und Stellantrieb nach Bedarf an.

/\ ACHTUNG:
Nehmen Sie das Oberteil der Kupplung nicht ab.
Wenn dieses Bauteil nicht montiert ist kann der elektrische

oder manuelle Betrieb des Stellantriebs zu einer
Beschadigung des Gerats fiihren!

=

Datel Eimstelungen  Smsem  Diagnose  Hilie

Position- Armaturen =
Sollwert Stellweg Weghdckmeldung
047 in 152 in 047 in
3120 % 31,23 %
‘ Gemessene Kraft 280 %
5
‘Wegeinstellung (Grob) STOP
< »
U AUF
< »
‘Wegeinstellung (Fein)

Gh 7557870101

Mechanische

Kopplung
Abb. 7.31
T Rioterk Controly Lbd - Enbght ®
Dubei Eratelungen  Siewen  Disgecie  Hife
Position- Armaturen
Sollwert Stellweg WegRuckmeldung
161 in 161 in 161 in
9997 % 9997 %
-
‘ Wimung Maetes Beatgen 930 %
wotdd den Antraek .
Wollen fue fortfatuen!  E— |
Wegeinstellyl [m_] | wen STOP. I
X »
Zu AUF

©

Wegeinstellung (Fein)

Gn csG-uNIT

»

Mechanische

Kopplung
Abb. 7.32
[ Retine Constrs 11 - Exigh =
Datei Emtellungen  Seeuern Diagnoie Hife
Position- Armaturen : .
Sollwert Stellweg WegRtrmalcuing
gon in 161 in 000 in
000 % 000 %
Gemessene Kraft 850 %

Wegeinstellung (Grob)
¢

Zu

€

Wegeinstellung (Fein)

: sr?o_']

AUF

»

Gn csG-UNIT

Mechanische

Kopplung

Abb. 7.33

rotorie

23




7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

Bei Stellantrieben, die nicht mit einer Ubersteuerung
ausgestattet sind, kann die Abtriebswelle nach dem
Verfahren der Kupplungsausrichtung gekoppelt werden.

Stellen Sie sicher, dass die Passflachen beider Kupplungshalften
sauber sowie fett- und 6lfrei sind.

Ziehen Sie die Abtriebswelle des Stellantriebs heraus, um die
beiden Kupplungshalften zusammenzufiigen. Drehen Sie die
untere Halfte nach Bedarf, um einen ausreichend festen Kontakt
zwischen oberer und unterer Kupplungshalfte herzustellen.

Tragen Sie auf die beiden M5-Befestigungsschrauben eine
geeignete Gewindesicherungslésung auf und setzen Sie diese
wieder ein. Ziehen Sie die Schrauben mit 12 Nm (8,9 Ibf.ft) an.

Stellen Sie die Sicherungsmutter (falls vorhanden) auf der
Ventilschaftseite der Kupplung ein und ziehen Sie diese fest.

Achten Sie darauf, dass der Stellantrieb mittig auf der Ventilstange
ausgerichtet ist. Wenn die Abtriebswelle des Stellantriebs
vollstandig ausgefahren ist, muss die Welle ausreichend weit
zurlickgezogen werden, um eine dichte Absperrung der
Schubventile zu gewahrleisten.

/\ ACHTUNG:

Die korrekte Ausrichtung zwischen der Abtriebswelle des
Stellantriebs und des Ventilschafts ist von entscheidender
Bedeutung!

Hinweis: Eine fehlerhafte Ausrichtung filthrt zu erh6htem
mechanischen VerschleiB und kann zur Beschadigung des
Ventilschafts fiihren.

Wenn die Abtriebswelle und der Ventilschaft nicht korrekt
ausgerichtet sind, missen Sie die Montageposition des Bligels und
des Stellantriebs entsprechend anpassen.

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben des Stellantriebsfues mit
dem erforderlichen Drehmoment an.

Siehe Tabelle 3.

/N ACHTUNG:

Stellantrieb und Ventilschaft konnen sich unvorhergesehen
bewegen!

Einklemmgefahr! Finger fernhalten!
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Abb. 7.35

Abb. 7.36

Drehmoment in lbf.ft

Gewindegr6Be | Drehmoment in Nm

5/16 UNC 14 Nm 9.5 Ibf.ft

M8 14 Nm 9.5 Ibf.ft

1/2 UNC 46 Nm 34 Ibf.ft

M12 46 Nm 34 Ibf.ft
Tabelle 3
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711  Quick Setup Wizard (Einrichtungsassistent)

Wenn die Armatur Uber ihren gesamten Hub betrieben werden
soll, kénnen mit dem Quick Setup Wizard schnell und einfach
die Endlagen der Stellwegbegrenzungen festgelegt werden.

Der Quick Setup Wizard lasst den Stellantrieb durch Messen des
Abtriebsschubs die Endlagen des Stellwegs bestimmen. Wenn
die Armatur keinen Schub in Offnungsrichtung aufnehmen kann,
kann eine festgelegte Begrenzung eingestellt werden.

Quick Setup Wizard wahlen

Set thrust limits (Schubbegrenzungen einstellen)

Die werkseitigen Schubeinstellungen fir das automatische
Einrichten werden automatisch auf 40% des Nennschubs in
beide Richtungen festgelegt. Der Wert kann angepasst werden,
wenn mehr Schubkraft benétigt wird, um die Armatur durch Hub
zu bewegen.

Set basic actuator parameters (Stellantrieb-
Grundparameter einstellen)

Der MOV-Tag kann bearbeitet werden. Verwenden Sie die
Tastatur, um das Feld , MOV tag” zu bearbeiten.

Shaft action (Funktion Welle)

Waéhlen Sie , Extend” (ausfahren) oder ,Retract” (einfahren) fur
die Abtriebswelle, je nach Armaturbewegung.

Close/Open Stop (Abschaltung ZU / AUF)

Waéhlen Sie die Funktion , Thrust” (Schub) oder , Limit”
(Begrenzung) fur die Stellwegendlagen, je nach Eigenschaft
der Armatur.

Thrust

Der Stellantrieb kann so eingestellt werden, dass der eingestellte
Abtriebsschub an der Stellwegendlage auf die Armatur wirkt,
wenn dichtes Absperren der Armatur erforderlich ist.

Limit

Als Alternative kann die Limit-Funktion eingestellt werden, um
den Motorantrieb abzustellen und die Armatur an einer vorher
festgelegten Position anzuhalten, wenn bei der Armatur die
Sitzanpresskraft nicht auf den Ventilsitz oder die Endlage des
mechanischen Armaturenstellwegs wirken muss.

Klicken Sie auf die Schaltfldche ,START”, um die Anderungen am
Stellantrieb zu speichern und die Auto-Setup-Funktion zu starten.

Datei Einstelngen Stesem  Disgnese  Mille

AW A

MaBeinheit Zoll ke
Armaturen Stellweg 1,52 in
Position 0.47 in

Gn zes7870101

Stellweg Einstellung

Ab

b. 7.37

Datel  Dinatelhngen  Stevem

Diagrose Hife

1._Einstellung Kraft
AUF  Kraft IbF

.
| Z2U  Kraft IbF
.

2. Grundeinstellung
MOV Tag

| Rotork Control Valve Actuator

Funktion Welle
Ausfahren b. ZU

| Abschaltung ZU

| Begrenzung

i
Abschaltung AUF
| segenang |

3. Schnelleinstellung?

Abb. 7.38
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Stellen Sie den Betriebswahlschalter in die Position ,,RUN".

/N ACHTUNG

Bei Ausfiihren eines automatischen Setup bewegt sich die
Armatur Uber ihren gesamten Stellweg.

/\ ACHTUNG

Stellen Sie sicher, dass Schubkraft, Wellenbewegung
und Endanschldge korrekt eingestellt sind, da es sonst
zu Schaden am Ventil kommen kann. Falls das Ventil
nicht in der Lage ist, den Schub in der offenen Richtung
aufzunehmen, verwenden Sie die Fixed-Limit-Funktion.

AUTO LIMIT startet den automatischen Einrichtungsvorgang.

FIXED LIMIT erlaubt es dem Stellantrieb, die Endlage fir ZU durch
Messen des Schubs zu finden, die Endlage fur Offnen aber durch
einen gemessenen Abstand festzulegen. Der Abstand kann im
Textfeld bearbeitet werden.

HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass bei Anwendung von , Fixed
Limit” fur ,Open Stop” die Einstellung ,,Limit” gewéhlt ist.
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Dite Finstelungen  Steuern  Disgnoce  Hife
1. Einstellung Kraft
AUF  Kraft IbF
€ £ 200
ZU  Kraft IbF
L B 200
2. Grundeij ™™
IOV TAG kot Dt s i RN
e ZU und ALY Endisgen.
Rotork Ce
Funktion VB s e
.ilusfalvej Willen S farsiahren? __l
Abschaltur W s AUF
begienzng | Begrenang |
3, Schoelleinstellung?
Abb. 7.39
=

Datei Einsteliongen  Stevem Diagrese  Hille

Auto Endlage:
Endlagen auf vollen Hub eingestellt.
Feste Endlagen:

Endlage AUF manuell einstellen.

Endlage - AUF (1] in

G Z657870101 Setup Modus

Abb. 7.40
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Die Schnelleinrichtung findet voll automatisch statt und benétigt
keine Eingaben vom Anwender.

Schnelleinrichtung starten?

Klicken Sie auf die Schaltflache , START”, um die
Schnelleinrichtungsfunktion zu starten. Klicken Sie auf ,OK”, um
fortzufahren. Alle anderen Mens sind deaktiviert, bis der Vorgang
abgeschlossen ist.

3 -] E
Dutw Gmstelungan  Seusm  Diagoose  Hifs Dutei  Emitebungen Steven  Disgeese  Hife Datei Oritefngen  Stecwm  Oisgnois My
Auto Endlage: Pasition % Last % [ Position % Last %
I'E: 'l‘: !.'IJ-:
Endlagen auf vollen Hub eingestellt. : : :‘:
Feste Endlagen: ; : :
i i w0
Endlage AUF manuell einstellen, P i CH
EX 0 » 5 0
2 x T i
2 [ Wi 10
Endlage - AUF 0 in E e B S o PR
Auto Steup arbeitet, bitte warten Auto Steup arbeitet, bitte warten
Creeping away from the Open position Moving back to the Close position
! _ Fortschritt Fortschritt
_
Gn 2657870101 Setup Modus —
Abb. 7.41 Abb. 7.42 Abb. 7.43
Ermitteln der Ausfahr-Endlage (ZU) seine Abtriebswelle von der Stellwegbegrenzung ,ZU" weg
Der Stellantrieb bewegt seine Abtriebswelle in die maximale und wiederholt den Vorgang, um Tragheitsauswirkungen zu
Stellwegbegrenzung ,ZU". Dann bewegt der Stellantrieb eliminieren und falls erforderlich die Stellwegendlage anzupassen.
=] ] £
Datei  (imteBangen Soeuem  Dugnase Hlfe Dater Limateflungen  Steonn  Dugncse Ml Cotei finsteflongen  Steween  Disgnose M
Position % Last % Position % Last % Position % Last %
! ] ! ! wl
m-; n-': &'.-; so-; n-':
. . 3
= 0 ! w: ) x] *
“: w0 wi @ D |
»! » = n x! R st x!
4 04 o %0 Ween Sie L4 delcken, vird der %02
|a-‘_ l!-: IE-:_ W—: E‘ und den ID-:
3: n__ e. 3-‘ Antrieh wied den velien Hok fahren. n_-
= | saw
Auto Steup arbeitet, bitte warten Auto Steup arbeitet, bitte warten AutETSTEOp AMDENeT; DITE Warten
Maoving to the Open position Creeping away from the Open position Auto-setup completed successfully, please wait...
Fortschritt Fortschritt Fortschritt
j— [— e — |
Abb. 7.44 Abb. 7.45 Abb. 7.46
Ermittlung der Endlage (AUF) Die Positionsbegrenzung fiir ,Open” ist nun festgelegt und
Der Stellantrieb bewegt seine Abtriebswelle in die maximale das Auto Setup ist abgeschlossen.

Stellwegbegrenzung , AUF". Dann bewegt der Stellantrieb

seine Abtriebswelle von der Stellwegbegrenzung , AUF” weg

und wiederholt den Vorgang, um Tragheitsauswirkungen zu
eliminieren und falls erforderlich die Stellwegendlage anzupassen.
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

Referenzstellweg
Nach Abschluss der Schnelleinrichtung erscheint eine Aufforderung
zum Aufzeichnen eines neuen Schubreferenzstellwegs.

Wahlen Sie die Option ,CANCEL", um die Schnelleinstellung zu
beenden, ohne ein neues Schubprofil aufzuzeichnen.

Wahlen Sie die Option ,,0K", um ein neues Schubprofil aufzuzeichnen.

Mit dieser Funktion werden die Schubprofilprotokolle des
Datenloggers geloscht. Der Stellantrieb fihrt die Betriebsmodi Auf
(Open) und Zu (Close) aus. Fir die Richtungen ,Offnen” (Open) und
,SchlieBen” (Close) wird ein neues Schubprofil erzeugt, auf das Sie bei
zukinftigen Downloads zugreifen kénnen.

= . a2
Gotni Driselungen Seeuem Disgrowe  Hiln Oatai Gitallungen  Strvem  Diagnose  bilfa

a
Dutel fimctelungan Steuem  Diagoces  Hife

Referenzhub

Sl Datalogger loschen
I Fahre in 7U Position
= Fahre in AUF Position
I cferenzhub aufnehmen

Datalogger gelsecht und der i
Arprich wrd don wollen Hub fshren. 3

Position % Last % Referenzhulb
100 0=
”‘; ”':' Sl Datalogger I8schen
wi ws
ni £ Sl Fahre in ZU Position
bt 03 [ Fatre in AUF Position
% %
: = :
H 3 Referenzhub aufnehmen
ol e « [ eterenzhub
£ Faterenbub sadnehment 0
23

Antrisbsstellung

Antriebsstellung

w N 82 % 1000 %
AutoTSteup arbertet, bitte warten
Fortschritt
_ @'\ 657870101 Referenz Hub Gn Z6578701M Referenz Hub
Abb. 7.47 Abb. 7.48 Abb. 7.49
Auto Setup fiir den Stellantrieb ist nun abgeschlossen
|

Das Auto Setup ist nun abgeschlossen und beide Begrenzungen
der Endlagen fur dichtes Absperren wurden definiert und
eingestellt.

Enlight kehrt zum Men( , Stroke Set up” (Stellwegeinstellung)
zuriick.

Wenn keine weiteren Einstellungen erforderlich sind, stellen
Sie den Betriebswahlschalter auf ,STOP” oder ,RUN”, je nach
gewdlnschter Betriebsart.

Das Men( verlassen.

Weitere Einstellungen ab Seite 34.
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712 Ablaufdiagramm Manual Setup

T
Verbindung Nein
mit Stellantrieb Offline arbeiten
herstellen
—
Ja v
G
Stellantrieb
aus der Liste
auswahlen
Login
~User” wahlen
—
A ="
G
Hub Einstellungen
—
\/ \ 4 \/
S S
Kupplung
ausrichten Quick Setup
Stellantrieb nicht Wizard UL S
angeschlossen
Kupplung
ausrichten & Stellwegbegrenzungen
Stellantrieb Auto Setup manuell einstellen
anschlieBen
_I_/ —
\ 4
( N\ N\ N\ \ ( N\ \
Drehrichtungssinn Eingang/Ausgang | | Sicherheitsstellung Parameter 1 Parameter 2 Armaturenkennlinie
Abtriebsschub und einstellen Verhalten bei Funktionen _ StoBfreie Sollwert und
Stellwegendlage Sollwert und Spannungs oder Rickfahren und Ubertragungs Stellweg anpassen
Optionen Rickmeldung Sollwert Ausfall Anzeigerelais -funktionen
parametrieren einstellen einstellen
. AN /L AN /  \\ VAN J
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713 Manual Setup
/\ ACHTUNG

Zur Vermeidung ungewollten elektrischen Betriebs den
Wabhlschalter auf ,STOP” stellen.

Wenn manuelle Einstellungen erforderlich sind oder die Endlagen
fur reduzierten Stellweg eingestellt werden sollen, kann Manual
Setup verwendet werden.

Wéhlen Sie die Option ,Manual Setup” auf der Seite , Stroke
Setup” (Hub Einstellungen).

/\ ACHTUNG

Vor Durchfiihren dieses Vorgangs muss liberpriift werden,
ob die Schubbegrenzungen und die Grundparameter

fiir den Stellantrieb korrekt eingestellt wurden, um
Beschadigungen der Armatur zu vermeiden.

Set thrust limits (Schubbegrenzungen einstellen)

Die werkseitigen Schubeinstellungen fir das manuelle Einrichten
werden fur die Inbetriebnahme automatisch auf einen niedrigen ™
Wert festgelegt. o) L e

Wert fur Offnen 40% Schub (890 N bei einem CVL 500).
Wert fur ZU 40% Schub.

Falls notwendig, Schub erhéhen.

Set basic actuator parameters (Stellantrieb-

Grundparameter einstellen) Mptetias s
Der MOV-Tag kann mithilfe der Tastatur im unteren Teil des 'W_'a_w'en — I >
Bildschirms bearbeitet werden. R il i
Shaft action (Funktion Welle)

. . Gn el instellun,
Wahlen Sie , Extend” (ausfahren) oder ,Retract” (einfahren) fiir . EOTINIIT e O
die Abtriebswelle, je nach Armaturbewegung.

Abb. 7.51

Close/Open Stop (Abschaltung ZU / AUF)

Wahlen Sie die Funktion , Thrust” (Schub) oder , Limit”
(Begrenzung) fur die Stellwegendlagen, je nach Eigenschaft der

Armatur. A«
Thrust (Schub) 1 Finstellung Kraft
Der Stellantrieb kann so eingestellt werden, dass der eingestellte i »
Abtriebsschub an der Stellwegendlage auf die Armatur wirkt, U KeaftlbF ;
wenn dichtes Absperren der Armatur erforderlich ist. P ——

MOV Tag
Limit Rotork Control Valve Actuator

Funktion Welle
Als Alternative kann die Limit-Funktion eingestellt werden, um Austabren b2 I
den Motorantrieb abzustellen und die Armatur an einer vorher Abschaltung 2U Abschaltung AUF
festgelegten Position anzuhalten, wenn bei der Armatur die Begrenzung | Begrenzung |
Sitzanpresskraft nicht auf den Ventilsitz oder die Endlage des
mechanischen Armaturenstellwegs wirken muss. 3 EQrtimien ifut mackislies tinstehtig

Proceed to Manual Setup
. . . . L Abb. 7.52
Klicken Sie auf die Schaltflache ,START”, um die Anderungen zu

speichern und die Manual-Setup-Funktion zu starten.
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

Zur Aktivierung des elektrischen Betriebs den Wahlschalter
auf ,RUN" stellen.

/N ACHTUNG

Beachten Sie, dass der Stellantrieb wahrend eines

Verlusts der Bluetooth-Verbindung oder beim Wechseln
zwischen Fenstern auf alle anstehenden Fernsteuerbefehle
reagieren kann.

Nun kann die Abtriebswelle mit dem Einstellungsschieber in die
gewdiinschte Position bewegt werden.

/\ ACHTUNG

Der Stellantrieb geht offline und reagiert auf den
Einstellungsschieber.

Bestatigen Sie, dass die Einstellungen korrekt sind, bevor
Sie versuchen, den Stellantrieb zu bewegen.

Klicken Sie auf ,,OK”, um fortzufahren.

3 B Pt Contic 1ad - frdghe " F]

Dot fimstalungen Steusm Disgoose  Hifs Dutei Emaclungen Sheuss  Disgnow  Hille Date Gnsaebungen Seuem Dagnose Hife
1. Einsteliung K,df}_ 11 Begrenzung Sollwerte (Relativ ru vollem Hub) Begrenzung Sollwerte (Relativ zu vollem Hub)
AUF  Kraft IbF = yal] 001 in AUF 162 in U 048 in  AUF 161 in
‘ »

U Kraft IbF Zu 058 % AUF 9945 % Fi¥] 2921 % AUF 9866 %
. » W20 || 0% s0% 100% % 0% 100%
2. Grundeinstz' | _ _

' B ] -
MOVTag | o i S | e— . —

et o - lamusg rigen t

Rotork Conl b'“”"“""'“"“"f’ " soiwert (NG in TAVeEEREN Sollwert i don Arcich offe rten.. INSTERN

Wolen Se fosiahrent Stellweg Wellen S frtfahren. | S
Funktion We
Austahren b, o l ‘_| Sollwert | 058 % Thrust | BED % soltwert | | - * M) 3840 %
Abschaltung ZU Abschaltung AUF s | WegRickmeldung 058 % 3 : WegRickmeldung 2923 %

ellungregelung Stellungregelun:
Begrenzung _—‘ Begrenzung \—[ . v < A aak ] »
| 2u AUF 2 AUF
o ¥
st | [ assecuen | Gn lcseunm inbetbaatine O\ e s
Von Hand Ven Hand ]
Abb. 7.53 Abb. 7.54 Abb. 7.55
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

Wenn sich die Abtriebswelle in der gewinschten Stellung
befindet, kann die Stellwegbegrenzung mithilfe des Felds
,SET OPEN / SET CLOSE" eingestellt werden.

Set Close Limit (Einstellen Endlage ZU)

Verwenden Sie den Einstellungsschieber, um die Abtriebswelle
des Stellantriebs in die gewinschte ZU-Position zu bewegen.

Klicken Sie auf das Feld ,Set Close”, um die ZU-Begrenzung des
Stellwegs zu kalibrieren. Die Felder ,Set Close” und ,Serial”

sind wahrend des Kalibriervorgangs grau dargestellt und zeigen
durch Aktivierung an, dass die neuen Einstellungen Gbernommen
wurden.

Die neue ZU-Begrenzung wird nun auf der Hauptanzeige
dargestellt.
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Dutes Estebungen Steven  Disgeose  Hlle

Begrenzung Sollwerte (Relativ zu vollem Hub)
u 048 in  AUF 1,81 in

Fill] 2921 % AUF 9866 %
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Armaturen .
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043N 1 ciaiiweg MBI

Sollwert 292§ %  Thust 50 %

tellungregelun
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i ALFF

C\\A Z657870101 Inbetriebnahme

i

Von Hand

Abb. 7.56
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Set Open Limit (Einstellen Endlage Offnen)

Verwenden Sie den Einstellungsschieber, um die Abtriebswelle des
Stellantriebs in die gewtinschte Offnen-Position zu bewegen.

Klicken Sie auf das Feld ,Set Open”, um die Offnen-Begrenzung
des Stellwegs zu kalibrieren. Die Felder ,Set Open” und ,Serial”
sind wahrend des Kalibriervorgangs grau dargestellt und zeigen
durch Aktivierung an, dass die neuen Einstellungen Gbernommen
wurden.

Die neue Offnen-Begrenzung wird nun auf der Hauptanzeige
dargestellt.

Die neuen Stellwegbegrenzungen werden auf den griinen und
roten Balken, als Position in Inch/mm und prozentual relativ zum
vollen mechanischen Stellweg des Stellantriebs dargestellt.

Manual Setup ist jetzt abgeschlossen.

i
Dotel [mstebunges Seuem  Diagesse bife

Begrenzung Sollwerte (Relativ zu vollem Hub)

Zu 048 in AUF 1,61 in

u 2921 % AUF 9866 %
0% 50% 100%
BN

Armaturen

Sollwert FRIESSN in Stellweg 113

n

Sollwert 9964 %  Thrust | 280 %

WegRuckmeldung 9982 %
[ tellungregelung ]

<

s | S

C\}\ 2657870101 Inbatrisbnahme
Von Hand

Abb. 7.58
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«

ooz | ( ———
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Von Hand
Abb. 7.59
[T —

Daes Emctefungen  Stewem  Dugrese  Hate

Begrenzung Sollwerte (Relativ zu vollem Hub)
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Armaturen 1
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«
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Abb. 7.60
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7.14 Ablaufdiagramm Einstellungen
Konfigurationsoptionen

|

Verbindung
mit Stellantrieb
herstellen

No

Offline Arbeiten

|

|
J |

Ja

\

Stellantrieb aus
der Liste
auswahlen

i

Login
«User” wahlen

H

Hub Einstellungen

\/ \/ \/
S S
: ; Control Diagnostic
File (Datei) ST (Steuerung) (Diagnose)

Konfiguration von Manual Control
Stellantrieb und & Test (Manuelle
Dateien speichern Steuerung & Test)
und laden
— —
\ 4
Drehrich- Eingang/ Sicherheitss- | | Parameter 1 Parameter 2 Armaturen- RIRO RIRO Passwort
tungssinn Ausgang tellung Furilieman StoBfreie kennlinie Eingdnge Ausgange andern
Abtriebsschub | | einstellen Verhalten bei Riickfahren Ubertragungs | | Sollwert und Digitale Relais
und Stell- Sollwert und Spannungs und -funktionen Stellweg Eingang Ausgénge
wegendlage Riickmeldung || oder Sollwert | | Anzeigerelais einstellen anpassen Einstellung einstellen
Optionen parametrieren Ausfall einstellen
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7.15 File (Datei) T.E!m;:::n;:n;:.:l: N = *

Von der unteren Werkzeugleiste aus kdnnen mit den Menis die o .
Konfigurationseinstellungen gespeichert und aktualisiert werden. m":';:‘1=
Lurisck zum Proaess
Load Config from CVA —=T
[ meemmesnanmevonmane |

Diese Option ladt die Konfiguration des aktuell verbundenen
Stellantriebs auf den PC zur Uberpriifung der Einstellungen

herunter. MaBeinheit Zoll -
Wahrend des Downloads ist das Fenster ,Transferring data” Amaturen Stellweg 115 in
(Datenubertragung) aktiv. Position 115 in
Save Config to CVA

Y, - "
Aktuell gespeicherte Konfiguration vom PC zum Stellantrieb Sl Hialweg Eptaliuna |
hochladen.

Abb. 7.61

Wéhrend des Uploads ist das Fenster ,Transferring data”
(Datenubertragung) aktiv.

Load Config from File
VIEW (Ansicht) o i

Verwenden Sie dieses Fenster, um eine Konfigurationsdatei
zur Ansicht auf den PC zu laden. Dadurch wird der aktuelle
Stellantrieb getrennt.

UPDATE (Aktualisieren)

Verwenden Sie dieses Fenster, um den aktuellen Stellantrieb mit
einer zuvor gespeicherten Datei zu aktualisieren.

Datenilbertragung, bitte warten.....

Abb. 7.62

Configurations Options (Konfigurationsoptionen)
Verwenden Sie diese Option, um die Stellantriebskonfiguration
auf dem PC oder im Speicher des Stellantriebs zu speichern.

. . . . Wellen Sie Daten sehen oder den Antrieb mit
Konfigurationsdaten aus zuvor gespeicherten Dateien vom PC auf geladenen Einstellungen Updaten?

den Stellantrieb laden.

Auswahl von “Ansicht" wird Antrieb trennen,

ACHTUNG - Auswahl "Update” alle aktuellen
Antriebseinstellungen werden dberschrieben.

Abb. 7.63
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Save Config to file (Konfiguration in Datei speichern)

Aktuelle Stellantriebskonfiguration in eine Datei auf dem PC
speichern.

.Save Config to file” 6ffnet ein neues Fenster, um die Datei auf
dem PC zu speichern. Die Datei wird mit der Seriennummer
des Stellantriebs benannt. Dies kann bearbeitet werden. Der
Speicherort kann ebenfalls in diesem Fenster gewahlt werden.

~Save” startet den Vorgang.

55 Potork Contecis L4 - Inkghe. 3 w
Drusebungen Seruem Disgoose  bifa
Lade Canfig Datel von CVA F]
Sepewihar Candig Duta ot OV
Lade Config Dates sus Dates - + = e FC
| toecher Carig Datesin Ot _|
Moo upate -0
Zusiick sum Prazen
vt ymbeten Eph T Ontinet (7)
oY Burghaie ) - Objeb = e
[ meermesnanmevonnand | o e s
| B D BT | | »
p  Foow T T
MaBeinheit Zoll 5. - ::,.m,,:." Vidwor
. 3 Dovive 8
Armaturen Stellweg 1,15 in B Mo Gerdie und Lautwerke (1
Position 115 in ey ——
o oy
Dotsiname: | 2457000 « | ML Pl [l
=
Gn zes7870101 Stellweg Einstellung
Abb. 7.64 Abb. 7.65
= =
Dutei Emstslunges Steuem  Dlagocse  Hilfe Dutei Eieunges Seuem  Diagesse  Hife
O\ rotore O rotork

Dateniibertragung, bitte warten

=
Bute sebrotren sbguschlosaen

o

............... Datentbertragung, bitte warten ...

Abb. 7.66
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716 Macro Update e~ 2
Evteflungen Siw-‘m Duagnede  Hilhe
NUR ZUR VERWENDUNG DURCH ROTORK oo ceapaanion |
Specher Confag Date i Dates.
Keine Funktion fir den Anwender. b
Return to Process (Zum Prozess zuriickkehren) [ insemEsnanmEvoNHAND |
Stellantrieb in die Prozessfernsteuerung zurtickfthren. i
. . MaBeinheit Zo“ T

Connect Actuator (Stellantrieb anschlieBen)

Armaturen Stellweg 1,15 in
Anschluss an einen anderen Stellantrieb. position = -

Gn 7657870101 Stellweg Einstellung |

Abb. 7.68
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717 Setup

Stroke Setup (Hub Einstellung)

Align Coupling
Quick Setup Wizard
Manual Setup

Valve Actions (Armaturenbewegungen)

Schuboptionen, SchlieBrichtung und MOV-Tag konfigurieren.
Input/Output Setup

Analoge Anforderung und Feedback-Optionen konfigurieren.
Fail Modes (Sicherheitsstellung)

Aktionen Stromausfall und Signalverlust konfigurieren.
Advanced 1

Optionen Ruckfahren und Statusrelais konfigurieren.
Advanced 2

StoBfreie Ubertragungsfunktionen konfigurieren.
Characterisation (Eigenschaften)

Stellantriebreaktion auf Anforderungseigenschaften konfigurieren.
RIRO Inputs (RIRO-Eingange)

Konfiguration der festverdrahteten Fernsteuerungs-Eingange
(optional).

RIRO Outputs (RIRO-Ausgéange)

Konfiguration der festverdrahteten Fernsteuerungs-Ausgange
(optional).

Change Password (Passwort andern)
Passwort fir Stellantrieb dndern

Wenn Sie das Standardpasswort gedndert haben,
bewahren Sie die Passwortinformationen gut auf.
7.18 Control (Steuerung)

Manual Control (Manuelle Steuerung)
Stellantrieb manuell tber Bluetooth™-Befehl bedienen.

Run test (Test durchfiihren)
Eine Auswahl von Schritt- und Wellentests durchfthren.
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7.19 Valve Actions (Armaturenbewegungen)

Wahlen Sie aus der unteren Werkzeugleiste den Punkt
Valve Actions.

T8 Poterk Comtroks Lad - Enlight. *
Dﬂwm Sieuem  Dugeose  Hife

Refwvey Eritellung

Engarg/ Augang enitelen l v |

Seharbartiibeiung

O Parameter 2

= =

resere Pasvword

o t

Ingeriew +

- ol v]

Modbun

Profiden L

P 1,15 in

Lo i

‘ Position 115 in

Gn ze57870101 Stellweg Einstellung |

Abb. 7.71

Die folgenden Einstellungen sind verftigbar:

Open/Close Thrust (Schub Auf/Zu)

Der maximal erlaubte Abtriebsschub kann zwischen 40% und
100% des Nennwerts sowohl in Richtung AUF als auch ZU
variiert werden.

Der Schub wird in Ibf oder N angegeben.

MOV Tag
Bei Bedarf verandern.

Shaft action (Funktion Welle)
Ausfahren oder einfahren zum SchlieBen (Standard ist Ausfahren).

Close/Open Stop (Ausschaltung ZU / AUF)

Wahlen Sie die Funktion , Thrust” (Schub) oder , Limit”
(Begrenzung) fur die Stellwegendlagen, je nach Eigenschaft der
Armatur.

Thrust (Schub)

Der Stellantrieb kann so eingestellt werden, dass der eingestellte
Abtriebsschub an der Stellwegendlage auf die Armatur wirkt,
wenn dichtes Absperren der Armatur erforderlich ist.

Limit
Als Alternative kann die Limit-Funktion eingestellt werden,

um den Motorantrieb abzustellen, wenn bei der Armatur die
Sitzanpresskraft nicht wirken muss.

Send Settings (Einstellungen senden)
Veranderte Einstellungen an den Stellantrieb senden.

\/

a2
OatelGinutlungen tneam Eiagnoss  Hite

AUFKraft IbF

. ¥ 1200
ZUkraft IbF

E + 200
MOV Tag

Rotork Control Valve Actuator
Funktion Welle

Ausfahren b. ZU = '
Abschaltung ZU Abschaltung AUF
Begrenzung | i L .fl
Gn _ Drehrichtungssinn

Abb. 7.72
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7.20

Wahlen Sie aus der unteren Werkzeugleiste den Punkt
Input/Output Setup.

Input/Output Setup

[T — «

O [ S Disprne e

Stelneg Beilsieng |

!

Sehehetsiteitung

D, Prraemates |
Do, Parmsstes 3
Anpaztung Armatirenkennbee

Andere Paiwoed

Pakcsn

R Zoll -

[

P .

ey ¢ 115 i
Position 1,15 in

Stellweg Einstellung

Gn 7657870101

Abb. 7.73

Close Demand mA Calibration
mA-Anforderungslevel bei Position vollstandig ZU festlegen.

Legen Sie das minimale (0%) Sollwert-Signal an den
Anforderungseingangsklemmen des Stellantriebs an und
verwenden Sie das entsprechende Feld ,SET” zum Kalibrieren.

Der Sollwert wird auf den im Feld angezeigten Wert
Measured Demand mA" kalibriert.

Open Demand mA Calibration
mA-Anforderungslevel bei Position vollstandig gedffnet festlegen.

Legen Sie das maximale (100%) Sollwert-Signal an den
Anforderungseingangsklemmen des Stellantriebs an und
verwenden Sie das entsprechende Feld ,SET” zum Kalibrieren.

Der Sollwert wird auf den im Feld angezeigten Wert
Measured Demand mA" kalibriert.

Close Feedback mA Calibration

Stellen Sie den erforderlichen Wert fur ,mA Feedback level” in
der Position vollstandig ZU ein, indem Sie den Wert direkt in das
Feedbackfeld 0% eingeben. Klicken Sie auf SEND zum Speichern
der Anderungen.

Open Feedback mA Calibration

Stellen Sie den erforderlichen Wert fur ,mA Feedback level” in
der Position ,vollstandig gedffnet” ein, indem Sie den Wert direkt
in das Feedbackfeld 100% eingeben. Klicken Sie auf SEND zum
Speichern der Anderungen.

Demand Deadband (tote Zone verindern)

Wenn der Stellantrieb aufgrund eines schwankenden Sollwert-
Signals unnoétig reagiert kann die tote Zone vergroBert werden.
Die tote Zone kann zwischen 0% und 15% verandert werden.

CVL Installations- und Wartungshandbuch
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Damping (Dampfung)

Wenn der Stellantrieb unnétig auf ein rasch schwankendes
Sollwert-Signal reagiert, kann die Dampfungsfunktion zum
.dampfen” der Reaktion verwendet werden, indem bei der
Reaktion auf eine Signalverdnderung eine Verzégerung
eingefligt wird.

Verandern Sie die Einstellung fur die Dampfungsverzogerung
(Sekunden), bis eine stabile Systembedienung erreicht ist.

4 - 20 mA Output

Kann konfiguriert werden, um die Armaturenposition oder den
Abtriebsschub anzuzeigen.

Send Settings (Einstellungen senden)
Veranderte Einstellungen an den Stellantrieb senden.
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7.21 Fail Modes (Sicherheitsstellung)

Wahlen Sie aus der unteren Werkzeugleiste den Punkt
Fail Modes.

B8 Potork Comtrols Lid - Trbght. - %

Ot |RRERY s Disgrone 1

[T ——— |

Andese Paiserd

=2
Opint Ginubnilongen Strvem Dlagnose i

Ausfall Spannung ~ Yerharren - '

Verzagerung (Sek) 10

Pakzcan

t Zol 5

ey

<o ] 115 in

L
| Position 115 in
Gn zg57870101 Stellweg Einstellung
Abb. 7.75

Power Failure Mode (Stromausfall-Modus)
(nur fr Einheiten mit Reserve Power Pack)

Der Stellantrieb kann so eingestellt werden, dass bei Stromausfall
die folgenden Schritte ausgeftihrt werden:

Zur ZU-Endlage des Stellwegs bewegen
Zur Geoffnet-Begrenzung des Stellwegs bewegen
Stehenbleiben

Bewegen zu Position

(Power Failure Delay) Stromausfall-Verzégerung

Verzogerung vor ausfallsicherem Vorgang kann bis zu einem
Maximalwert von 10 Sekunden eingestellt werden.

HINWEIS: Die LED auf dem Betriebswahlschalter leuchtet,
bis die Ausfallsicherungs-Kondensatoren des Reserve
Power Pack aufgeladen sind.

Nach einem Stromausfall kann nur ein Failsafe-Vorgang
durchgefiihrt werden.

Der elektrische Betrieb ist erst wieder moglich, wenn die
Stromversorgung wiederhergestellt ist.

| Gesperrt
Ausfall Sollwert M
Verzogerung (Sek.) 5

Gn 7657870101 Sicherheitsstellung

\/

Abb. 7.76

Loss of Signal Position (Position bei Signalverlust)

Bei Verlust des 4 - 20 mA analogen Steuerungssignals kann
. Fail to Position” so eingestellt werden, dass einer der folgenden
Schritte ausgefihrt wird:

Zur ZU-Endlage des Stellwegs bewegen
Zur AUF-Endlage des Stellwegs bewegen
Zu einer vorher festgelegten Position bewegen

Verzégerung der Reaktion auf ,Fail to Position” um bis
zu 10 Sekunden.

rotork X&
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7.22 Advanced 1

8 Potork Combrols Lid - Triight - %
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Abb. 7.77

Tight Shut Off Threshold Close (Vollstandig ZU bei
Ansprechschwelle)

Dieses Feld zeigt den hochsten analogen mA-Sollwert als
Prozentwert an, der die Armatur vollstandig schlieBt (dichtes
Absperren).

Das Beispiel in Abb. 7.78 zeigt, dass eine Steuerungsanforderung
von 0,5% oder niedriger ein dichtes Absperren (ZU) der Armatur
bewirkt.

Tight Shut Off Threshold Open (Vollstandig AUF bei
Ansprechschwelle)

Dieses Feld zeigt den niedrigsten analogen mA-Sollwert als
Prozentwert an, der die Armatur vollstandig 6ffnet.

Das Beispiel in Abb. 7.78 zeigt, dass eine Steuerungsanforderung
von 99,5% oder hoher ein dichtes Absperren (getffnet) der
Armatur bewirkt.

Obstruction Back off (Riickfahren bei Schwergangigkeit)

Wenn diese Funktion aktiviert ist, fahrt der Stellantrieb aus der
Bewegung zurtick, wenn wahrend des Stellwegs der maximale
Schub tberschritten wird. Der Stellantrieb macht 3 Versuche,
zurtickzufahren und zum Sollwert zurtickzukehren.

Wenn die Funktion nicht aktiviert ist, bleibt der Stellantrieb
stehen, bis er eine Anfrage zur Bewegung in die entgegengesetzte
Richtung erhalt oder die Behinderung entfernt wird.

Back off Distance (Riickfahrabstand)

Die vom Stellantrieb zurlckgefahrene Distanz kann wie gezeigt im
Drop-Down-Meni ausgewahlt werden.

Back off Time (Riickfahrzeit)

Kann auf einen Maximalwert von 5 Sekunden vor Ausfuhrung des
Ruckfahrens eingestellt werden .
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Test Knob (Testknopf)

Der Knopf kann deaktiviert werden.

Fernsteuerungsquelle des Stellantriebs

Erkennt automatisch die
Fernsteuerungsquelle

Auto Control Source -

4-20 mA Nur analoge Steuerung

Option Fest verdrahtetes oder Bus-System
Fernsteuerung je nach verbauter
Option

4-20 mA & ESD Analoge und festverdrahtete ESD-

Fernsteuerung
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7.22.1 Status Relay (Statusrelais)

Der Stellantrieb verfugt tber ein programmierbares Fehlerrelais,
das so eingestellt werden kann, dass die folgenden in Tabelle 4
gezeigten Zustdnde angezeigt werden.

BB R Contraia (3 - Eolie
Dwes Emciefungen Soemen Dlgnose  Hile

Modus Beschreibung Vollstandia 7U bei Vollstandig AUF bei
Fehler ™ :'hschm:lln

Disabled Standig stromlos, um Stromverbrauch zu Endlage AUF 85 %
d . ¢ Endlage ZU —
reguzieren Schubkraft aus Endlage-AUF :;:i:::::
Availability | Aktiv, wenn der CVA per Fernsteuerung bedient EL LIS, Ll -
d k Schubkraft aus Endlage

werden kann | Supercaps Power —1

o | Biinker pmasEsD |

Stellantrieb ist in Fernsteuerungsmodus [Zwischerstelng [N

| Superkondensator Fehler v}

Stellantrieb hat keine Fehler, die den Betrieb

behindern kénnten | b ol ~
Fault Aktiv, wenn ein erkennbarer Fehler an L ewsmuonesemcnesn |
Stellantrieb, Steuerung oder Armatur vorliegt On ese-unT Div. Parameter 1
Open Limit Aktiv, wenn der Stellantrieb in der Position
Vollstandig AUF” ist Abb. 7.79
Closed Limit Aktiv, wenn der Stellantrieb in der Position
JVollstandig ZU" ist
Open Thrust Aktiv, wenn der Stellantrieb die
Limit Schubbegrenzung fir AUF erreicht hat
Close Thrust Aktiv, wenn der Stellantrieb die
Limit Schubbegrenzung fir ZU erreicht hat
Thrust Limit Aktiv, wenn der Stellantrieb die
Schubbegrenzung fir AUF oder ZU erreicht hat
Failsafe Aktiv, wenn der Stellantrieb seine ausfallsichere
Funktion ausfihrt
Supercap Pwr Zustand des ,Reserve” Power Pack
Blinker Blinkerausgabe
Intermediate Auf Zwischenposition stellen
Position
Supercap fault Ausfall des ,Reserve” Power Pack
Tabelle 4

Die Relaisfunktion kann fur die Betriebsmodi Normally Open
(Normal geoffnet) oder Closed (Geschlossen) konfiguriert werden.
Diese muss vor der Werksauslieferung durchgefthrt werden.

Siehe Tabelle 4 fir Details zu Relaisfunktionen.

rotoric X=
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7.23 Advanced 2
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Direction Change Threshold Distance (Grenzwert fiir
Richtungsanderung)

Der Weg, den der Stellantrieb zurticklegen muss, bevor eine
Richtungsanderung vom Datenaufzeichner als Zyklus registriert wird.

Dadurch wird vermieden, dass kleine Zitterbewegungen registriert
werden, da diese zu klein sind, um eine Abnutzung der Armatur
zu verursachen.

Die Werkseinstellung ist 0,25% des gesamten Armaturenstellwegs.

Total Direction Changes Before Alarm (vollstéandiger
Richtungswechsel vor Warnmeldung)

Kann zum Erzeugen einer Warnmeldung verwendet werden,
wenn eine festgelegte Anzahl von Richtungswechseln
stattgefunden hat.

Total Travel Before Alarm (gesamter Stellweg vor Alarm)

Kann zum Erzeugen eines Alarms verwendet werden, wenn
die Abtriebswelle des Stellantriebs einen festgelegten Weg
zurlckgelegt hat (feet/Meter).

Bluetooth Mode (Bluetooth-Modus)

Aktiviert — Stellantrieb ist immer per Bluetooth erkennbar.
Deaktiviert — Stellantrieb ist nur im Zustand , STOP” erkennbar.

Bumpless Transfer (stoBfreie Ubertragung)

Beim Start des Vorgangs oder nach manuellem Eingreifen kénnte
es erforderlich sein, dass der Stellantrieb einen langen Weg zu
seinem Sollwert zuriicklegen muss. Wenn der Stellantrieb mit zu
hoher Geschwindigkeit gefahren ist, kann dadurch ein ,StoB” oder
ein Instabilitat in der Steuerungsschleife auftreten, was zu einem
Uberschwingen oder Oszillieren der Armatur fihren kénnte.

Um diesen Effekt zu verringern, reduziert der ,bumpless transfer”
die Abtriebsgeschwindigkeit des Stellantriebs auf ein niedrigeres
Niveau, wenn der zurlckzulegende Weg einen voreingestellten
Wert Uberschreitet. Sobald der Stellantrieb den Bereich der
.Bumpless Transfer Distance” (BTD) erreicht, fahrt er mit normaler
Geschwindigkeit weiter.

CVL Installations- und Wartungshandbuch
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Bumpless Transfer Distance (BTD) (Weg fiir stoBfreien
Transfer)

Bumpless Transfer Distance ist ein voreingestellter Prozentwert des
Positionsfehlers, der die Geschwindigkeit des Stellantriebs auf eine
voreingestellte Geschwindigkeit reduziert.

Der Standardwert fir Bumpless Transfer Distance betragt 5%.

Bumpless Transfer Speed (Geschwindigkeit stoBfreie
Ubertragung)

Die Geschwindigkeit in% der maximalen Nenngeschwindigkeit,
auf die der Stellantrieb zurtickgeht, wenn die Bumpless Transfer
Distance tberschritten wird.

Der Stellantrieb nimmt die normale Geschwindigkeit wieder auf,
sobald er innerhalb der voreingestellten BTD ankommt.

Der Standardwert fir Bumpless Transfer Speed betrdagt 40% des
Nennwerts.

Manual Selector Test (Manueller Auswahltest)

Der Modusauswahlknopf kann deaktiviert werden, um zu
verhindern, dass der Stellantrieb eine vorher festgelegte
Testroutine ausfuhrt, wenn die Position , TEST” ausgewahlt ist.

Send Settings (Einstellungen senden)
Die Konfiguration Advanced 2 zum Stellantrieb hochladen.
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Equal Percentage (gleicher Prozentsatz) o e R
Die Anderung der Position des Stellantriebs verhalt sich direkt
proportional zu der Anderung der Bedarfsanforderung. b
0%
# Stellweg
.g 3 0.00
z
“ | | eonTe
0 20 40 &0 B0 100
Linear |
Schnelles Offnen Betriebsart
— ok -
. .
o CSGEINIT ::nr')laasl:::kennllnie
Abb. 7.85
Valve Position & Demand Signal (Armaturenposition e e v
& Anforderungssignal)
Die Position gegen das Anforderungsprofil kann an die Weg-Sollwert %
Armaturenanwendung angepasst werden, indem die Kennlinie e
mit bis zu 20 Punkten auf dem Graphen gezeichnet wird.
- Stellweg
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Modus

Das charakteristische Profil kann auf Eingangs- und
Ausgangssignale oder falls erforderlich einzeln angewendet
werden.

Klicken Sie auf das Feld SEND SETTINGS, um die Anderungen an
der Stellantriebkonfiguration zu speichern.
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Abb. 7.88
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7.25 RIRO (Remote Inputs & Remote Outputs)

Die RIRO-Optionskarte bietet bis zu vier fest verdrahtete
Steuereingange oder vier zusatzliche Relaiskontakte. Die Optionen
missen zum Kaufzeitpunkt ausgewahlt werden.

Hinweis: Schauen Sie im Schaltplan des Stellantriebs nach,
welche Optionen im Stellantrieb unterstiitzt werden.

7.25.1 RIRO-Eingange (optional)

Wenn die festverdrahteten RIRO-Fernbedienungseingange
montiert sind, kénnen sie wie folgt konfiguriert werden.

Active State (Aktiver Zustand)

High (Hoch) Kontaktart Normally Open (Normal ge6ffnet)
Kontakt schlieBen, um Signal anzuwenden.

Low (Niedrig) Kontaktart Normally Closed (Normal geschlossen)
Kontakt 6ffnen, um Signal anzuwenden.

Function (Funktion)
Kann auf EINE der folgenden Funktionen eingestellt werden:

Open Command (AUF Befehl)

Closed Command (ZU Befehl)

Stop/Maintain active (Stopp / Beibehalten aktiv)
ESD Command (Not-Aus-Befehl)

TEST — Testroutine durchfihren

Verzégerung unter Spannung / nicht unter Spannung

Die fest verdrahteten Fernsteuereingange kénnen so konfiguriert
werden, dass die Reaktion auf das Ein- und Ausschalten um bis zu
1 Sekunde verzogert wird.

Digital Input Voltage Type (Art der digitalen
Eingangsspannung)

Die RIRO-Eingange konnen fur den Gleich- oder
Wechselstrombetrieb ausgewahlt werden.

ESD

Fir den Not-Aus-Betrieb kann eine der folgenden Einstellungen
gewahlt werden:

An den Endanschlag fahren (ZU)
Stopp (Stayput)

Zur offenen Position fahren (AUF)
Aus

Two Wire Priority

Zustand, in dem sowohl die Anforderungen des Offnen- als auch
des SchlieBen-Befehls aktiv sind:

An den Endanschlag bewegen

Stopp (Stayput)

Zur offenen Position fahren

Klicken Sie auf das Feld SEND SETTINGS (EINSTELLUNGEN

ABSCHICKEN), um die Anderungen an der Konfiguration
des Stellantriebs zu speichern.
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7.25.2 RIRO Relay Outputs (optional)
Es kénnen bis zu vier Melderelais fir den Fernbetrieb eingebaut
werden.

Wenn die festverdrahteten RIRO-Melderelaisausgange eingebaut
sind, kénnen sie fir die Kontaktarten Normally Open (Normal
geotffnet) oder Normally Closed (Normal geschlossen) konfiguriert
werden.

Die Relais konnen fiir eine der folgenden Funktionen
programmiert werden:

Availability (Verfiigbarkeit)

Fault (Fehler)

Open Limit (Endlage AUF)

Close Limit (Endlage ZU)

Open Load Limit (Exceeded) (Grenzlast AUF
(Uberschreitung))

Close Load Limit (Exceeded) (Grenzlast ZU (Uberschreitung))
Load Limit (Grenzlast)

SuperCap Power (Zustand des ,Reserve” Power Pack)
Intermediate Position (Zwischenstellung)

Actuator Closing (SchlieBen des Stellantriebs)
Actuator Opening (Offnung des Stellantriebs)

Motor Running (Motor lauft)

Actuator Moving (Stellantrieb in Bewegung)

Motor Stalled (Motor blockiert)

Hand Operation (Handbetrieb)

Blinker (Blinker)

Local Stop Selected (Lokale Halteposition ausgewahlt)
ESD Signal Present (Not-Aus-Signal vorhanden)

Relay Parity (Relaisparitat)

Mains Failure (Netzausfall)

Monitor Relay (Relais liberwachen)

Run Selected (Ausfiihrung ausgewahlt)

Test Selected (Test ausgewahlt)

Test Failed (Test fehlgeschlagen)

Supercap Failure (Stérung des ,Reserve” Power Pack)
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7.26 Change Password (Passwort dndern)

In diesem Men( kann das Passwort fur den Stellantrieb
gedndert werden.

Hinweis: Wenn das Passwort fiir den Stellantrieb gedndert

wird, kann die Kommunikation mit der Einheit nur noch
stattfinden, wenn das korrekte Passwort verwendet wird.

Wenn das neue Passwort nicht Gbereinstimmt, wird eine
Fehlermeldung angezeigt.

BEWAHREN SIE DIE PASSWORTINFORMATIONEN GUT AUF.

BEI VERLUST DER PASSWORTINFORMATIONEN WENDEN SIE
SICH BITTE AN ROTORK.
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Abb. 7.93
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Abb. 7.94
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.27 Ablaufdiagramm
Optionseinstellungen

Steuerung & Diagnose

|

Login
.User” wahlen

1

Verbindung
mit Stellantrieb
herstellen

Nein

Offline Arbeiten

Ja

i

Stellantrieb aus
der Liste
auswahlen

I

Hub Einstellungen

|

Control
(Steuerung)

File (Datei) Setup Diagnostic

(Diagnose)

P r
Konfiguration von
Stellantrieb und ( ) ( ) ( )
Dateien speichern
und laden
Manual Self Test Run Test
Control (Selbsttest) (Test
(Manuelle ausfiihren)
Steuerung)
\ 4
Drehrich- Eingang/ Sicherheitss- | | Parameter 1 Parameter 2 Armaturen- RIRO RIRO Passwort
tungssinn Ausgang tellung Funktionen StoBfreie kennlinie Eingange Ausgénge andern
Abtriebsschub | | einstellen Verhalten bei Riickfahren Ubertragungs | | Sollwert und Digitale Relais
und Stell- Sollwert und Spannungs und -funktionen Stellweg Eingang Ausgange
wegendlage Riickmeldung || oder Sollwert | | Anzeigerelais einstellen anpassen Einstellung einstellen
Optionen parametrieren Ausfall einstellen
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.27.1 Manual Control (Manuelle Steuerung) T8 o Gl 0 it x

Dutei  Eniteliungen. Diegnese Hille
Bewegen und prifen Sie die Funktion des Stellantriebs vor Ort i !F

mithilfe des PC, unabhangig vom Steuerungssystem.

.. L wechanscrexorone |
Alle Anderungen an der Einstellung oder Position des Stellantriebs [ e |
__ meemesvanmevonwanD |

werden bestatigt, bevor sie wirksam werden.

Position Control (Positionssteuerung)

Verwenden Sie den Schieber (Coarse/grob oder Fine/fein) zur MaBeinheit Zol "I
Positionierung der Armatur. Armaturen Stellweg 115 in
Beachten Sie, dass alle manuellen Bewegungsanforderungen den Fosiion L L
Stellantrieb offline schalten und alle Systembefehle Ubersteuern.
Klicken Sie auf ,0K"”, um das manuelle Ubersteuern einzuleiten. & Feeen i
Setpoint & Feedback (Sollwert & Riickmeldung) Abb. 7.96
Sollwert und Rickmeldung werden wahrend der
Armaturenbewegung standig aktualisiert und als Position und
Prozentwert angezeigt.
Valve Stroke (Armaturenstellweg)
Angegeben als Abstand zwischen den festgelegten e Tt e
Stellwegbegrenzungen.
Sollwert  Armaturen Riick
Close Limit (Endlage ZU) Tilam n 145 Jin Ldin
Leuchtet an Endlage ZU des Stellwegs e | IR %
Endlage ZU - Endlage AUF .
Open Limit (Endlage AUF) Smmeion |
Stellungregelung (Grob) [ sior |
Leuchtet an Endlage AUF des Stellwegs ik . _
u AUF
Rated Speed (Nenngeschwindigkeit) Stellungrugelung (Fein)
. . . . . . . Actuator in Manual Contral ? a
Geschwindigkeit der Abtriebswelle ist variabel zwischen 5% und — - :w — -
. . . . . T nnNgesc lyjeld 1t
100% der Nenngeschwindigkeit.haft speed is variable between ol — : B8
5% and 100% of rated speed. G~ z6s7870101 Manuelle Steuerung
Measured Thrust (Gemessene Schubkraft) Abb. 7.97
Die gemessene Schubkraft wird live angezeigt und gibt Auskunft
tUber den mechanischen Kraftaufwand wahrend des Ventilhubs.
E]
Duei Erstelucgen  Stevem  Diagnese  Hile
Sollwert  Armaturen Riick
112 in 1,15 in 1,14 in
96,98 % || s8g8 %
Endlage ZU - Endlage AUF .
= & 12
E:lcllungregﬂ ;Emﬁlk"“
F4tl W o AUF
Stellungregelung (Fein)
Actuator in Manual Contral ? .
% der Nenngeschwindighkeit
< 50
Gn ZB5TRTOI0 Manuelle Steuerung

Abb. 7.98
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.27.2 Self Test (Selbsttest)

Der Stellantrieb fhrt eine Selbsttestroutine fur seine
Drehmoment- und Positionsmesssysteme durch.
Zustand und Parameter werden zum Testende angezeigt.

T8 Roterk Contioks Led - Enlight = ® B Gt ol Ha
s —— R —
e - | :"9“"“ i Datei Erctelungen Spusn Diageess  Hils
 ETa
SR —
Test- Position(%) ]
Minimal Last (% bewertet) 0
[ meermesnanmevonrane | Secchnete Reioung (% bewere o
Sprungantwort TBE-Time Richlung ZU (ms) g
»
= Sprungantwort Ta-Time Richtung AUF (ms) g
MaBeinheit
Sprungantwort Totzeit-Time Richtung ZU ims) g
Armaturen Stellweg 1,15 n
Sprungantwort Totzeit-Time Richtung AUF (ms) g
Position 1,14 in
Status
Gn 7657870101 Stellweg Einstellung an CSG-UNIT Selbsttest Modus
Abb. 7.99 Abb. 7.100
T8 Reterk Canarois L84 - Tniight = x ]
Cutei Eimstabungen Stevem Dlagecse - belfe Dutel Emstelunges Steuem Diagnese e
Test- Position(#) 4 Test- Position(%) 90,02
Minimal Last (% bowertot) o Minimal Last (% bewertet) 02
Maximale Last (% bewertet) o Maximale Last (% bewertat) a7
Berechnete Reibung (% bewertet) i} Berechnete Reibung (% bewertet) 14
Sprungantwert Ta6-Time Richtung ZU (ms) g Sprungantwort T86-Time Richtung ZU (ms) 399

» »

- Sprungantwort T86-Time Richtung AUF fms) g o Sprungantwort T86-Time Bichtung AUF (ms) 337
Sprungantwort Totzeit-Time Richtung ZU (ms) g Sprungantwort Totzeit-Time Richtung ZU ims) g7
Sprungantwort Totzeit-Time Richtung AUF {ms) g Sprungantwort Totzeit-Time Richtung AUF (ms) g7

Status 5 Sekunden Verrdgerung vor dem Start Status  Test erfolgreich
G 2657870101 Selbsttest Modus Gn 2657870101 Selbsttest Modus
Abb. 7.101 Abb. 7.102
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.28 Diagnosementis

7.28.1 Datalogger (Datenaufzeichnung)

Die Datenaufzeichnungsfunktion wird verwendet, um historische
Daten zur Ansicht vom Stellantrieb auf einen PC zu laden.

T3 Poteck Canticks L4 - Inkighe - ® B e
el “!M“'Ml -DAN- Eomelungen ﬁh‘v‘l Duagnose  Hile
e
Federang Hub
Vergieschen "
[ P B
S 03
S Davemiirs =
kd
s
[ ecTmieeNAHMEVONHAND | s B
| =875
| o b B m B owe @
> Foskon )
MaBeinheit Zall X Datalogger Download-Fortschiitt
¥
Armaturen Stellweg 115 in [ Verwsilzeit Std, [V Kraft 7u%
Position 1.14 it [V sraft aUESs [
o zuriickgelegze Strecke (ft)
o Anzahl der Richtungsanderungen
Gn zesrarono Stellweg Einstellung n [csconm ——
Abb. 7.103 Abb. 7.104
Der Graph auf der Datenaufzeichnungsseite kann Schub fir
Auf/Zu und Verweilzeit darstellen. Dwell time (Verweilzeit)
ist die Gesamtverweildauer an einer Position auf dem
Armaturenstellweg.
Zum Herunterladen einer Datei klicken Sie auf READ.
Hinweis: Offnen Sie jeweils immer nur einen Graph, da dies
die Skalierung beeinflussen kann.
DarUber hinaus sind die Gesamtzahl der gefahrenen vollen
Umdrehungen und die Anzahl der Richtungswechsel als Daten
verfligbar.
Die Datenaufzeichnungsdatei kann zur spateren Verwendung im
PC gespeichert werden.
7
Dutti EicBanges Trusm  Diagesse  Hlly
=
- W Dieier PC -
? LA ]
;CD&«".z Eatder
3 -
oy .- Osteee
- :
R > Jy e B ==
Datalogger Dowry
| == M eEsessssast . ideos
[ verweilzeit Std I Keaft 2u% R
17
v o | B .
132 ausiickgelegze Strecke (i) b
21 Anzshi der Richtungsandeningen | — e T =i
[ osmossmissomn | « e
G esG-UNIT Datalogger
Abb. 7.105 Abb. 7.106
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.28.2 Reference stroke (Referenzstellweg)

Nach Inbetriebnahme des Stellantriebs kann ein Referenzstellweg
festgelegt werden, um den Schub aufzuzeichnen. Durch Vergleich
mit einer aktuellen Aufzeichnung kann festgestellt werden, ob
sich bestimmte Parameter verandert haben.

Set Reference stroke (Referenzstellweg festlegen)
Zeichnet den letzten Armaturenstellweg als Referenz auf.

Read Reference stroke (Referenzstellweg auslesen)

Zeigt im Graph den Referenzstellweg gegen die aktuelle
Aufzeichnung an.

3 Posork Controk Ltd - Tnlight. = ¥ B Retcok Dttt L1 « Eriight
Cutei frmstetiungen Seevern [[EEERER rete Duter Emaebunen  Seuem  Dugrose  Hifs
Putaizgge
B — =
Verghaschan
- e ———
staten
T —
»
>
Mafeinheit Zoll -
Armaturen Stellweg 115 in fi 0 i % Referenzhennlinie-AUF %
Aktuelle Kennlini-ZU % — Aktuelle Kennlinle-AUT %
Pashian 114 in Profil-zu [V Profil-auF
oy . Y,
on ZE57870101 Stellweg Einstellung A CSG-UNIT Referenzhub
Abb. 7.107 Abb. 7.108
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.28.3 Compare (vergleichen)

Wenn zuvor eine Konfigurationsdatei gespeichert wurde, kann
diese mit den aktuellen Einstellungen verglichen werden.

55 Rotork Contecis L4 - Inkghe 3 w
e o

[l
Dutatogyes Yemer
Referen: Hub

Hentelungeduten
Shabn

System Zusamenesleisung

=
Dot Enisebusgen Seroam Disgecea  Hife

MaBeinheit Z‘JE 3
Armaturen Stellweg 1,15 in
Position 1,14 in |
Gn ZBSTATOI Stellweq Einstellung Gn 2657870101 Vergleichen
Abb. 7.109 Abb. 7.110
Wenn das Vergleichsfenster erscheint, klicken Sie auf
die Schaltflache ,Compare”. Es erscheint ein Fenster zur
Dateiauswahl. Nach Offnen der Datei wird eine Liste erzeugt,
die alle Verdnderungen an den Einstellungen seit Erstellung der
Originaldatei anzeigt.
=
Dutei Etebungen  Steween  Disgnose - Hife
=
. z Doeses PO+ Dokumeste + JML-Deburment & Close Limit %
Oegaitioen = heuts riewe a8 urrent: ¥3.18
v ” Previous: 99,62
;::: . ;Dgen Limit %
—e— DS Aprdtamd Current; 99,18
Previous: 99.62
- Open Load %
Current; 418
Previous: 400
P =
s S L veeoweomn |
o Aabiochm
GN 7657870101 Vergleichen
Abb. 7.111 Abb. 7.112
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.28.4 Manufacture Data (Herstellungsdaten)

Zeigt Herstellungsdaten einschlieBlich Softwareversion und
Seriennummern an.

58 Rictork Contrchy Ltd - [nbghe = ® E]
Dot Dnstedungen Seeven [IRERRRN Hote Dotei Bomtebungen  Steween  Disgnose  Hife

Dealogyer
—

Softyare Version des Antriebs

[ semmevove | S

Controller Serien-Mr,

> 1351496670509713
MaBleinheit Zoll 5 :
Superkondensator Serien-Nr,
Armaturen Stellweg 1.4 in 1120486130201380
Position 000 in Serien-NE. llungsencader
1336483190314798
]
Gn  zes7sTON01 Stellweq Einstellung G 2657870101 Herstellungsdaten
Abb. 7.113 Abb. 7.114
7.28.5 Status
Aktive Alarmmeldungen und Status werden angezeigt.
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Gno zes7870101 Stellweg Einstellung @n CSG-UNIT  Status

Abb. 7.115 Abb. 7.116
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7. Leitfaden fiir Installation und Einrichtung

7.28.6 System Summary (Systemzusammenfassung)

Status und Funktionsfahigkeit des Stellantriebs und der Optionen
werden angezeigt.

T8 Rotek Controh Ltd - Enbght - x T Atork Coverals i - Frikcht
Dutet Eeatellanges  Stevem  Dugrace e

Weg-Sollwert % ma
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Abb. 7.117 Abb. 7.118
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8. Rotork Vertrieb und Service

Wenn Ihr Rotork-Stellantrieb ordnungsgemaB installiert und
abgedichtet wurde, wird er Ihnen viele Jahre stérungsfreie
Dienste leisten.

Sollten Sie technische Unterstiitzung oder Ersatzteile bendtigen,
so bietet Rotork weltweit den besten Service an. Wenden Sie sich
an lhren Rotork-Ansprechpartner vor Ort oder direkt an die Fabrik
unter der auf dem Typenschild angegebenen Adresse. Bitte geben
Sie stets den Typ des Stellantriebs und die Seriennummer an.

Ansprechpartner vor Ort:
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www.rotork.com

Eine vollstandige Aufstellung des weltweiten Verkaufs-
und Servicenetzwerks finden Sie unter www.rotork.com

UK
Rotork plc

Tel. +44 (0)1225 733200
E-Mail mail@rotork.com

PUB042-003-02
Ausgabe 06/20

USA
Rotork Controls Inc.

Tel. +1 (585) 247 2304
E-Mail info@rotork.com

Germany
Rotork GmbH

Tel. +49 (0) 2103 95876
E-Mail info@rotork.de

Im Zuge der standigen Weiterentwicklung unserer Produkte behalt sich Rotork Verbesserungen
und technische Verdnderungen jederzeit vor. Veroffentlichte Informationen kdnnen jederzeit geandert
werden. Die neueste Version finden Sie auf unserer Website www.rotork.com

Der Name Rotork ist ein eingetragenes Warenzeichen. Rotork erkennt alle eingetragenen Warenzeichen an.
Veroffentlicht und hergestellt in GroBbritannien von Rotork. POLJB1021
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