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Rotork的阀门执行器技术在全球处于领先地位。在

石油、天然气、供水和污水处理工业上，我们拥有五

十年的服务经验。

我们所做的一切，都是努力提供卓越的技术、与时俱进的创

新和高质量标准。因此，我们员工和产品都走在执行技术的

前沿。

从我们的旗舰电动执行器系列到我们气动、液动和气液联动

执行器，包括齿轮箱和阀门配件在内，无与伦比的可靠性是

我们所有产品的共同特点。

Rotork致力于向每一位客户提供一流的服务。包括从最初的

场地勘测，到安装、保养、审计和维修。我们全球网络办事

处的工程师夜以继日的工作，以确保我们高可信度的地位。

Rotork – 执行器技术的先驱
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本手册向您提供了CVA执行器的应用和相关功能的

完整介绍 – 包括CVL直行程和CVQ角行程执行器。

有关CVA执行器的详细信息及特点说明请参见第一单元；更

多关于技术说明和性能数据请参见第二单元。

基于Rotork有史以来成功的创新技术，CVA可以为自动控制

阀提供具有高精准度的控制和响应，从而避免了既复杂又高

耗的气动设备。随着对生产成本和生产效率的日益关注，对

于装置中流体的精准控制则至关重要。凭借着0.1%的控制

精度和对调节阀过冲超调现象的消除，Rotork CVA系列执行

器最大限度地提升了产品质量以及生产能力。

符合Rotork“永久性密封”的理念，所有的安装和设置都可使

用Rotork Enlight软件，所以设备的调试无需接触内部电器元件

即可完成。此外，接线端采用额外的单独密封，有效避免水

汽进入执行器内部而损坏电器元件。

产品概况
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CVA执行器系列

CVA直行程和角行程执行器

Rotork CVA为几乎所有需要高精准定位的直行程和角行程控制

阀应用提供了全系列型号。它为最终用户提供了高性能、高产

品质量和高整体价值。

简捷的设置

Rotork CVA系列通过使用通用的现场通讯工具，提供了简捷、 

安全和快速的非侵入式设置。执行器的限位设定可以通过快

速安装指南实现，使执行器自动设置其行程限位。

过程分析

综合控制阀的性能信息通过内置的数据记录器传递给用户。

阀门的位置，停留时间和负荷值等都被存储用以分析过程细

节。这使得资产管理和预防性维护软件可以收集到有价值的

数据，以保证工厂的可靠性和高效性。

特点

• 单相交流或直流供电

• 直行程驱动 (CVL)

• 角行程驱动 (CVQ)

• 标准的内置式数据日志

• 蓝牙与本地安装/控制和诊断都兼容

• 精准的和可重复的位置控制使用4-20mA信号

•  数字通讯系统选项包括HART、Profibus和Foundation 

Fieldbus

• 直接的推力/扭矩测量提供了有效保护和检测

• 输入特性可调节

• 可配置的“故障复位功能”选项使用了超级电容技术

• 可选的“本质安全型”控制输入和反馈输出

• 连续无限制调节 – S9

• 防水等级IP68，防爆外壳

• 可选手动控制

CVL直行程执行器

CVQ角行程执行器
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先进的安装特点

安装和设置

通过具有蓝牙功能的PDA运行“ROTORK Enlight”软件 (Fig. 1)， 

即可完成对设备的所有非侵入式设定（软件可在www.rotork.com 

免费下载）

系列内的每个执行器都是唯一显示的。一旦合适的执行器被

选定，执行器的LED指示灯便会闪烁蓝色。

快速设置向导

行程终端设置可以通过快速设置向导自动执行（图2）。在设

置过程中，CVA受到阻力运行到阀门极限，轻微退后，在阀座

内调节，极限也在阀座内设置完成。而后在相反的方向重复。

在快速设置过程中，施加的力可以在设置期间内被限制。完成

后，可以设置操作力以满足过程需求。在设置过程中，可以显

示实测负荷。（图3）

自动校准完成后，阀门行程将显示在显示屏上。

图1. Rosemount 375. CVA可以通过运用PDA或者 

PC等蓝牙装置，或者用HART通讯装置代替。

图3 

图2 
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先进的设计特点

可靠性

我们的产品有很多先进的设计特点，使得它们拥有高可靠

性，其中一些如下： 

•  双传感器™技术 – 通过利用两个独立的位置传感器，齿隙

误差和位置误差可以减至最低。

•  无刷直流电动机 – 高可靠性的无刷电动机允许完全连续无

限制调节 – S9。

•  简单而又高效的齿轮系 – 适用于控制阀苛刻的调节工况，

齿轮组已润滑，终身免维护。

•  双密封 – CVA拥有双密封，防护等级可达IP68。为执行器

在苛刻的环境中工作提供有效保护。

性能

下方曲线显示了CVA极低的滞后时间（0.075秒）和高分辨

率。在2%的阶跃信号下，使执行器移动1.7%只需要0.175秒

（T86b），并且在设定点处不会有过冲现象。

CVA Enlight自我检测截图

 
 

Rotork CVA阶跃响应
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先进的设计理念

故障复位功能

当失去主供电时CVA可以实现以下四种断电故障复位功能。

备用的电源组是由许多的“超级电容”组成的，它们储存的

能量能保证下列动作。当主电源回复时这些电容开始重新充

电，不到1分钟即可完成充电。

与充电电池技术不同，超级电容不存在充放电的记忆损耗。

保位 – 断电故障时执行器保持在现有位置

开阀 –  断电故障时执行器运行到全开位置

关阀 –  断电故障时执行器运行到全关位置

中间保护位置 – 断电故障时执行器运行到预设的指定位置

刚硬度

CVA独特的设计提供了一个坚固的，或者说是“刚硬的”输

出驱动装置，这样一来，对于阀位的过程干扰就变得很小或

者没有。只有“真正”地控制信号变化才能影响阀门定位。

相反地，由于工作介质的可压缩性，气动执行器被设计的比

较“柔软”。过程的干扰易导致阀门定位偏差，随后“被迫

的”位置变化会反馈给控制系统，从而需要新的控制信号来

保证过程稳定，控制不稳定，会降低产品质量和生产能力。

CVA系列在遇到重大的反转之前，可以承受125%的额定输出

力，阀位可以被很好的保持，进而保证产品质量和产能。

在断电时，可选的电磁锁定装置可以在设定位置锁定执行

器。此锁可以承受至少300%单位额定扭矩/推力。

本质安全型

4-20mA的控制和反馈信号可以是本质安全型“ia”。这是最

高级别，在处于两个错误中时，需要将设备保持在“本质安

全”。对于大部分易爆环境或者现存IS系统它都是合适的。

IS认证仅仅适合客户I/O连接，所以执行器仍然需要符合危险品

区相关认证。有关现有防爆认证的详细内容，请参考第25页

6.2部分。
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先进的工程技术

CVL
直行程执行器

1   双传感器™技术

为了实现0.1%分辨率，两个独立的位置传感器被用于消减齿

轮间侧隙误差和惯性影响。传感器是12位绝对编码器，其中

一个位于电机输出轴，另一个在执行器输出轴附近。

2   用户界面

主要的用户界面是通过具有蓝牙通讯功能的PDA（不附带）下

载（Rotork Enlight免费下载软件）。另外，每个执行器上都有

一个三色的LED状态指示灯，安装在顶盖的上方。

3   备用电源 / 供电

配有交流电转换开关模式的电源供应器，可以接受100-240伏 

50/60赫兹的输入电压。具有可选的24伏直流供电。CVA系列

执行器可借助“超级电容”储备的电量，在失去外部供电的

情况下，可驱动执行器到预设的制定位置。

4   直流无刷电机

CVA运用了高效、连续且无刷的直流电机，这就保证了在连

续无限制调节下的自由运作。

6

2

3

79

1
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先进的工程技术

CVQ
角行程执行器

5   手动

可选的手动装置可用于直行程和角行程执行器，进而可以手

动控制阀门。

6   双密封设计

“双密封”设计的接线终端为动力、控制和反馈指示提供了

紧凑的连线接口。配有四个标准的穿线管，控制和指示线路

通过“IS”认证。双密封是极为重要的特点，因为接线终端

用一个防水密封将其与执行器内部分隔开来，即使在安装期

间移除接线端盖，或电缆穿线管没有合适的密封盖，执行器

内部也可以受到充分的保护。

7   齿轮系

简单又耐用的高效的直齿轮传动。终身润滑、高可靠性。 

8   具有反转保护

CVA的标准构造可以承受来自阀门125%额定力的任何反转

推力。对于那些断电时需要更多“故障时保位”能力的工

况，CVA可提供电磁锁定装置。

9   输出设备

CVQ符合MSS SP – 101或者ISO 5211。CVL适用于不同的 

阀门。

3

2

4

7

8

5

9

6
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控制和监控

在苛刻的调节工况下，需要执行器能够提供更加灵活的控

制，不仅要能满足预设的控制要求，还应能满足实际操作条

件下的控制需求。新型Rotork CVA执行器提供了完整的控制

方案来迎合复杂的过程控制需求。

标准CVA提供了4-20mA模拟控制以及位置反馈。除此之

外，HART®，Profibus以及Foundation Fieldbus等总线通讯都可

作为附加选项。

CVA设置是通过运行CVA Enlight软件，运用执行器和PDA间的

无线蓝牙而进行的非侵入式设置。

除了I/O的参数化，CVA开/关方向以及解决信号丢失的功能，

都可以通过非线性流量阀被用户设置。独立的力矩/推力的开/

关设置和阀座运转都可用。一个标准的可配置的接触点，可

以指示执行器的可用性、位置等。

操作模式

CVA有三个可用的操作模式，通过执行器上方的旋转式选择

器设定。此非侵入性选择器采用磁性霍尔效应传感器，并且

可以在需要的位置挂锁。

在选择器的中心，有一个用于指示状态的三色指示灯（绿

色、蓝色和红色）： 

• 绿色 – 运行模式的状态。

• 蓝色 – 蓝牙通信。

• 红色 – 报警状态。

更多关于LED指示灯详情，请参考CVA安装维护手册P170 

（直行程）或P175（多回转）

操作模式选择器有三种状态

•  “运行”：CVA正常的工作模式。执行器会对控制信号做

出响应。

•  “停止”：电动操作，其中包括故障复位功能。

•  “检测”：这是CVA的自行检测功能，通过CVA快捷法，

独立于其外部控制系统后对其输出的控制。自测程序需要

运行几个步骤，而循环程序以最后一个需求位置为中心。

在完成了此测试后，测试结果将会被指示，“运行”模

式可能会被重新选定。如果没有此测试功能，那么CVA也

就无法使用Enlight软件。在测试过程中，以下几个参数被 

测量：

  停止时间；T86* =阶跃反应时间；稳定时间；行程各个方

向的平均受力；全行程速度；阀门摩擦力。

在此基础上，LED的绿灯会快速闪烁10秒指示“所有的参数

都在可接受的范围之内”，或者红灯快速闪烁10秒指示“一

个或多个参数在可接受范围之外”。Enlight软件可以用于查

询执行器的这些检测结果。

阀门控制

通过“快速设置”功能，执行器可自动开/关阀门停止以及设

置极限位置。手动设置也可应用于极限行程应用。

以下是用户可进行的设置：

•  CVL行程：根据型号的不同行程不同（参考参数1.1第 

18页）。全行程均可以最大精度运行

•  CVQ的行程：最大到90度+10度，最大分辨率在90度时 

达到。

•  关闭方向：CVL伸出或者收回；CVQ顺时针或者逆时针。

•  阀门停止动作：限位停止 – 移动到设定的极限位置；力矩

停止 – 将阀门定位到用户所设定的力或力矩。

•  推力 /力矩限制：40%至100%执行器额定推力 /力矩 

可调。

•  输出速度：在移动到指定位置的过程中，执行器的输出速

度可以被自动控制。在远离设定位置的调节过程中，执行

器移动比较快，在接近设定位置时，电机将会减速，缓慢

移动到设定位置，进而可以防止过冲并保证调节精度。

默认的速度设定是最优化的，但是此速度也可以在5%到

100%范围内被调节。

*关于T68详细定义请参考第27页
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控制和监控

4-20 mA控制

光隔离的回路供电（4-20 mA）控制。本质安全型输入可

选。用户可以设置执行器输出的非线性的特性曲线，如等百

比特性等 – 更多关于输入特性介绍，请参见第12页。

规格：

•  分辨率：需要指令信号的最小变化来保证响应：≥0.1%输

入信号。

• 线性：≤0.5%全量程 

•  本质安全型可选：4- 20 mA回路供电电路，可以提供本质

安全型“ia”(两个独立故障)。输入终端是隔离开来的，

配有保护套保护。

用户设置：

•  系列选择：4-20 mA或者20-4mA，部分行程或者全行程 

• 需求死区：0% - 10%（以0.1%速率增长）

•  阻尼：可以降低信噪和不稳定性。

•  信号丢失时：执行器关闭，停止或者打开。“信号丢失”

阈值小于2mA。

•  特性：默认值为线性输出，预配置。用户可以自行配置

的21输出点特性，也可以直接选择等百分比或者快开 

特性。

4-20 mA反馈

我们为用户反馈提供了一个4-20mA输出的光隔离的回路供电

（本质安全型输出可选）。此配置可以提供阀门位置或者测

量力矩/推力。允许非线性输出的控制形式也是一个用户可配

置的功能。（关于输入特点详情见第12页）

规格：

• 分辨率：反馈信号变化所需要的最小位置 /推力变

化：≥0.1%全量程

• 线性：≤0.5%全量程

• 本质安全型可选：4- 20 mA回路供电电路，可以提供本质

安全型“ia”(两个独立故障)。输入终端是隔离开来的，

被有保护套保护。

用户设置：

•  系列选择：4-20 mA或者20-4 mA，自动定量设置极限

•  特性：开/关。选择“开”时，反馈信号提供与控制设置

相同的特性。

CVA Enlight 输入输出设置

CVA Enlight 故障模式设置

CVA Enlight 手动控制
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控制和监控

输入特性

许多控制阀都不具有线性流量的特性，所以就需要一个非线

性的输出，以对应直行程的输入。作为标准配置，CVA可以

通过运行Rotork Enlight软件满足此需求。三个预设特性可以在 

下拉框中选择：线性（默认）；等百分比和快开。

此外，对于指令信号和阀位间的非线性“传递程序”，也可

以进行自定义设置。通过输入21个阀位指令信号值。输入值

之间的插值是线性的。

继电器状态指示

使用者可配置的继电器是单极、无源干接点，常开触点用于

状态和可用指示。可配置的设置列表如下。触点额定电压8 A /  

120 VAC / 30 VDC

硬连线离散控制

对于离散硬连线控制，RIRO（远程进出）可以作为可选安

装。此选项允许用户为开关操作额外提供4个触点。（名义

24 VDC 或者名义 120 VAC）

完整信息和规格，请参考出版物PUB042-002。

指
令
位
置
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%

)

指令信号 (%)

指
令
位
置
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指令信号 (%)

指
令
位
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%

)

指令信号 (%)

直行程输入

快开输入

输入特性表

等百分比输入

自定义输入

输入特性

功能 描述

可用性 当CVA可以被远程控制时运行

- 执行器被远程控制

-  执行器没有导致操作停止的故障

故障 在执行器或者阀门出现可检测的故障时

运行

打开限位 当执行器在完全打开的位置时运行

关闭限位 当执行器在完全关闭的位置时运行

超越打开力

极限

当执行器达到设置的打开操作力极限时

运行

超越关闭力

极限

当执行器达到设置的关闭操作力极限时

运行

超越力极限 当执行器达到设置的打开或者关闭操作力

极限时运行

故障复位功能 当执行器执行故障复位功能时运行

中间位置 当执行器运行时越过中间位置，在开方向或

关方向的任何1%精度的位置响应
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HART®

HART® (高速可编址远程传感器)是一个建立在贝尔202电话通

讯标准以及运用FSK（移频键控）原理的通讯协议。此信号由

两部分组成，模拟4-20mA电流回路以及叠加数字变频信号。

见图4

传统的4-20mA回路用于反馈和配置时的控制和叠加数字信

号。CVA通过此方式利用信号。4-20mA信号设置和操作与标

准4-20mA控制是相同的。主机连接CVA后选择所需参数，然

后可以实现HART®数字信号配置和反馈。 

多数CVA用户可参数配置设置都可以通过HART®通讯协议实

现。此外，以下参数可以进行调整：

• HART®标签

• 地址

• 设备ID

• 日期代码

Foundation Fieldbus

在过程控制系统中，Foundation Fieldbus已经被广泛的接受了。 

其主要的特点是可以从中央DCS中分配控制。Rotork Foundation 

Fieldbus的界面卡直接与标准Foundation H1总线系统链接。该 

功能嵌入模块中，涵盖了阀门和执行器的控制和监控。

通过使用认证了的设备描述文件，Foundation Fieldbus界面卡

的使用十分简单。仅通过一个输入储存区报告大量的执行器

发聩信息和系统分析信息，证明Rotork是您的第一选择。

• Foundation ITK 相互操作认证

• 完全符合IEC61158-2认证标准

• 包括Link Master 和 LAS能力

• 主要DCS卖家的独立HIST认证

• 具备完整H1能力

Profibus

Profibus在工业自动化和控制的高速数据通讯领域中是全球领

先的网络协议。Rotork Profibus DP界面卡提供了全面的阀门

和执行器控制和反馈数据，通过运用DP-V0循环通讯和扩展

的执行器诊断。同时配置包含在此模块支持的DP-V1非循环

数据中。

EDD和DTM文件使Rotork设备可以与资产管理系统和为一

体，并提供主要参数。同时，独立的GSD文件保证了设备的

互操作性。

Rotork为GSD文件提供了多种配置选项：

• RS485 Profibus DP V0和V1标准

• 完全符合IEC61158-3标准 

• Profibus PNO认证

• 支持速度可达1.5 Mbit/s

图4：FSK原理（原型：HART®)

“1” “0” “0”
“1”

“1” “0”
“1” “1” “0”

模拟信号

数字信号

20 mA –

4 mA –

Time

控制和监控
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性能记录

终身支持服务

Rotork充分理解客户对于后备支持的需求。低效的支持会导

致成本、停工期损耗、任务延迟损耗和不恰当的维修损耗花

费过高。

CVA通过蓝牙®通讯和载入式数据记录器向用户提供了全面的

产品支持，其中包括分析和配置。Rotork拥有您随时可以享

有的无与伦比的全球化服务和专业的咨询服务。

远程控制

CVA利用蓝牙®通讯进行安全、快速及非侵入式的数据交换。

执行器的安装配置可以被进行分析，必要的时候可以做出修

改。因为CVA拥有载入式数据记录器，所以如阀门推力、执

行器项目和数据等操作数据都可以被下载并进行详细分析。

进行分析后，所有执行器的安装配置变化都可以中继回执 

行器。

通过使用执行器的调试软件，可

以将参数下载到用户报告，用户

也可以通过打印格式、电子版格

式、或显示屏中预览维修记录 

数据。

便携式Enlight

CVA Enlight PDA软件是一个图形用户界面，允许CVA进行安

装配置以及查看、分析和重新配置数据记录器中的信息。此

款在Microsoft Windows Mobile O/S运行的人机对话应用是一

个独立的程序。直观的控制使CVA中的数据分析变得快速和

简单。

此外，数据可以从执行器中上传，再下载到个人电脑中。

Rotork在线帮助

Rotork拥有广阔的全球服务网，所以不论您在哪里我们都可

以向您提供当地的服务。在Rotork各办事处以及维修中心里

经过培训的技术人员将为您提供迅速高效的服务。联系罗托

克www.rotork.com

阀门诊断

数据记录器可以帮助您在故障之前发现潜在的阀门问题。数据

记录器储存了阀门的位置和负载数据，并可以长期受到监控。

通常情况下，在安装之后，阀门和执行器的概要将会被记

录，用以之后的数据对比。比较可以通过人为进行，也可以

自动完成。

数据记录参数

下列参数将被记录在CVA数据记录器中的内存中。其中一些

参数可以通过便携Enlight进行分析，但一些细节分析需要通

过电脑执行。

数据记录器记载数据

• 停留时间和施力数据

•  每1%行程的最大和最小推力测量

• 施力数据

• 方向变化次数（循环计数）

• 总累计行程距离

• 事件日志

• 执行器的温度

诊断数据

• 动态响应测试

• 阶跃变化测试

• 备用电源能量估计

• 内部诊断

• 配置变化记录

• 故障复位次数



15

性能记录

性能记录

CVA数据记录器可将1%行程内的时间累计。这些数据为您 

提供了有关阀门型号、控制回路调整以及过程稳定性等重要

信息。

例如，为一个指定的过程需求提供最优控制，约在50%位

置，需要的理想停留时间如下图所示。偏离开关位置可能显

示阀门的过大或者过小，或进程状况不在指定设计范围内。

一个明显的特性可以正式显著的过程幅度变化或者指示出不

稳定性。此过程数据，包括停留时间在内，可以为您提供有

效信息。

在执行器被安装后不久，可参考的停留时间数据便可以被记

录，用于查看型号和稳定性。也可用于将来的数据对比。

Datalogger View

　停留时间表

阀门型号过大 – 低质控制 阀门型号过小 – 低质控制

理想阀门型号 – 良好控制

500

阀门位置 (%)

停
留
时
间
（
分
钟
）

1009080706050403020100

0

1000

1500

2000

2500

3000

3500

4000

4500
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执行器规格

接下来为您介绍Rotork CVA系列执行器的性能和规格详情。

请使用下列目录帮助您获取所需信息。

1 性能概况 p18

1.1 机械性能  p18

1.2  CVA电功耗  p19

1.3 定位控制性能 p19

1.4  定位反馈 p19

标准规格 - CVL & CVQ

2  标准规格  p20

  简介  p20

2.1 询价单 p21

3  CVA型号2常规尺寸 p22

4 CVA型号3常规尺寸 p23

5 设计规格 p24

5.1  工作制度   p24

5.2 设计使用年限 p24

5.3 颤振、震动及噪音 p24

5.4 操作温度 p24

6 安全&危险认证 p25

6.1  非危险区域外壳 p25

6.2 危险区域外壳 p25

7 监管标准 p27

8 油漆罩面 p27
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性能记录

1	 性能概况

1.1	机械性能

下方显示每种型号的执行器的额定力（力矩或者推力）。可

设置的最小力是最大额定力的40%。操作时间偏差+/- 10%。

测量力准确性+/- 5%单位额定力。

 

CVA可以抵抗阀门的反向动作力，高达125%额定力（静止状

态）。此外，可选的带锁装置可以抵抗300%额定力。所有

执行器都是经过工厂校准的。

CVL - 直行程

   Lbsf - 英寸 – 英寸/秒

   Newtons - 毫米 – 毫米/秒

CVL 最小推力 额定推力* 最大行程 速度 全行程时间
(秒)

 

 

 500
200 500 1.5 0.25

6
890 2224 38.1 6.35

 1000 400 1000 2 0.1
20

1780 4448 50.8 2.54

 1500 600 1500 2 0.1
20

2669 6672 50.8 2.54

*对应于100%推力传感器设置，最小推力对应40%推力传感器设置。 

CVQ - 角行程

　英寸/磅

      牛顿

CVQ 最小力矩 额定力矩* 操作时间

(秒)

 1200 480 1200
15

54.2 135.5

 2400 960 2400
20

108.4 271

*对应于100%力矩传感器设置。最小力矩对应于40%力矩传感器设置。 

注释：机械制动调节：+/-5°。
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性能记录

1.2	 CVA电功耗

CVA是一款非常有效的设计，它使用的电功耗十分低。  

由于电机储能可以转换成电能并被储存，所以在调试过程

中，就会有相对比较低的电功消耗。这种能量也可以随后被

用于相反方向的电动机加速。  

 

如果后备电源被安装，超级电容器将被充电。在充电过程中

LED将会闪烁，操作也会终止。充电时间如下表。

CVA系列电功耗详情，参见出版物P130E。

模型 CVL500 CVL1000 CVL1500 CVQ1200 CVQ2400
 	  

充电时间（秒） 30 100 100 100 200

1.3	 定位控制性能

下列定位控制性能是4-20 mA控制系统，CVA操作超出其最大 

行程、额定速度和恒力；最小死区设置；直线型需求/阀门 

特性。分辨率可以被定义为：在保证执行器有响应的情况下,

所需输入信号的最小变化值。

4-20 mA控制 – 定位：%指令信号范围

分辨率 ≥ 0.1%

线性度 ≤ 0.5%

1.4	 定位反馈性能

下列定位反馈性能建立在最大行程的CVA操作，具备直行程

特点设置。反馈校正可自动设置极限位置。

 

分辨率可定义为：反馈信号变化所需的最小位置/推力变化。

4-20 mA反馈 - %反馈信号范围

分辨率 ≥ 0.1%

线性度 ≤ 0.5%

进程、阀门和控制系统决定最终性能。
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标准规格

2	 简介

CVA系列执行器是独立并为特定目的设计，适用于连续的远

程电控调节阀。执行器配有一个电动机、减速齿轮、有行程

和推力/力矩限制的电动机控制器、电子逻辑电路和监控设 

备 – 都包含在一个双密封的防水外壳内。危险区认证的外壳

符合国际和国家标准。

通过非侵入式蓝牙设备可以设置执行器的推力/力矩、定位设

置和配置。蓝牙软件可以在www.rotork.com免费下载。

附件要求和其它安装选项必须经过问询后特殊指定。

21页的示例参数表提供了报价所需的基本信息。但凡适用

于您的工程、框架或者工作需求，Rotork会精心为您进行 

分析。

您只需提供相关推力/力矩参数 – Rotork会根据您提供的信息

为您提供最具效益成本的解决方案。
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页码 要求 选项 详情

18 阀门类型 角行程 旋转角度

直行程 行程长度 (in/mm)

24 工作周期 调节开始/小时 具体说明或“连续”

18 操作时间 (º-in-mm/sec) 具体说明

18 磨合力矩/推力 Nm (in-lbs) / N (lbsf) 具体说明

18 调节力矩/推力 Nm (in-lbs) / N (lbsf) 具体说明

24-26 温度范围 标准 低 详情见24-26

19 电力供应 单相 —Volts  —Hz 具体说明

DC 24 Volts DC 

7 主供电停止时故障复位 不需要

关阀

保位

开阀

中间保护位%

7 本质安全型 是

否

25 附件 安全 IP/额定Nema

危险

10-13 远程控制/指示 4-20 mA

HART

Profibus

Foundation Fieldbus

9 手动控制 是

是

外部转换 具体说明

外部位置指示 具体说明

整顶工作 具体说明

2.1	 参数表

标准说明书
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标准说明书

3	 CVA型号2主要外形尺寸

注：带有‘*’的尺寸表示带有可移除封盖。CVL500近似重量16KG（35lbs）。CVQ1200近似重量18KG（40lbs）。

将执行器安装于阀门的接口需要符合良好的工程实践，赋予保证的合适的公差、螺纹啮合、螺杆扭矩、尺寸、材料和形状公差。

 

 

NOTES:
DIMENSIONS WITH '*' INDICATE COVER REMOVAL ALLOWANCE.

THE INTERFACE PROVIDED FOR MOUNTING THE ACTUATOR ONTO THE VALVE SHOULD CONFORM TO GOOD 
ENGINEERING PRATICES, ENSURING ADEQUATE TOLERANCES, THREAD ENGAGEMENT, SCREW TORQUES, SIZES, 
MATERIALS & FORM TOLERANCES.

UNIT WEIGHT 16Kg (35lbs)

MOUNTING HOLES - 4 off
M8.00 x 1.25p x 18dp
5/16" UNC x 3/4"dp (Imperial alternative)
EQUISPACED ON 70.00 (2.75")PCD

Main label

Status indication and
Bluetooth comms

Valve mounting face

4 off M25 conduit entries
3/4" NPT (Imperial alternative)

External Earth
76

.0
2.

99
76

.0
2.

99

O54.90/54.98
2.161"/2.164"
Base spigot diameter

54
.8

2.
16

M16 x 1.5p
5/8" UNC (Imperial alternative)

37
.5

1.
48

80
.0

3.
15

24
9.

5
9.

82

157.5
6.20

167.8
6.61

70
.0

2.
76

*

59.9
2.36

12
.7

0.
50

12
9.

0
5.

08

227.5
8.96

30.0
1.18 *

1.
8

0.
07

27
.0

1.
06

5.
0

0.
20

38
.1

1.
50

53.2
2.09

 

 

Manual Over-ride assembly shown in
engaged position.
Disengaged retracted position shown
by dashed lines.

4 off M25 conduit entries
3/4" NPT (Imperial alternative)

Mechanical stops
External earth stud

Valve mounting face

Main label

Status indicator &
Bluetooth comms

O28.00/1.10" Max stem diameter
x 35.00mm/1.38" Max stem height
(ISO5211 F07)

4 holes
M8 x 1.25p x 20.00 full thread.
5/16" UNC x 3/4" full thread (Imperial alternative)
On a 70.00mm/2.75" PCD.

Drive bush retained
by 4 off M5 Capscrews

NOTES:
DIMENSIONS WITH '*' INDICATE COVER 
REMOVAL ALLOWANCE

THE INTERFACE PROVIDED FOR MOUNTING 
THE ACTUATOR ONTO THE VALVE SHOULD 
DONFORM TO GOOD ENGINEERING 
PRACTICES, ENSURING ADEQUATE 
TOLERANCES, THREADENGAGEMENT, 
SCREW TORQUES, SIZES, MATERIALS & 
FORM TOLERANCES.

UNTI WEIGHT 18KG (40 LBS)

189.00
7.44"

112.00
4.40"

136.50
5.37"

80
.0

0
3.

15
"

11
0.

50
4.

35
"

70
.0

0 
*

2.
76

"

 30.00 *
1.18"

32
2.

30
12

.6
9"

4.
40

0.
17

"

64.50
2.54"

O90.00
   3.54"

48
.0

0
1.

89
"

10
4.

00
4.

09
"

46
.5

0
1.

83
"

O52.00
   2.05"

86.00
3.39"

142.00
5.59"

174.00
6.85"

DETAIL A
1:1.33

A

CVL500

CVQ1200

CVQ1200 Flange Details

Mounting ref.

  MSS SP-101 FA07

  ISO 05211 F07
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NOTES:
DIMENSIONS WITH '*' INDICATE COVER REMOVAL ALLOWANCE.

THE INTERFACE PROVIDED FOR MOUNTING THE ACTUATOR ONTO THE VALVE SHOULD CONFORM TO 
GOOD ENGINEERING PRATICES, ENSURING ADEQUATE TOLERANCES, THREAD ENGAGEMENT, SCREW 
TORQUES, SIZES, MATERIALS & FORM TOLERANCES.

UNIT WEIGHT 24 Kg (53 lbs)

Main label

Status indicator and
Bluetooth comms

4 holes 
M8 x 1.25p x 18.0 full thread.
5/16" UNC x 3/4" full thread (Imperial alternative)
On a 70.00mm/2.75" PCD.

External Earth

4 off M25 conduit entries
3/4" NPT (Imperial alternative)

Valve mounting face
75

.2
2.

96
"

76
.8

3.
02

"

55.0
2.17"O

Base spigot diameter

M24 x 3p
1-8 UNC (Imperial alternative)

53
.0

2.
09

"

2.
5

.1
0"

198.4
7.81"

200.8
7.91"

28
9.

5
11

.4
0"

58
.5

2.
30

"
80

.0
3.

15
"

110.0
4.33"

3.
5

.1
4"

70
.0

*

30.0
1.18" *

16
4.

0
6.

46
"

E
xt

en
de

d

260.2
10.25"

43
.0

1.
69

" 12
.0

.4
7"

50
.8

2.
00

"

2.
76

"

标准说明书

注：带有‘*’的尺寸表示带有可移除封盖。CVL1500近似重量24KG（53lbs）。CVQ2400近似重量24KG（53lbs）。

将执行器安装于阀门的接口需要符合良好的工程实践，赋予保证的合适的公差、螺纹啮合、螺杆扭矩、尺寸、材料和形状公差。

4	 CVA型号3主要外形尺寸

 

 

H

Mechanical stops

Valve mounting face

Main label

4 off M25 conduit entries
3/4" NPT (Imperial alternative)

External earth stud

Status indicator & 
Bluetooth comms

Drive bush retained
by 4off M5 capscrews

4 holes
M10 x 1.50p x 20.00 full thread.
3/8" UNC x 3/4" full thread (Imperial alternative)
On a 102.00mm/4.00" PCD.

Manual Over-ride assembly shown in
engaged position.
Disengaged retracted position shown
by dashed lines.

O42.00 Max stem diameter
x 45mm/1.77" Max stem height
(IOS5211 F10)

NOTES:
DIMENSIONS WITH '*' INDICATE COVER 
REMOVAL ALLOWANCE

THE INTERFACE PROVIDED FOR MOUNTING 
THE ACTUATOR ONTO THE VALVE SHOULD 
DONFORM TO GOOD ENGINEERING 
PRACTICES, ENSURING ADEQUATE 
TOLERANCES, THREADENGAGEMENT, 
SCREW TORQUES, SIZES, MATERIALS & 
FORM TOLERANCES.

UNTI WEIGHT 24KG (53 LBS)

A

36
3.

00
14

.2
9"

13
1.

00
5.

16
"

80
.0

0
3.

15
"

116.00
4.57"

191.00
7.52"

165.00
6.50"

12
.5

0.
49

"

197.00
7.76"

10
4.

00
4.

09
"

48
.0

0
1.

89
"

101.00
3.98"

157.00
6.18"70

.0
0 

*
2.

76
"

30.00 *
1.18"

O125.00
   4.92"

53.12
2.09"

O 65.00
    2.56"

56
.5

0
2.

22
"

DETAIL A
1:1.33

CVQ2400 Flange Details

Mounting ref.

  MSS SP-101 FA10

  ISO 05211 F10

CVL1000

and

CVL1500

CVQ2400
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5.3	颤振、震动及噪音

在不超过下列颤振、震动标准的情况下，CVA执行器正常工作:

5.4	 操作温度

CVA执行器在下列外界环境温度中适于操作。参考6.2部分有关危险区域认证操作温度限制。在此温度范围外的操作请联系

Rotork。在安装执行器之前需要将执行器放置在干燥的地方，其存放温度需要在-60 °C到 +80 °C (-76 °F 到+176 °F)。

5	 设计说明

5.1	工作制度

5.2	 设计使用年限

工作分类 执行器类型 型号 最小额定使用年限

在75%负荷下,可无限次循环	

每1%行程

在100%负荷下,可无限次循环	

每10%行程

CVL 500 40 20

调节 CVL CVL 1000 12 6 

CVL 1500 12 6

调节 CVQ
CVQ 1200 16 8

CVQ 2400 12 6

类型 级别

输入型震颤 承受1 g rms，在10到1000Hz频率范围内所有颤振

剧烈振动 承受5 g, 峰值加速度

地震强度的 当执行器运行或运行结束时, 在1到50Hz频率范围内承受2 g 加速度； 如果只是保持结构完整性,在1到
50Hz频率范围内承受5 g 加速度。

发出的噪音 独立测试显示在1 m产生的噪音不会超过 61 db(A)

以上提到的级别均显示在执行器安装接口处。

您需要注意到，振动的影响是累积的所以高级别的执行器可能有相对少的寿命。

执行器类型 标准温度* 低温选项*

CVL / CVQ -30 到 +70 °C (-22 到 +158 °F) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 °F)

*危险区域认证决定操作温度范围，请参考第6部分。

工作分类 执行器类型 额定

调节型 CVL / CVQ S9 –  带有非周期性负载和速度变化的工作可以执行连续无限制
的调节。
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WT:标准型防水

标准 额定 标准温度 低温选项

BS EN 60529 (1992) IP68 – 7metres / 72 Hrs -30 到 +70 °C (-22 到 +158 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

NEMA (US) 4 & 6 -30 到 +70 °C (-22 到 +158 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

CSA (Canadian) 4 & 4X -30 到 +70 °C (-22 到 +158 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

欧洲防爆标准 – ATEX

指令/标准 额定 标准温度 低温选项 

II 2GD Exd [ia] IIB T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

II 2GD Exd [ia] IIC T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

II 2GD Exde [ia] IIB T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

II 2GD Exde [ia] IIC T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

国际危险区域IECEx

指令/标准 额定 标准温度 低温选项 

IECEx Exd [ia] IIB T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

IECEx Exd [ia] IIC T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

IECEx Exde [ia] IIB T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

IECEx Exde [ia] IIC T4 -20 到 +60 °C (-4 到 +140 ºF) -40 到 +60 °C (-40 到 +140 ºF)

6	 安全&危险认证附件

所有CVA执行器的安全&危险认证都是达到防水等级 IP68/

NEMA 4 & 6。 

通过无线蓝牙®的调试和调节，封盖绝不需要被移除。因此密

封的附件可以终身保护内部元件。因此，Rotork双密封设计

保证了终端室与其它区域的隔离。与此同时，即使在终端盖

被移除的情况下，也保持了在站点链接时的完整防水性。

 

下列附件类型的CVA执行器在所述外界温度环境中可用。根

据选项温度指示需要更换一些执行器元件。因此需要制定

所需温度要求。如需要其他国家的危险区域认证，请联系

Rotork。

6.1	 安全区域附件

6.2	危险区域附件

CVA系列执行器根据下列标准制造

注：本质安全型接口 [ia] 是一个可选的选项

标准说明书
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美国危险区 – 根据NEC500防爆工厂相互认证

等级 部门 分组 标准温度 低温选项 

I 1 C, D -20 到 +60 °C

(-4 到 +140 ºF)

-40 到 +60 °C

(-40 到 +140 ºF)II 1 E, F, G

I 1 B, C, D -20 到 +60 °C

(-4 到 +140 ºF)

-40 到 +60 °C

(-40 到 +140 ºF)II 1 E, F, G

加拿大危险区域 – 根据NEC500加拿大标准协会 (CSA EP)

等级 部门 分组 标准温度 低温选项 

I 1 C, D -20 到 +60 °C -40 到 +60 °C

II 1 E, F, G (-4 到 +140 ºF) (-40 到 +140 ºF)

I 1 B, C, D -20 到 +60 °C -40 到 +60 °C

II 1 E, F, G (-4 到 +140 ºF) (-40 到 +140 ºF)

6.2	 危险区域附件内容
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8	 油漆罩面

Rotork RS237规格涂有标准油漆罩面RAL5010（蓝色）聚酯粉末。涂漆颜色和抛光漆可选。只需您申请更多信息。

注

T86定义：

ISA-75.25.01-2000 (R2006) – 控制阀响应测量的测试程序从阶跃输入开始。（前版是ANSI/ISA-75.25.01-2000）

定义为：

3.28 阶跃响应时间 (T86)：

起始的一个输入信号阶跃变化与动态响应（执行器与阀门）之间的时间间隔达到整个稳定状态的86.5%。阶跃响应时间包括动态响应
之前的停止时间。

T86b（基本响应时间）大于T861（缩回/打开）或862 T862（伸展/关闭）。

指令 适用于 参考资料 

电磁兼容 (EMC) 电磁能排放 符合BS EN 61326-1:2006标准2004/108/EC认证

低压 (LV) 供电安全 符合BS EN 61010-1:2001标准2006/95/EC认证

机械装置* 产品安全 执行器符合根据98/79/EC认证修改的机械指令(98/37/EC)。在

获得欧共体条款认可之前，CVA执行器不得投入使用。机械指

令98/37/EC认证以及98/79/EC认证*

废电机设备指令 (WEE) 在此指令范围下受豁免

*在机械指令范围内，执行器不属于机械设备。

如需要符合标准声明请联系Rotork。

7	 监管标准

符合欧共体允许，CVA系列执行器可以在机械指令允许下被标记为CE。
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